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PATENTE DE INVENCION

== D TR R e e —w

a favor de
D, Juen VILA REYES -~ de nacionalidad espafiols - domicilie-
do en ¢/ Homero, n2 51 ~Barcelona,
- por:
» Mecanismo regulador de la tensidn del hilo para miquinas

devanadoras y anflogas ”.

t000:==
Menmorie Descriptive
En las méguinas devenadoras, bobinadores, cani-

lleras, méquinas de trascansr y otras nmuchas enpleades en

la industris de la hilaturs, es un problema muchas veces
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de dificil solucién, poder conseguir un desarrollo del hilo
menteniendo una tensién précticamente constante, o en todo
cagso, unas variaciones dentro de limites muy estrechos, pues-
to que las posibles variaciones de tensién en los hilos, pro-
ducen frecuentes roturas, paros en la miquina, etc., merman-
do gobretodo la calidad del producto ac&badd.

Con este objeto, se han ideado diferentes tipos
de mecanigmosg tensores del hilo, que no han dado resultados
cientificamente satisfactorios, pués todos ellos se basan
en la aplicacién de tensiones de un valor determinedo méximo
o mfnimo para cada tipo de hilo, pero sin gue dichos meca~
nismos sean aptos para corregir la variacibn eventual de la
tensién del hilo, debida a causas fortuitas del funcionamien-
to de la mfquina.

La presente invencién tiene por objeto un meca-
nismo reguladoﬁ de la tensidn del hilo que proporciona una
variacién del valor de la presidn o retencién efectiva produ~
cida sobre el hilo, en proporcién inverse al avmento de la
tensién que el propio hilo en movimiento pueda sufrir por
cualguier circunstancia, Tembién es objeto de esta patente,
la disposicién de un mecanismo antomético,'por medio del
cusl la tensidn del hilo no puede exceder nunca de un lfmite
previamente determinado y por lo tanto no pueden ocurrir
roturas por esta causa. Finalmenté, tambidn es objeto de
esta patente, la obtencién de un mecanismo de iegulaciéh que
actie por les nés pequefiag variaciones producidas en el
desarrollo del hilo y en consecuencie la tensién del mismo
se puede mantener dentro de limites muy estrechos, siendo
de un valor prédcticamente cogstanté.

El mecanismo regulador objeto de esta patente eg~-

td constituldo esencialmente por la disposicidén de uno o nmés



10

15

20

25

30

-3 -

juegos de tensores de pares de platillos, montados sobre
caaquillos fijos provistos en su interior de un eje despla-
zeble axilmente, en combinacidn con una palanca oscilante
para cada tensor provigta en un extremo de un anillo guig-
hilos, mientras que su otro extremo est{ acoplado el eje
desplazable del tensor, estando los citados platillos del
migmo ¢ argadog por un resorte helicoidal retenido por una
tuerca graduable del extremo superior del eje, y al mismo
tiempo, la pelanca del guia~hilos estd bajo la accidn de

un resorte de tensidn regulable gue actia sobre el eje de
los platillos, de tel menera que si aumenta la tensidn del
hilo que pasa por el temsor y por el guia-hilos, este aumen-
to de tensién hace oscilar la palanca provecando el desple~
zamlento del eje del tensor y aflojando, por lo tanto, la
presién de eate sobre el hilo,

El aparato puede estar formado, muy venitajosamen-
te, por dos tensores de platillos de la disposicién indiceda,
combinados con sendas palancas oscilantes provistas de gnia~
hilos, que se extienden una a cada lado del aparato, es de=
cir, un guia~hilos de entrada y otro guia-hilos de salida,
estendo ambas palancas conectadas entre sf, de modo que el
movimiento de uno cualguiera de los guia—hiloé actda, a la

vegz, sobre los dos tensores.
Ademds, el resorte de regulacién de la o las ci-

tadas palancas, estd fijado a una pieza corredera montada
s0bre una egpiga roscada o tornillo sin fin, provista de un
botén que puede hacerse girar desde el exterior, de manera
que por este medio se puede regular la tensién del resorte

para cada caso especial,

En el plano adjunto se representa, Unicamente co-

mo ejemplo, una forma preferida de ejecucidén del aparato o me-
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canismo regulador objeto de esta patente.’

La figura 1, es una vista del conjunto del meca-
nismo con algunas partes en cortee

La figura 2, es una planta por la lfnea II-II de
la figura 1. ,

Segtin puede verse en el plano, el mecanismo estd
constitufdo por una armezén de base o soporte -10- que pre-
genta en la parte superior, une pestafia o plataforma ~l1l-,
la cual lleve solidariamente unidos dos manguitos o casqui-
lles -12;.

Encima de dicha plataforma, se encuentras una 1lé-
mine de fieltro o materiel blando -13- gobre le que descansan
los pares de platillos -l4-, concentricos con los citados
casquillos, alrededor de los cuales se encuentira un manguito
~l4?- de material conveniente para disminuir el roce del hi-
lo gue se hace paser entre los platillos. En el interior
de los citados manguitos, se encuentran los ejes o espigas
~15-15’~ deslizables axilmente, o se; en sentido ascendente
y descéndente, y dichas espigas presentan una porcién supe-
rior fileteada gue lleva una arandela roscada ~l6- con tuer-
ca de fijacién -17-, estableciéndose entre dicha araniela y
el plati;lo superior del per respectivo, un resorte helicoi-
dal ~l8-,

Le armazén -10-, por debajo de la plataforme estd
provista de dos ejes transversales -20-21- sobre los cuales
estin montados en forma oscilante las palancas o brazos gue
soporten los guia-hilos. El eje -20« gostiene el guia-hilos
de uno de los lados, constitnfdo por un brazo de alambre -22-

y por un guia-hilos terminel -23%- de porcelana o material con-

‘veniente. El brazo de alambre ~22-, es solidario de un brazo

de palanca =24~ cuyo extremo por medio de un pasador =25-, es-
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t€ articnlado al extremo inferior del eje -15’ del par de

platillos del lado opuesto. o

Andlogamente, el eje ~21- goliderio de la arma-
z6h, sostiene un brago —27- terminado por un guia-hilos de
alambre -28- 0 de otro tipo que convenga. Dicho brazo =27-
es solidario de otro bragzo de palance interno ~29-, cuyo ex~
tremo estd acoplado al extremo inferior del eje 0 espiga =15~
del par de platillos del lado opuesto, estando los brazos in-
ternos de ambas palences ~24- y -29- acoplados entre sf{ por
medio de la diapcsicidn_de‘una espiga 0 pasador ~31- en uno
de ellos, y de un ojal =32- en el otro;

Por otra perte, en el centro de la armaszén se en-
cuentra una cavided en la gue se aloja verticalmente el eje
fileteado =35=-, el cual puede hacerse girar a meno por medio
del botdén -36- accesible lateralmente por el extremo infe-
rior de la armazén; Dicho eje roscado'-357 lleva un mengui-
to o tuerce ~36- provisto de un brazo -37-, que sostiene el
exiremo de un resorte -38- cuyo otro extremo estd fijedo a
uno de los dos bragos de palanca 1nternos,lpor ejemplo, el
~24~ tal como se representa en la figura 1. Haciendo girer
el eje botén -36- se puede dar més o menos tensién &l resor-
te ~38-~, el cnal la transmite a los ejes de los platillos,
En la parte inferior de la armazén, se encuentre un tornillo
de seguridad -40- por medio del cuel se fija la regulacién
establecide del eje central -25-, a fin de gue no pueda va~
riarge involuntariamente durante el funcionamiento.

El eparato est{ ademds provisto por su parte pos-
terior o en cualquier luger conveniente, de un soporte 0 sa-
liente =41~ para el acoplamiento a un drgano spropiado de
la miguine devenndera o de la miquina de que se trate. Ade-

més, 1los elementos resefiados pueden cubrirse y protegerse por
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medio de una tape delantera -42- que se fije & la armezén

por medio de tornillos -43-, gobre un botdn o‘aaliente 44—
o empleando cualguier otra disposicién gue convenga.

El hilo que se desarrolla pase por los guia~hilos
extremos =23= y =28« y entre los platos de friccién., Cugl-
quier aumento de tensidm que se produzca en una de las por-
ciones del hilo antes o después del aparato, provocard la os-
cilacién de los brazos —~22- 0 -27g‘respectivamente y esta os-
cilacién provocerd el desplazemiento hacis erribe de los ejes
«l5«~ y =15’= de los d0s juegos de platillos a la vez, con
lo cusl se aflojard la presién o accidn de freno gobre el
hilo, menteniéniose la tensidn dentro de los 1fmites sefiala~
dos. Este movimiento de los ejes -15-15'~ se facilita por la
disposicién en los citedoe ejes, de un péqueﬁo reborde 0 en-

senchamiento en forma curvada o de bola -25-, con lo que

. dichos ejes pueden deslizarse suavemente por el interior del

monguito y sin ningung dificultad,

La descripcidn que antecede se refiere dYnicamente
a une forma preferida de ejecucidén del mecanismo objeto de
este patente y se comprenderd gque pueden introducirse todas
aquellas veriaciones de detalle o de construccién que no al-
teren las caracter{sticas esencisles, las cuales se resumen

& continnacién,.

mwee==; N 0 T A ==sew-

Se reivindica como objeto de este patente:
l.- Mecenismo regulador de la tensidén del hilo pe-
ra mfquinas devenadoras y andlogas constituido, esencislmente,

por la disposicién de uno o més juegos de tensores formados

'por pares de platillos o discos de friccidn, montedos locos
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sobre casquillos fijos a une armazén epropiada, y provistos

en su interior de un eje desplazable axi;mente, en combi-
nacién con una palenca ogcilante para cada tensor provista
en un extremo de un anille gﬁia—hilos, mientras que su otro
extremo estd acoplado al eje desplazable del tensor estando
log citados platillos del mismo cargedos por un resorte he-
1icoidal retenido por una tuerca gradusble del exiremo ex-
terno del eje, y al mismo tiempo, la palance del guie~hilos
estd vajo la accién de un resorte de tensidn regulable que
actda sobre el eje de los platillos, de tal manera que si au~
mente le tensién del hilo que pasa entre los pletillos del
tensor y por el gnila-hilos, este aumento hace oscilar la pa-
lance provocando el desplezamiento del eje del tensor y aflo-
Jéndose la preeién de este sobre el nilo.,

2;_ Mecanismo segdn la reivindicacién enterior, ce~
racterizado por comprender la disposiéi6n de dos pares de
pletillos tensores, cuyos ejes méviles estén acoplados & los
extremos de sendas palances oscilantes, provisyas respecti-
vamente en sus extremos de guia-hilos dispuestos uno a la en~
trada del aparato y otro & la salida, estando ambas palances
conectadas entre s{ de modo que el movimiento de uno cual-
quliera de los dos gnia-hilos, provoca el desplazamiento de
ambas palahcas y el aflojamiento simultdneo de ambos tenso-
Tes.

3.~ Mecanismo segin cualguiera de las reivindi-
caciones anteriores, caracterizado por la disposicién de un
ele o espiga fileteado provisgto de un botén o cabeza accio-
nable desde el exterior que permite hacer girar, a volunted,
dicho eje, y de un menguito o tuerce corredero sobre el mis-
mo que presenta un sallente al gue se fija el extremo del re-

sorte de tensién de las palancas, pudiendo esf regularse la
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tensién de funcionamiento del aparato segn la clase y con-

diciones del hilo empleado.

4.~ Mecanismo segin cualquiers de lae reifindica—
ciones enteriores, caracterizado por la disposicién de un ér-
gano que permite inmovilizar el eje fileteado de regulemcidn,
¥y que estd constituido por un tornillo de presién que fija la
posicién de dicho eje impidiendo su giro, para evitar posible
veriacionee involuntaries en la regulacidﬁ.

5e- Mecanismo segin cualguiera de las reivindices
ciones anteriores, caracterizado en que los resortes que car-
gen los platillos de los tensores pueden ser de potencies di-
ferentes produciendo acciones de Irgnado del hilo de valores
diferentes en un tensor que en otro. .

é,- lecanismo regulador de la tensién del hilo para
ndquinas devensdoras y andlogas.

Esta memorie consta de ocho pdginas, escrites por

una gola caree

MADRTD, E BMAY. 1953
?.-A-. .

PR Q_aé-ﬂad» .
-



O
)
>

£¢ -

A

7

7
/

\
97

% \ \}L
s “
A
o
&%
or xh%,
%

5




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



