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Bste invents se refiers & mequinas pars estirar
fibras textlles, y mds perticularmente se refiere sl estirado
en fases miltiples de fibras textilea, ;

En 1a tdonice del estirade de Tibras textiles |

ge ha reconocldo durante muchos sfios que ¢1 emplen de un rodille

=



10

15

20

26

de sgujes gltuede debajo del meterial ¥ girando libremente
con €1 o impulsade a une veleocided mayor que ls del meterial
contribufe s dar uniformided sl producto final, sin embergo,
1e smccicn de tales rodillos de agujes en los mecenismos de
estiredo de la técnica anterior no he dade ua control sufi-
ciente sobre la dniformidad vy la callded particularmente
cuendo las fibres que se estén tratando han sido de longitu-
deg veriables © mixtas;

Jos objetos principeles del invento son permi-
tir que las cperacionea de e¢gtirado se realioen.de une mnanera
continue y-& valocidades‘mayores que las posibles hosta ahore
mientrss se mentiene el control de todas leg fibras que se
eaten estirando; Otro objeto es el de orear un mecanismo de
egtirado y un procedimiento gdecusdos pars estirar material
tanto peinasdo como sin einer gin orear deasi gualdades en la
meche producida;

Jos ohjetos y ventajes cue enteceden y otros
se oconglguen en la préctica, como luego se describe con ma-
yor detolle, por le creacion de ua método continuo de esti-
redo y de peincdo de mechas de fibras textiles en una plura-
1idad de feses de estirado, en el cual las fibraz en cada
fzae, son tooadas por uud rodillo de sgujae impulsedo de modo
imperative que gira en la misma direccion que lag fibras perc
a una velocidad substencialmente menor que &l rodille de
alinentacidn de la fase particular dentro de la onel estd
montado el rodillc de @gujas imperetivanente @cclionado. sde-

mdg, S@ ores una méquine de acuerde con este inventu por la
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el miltiples de tales mechas pueden trabajerse concurrente-
mente vy, @1 mismo tienpe, unirse pare formar un s0lo cordon
de un pego predeterminado que corresponde al pesc de una meche
gndividuel en el extremo de slinentacion de la méquin&; De
acuerdo con este invento, las mechas gon estirsdas concurren-
temente haszts grados progresivemente crecientes de finurs por
redillos dispuestos en uns plurzlided de fases inter conecta-
das con rodillos de mgujas o de espigas subyacentes en cada
fose e imgulesedes de modo que aus égujas tengex uze veiocidad
periférica de apruximadanente 20% a sproximedamente 35% menocs
que las velocidades de lus rodiiios inmedic temente preceden-
tea,

otros objetos y ventajes inherentes del inven-
to me verén por la siguieante descripoidn detelleda de low di-
bujos anejcas, en los cualea:

fo figura 1 es une viste en plenta degds arribe
de n.e mdquine estiradora textll que constituye ure resliza-
oldn del invento, y adecwm e rera la rréctios del método per—
fececionedo

12 ficure 2 muestra l& méquina de la fiare 1
en slzedo laterel,

ja figure 3 es una vista fragmentaria ampliads
en seccidn longitudinel, dsda, como e ha indicedo, por las
flechas enguladss III/III de la figure 1; ¥

ie figura 4 es une vista fragnenteria & éscala
ampllads en planta desde arriba, deds, come sSe ha iudictdo,

por iag 1fneas y flechas IV/IV gue tparecen eu la figure 2,
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mestrando como una pluralided de mechas son passdss concurren~
temente a través de la méquina y sus fibras son integradas
paras formar une sola mecha;

' l1a unica resiizacida ilustrads de la méquinpa
estiradora textil tlieme un armezon oon mliembros superiores
longitudinesles 1 leteralmente eépaoiados gsoportados por un
montante 2; &1 entrar en la méquine, une plurslided de me-
ches § se heoen paasY, lado & iado, sobre uns placa 3 salveda
transverssimente sntre los miembros de armazdn 1, tenlendo
diche plsoam alas de broteccidn 4 en lados ocpuestos pers guiar
y confiner las flaohaal J&a superficle superior £ de lz pleos
% eatd inclinsda hacle delsnte y hacls arribas pera dirigir
lag mecheag 8 dentro de 1o distancls de egarre de un par de ro-
dillos de alinentecion cooperantes superpuéstcs 6y 7, el in-
ferior de los oneles 7 puede estar estrisndo como ge nuestra
mejor en la figura 5; Tos mufiones de los rodillcs 6 y 7 estén
montedos sn las ranuras verticeles de blogues de soporte 8
montados sobre los miexsbroa de armazon 1, descansendo el Tro-
41110 superier por su propiv peso sobre &l inferior;

Toz pares Qe rodillces de estiraje similarneate

dispuestos, 10, 11 y 12, 17 eatdn dispuestos en relacidn espa-

ciade entre sf y cou 1los rodillos de allmentacidén 6,7 longitu-
dinalmente & 12 méquina, con sus muﬁonea; Anslogamente encaje=
dos «n les ianurat verticeles de blocues de soporte 14 y 15

respeotiv&mente; 4 fin de singlificar ls cuestion de termine-
logfa, los rodillos de alimentaocldn 6, 7 se deneminerdn en 1o

que sigue rodillos posteriores y los rodillos 10, 11 se dwno-
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minardn grupo medic o grupu primsr, d¢ rodiiles de estiraje,
mientrze que los rodilles 12, 13 se denvminaran rodillos delan-
teros o gegunds grupo de redilloz de egtiraje, aunque debe no-~
torse que 1o€ rodilles centrales son en reclidsd rodillce de eg~
tiraje coa respeots & lve rodilles pusteriores y rodiilos de
elimentzcidn oon respects & les rodillus dalants:os; Sltuados
en o1 intervelc entre los rodilic: posteriores y les rodillos
centrales y en el intervelo entre lcs rodillocs cenirales y los
rodillos delantercs hay rodillos individuaies de agujes, prime-
ro y segundo, 16 y 17, ouyos muiones egtén montedos sn bluques
18 y 19 encejedos, con capecidad pa¥o gjuste haciz erribe y he-
ele sbajo, por mefilo de tornillics 20 y 21 en lag ranerac verti-~
coles de gufes 82, 28 respeetivaments: Tos rodilles de agpias
16, 17, se omracterizen porave tienen mn dlgmetrs, con exdlusion
de sus sgujas, mayor que lec rodillos 7, 11 ¥ 13 y por el hecho
de que estdn situados verticalmsnte de tal,modc que el punto su-
pericr de ls circunferencis de cade rodille de agujas quede en-~
clms del punto supericr de 1s cilrcunferemcia de los dos redillos
de elimentacion inferivresentrs los cualec eotdn situados.4nglom-
genente,debe observarse que el numero de &spigss sobre ¢1 rodillo
de agujas postericr 16 es meuncr que #i numerp de espigas del re-
gi1lo delasnterc 17 & fin de ouidsr de lv dlfsrencia de is densi-
ded de les fibres,que &s mayor en la fase posteriovr(que estd en-
tre 10s rodillos 7 y 1ll)en oomparacién conn 12 fase deiantera{que
egts entre los rodillos 11 ¥ 13), Gomo se ha mostrado,los blo-
ques de sopcrte 8,14,15 y las guies 22,23 son desplazsbles mu-
tuemente & lo lergs de la méquine y pueden asegurarse en la po-

ololdn sjustads longitndineimente el armezon 1 medionte pernocs
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con cebeza 25, 26, 27, 28 y 29 cuyos cuerpos Se extlenden
hecia arriba a itrevés de ranurss l.ngitudinales 30 de los mien-
bros de armazén 1; Bl cordon unico 8' del matericl resultante
de 1a anidn de lae mechss S por el tratamlento es dirigido 2
trovés de us #j0 %1 en la extremidad de un brezo 32 en el ex~
trexc de entreza de i1s méguina, dentro de ua arroilader 33 que
yueds ser de construoceidn blen conocidé.

El movimiento rotetive le eés comuaicedd &l ro-
dil1le delantero 1% por us motor eléctrico u otra fnente adecua-
da de movimiento (que no se hs rapresemtada); En el mufion 34
a na Iedc de la mdquine ve fijado un pifidn recto 25 que engra-
ns con ure ruede recte 36 de un £rbol intermedlio 37 que, e su
vez, lleve un pificn recto 38 que engrana con un pifion recto
%9 fijado en el muiidn correspondiente del rodille inferior 11
del primer per de rodillos ae estiraj@; En el mismo ledo de la
méquine unpa rneda recta loca, 40, engrena con 1o0e pifiones 41,
42, respectivamente, de los corregpondientes mufiones del ro-
d1llo posterior o de alimentacidn inferior 7 y del primer ro-
d11lo de agujaa 16: En el ladc opuesto de la mequina, un pi-
fign recto 43 del mufion del seguido rodlllo de agujas 17 en-
grana con un pifidn recto 44 que ests ssegurado a uu drool in-
termedio 45; También asegurada al drbol intermedio 45 hay
nao rueda recta 46 que engrana con uu pifion recto 47 del muiion
carrespondiente del rodille inferior 11 de los primeros rodilles
de eatiraje., Un segundo pifion recto 48 fijado en el nugien
ultimemente mencionado del rodillo 11 engrana o uil ruedas

dentada 49, que estd ssegurads en el otro €rbol intermedio E0



10

15

249098

que tiens un pinon recto 51 sobre €1 en engraune con un pinsn
recoto 58 del mufidn correspondiente del rodillo d¢ alimentaocidn
infericr 7. 1as ruedes del sistemc de transmisidn que se acepe
de degoriblr, as{ como los tamasiios de 1lus rodillos, estdn pro-
porcionados de menera que 1os rodillos de slimeatacidn 6,7
secn impuiscdos &8 uwaa velc cldad superficisl lineel menor que
cuslquiere de Lve olres rodilicvs. kos rodillos prinercs de €z~
tireje o rodillocs centralies 10, 11; saﬁ impuisedos & uusk veloe
cided superficisl lineal mayor que los rodllles pogteriores.

Jos rodillos de egtireje delenterss o segundos 12, 13 son im-

pulsados 2 un& velucldad superficisl linesl umayor que lgs velo-

cldades oorresuoqdiéntes de 1sg rodill-s centreles © primeros
de evtiraje. Bl primer rodliilo de agujas 16 eg impulsado de
neners aque su superficle y sus esplges tengen uua veloocidad
periférice mensr que la veloocided periférioce o superficiel de
108 rodilios postericres o de elimentscion 6, 7, y €1 ssgundo
rodillc de sgujas 17 es impulsade de meners que Su paperficle
y sus espiges tengan una velocidad periférica menor que l&
velscidad psrifericu fe luvs rodillios centrsies lo, 1l. He de
chgervarse p&rticulaxmenﬁe que el redilio de egujes deia tero
17 tiene pustes que son méds fines y que estan mds juntas y que
exosden mucho eq numers & las del rodllis de agujas pvaterlor
¢6. jes mechas § son 6bLig sedas & desplazarse entre ics rodillios
emparéjados dentro de los oconfines longltudineleg de los uiti-

mos en ura treyectoria recta por dedos de gufa libremcnte ro-

- tatives 55 y 56 gue se cuelgan desde travesefics fijos 57, £8,

que se exﬁienden enjre los gcportes 8,8x1£$&respectivamente,
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estendo dichos travesefios lougitudinoluents renurades como
en 59 y 60 pars permitir el ajuste de lus dedos & lo largoe de
ellos. 1os tornillos desiguados con 61 y 62 respectivamente
girven comg medic para asegurar los dedos 55, 56 contra el
desplazamiento después del ajustel

’Bn vigta de la importencic de le regulccidn del

efecto as 1cs rodilics de espigas sobre -las fibras, es lmpor-

4ante creer medlos ojustables para asegurer lcs rodillos de

espiges en posiciones verticalmente gjustables en el mecenismo
de ostireje. Eoto da medios pars el 2jnste de 1o superficie
de los rodillcs de espiges roietivos hacla y desde l&s fibras
y adends da medios para cambiar le velscided linesi efectiva
de leg propiag esplgas gobre lag fibras, ye que lasporcio-
nes de leg eapigrs que estdn mds distantes del prople rodillo
estdn moviéndose sn torno de su centro © unm velocidad lineal
mayor que les perciones de& lec espigas gitueadas még cerca Adel
centro del rodilla: Ia expresidn "velooidad periferica de lag
espigns" pretende der a entender que la velvcided efectiva de
dichas espigas dentro de 1c region de contacto con las fibras
durente ¢1 peso de los ccrdones de flbras sobre las superfi-~
oies de lpg rodillos de agujas;

A medids que las mechee § pacan desde los rodi-
1lcs posteriores o de eliuentacida 6, 7 & los rodillos centra-
iea ¢ primerus de estiraje 10, 11, son egtiredas ¢ reducldes
debldo £ 18 meyor velooided de los dltimos rodillos con reié-
oién & 1lovs primeros, y el propio tiempo son peinsdas y coatroe-

ledas de modo eficaz por las pias del primer rodillo de agujas

- 8 -
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16 que es impulsado positivamente en la misia gireccion con
1e velveided periférice de sus egpigas menor que la de 1os
rodillos posteriores 6, 7 y de log rodillios centraoles 10, 11;
como censecuenclz de €llo, las fibras de las mechas son ileva-
das & @lineacidn substenciel en la direccign de desplazamlielto
del materiel en la mfquins y se consigue uue uniformidad de
estiraje donde este efsctc se mentiene & través de uue plurali-
dad de fases de estiraje 1nteraonsotadﬂs; Incidentelnente &l
paso desde los primercs rodillcs de estireje 10, 11 & los se-
cundos rodilloe de estiraje 12, 13, les mechas &e siguen esti-~
rendo o reduciendo debido & la meyor veloclded de €stos d1ti-
mos rodillos con relacién & los primerce; & nismo tiempo, el
estiraje de lss fibres se mantiene uniforme nor le sccidn de
las péaé del segundo rodillo de agujes 17 que e€s impulsado
en 1o misme dirececldn con une velccidad periférios menor de
sng esplges que la de los rodillos centrales 10, 11 ¥y & uma
veloocided periférice todavfa menor que los rodillos delante-
ros 12, 131 Gon preferencle el primer rodildio de agujas 16
4iene uns velocidad periférica menor que la del rodillo de agu-
jas delantero 17; jas fibras de las mechas miltiples 8 son lle-
vedas finamlmente & lea forma de un 80lo oordon &l entrar, me-
diznte el ejd 31, dentro dei receptéoulu colector 33, tods
ellc como se he ilustradc dlegremdiicamente en l& figura 4,
Como ejemplod especffioo de la préactice real,
1as rueias componestes del mecanismo de trensmiaion pueden
preporcicnarse de modo que se determine un estliraje de cuetro

e la fase'primera o iniciel y un estiraje de cuatro ex la

- 0 -
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fose seguade, coi un estiraje resultente de 16, 4s{, 16 cabos
que pesen 55 gramps por metrs ﬁ que pessn @ 18 mequine repre-
genten u: total de BBO gramos por metro alixenﬁaae; Debldo &
le relacién de 16 & 1 entre las velzcidedes linesles de rota-
oidn de loe pares posteriores y anteriores de 1¢s rodiilos

de estireje, el cordo. entregadc desde ls mequine tendére un
pesc que corresponde al de una de los mechas origineles y sste
sers conseguido en un corddn substencisimente uniforme de fi-
bras en virtud del efecto de control de los rpdillce de agujes
imperativamente accionadoe;

Para consegulr les mejores resulte’cs en el
tratanlento de materiel compuestc de fibras de longitudes dl-
Perentea o 4 mecteriries diferentes, es ventajoso canbler log
rodillog de estiraje; Bn otros o=msos, eg degecble camoier el
especiemiento de 1lra poree de rodilles de estirajel Bates con-
dicionc s pueden setislfscerse fdciimente usande les facillidades
de £juste que hen sido desoritas: Ademds, si lus cembios en
1e relacidn total de estircje dempstraran ser importantes ta-
les cembios pueden reclizarce, por ejemplo, apztituyendo 198
pifiones 38 y 44 de les drboles 27 y 45 por pliiofles rectos
de temcofics mARyores © MeNores,

Be imporiante en la préctlca de €ste invenio
fapulser el rodilio de sgujas de cads fase de estiraje & wmm
velsoldad periféricé mencr que ic velocided de los rodilios
sostsriores o anteriores de 1l fase de estirsje Ceniro de la
cuel esid montaao; Bn el estiraje de una sols fese que use
un rodilio de agujasg, tsl oomo poOr ejemplo en el sistems fren-
oég, 8e ssbe que la velooidad periférice del rodilio de agujes

debe aer meyor que ls velccldad periférice de los rodilios de

glimentacion, 8in embsrgo, hemos descublertc que resulta un
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producto inferior si se emplean velocidades tales come ésta,
en ur mecsnismo de estireje de fases mdltiyles; Sorprendente-
mente lo dispesicidn d¢ velocldades periférices de 1os Tro-
dilics de agujas mencreg que las de log rodilios postericres
y delanteros produce una mecha de calldud &xcelente cusndo
ge smplee el estireje en fases multiples del presente inven-
to:

gomo ejemplo espeocifloo de 1o que entecede,
nn meteriszl de fivras definido se ajuaté en un mecenismo de
estiraje oonvencioﬁal con rodille de sgnjes, 46 una solie fa-
se y se hicieron gjustes en laes regulacicnes y en las veloci-
dnfdes de los rodillos heste que se produjo ls meche mds uni-
forme e Llgual gque pedfa obtensrse en ese méquin&l I vseloci-
dad periférics del rodille de egujes fué 3 a 6% mayor que

1o del rodillo postericr, Bl mismo moterisl se dispuso luego

en un mecenismo de estireje de feses multiples, con rodilles

de agujas, ajusiede para dar uca velocided periférice de los
rodilios de agujas de 3 & 6% méyor que lz del rodillo poste-
ricr en cads fase de estiraje; is mecha resultante fué de oca-
lidad infericr; i& miom& méquina ge modifiod perg dar condi-
clones en 1l fase posterior en las cusles la velocidad peri-
rérioce del rodillo de sgujes ers 24,01% menor que le de los
rodillos posteriores de ls fase posterior, y condiciones en
le foge dsiantera en lms cugles leo velocided periférica del
rodillo de sgujas fué 21, 17% menor gue la de los rodillos
posteriores de esa faae; fes mechgs ssi producidas fueron
1as m€s uniformes e iguzles gue podfen obtenerse &n ess me-

‘

auing,

- 11 -
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modaviz como otro ejemplo, lz tabla sigulente
indica relecicnes operativas excelentes de la velvcidad super-
flcial pers ios diversos rodillos de un mecenismo de estiraje
de &obie f&se}
5] Rodillos posteriores 6,7l;...;....... 1
2081110 Ge 8gujas poSterior 16....... 0,7599
Rodillos centrales lo,li.;;..;;.....;,3;729
Rodilio de agujes delantero 17;;;;;;; 2;5665
Rodillos delanteros 12,15;.;....;.;..13,6750
10 | ‘ Gomo quisra gue le megnitud del retsrdo del ro-
di11io0 de egujes (ocon relecifn & 1:3 corresponiientes raﬂillcé
postericres y & la velsoldad linesl de las propias fibras)
varie oor las difersntes fibras . trotadas, se apreciers que
taies veriociones de velocidad pueden hacerse mds alld de ls
15 descrircicn de lus ejemplos antsribreg sin apertarse con ello
del alcence del inventd;
' Adn cuendo se he descrito e llustrado en 10s
dibujos uns forms espec{fica del inventc, que incluye grupos
de rodlllos de sstiraje estriados y amartignados\rodillos de
20 agujas y medlcs dewococionamiento directoe por engranajes para
leaz rcaillés, ge apreciard que iz forme de éstos y de otros
elementos puede veriarse sustitnyéniclos por elewentos equi-
velentes que oumplen une finelidad aimilar; adends, ciertos
detsiles del invento, pueden usarse independientemente de
&5 otros, y pueden invertirse las peries § 1&3 operaciocnes del
nétods, todo ello sin aperterse del espfritu y del elcance

del invento segin se describe en les reivindlcaclones enejas.

- 12 -
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presentan pars gue gean objeto de esta Iatente de Invencion
en.ESpana, por VﬁIan afiog, son los sizuientes:

lﬂ. - Un aparatoc de estiraje de feses miltiples
pere eciirar fibias textiles de acunerdc con €l método descrite
en 1a Patente 207;517 de 1o que éste es divislonel, caracteri-
zedo por w. grupo de rodilios de g@limentscidn montados en re-
1o0idn cooperente, medios de acelonamiento conectados operati~
vemente pere hacer girer diches redilloce de limentacion a
una veicéiaaa predeterminede, un primer grupo de rodillos de
estireje moantados en reloeidn cooperante y espeolados & distan-
cle de estireje degde dlches rodilleve de nlinentacidn, medios
ge impulsion pare hacer girar diches rodilics de estiraje &
ure velocidad periférioca meyor que 1& velneided periféricu de

dichos rodillos de elimeatacion, un primer redilio girstorio

 de¢ esplpgea que tiens esplgas dispuestes en el espacio ds esti-

raje entire dichos rodilies de alisentacidon y &ichos rodilloes

do estirsje oon lus esplgas dispusatas perae toocar fibras que

se extienden entrs meltiss de dichos rodillos de glimentacion

v dichos rodillee de estlraje, medios de impulsidn para hacer
glrar dicho prinaer rodille ds espiges y sug esplgas & ula velo~
cidad perifériocs menor que la veluoidad periférion de .diches
rodillos de alimentacion, un segundo grupd de reodillovs de eg~

‘nigaje montados en relaaldn ocooperante y espaciados & aistanoia

de estiraje de dicho primer grupd de= redillos d= egtireje, me-

- 17 -
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dios de impulaién pare hacer girar dicho segundo éxupe de ro-
di1los & uns velocided perifeérics meyor que le velscided perife-
rica dei priuer grupo de rodillies d# eatireje, eun seguundo ro-
di1lo de esplges rotativo dispuesto en &1 espacio du estiraje
entre =1 primero y el segundo grupo de rodilloa.dﬁ ¢stizaje,
estznfio las espigas de dicho asgundo rodillo de espigas situa-
das pers tooar fibras queae extienden entre medisas de dichos
rodillos de estiraje primero y'aegundo, y medios de impulsidn
para hacer girer dicho segundo rodillc de esplges y sus sspl-
gos @ una velocldad periférice mencr que lo velccldad perife-
rieca de dicho priper grupo de rgaillag.de estiraje;

20, - Un aparcte segun se reivindice en el
punto 1, carascterizzdc porque la vel-cldad periférica de las
esplgas del primer rodille de espiges eg desde gproximadamente
20% & aproximadanente 35% menor que la velgolded periférica |
de los rodillos de alimantacién;

59; - Un aparato segiu se reivindica en 10s

puntos 1 ¢ 2, caracterizadc purque Lo velcoldad periférica

" de ies esplgas dsl seguundc rovdillc de esplgas es desde aproxi-

redenente 20% @ aproximedamente 35% menor que la velooldad
periférioa del primer grupo de rodilles de estiraje;

49; - Un epareto segin se relvindios en oual-
quiera de los puﬁtss 1 e 3, ocaracterizado porque ls periferie
del rodiliec de espiges en cada espacic de estiraje se extiende
por encime del nivel de las fibras & medida ¢gue pasan deads
los rodilios de g1lmentocion &1 primer gtupo de rodillos de

egtirsje y desde el primer grupo de rodillios de estiraje al

- 14 -



segundo grupo de rodillos de es’aira:je.
FQ -~ Un gparctc para tratar fibras textiles.

P2l y oumo 86 ha descritc en le HMemoria que
entecede, representadoc en los dfbujos que se acomphkian ¥
con lss fines que se hen eapecificado.

Bsta Memoris conste de guince hojas egorites

por une sole care,

Medrid, * 4 MAY. o
P. &‘
fto)de Elzabure
N———
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