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MEMORIA DESCRIPTIVA
para solicitar _
PATENTE DE INVEECION
en
Es PaAl A
por VEINTE afios

8 nombre‘de TECHNICOLOR MOTION PICTURE CORPORATION,
entidad norteamericana, establecida en 6.311, Romaine
Street, Hollywood, Calitornia, Estados Unidos de America,

por:

" UN DISPCSITIVO DE PRESION PARA UNA CINTA
MOVIL ".-

", s e e o e B me GE ew e Sm M G G e s EN S me e M ®w G mE e e e

Este invento se refiere a aparatos para apli-
car une presidn uniforme transversalmente a una cinta né-
vil y particularmente a un dispositivo de rodillos para
prensar pelficula de cine. |

' En varias operaciones de la preparacidn de

material de cintae, tal como una pelicula; es necesario_
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apretar con precisidn la cinta mévil entre un rodillo ¥y un
soporte adecuado. Por ejemplo en la copia de pelfcula de
cine por inbibieién, una matriz de relieve de gelatina que
contiene un tinte se lleva a contacto fntimo con una peli-
cula virgen absorbente del #sinte alimentando las peilfculas
entre un rodillo de presidn y un rodillo soporte que pro-
teen una presidn de laminado completamente uniforme a tra-—
vés del drea de imdgen de la pelfcula. Se requiere presidn
uniforme para producir una copia satisfactoria.

Anteriormente ha sido negesgario montar los ro-

dillos con sus ejes respectivos exactamente paralelés para
conseguir la unitormidad de presidn deseada. Cuando uno

de los rodillos estd sustentado por un eje pivotado, las
tolerancias acumulativas de alineacidn del punto de giro
del eje y de loe rodillos, se hacen tan exactas que no son
practicables, toda vez gue la mds ligera desalineacidn des-—
truird el paralelismo exacto necesario para la presién uni-
forme. ' -

Un tin del presente invento es crear un sopor-—
te para uno de los rodillos de presidn que permite el ajus—
te angular del rodillo de modo que aplique presidn uniforme
a través de todo el ancho del recuadro del margen y no obs-—
tante evite que el rodillo se mueva transversalmente con
respecto a la pelfcula.

Otro fin es orear un soporte de rodillo fécil-
mente ajustable pars transmitir diferentes presiones a la
pelfcula, pero que no requiere tolerancias exactas en la

fabricacidén o montaje y, por lo tanto, es de tabricaecidn
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En un agpecto el invento comprende un soporte

econdmica y sencilla.

o bastidor para un rodillo de presidn que tiene en un e x-
gremo brazos o medios similares paera soportar el rodilioc y
en el otro extremoc un cojinete montado en un eje gque da

un montaje pivotado para el bastidor, teniendo el eje un
par de superficies longitudinales estrechas ligeramente se-
paradas en menos del #nima del cojinete, siendo el didmetro

del eje entre dicha superficie sustancialmen:e menor gque el

-didmetro del gnima de modo que el rodillo puede incliinarse

con el bastidor, transversalmente a la pelicula sobre la
cual hace presidn mientras que se evita que oscile lLateral-
mente con respecto a la pelfcula. Freferiblemente el rodi-
1lo de presidn oprime la pelfcula contra un respaldo tal
como uns correa sin fin o un rodiilo parejo, permitiendo

el soporte del rodillo de presidn ajustarlo en paralelismo
con el respaldo.

En otro aspeecto, un miembro birurcado ¢ yugo,
montado para moverse normalmente al planc de la cinta esth
dispuesto para transmitir presiones iguales & extrenos
opuestos de los rodillos, ¥y ée proveen medioé de presidn
elssticos para aplivar presidn centralmente al miembro bi-
furcado, con 1lo qﬁe se aplican'pres1ones iguales en cada
extremo del rodillo mientras que se permite al rodillo in-

clinarse a una posicién en la que se aplica presidén uniior—

- me transversalmente a la cintsa.

aAdn en otro aspecto el eje de pivotamiento rara

el cojinete mencionado tiene un segundo par de superficiee
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opuestas dispuestas a un dngulo con el priner par de super—
ficies longitudinsales estrechas, estando el segundo par
separado a una distancia menor que el gnima del cojinete,
limitando asf el dngulo a que puede inclinarse el cojinete
de modo que el primer pér de superiicies no se acuflan en
el dnima.

Para fires de ilustracidn se muestra en el
adjunto dibﬁjo una forma tfpica del invento y en dicho &i;
bujos .

La figura 1 es una vista diagramdtica de un
aparato cinematografico.

La figura 2 es una seccidn por la Linea 2 - 2
de la figura 1l.

Lé tigura 3 es una seccidén por la linea 3 - 3
de la figura 1.

ILa figura 4 es una seccidn por la linea 4 - 4

de la tigura 1, ¥

|
w

la figura 5 es una seccidn por la linea 5
de la figura 3.

El aparato que se muestra en la figura 1 esté
digeflado pare alimentar una tira de pelfcula matriz en re-—
lieve de gelatina M empapada con un tinte y una pelfculs
virgen recubierta de gelatina B en coincidencia sobre la
correa de plas P gue tiene dientes T que entran en los ori-
ticios de dientes de la peifcula, y despuds rodar las dos
pelfculas en contacto Intimo. ILa pelfcula matriz y la peif-
cula virgen se asientan sobre la correa de pias P en un

tanque de rodillos 21 después de pasar sobre los rodillos
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22, y sobre los rodillos 23 y 24, respectivamente. £1 ro-
dillo de respaldo 24 y un rodillo de asiento 25 llevan la
peifcula virgen y la pelifcula matriz a contacto préximo
pero no intimo sobre la correa de pdas. Una correa de
asiento 28 que pasa slrededor de un rodillo de respaldo 26
y un rodillo de gufa 30 lievan gradualmente las pelfculas a
contacto més préximo, asentando mds las pelfculas sobre la
correa de plas P. ILos rodillos de asiento 2% y 27 estdn
soportados sobre brazos pivotados 29 que permiten gue los
rodillos se muevan verticalmente con relacién al recorrido
horizontal de las pelicuias. Se transmiten varias presio-—
nes neumdticas a 1los rodillos de presidn a través de los
yugos 31 desde cilindros newnsticos 32, Mds alla del ten—
que de rodilios hay un rodillo de respaldo 36 y otra correa
de asiento 33 que pasa sobre un rodilio de presidn 34 y un
rodillo de gufa 35, y Tinalmente un rodilio de presidn 1
y un rodillo de respaldo 14 para llevar las pelfculas a con-
tacto fntimo. *1 rodillo. de presidn 34 esta soportado sobre
un brazo pivotado 29 y recibe presidn desde un cilindro de
aire 32 e travéds de un yugo 31. vimilarmente el rodillo de
presidn 1, montado en un bastidor pivotado 2, recivbe presidén
transmitida & travds del yugo 5 desde un cilindro similar
10. Cada uno de los cilindros 10 y 32 tiene un medidor 41
asociado con el mismo a fin de observar la presidn transmi-
tida a cada rodillo de presidn.

La presidn neumdtica para Los cilindros de aire
32 que controlan los tres primeros rodillos de presidn 25,

27 y 34 se transmite desde un suministro, (no se muestra),



10

15

20

25

209057

a través de una tuberfa 37 por medio de una vzivula contro-
lada eléctricamente 38 para‘reducir la presidn transmitida
a través de las tuberfas 42, 43, y 44 y, luego, a través

de vdlvulas ajustables 40 para limitar la presidn en cada

_ecilindro neumdtico 32, y, por lo tanto, a los cilindros.

Como se ha explicado antes, los tres rodillos 25, 27 y 34
no presionan sobre la pelicula con tanﬁa fuerza como el ro-—
dillo 1 y, por lo tanto, funcionan a menor presidn. “esde
la vélvulae accionada eléectricamente 38 se transmite presidn
8l cilindro 10 a través de una vealvula ajustable 29. Las
vdlvulas 39 y 40 se regulan de acuerdo con la presidén reque-
rida sobre la pelfcula, determinada por los requerimientos
del registrb de relieve en la nmatriz y otras condiciones de
la matriz y la pelfcula virgen. La valvula 38 estd aceio-
nads por un sistema foto-eléetrico para-detectar juntas me-
tilicas que aumentan el espesor de la tira. 4ntes de en-
trar en el tanque de rodillos 21 las pelfculas pasan entre
un madbntial luminoso 46 y un captador 47. El pasoc de la
junta hace que el captador 47 accione un relé de retardo
temporal 48. Despuds de un intervalo predeterminado el relé
de retardo temporal excitard la vdivula eldctrica 38 libe-
rando la presidn en los cilindros de aire 10 y 32 antes de
que la junta llegue a los rodillos 25, 27, 34 y 1 y resta-
bleciendo la presidn después de que la junta ha pasado los
rodillos. Con la liberecidn de presidén, los rodillos de
presidn pasardn sobre la junta sin deteriorar las pelfculas.
Mientras que los rodilios 25, 27 y 34 como ae

he explicado anteriormente, presionan sobre las tiras de
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pelfcula solo con lg fuerzs necesaria bPara asentar las pe-

liculas en coincidencia sobre la correa de pdas P, el rodi-
llo 1 presiona con mayor fuerza y, por lo tanto, debe mon—
tarse con precisidn mucho mayor con relacidén al rodillo de
respaldo l4. Como se muestra en la figura 3, el rodillo 1
estd sustentado en un soporte que comprende el bastidor 2
fijado a una parte de cojinete 3 montada en un tipo de eje
nuevo 4. IEl eje 4 tiene en un extremo un pasador de monta-—
je 11 que puede encajarse a presidn, o unirse firmemente

de otro modo, a una placa posterior 7. Un buje convencional
8 que tiené un taladro 9 encaja en la parte del cojinete 3
alrededor del eje 4. Como se muestra en la figura 3 los
brazos ¢el bastidor 2 cojen el eje 3 del rodillo l. &stos

brazos estun formados integralmente con la parte del cojine—

- te 3y son fijos uno con relacign al otro. Un yugo 5 ver-

ticalmente sobre el rodillo, coje también el eje 13. En la
parte superior del yugo hay un alvéolo 50 con el que el =x—
tremo redondeado 51 del eje 6 accionado por el cilindro de
aire 10 forma una jynta de rdtula universal. El eje 6, el
yugo 5 y el rodillo 1 estdn alineados con la linea central
de las tiras de pelicula y la junta universal estid diepues-—
ta centralmente con respecto al yugo de modo gque se apliquen
presiénes iguales en cada extremo del sje 13. |
Como se muestra en la figura 5, el nuevo eje 4
tiene un par de superficies 4a en lados opuestos del eje que
entran en el taladro 9 del buje 8. En dngulo recto con las
superiicies 4a hay un segundo par de superficies 43 separa-—
das apreciablemente menos Que el diémet;o del taladro 9 de

lo gue esta la superficie eestante del eje 4. Por otro ledo,



i,
- NN S

el par de superricies 4g estén separadas solo ligeramente
menos que el didmetro del t aladro 9. asi las superficies
4a tocan o casi tocan a un drea longitudinal estrecha del
teladro, mientras que normalmente las supérficies 4b no to-
can 8l taladro coﬁo se muestra en las figuras 2 y 5. Debi-
'do a que las superticies 4a sustanclalmente encajan en el
taladro 9, se evita que el cojinete 3 gire en un plano que
pasa a través de las dos superticies 4g por razén de que
sustancialmente no hay holgura entre las superficles 48 ¥y
el tsladre 9. Por otro lado, entre las superficies restan-—
tes del eje 4, particularmente las superficies.Qg, hay una
holgura amplia para permitir que el cojinete 3 gire en un
plano normal al plano a través de las -superficies 4a. En
éigulo a través del cual se inclina el cojinete en este pla-
no, puede limitarse por la separacidn entre las superficies
4b y el taladro 9. 4si el cojinete y el eje del rodillo 1
quedan libres para inclinarse en el plano mostrado en la fi-
gura 2, de modo gque el rodillo puede inclinarse a una posi-
cidn paralela al rodillo 14 y producir la presidn de roda-
dura uniforme deseada sobre las tiras de peiicula virgen y
madtiz, como se muestra en la figura 4. Por otro lado, el
cojinete y el rodillo son impedidos por la superiicie 4a de
balancearse en el plano de las superficies 4a y, por lo
tanto, el rodillo de presidn 1 no puede nmoverse lateralmente
de la posicidn mostrada en la figura 4 pare causar una desa—
lineacidn de los rodillios 1 y 14.

Ha d e quedar entendido que la presente descrip-

cidn es solo para rines de ilustracidn y que este invento
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incluye todas las mddificaciones equivalentes gue gueden
dentro del alcance de las adjuntas reivindicaciones.
La presente solicitud, que corresponde a la
peesentada en los Estados Unidos de América con trecha 16
de Mayo de 1.9%2, bajo el mimero 288.353, se acoge a Llos
beneticlos del artficulo 51 dei vigente Estatuto-Ley sobre

Propiedad Industrial.
- NOT A -

Los puntos de invencidn propia y nus ve. que se
presentan para que sean objeto de la presente solicitud de
Patente de Invencidn en Espafia, por VEINTE afios, son los
giguientes:

12.,~ Un dispositivo de presidn para una cin-
+a mévil gue comprende un rodillo para presionar sobre la
cinta, un bastidor para el rodillo que tiene en un extremo
medios que llevan el rodillo y en el otro extremo un coji-~-
nete eilfndrico paralelo al eje del rodillo, y un eje que
ge extiende al interior de dicho cojinete para soportar
ajustablemente el baxtidor, teniendo dicho eje en lados
opuestos del mismo un par de superiicies longitudinales em-—

trechas para descansar sobre areas estrechas del &nima de
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dicho cojinete y separadas ligeramente menos gque el didme-

tro del Anima, mirando una de dichas superticies en la di-
reccidn de desplazamiento de la einte en dicho rodillo, sien
do el didme tro del eje entre dichas superficles menor que

el didmetro de dicho cojinete, con lo que el bastidor ¥y

el rodillo pueden inclinarse transversalmente al recorrido ‘
de la cinta mlentras que se evita gue oscilen longitudinal-
mente a la cinta.

22 .~ Un dispoaifivo segﬁn el punto 1l&, carac-
terizado por un respaldo para la cinta, presionande dicho
rodillo la cinta contra el respaldo y permitiendoc dicho
bastidor el ajuste del rodillo en paralelismo con el res-—
paldo.

32.,~ Un dispositivo seglhn cualquiera de los’
puntos precedentes caracterizado ademds por un miémbro bi-
furcadoe mévil hacia el recorrido de la pelidula en dicho ro-
dillo para transmitir presidn igual‘a los extremos opuestos
del rodillo, y medios de presidn eldsticos que actdan cen-
tralmente al miembro bifurcado, con lo gue el rodillo puede
aplicar presidén igual sobre la pelfeula en todo su ancho.

42.~ Un dispositivo segin cualguiera de los
puntos precedentes éaracterizado pdemds porque dicho eje

tiene un segundo par de superficies opuestas espaciadas

para limitar el dngulo en gue puede inclinarse dicho coji-

nete, evitando as{ que dicho primer par de superficies Be
acufien en dicha dnima.

52,~- Un dispositivo de presidn para una cinta-

- 10 -
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mévil,

Tel y como se ha descritc en la lMemorie gque
antecede, representado en los dibujos que se aconmpafian y
para los fines gque se han especiticado.

Le presente idiemoria consta de once hojas es-

critas a miquine por una sola de sus caras.

Medrid, )
T o 23. ABR. 1953

Al ﬂOdeEhab’“u







	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



