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VENCION

a favor de
D. Agustin CASADESUS CANUDAS - de nacionalided espafiola -
domiciliado en Carretera de Cardona, n2 66 - M A NR E S A,
por:
» Aparato variedor de velocidad *

== 000 { =S
Memoria Descriptiva

Esta invencién se refiere a un aparesto variador
de velocidad que presenta en la prictica innumerables ven-
tajas, como son la de permitir una regulacién de velocidad

de toda precisidn y exactitud y la de poderse regular sin
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necesidad de parar la mdquina,

El apareto variador objeto de esta patente, estd
constitufdo esencialmente por un mecanismo transmisor s base
de un sisteme de poleas extensibles para correas trapezoi-
dsles, con el cual se puede obtener automdticamente y con
un minimo esfuerzo, variaciones de velocidad del orden de
uno a doce, que hacen al aparato extremadamente Ytil pera el
accionamiento de diversas clases de méquinas, tanto en la
industria metaldrgica como en la fabril en general y de un
modo particular para la industria de hilatura e industris
textil,

Segn la presente invencién, el aparato veriador
objeto de la misms, comprende esencialmente, una armazén de
goporte en forma de caja que encierra los érgancs propiamen—
te dichos del mecanismo varisdor, formando al mismo tiempo
una plataforma para la fijacién de un motor eléctrico de ac-
cionamiento, y estando éste provisto, por lo menos, de una
polea en *V” formads por 408 piezas o platos, una de ellas
fijada al eje motor y la otra desplazable por medio de un
mecanismo accionado a mano., Paralelamente al eje del motor,
ge encuentra un segundo eje soportado por medio de cojine-
tes a bolas, que constituye el eje movido o receptor y que
comprende también una o mds poleas en ”V”, formada también
por dos plezas o platos, una de ellas fija al eje y la otra
mévil y deslizable sobre el mismo, en sentido inverso a la

del eje motor, con medios mecdnicos o automfticos para su

desplazamiento, de modo gue se obtiene siempre un ajuste cons-

tante de la polea del eje movido, en correspondencia con la
posicidén de la polea del eje motor.
Para efectuar esta graduacidn, en una forma de

ejecucién el plato fijo de la polea del eje motor, se prolon-
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ga formando un manguito cilindrico sobre el gque ajusta cl
plato mévil provisto asfmismo de un manguito de soporte y
deslizamiento, el cual lleva exteriormente una corona aco-
plada 8l plato por medio de rodamientos de bolas, estando

a su vez epta corona acoplada a unsa horquilla montads sobre
un eje fileteado gue sobresale al exterior y puede ser ac-
cionado a voluntad por medio de un dispositivo de manivela,
con lo que se consigue gque la horquilla acerque o0 separe
entre sf los dos platos de la polea del motor, El plato
deslizable de la polea movida, se encuentra sometido a la
accidn de un resorte que tieme & acercerse ambos platos uno
a otro y en virtud de esta disposicién, cuando por medio

de la manivela se cierran los platos de la polea motor, la
correa se desplaza hacla la periferia de la misma, aumen-
tando la tensidn y obligando a separarse a 1los platos de la
polea movida, mientras que &l ajustar la polea del eje mo-
tor separando los platos de la migme, la dorrea queda flow-
ja y automdticemente recupers su tensién por el acercamiento
del plato mévil de la polea receptora bajo la accién del
regorte de la migms, estableciendo instantdneamente la va~-
riacidn deseadas de velocidad sin necesidad de tener que pa-
rar la miquina ni efectuar ninguna otra operacién.

En los casos en gue se desee aplicar el variador
para transmisiones de fuerza de una cierta potencia, y con
el fin de evitar el empleo de resortes de una excesiva ten-
gidén, se ha previsto también una disposicién de gobierno
simultdneo de ambas poleas méviles, por medio de la misma
maenivela de regulacién y el empleo de pares de poleas gra-
duables sobre el mismo ele,

En el plano adjunto se representan, Ynicamente
como ejemplo, las formas preferidas de construccién del

aparato variador de velocidad objeto de esta patente.
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La figura 1, representa el conjunto de un apare-
to variador segin la invencidén, visto exteriormente en persw
pectiva,

La figura 2, es una seccién vertical del mismo
que representa la disposicién de los érganos interiores.

La figure 3, muestra la variante en el mendo
de las poleas de los platos méviles por medios directos,

La figura 4, representa el mecanismo variador que
comprende un doble juego de poleas, para trangmisién de
elevadas potencias,

Con referencia a la figura general 1, y al me~
canismog de la figura 2, el aparato varisdor representado
estd constitufdo por una caja o armazén -10- conveniente—
mente dispuesta sobre unos piés de soporte ~ll-, para la
fijacién del aparato en el lugar adecuado. Dicha armazén
o caja en su parte inferior, contiene un eje -12- con-
venientemente apoyado en cojinetes de bolas -13-, (fig. 2),
que constituye el eje receptor o movido acoplado conve-
nientemente a la mdquine que se desea accionar. En la par=
te superior, la armazén presenta una plataforma -l4- para
la fijacién en forma conveniente del motor eléctrico =15-,
el cual se dispone con su eje paralelo al eje movido inferior.
El eje de este motor eléctrico pemetra parcialmente en la
perte alta de la caja y lleva fijada una polea trapezoidal
veriable, constitufda por un plato fijo -16- solidario del
eje motor, y por un plato mévil -17;.

El plato -16- est# provisto en su parte central
de un cubo cilindrico -18~ gque se prolonga hacia fuera, fi-
jédndose la polea al extremo -19- del eje del motor, ﬁor me~
dio de un acoplamiento cénico o por otros medios convenien-
tes, El plato mévil -17- forma un manguito -20- que ajusta

sobre el cubo -18~ del otro plato, pudiendo deslizarse axil-
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mente 8o0bre el mismo y estando ambos enlazados entre sf por
medio de una disposicién de ranura y chaveta. Sobre la par-
te exterior del mangnito -20- se encuentra el collar -2l
que se aplica contra un resalto de dicho manguito por medio
de un cojinete de empuje -22-, estando este collar acoplado
a las ramms de una horquille -23-, montada sobre un eje fi-
leteado -24~ que sale al exterior, convenientemente soporta-
do por la pieza -25-, terminando en une manivela -26- por
medio de la cual se puede hacer girar dicho eje fileteado y
empujar o mover exilmente el plato mévil -17- de la polea,

Sobre el eje movido =12~ se encuentra fijado so-
lidariamente el plato =30~ provisto de un cubo cilindrico
~31-, Sobre el citado cubo ajusta un plato mévil -32- gue
puede deslizarse axilmente a cuyo efecto el orificlio central
del plato y el citade cubo, estdn acoplados entre sf por me-—
dio de chaveta y ranura de deslizamiento de trazado recto,
helicoidal u otro que convenge. El plato mévil -32- esté
provisto por su cara posterior de un mangnito ~34- de dié-
metro algo superior al del cubo del plato fijo, alojéndose
en el espacio anular dispuesto entre aumbas piezas, un resorte
helicoidal -35- retenido convenientemente por una tuerca de
fijacién ~36-, teniendo tendencim dicho resorte a empujar
el plato mévil -32- contra el plato £ijo =30=,

En esta forma, al accionar la manivela -26-, aflo-
jendo la presién del collar -21-, se desplaza hacia afuera el
plato mévil superior -17-, compensdndose seguidamente la ten-
pidn por el desplazemiento automdtico del plato inferior ~32
empujado por el resorte -35-, con lo cual la correa trape-
zoidal -37~ dispuesta entre ambas poleas superior e inferior,
toma otra posicidn y se obtiene una velocidad distinta en el

eje movido,
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Segin la disposicidn referida se obtiene un cam-
bio automdtico, ajusténdose la tensién de la correa en vir—
tud de la presidn kel resorte de que estd provista la polea
del eje movido. La presién que ge obtiene por medio del re-
sorte, es en cierto modo limitada y conveniente para peque-—
flag potencias medianas. S1i se trata de aplicar el aparato
para la transmisién de potencia superior, puede ser convenien-
te el mando directo de las poleas en sustitucién del mando
eldstico,.

La figura 3, muestra una variante en la disposi-
cién de los érganos de gobierno del movimiento de las poleas,
representdndose en dicha figura un conjunto de aparato simi-
lar al descrito. En este caso, el plato mévil ~40- de la
polea superior y el plato mévil -41- de la polea inferior,
estén unidas entre sf por la pieza -42- en forma de doble
horquilla, cuya parte central presenta el cubo ~43- provisto
de un taladro fileteado, estando esta pieza montada sobre
el eje fileteado =-44-, convenientemente soportado entre ambas
poleas y acoplado, por uno de sus extremos, a la manivela de
meniobre -45-, ILa citada pieza vista de perfil (fig. 3) tie-
ne forma de zig-zZag y sus extremos, respectivamente 46 Y
-47- estén abiertos formendo sendas horquillas gue se aco-
plan a los manguitos de los platos méviles -40- y -4l-, En
estas condiciones, haciendo girar el eje -44= los dos platos
méviles se desplazan en el mismo sentido, es decir, cuando
el plato -40- se desplaza hecia afuera, separédndose del pla-
to £ijo, simultdneemente el plato inferior -4l- se desplaza
acercdndose al plato £fijo de su polea, obteniéndose la va-
riacién de posicidn de la correa y manteniéniose siempre la
tengidén de la misma,

La figura 4, muestra una disposicién similer, me-
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diante el empleo de doble juego de poleas para dos correas
trapezoidales gue actuan conjuntamente, obteniendo asf{ un
aparato aplicable para la transmisidn de grandes potenciase
Bn este caso, el eje motor lleva dos poleas contiguas for-
madas por un plato doble central fijado al eje -50- y por
dos platos méviles laterales -51-52— provistos cada uno de
ellos de un respectivo collar de desliéamiento. De un modo
anflogo, el eje movido estd también provisto de dos poleas
constituidas por un doble plato central -53%- fijado con-
venientemente al eje movido, y por dos platos néviles late=-
rales =54=55- provistos también de sus correspondientes man-
guitos de deslizamiento en la forma anteriormente descrita,
Los platos méviles de cada juego de poleas superior e in-
ferior respectivo, estdn unidos entre sf por medio de las
palancas -56- y -57- articuladas sobre un eje comfn -58-,
que constituyen como un juego de tenazas. Los dos brazos
superiores o los inferiores de estas palancas estédn unidas
entre sf por un eje fileteado -59- roscado en sentidos cone
trarios, y accionado por la menivela -60-, con lo que se con-
sigue mover las palancas acercando o separando los platos de
las poleas. Esta disposicién, es aplicable especialmente
a méquinas continuas pera hilatura, y en este caso las ci=
tadas palancas pueden accionarse automiticamente mediante
la disposicidén en las mismas de los gorrones —6l- que por
medio de tirantes con movimiento de vaivén accionados por
la méquina, producen periddicamente la apaetura y cierre de
las poleas, dejéndpse, entonces, libre o desconectado el hu-
sillo de maniobra ~59=.

Con log mecanismos objeto de este patente, se
obtiene un mecanismo de cambio de velocidad, de toda pre-

cisidn, gustable vuelta por vuelta si el caso lo requiere
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sin necesidad de parar la mfquina, siendo por lo tanto, un
aparato muy Ytil para toda clase de industrias, que puede
utilizarse tanto en la posici6n repregentada, como en poO=-
sicién horizontal u otra cualquieras.

La descripcién que antecede se refiere tinicamen-—
te a une forme preferida de construccidén del aparato varia-
dor objeto de esta patente y se comprenderd que pueden in-
troducirse todas aquellas modificaciones de detalle o de
ejecucidn que no alteren las caracterf{sticas esencisles, las

cuales se resumen a continuacién,

Se reivindica comoc objeto de esta patente:

l,- Aparato variador de velocidad caracterizado
esencialmente por comprender una armazén de soporte de formae
conveniente, provista de una plataforma para le sujecidén de
un motor eléctrico adecuado, el cual estd acoplado por lo
menos, a une polea en forma de ”V”, ajustable, constituida
por dos platos de conicidad conveniente, estando uno de di-
chos pla tos £fijado o acoplado al eje del motor y provisto,
por su cara cénica, de un cubo cilindrico, mientras que el
otro plato presenta, en su parte central, un manguito cilin-
drico que ajusta sobre el cubo del plato fijo, pudiendo des-—
lizarse sxilmente respecto al mismo, y estando proviato de
medios para fijar su posicidén axial o separacién con el plato
fijo, en combinacién con un eje movido o receptor dispuesto
paralelamente al eje motor, estando dicho eje movido provise
to, por lo menos, de una polea ajustable andloga a la del
eje motor y constituide por un plato cénico £ijo provisto
de un cubo cilindrico y por un plato mévil deslizable axil-
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mente respecto al plato fijo, con medios para desplazar
dicho plato mévil del eje movido, ya sea a mano ya auto-
méticamente, en correspondencia con el desplazamiento del
plato pévil de la polea motora pero en relacién inversa,
de modo que cuando se acercan los platos de la polee motora
se separan los de la polea movida y viceversa, manteniendo
constante la tensidén de la correa y produciendo la variacidn
de velocided entre los ejes motor y movido.

2.~ Aparato segdn la reivindicacién anterior, ce-
racterizado en gue sobre el manguito del plato mévil de la
polea motora se ha dispuesto un collar que se aplica contra
dicho plato por medio de un cojinete de empuje, estando este
collar acoplado, por puntos diametralmente opuestos a una
pleza en forma de horquille montada a rosca, sobre un eje
fileteado dispuesto en alineacién con el eje del motor, sien~
do dicho eje fileteado accionable desde el exterior por me-
dio de una manivela u otros medios con lo cual se consigue
mover el plato mévil axilmente acercéndolo o separdndolo del
plato £ijo.

3.~ Aparato segin cualqulera de las reivindica=
ciones asnteriores, caracterizado en que el plato mévil de
la polea movida, que se encuentra montado deslizante sobre
el cubo del plato fijo, estd sometido a la accién de un re-
gorte helicoidal o de otra clase que tiende a acercar dicho
plato mévil contrae el plato fijo y por lo tanto provoca aue
tomdticamente la variacidén de posicién de la correa, cuando
se actia a voluntad, el desplazamiento del plato mévil de
la polea motora.

4.~ Aparato segin la reivindicacién 1, caracte-
rizado en que el plato mévil de la polea motora y el plato
mévil de la polea movida, estédn conectados entre s{ por medio

de una pieza rf{gida en forma de doble horquilla acoplada res-—
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pectivamente por sus extremos a los manguitos de ambos platos,
estando dicha doble horquilla provista de un cubo o ensancha-
miento atravesado por un talsdro roscado, por medio del cual
diche pieze se monte sobre un eje fileteado paralelo a los
ejes motor y movido que puede hacerse girar por medio de una
manivela, de modo que en virtud de la rotacidn de este eje
en un sentido o en otro, se obtiene el desplazamiento simul-
tdneo de los platos méviles de los ejes motor y movido, res-
pectivamente acercéndose y separandose de sus correspondientes
platos fijos, o viceversa.

5.~ Aparato variador de velocidad segdn la reivin-
dicecién 1, caracterizado en que el eje motor y el eje movido,
estén provistos cada uno de ellos de sendos juegos de d0s po-—
leas trapezoidales contiguas, formadas por un pleato central
con doble conicidad fijado sobre el eje y por dos platos mé-
viles laterales provistos cada uno de ellos de un respectivo
coller de deslizamiento, estando 1los collares de los platos mé-
viles de las poleas de un mismo lado, respectivamente de los
ejes motor y movido, conectados entre sf por medio de sendas
palancas en forme de horquilla articuladas ambas sobre un eje
comin central situado entre los dos juegos de poleas, con lo
cual al acercerse entre s{ los platos méviles de un eje se
separan log del contrario y viceversa, pudiendo este movimien-
to de las palancas obtenerse por medio de un husillo movido
& mano 0 bien automfticamente acoplando las palancas a tirantés
con movimiento de veivén gque producen una apertura y clerre
periddicos.

6;- Aparato variador de velocidad.

Eagte memoria consta de once péginas, escritas por
une sola cara.

BARCE=
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LONA, a veinticuatro de Abril de mil novecientos cincuen-

ta y tres,
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