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MEMORIA .D ESCRIPTIVYVA de la Paten-
te de 1nvencién cuyo registro se solicita e favor de "INDUS-
TRIAS P, FREIRE, S, A.", de Nacionalidad Espafiola, domici-
liada en Vigo-Bouzas, ;alle de Peulino Freire Pifieiro n- 10,
por una MAQUINA DE COSER UNIVERSAL Y EN ZIG-ZAG! CON,LA&ZA-
DERA ROTATIVA, A GRAN VELOCIDAD!. ;

La presente invencién se refiere a une mlquine de co-
ser unlversel y en zig-zag, destinade indistintemente a efec~
tuar labores domésticas 6§ industriales,

Su aplicacibn para el hogar se pone de manifiesto por
estar dotada de todos los mecanismos corrientes para coser
y bordar, mecanismo de supresifn de arrastre parsa trabajos
con basﬁidor, agl como mecanismo saltesdor entretejedor parg
entreteler y zurecir,

En la industria &ste méquina puede téner gran utili-
dad, por sus condiciones de gran solidez, sl igual qgue por
su esceasa accesibilidad al interlor -exceptuando loz luge=-
res de engrese- gque evita todo posible atascamiento de 6r-

genos mbviles.

El sistema de lanazedera rptative permite a éste nue-

vo modelo de mfquina, el accionamiento a gren velocided en
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mesas‘de trabajo con motor acoplado, El accionamiento de la
misma se realiza por mediacién de un arbol vertical, movido
por dos juegos de pifiones cénicog,

Esta introduccién a la descripcién de la méquina, nos
pone de manifiesto la inexistencia de todo 6rgano con movi-
miento alternativo, que podrfs ocasionar averfas en la méqui-
na, cuando fsta trabajase a gran velocidad,

La transformacién del movimiento circular continuo
del volante 623 a) en altermativo de la barra de aguja 699),
ge consigue por medio de un sigtema de palancas articuladeas,
constitufdes por un 8rgano de unién de la palenca del hilo
633) ﬁontado sobre un nucleo del brazo 600) y sobre la mis=-
ma palanca del hilo 632), Esta a su vez va montada sobre la
pleza de impulsiém 635) que gires con el eje principal 639)%

Sobre la pieza de impulsién 635) y la palanga del hi-
lo 632), va montada la manivela 631), la cual lleva la biela
de conexifn 629) de la barra de aguja 699), que por medio de
un taco abrazadera 628) comunica a 6sta el movimiento aliere
natlve vertical;

El golpeteo que producirfa §ste movimieante, sobre el
mecanismo de mando, estf compensade por la forma especial que
se le da a la pleza de impulsifn 636) y un peso compensador
excéntrico 640) gontado sobre el susodicho eje~pr1ncipa1 639Y.

El sincronismo necesario entre el movimiento alterna-
tivo de la barra de aguja y, el circular continuo de la lan~-
zadera, 8e consigue por medio de un arbol vertical 732) ac-
éionado por dos juagos de pifiones cbnicos de 1gualgs’carac%
ter{sticas y con relaciones de transmisifn 1:1 801), Lina-
remos juego n* 1 al superior y juego nfimero 2, ai inferiovr,

El Ju;go nfmero 1, ve montado en la siguiente forma:

un pifiln en el eje principal 6%9) y, el otro en el arbol
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vertical 732) aprisionados ambos con tres tornlllos a cien-
to veinte gradodl

El segundo juege de pifiones cbnicos va instalado |
del sigulente modo: un pifin en el arbol vertical 732).y el }
otro en el eje de la placa 800), La sujecién de 6stos pifio- |
nes, se realiza de la mlsma forma Que los anteriores del jJjue~-
go n* 1, Tanto el arbol vertlical 732) como el eje de la pla-
ca 850), van montados sobre nficleos que a tal efecto lleva
el cabezal 600),

Finalmente la transmigién entre el eje de la placa
800) y la lanzadera, se realiza por medio de la corona 802) ?
y pifibn cbnicos 818) de relacibn de transmisién 231, que ha-
ce que cuando el volante 623 a) y, por consiguiente, el eje
principal 639) de una vuelta (lo que supone que la bafra de
aguja 699) relalce su movimignto ascendente y descendente) la
lanzadera habrf dado dos vueltas, necesarias para efectuar

la lanzade y apriete de la mismd,

Este eje de mando de la lanzadera 800), lleva monta- %
do perte del sistema de supresifn de arrastre,

Dicho mecanismo ~objeto principal de fsta patente=
estf constitufdo, en esencla, por un soporte excédntrice 830)
encima del cual apoya el soporte del transportador 873), Por
medio de un slstema de embrague podemos acercar fste excéntri-
ca, haste que el soporte del transportador esté apoyado sobre
la misnm=, Con 8sto se consigue comunicar la elevacién pro-
ducida por la excéntrice al transportador, con lo cual se efec~-
ta el movimiento de elevacibn de ste, gue combinado con el

producido por el arbol transportador 868), produce el arrastre

del tejido, . !

Este embrague de devacibén se menda por intermedio
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827) y un botén exterior, se da o se suprime el arrastre,
El movimiento de trayectoria elfptica del transportador,
'se consigue con la combinacién de un movimiento alternativo rec-

tilineo horizontal, con otro igualmente rectilineo y alternati-

vo, pero vertical, Este filtimo ya hemos visto como se consigue.
El horizontal se realiza por medio de una horquilla 862), la
cual abraza por su parte superior a un casquillo excéntrico 651),.
montado sobre el eje prinéipal 639)., Esta horquilla, en su par- f
te inferior, lleva una menivela de unién entre la 862) y, el ar- A
bol elevador 868), que va montado sobre dos nficleos que lleva

la plaega 8654) al efecto, Por la parte antérior 6ste grbol 863)
posee dos pequeflos nucleos donde articula el soporte del transporf
tador 873). Vemés por consigulente, gque la pleze soporte del :
trensportador recibg su movimiento de dos mecanismos distintos,
uno por cade extremo de la misma, la combinacibn de los cuales

de al transportador epileza 8sta 874) dentada que asoma por las :
aberturas de la plancha de aguja 855) y sujeta al soporte 874) i
por medio de dos tornillos, en el punto medio del mismo= su mo- |
vimiento de trayectorie elfptica, necesario para un buen arrastr€§

Este arbol de arrastre 8638) es ilmpulsado por medio de |
una excéntrica 651), montade en el e je principal 639) y dos bie-
las intermedies 862) y 870),

Le regulacifn del arrastre, se efectfia variando el cen~ |
tro de giro de la biela 862), Este biela gira sobre un punto %
situado aproximademente a 1/% de su longitud, punto éste que es }
susceptible de sublr mas o menos por medio del mecanismo regula-
dor de punteda, Consta 6ste mecanismo, de un mando exterior
718 ), que acciona una pleza 714), montada en un nucleo que al
efecto lleva la mfquina en su parte posterior derechd.

Esta pleza 714), como se puede apreciar en el dibujo ad- j%
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junto, lleve una ceanel horizontal, por donde se desplaza un
dedo, que es el soporte del eje del giro de la blela 868f.

Segfin 1a posicibén del mando exterior sobre la escala,
éste eje desciende mas o menos ¥, el arco desacrito es igusl-
mente menor o meyor y, por lo tanto, de la misma forma varia-
ré la longitud de puntada, pasando por cero a la marcha atrés,

Hagta ahora el cosido de la méquina es en linea rec—
ta, pero sl por cualquler procedimiento, conseguimos despla-
zar le aguja en el sentido trensversel un cleryo espacio en
cade punto a derecha 6 izquierda, conseguiremos un pespunte
en zlg-~zag,

La barre de aguja 699), se mueve dentro de un sopor-
te 693) pendulado en el bﬁazo 600) por medio de un dado 691)
y un bulbn que le sirve de eje 691), Por lo tanto, la posi-
cibn de diche barra 699), depende de la posicibn que se le dé
a dicho soporte., En la parte Inferior del soporte 693), va
articulada une pelanca compuesta de dos plezas 708) y 764),
que sirven para dar posicién a2 la barra de aguja 699),

Estas palances son mandedas por un mecanismo accio-
nado por una excéntricéfengrane 768), que recibe el movimien-
to del eje principal 639) por medio de engranes helicoideales,

‘Le excéntrica del engrane 768)‘acciona una horqui#
lla 743), que a su vez mueve una pileza con corredera 740), por
la cuel se desplaza un taco porta-eje, donde va montado el oprob
extremo de la palenca de mando 764), Este taco 76l), es sus=~
ceptible de varier de posicibn por medio de un juego de palan~ ;
ce de mando 764). Este taco 76l) es susceptible de veriar de
posicién por medio de un Juego de palances desde el exterior
y, obtenedremos, por lo tanto, un ancho de zig-zag distinto
en ceda posicibn del dado 761). Y 8ste movimiento de le ex-

céntrica-engrane de zig-zag, puede ser utilizado paras el ac-

cionamiento de un dispositivo automftico, de que puede pro-
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veerse & la mfquine, para la confeccién de cosido en ziggzag;
el cual serf montado Bobre el eje de la prenotada excéntrica ?
por la parte exterior del cabezel y, en una abertura de asilen- /
to horizontal y de dimensiones suficientes, de que iré dotado
el brazo en su parte superior; _
| ‘Es posible igualmente efectusr otra regulacién del

zig-zag, varaindo la pqsiciéﬁ de la pieza 740), por medic de
una piezavde tres posiclones 750), acclonada desde el exte-
rior; En cada una de las tres posiciones, se efectuarf un
pespunte: en la posicibén centro, con desplazamiento igual he-
cla la dergcha que hacla la lzquierdaj em su posicibén derecha,
desplazamiento de centro & derechaj y, en posicién izquierda,
desplazamiento de centro a izquierddi

La barra de prensatelas 662), estf formada por un eje
vertical,, sobre la que v& una pieza tope 655) con un muglle
de presibn 654), tornillo de regulacién del mismo 663) y, en
su extremo inferior se adapte uno de lbs varios prensatelas
de que v& provista la méquind;

Estf dotada igualmente £sta méquine del mecanismo sal-
tedor entretejedofa A

El accionémiento de le mfquina se puede realizar indis- |
tintamente a pedal,_cdmb a motor eléctrico a gran velocidad,ac— ’
tuando sobre el volante, montado en el extremo del eje princi-
pal 659)L Estae méquina.esté equipade con dos tipos de volan=-
tes, uno de mas masa, péra elycasq de ser accionada a pedal y,
otro de dimensiones mas reducldas, para el caso de accionamienj
to a motor, donde 1os‘puntos muertos han desaéarecido y, les

paradas bruscas son mas corrientes,

Estf provisto ste mecanismo de mando, de tornillo de
desembrague, con el fin de dejar libre el volante con objeto

de accioner el canillero, independientenente de los demés me~
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canismos de la méquine,

Normelmente, en otras méquinas de coser, parea el cosi-
do con dos agujas, se emplean sistemas de tensién en los cua-
les los dos hilos van montedos sobre tres discos,f?%%mando un
solo grupo y, por la parte exterior regulados por la presién
de un muelle cbnicoj de 8sta forma la presién que recibe el
hilo de la parte interior, es menor que la del hilo exteriorl
Para evitar fsto, ésta mfquine esté provista de un sistema de
tensibn compuesto de dos cuerpos principeles, con un juego de
discos,ceda uno para el paso de los hilos; Lleve igualmente
éste sistema de tensi6n, un dispositivo para soltar los dis-
co8 en el momento de levantar el prensateless, esl como los
gufea hilos necesarios para el mismdé

NOTA REIVINDICATORTIA

Los puntos, proplos y nuevos, de la presente patente
de invencién, que se reivindicen, sons | _

1% MAQUINA DE COSER UNIVERSAL Y EN ZIG-2AG, CON LAN-
ZADERA RbTATIVA, A GRAN VELOCIDAD cearacterizade porque la
parte superior del brazo, esté dotado .de una abertura con
aslento horizontal y de dimensiones suficientes para lg colo-
cacién de cuslquier tipo dispositivo autométicp de‘zigézagé

2% MAQUINA DE COSER UNIVERSAL Y EN ZIG-2AG, CON LAN< |
ZADERA Rérarxva, 4 GRAN VELOGCIDAD, segﬁn reivindicacibn ante-
rior, caracterizade porque lea transmis;ﬁn entre el eje prin-
cipal y el eje de mandb de la lenzadera, se realize por inter-
medioc de dos juegdS«delgngranajes 96nicos isualeg, y de rela~-
cibn de transm;siﬁn 1t1l, que llamaremos Jﬁggo uno, ai‘superior
juego dos, al inferior, yendo el Juggq uno, montadq ds la si-

gulente forma: un piﬁ6g_en el eje principal(aprisiongdq con

_ tres prisioneros de ciento veinte gradosj y, el segundo pifiln
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de éste primer juego, va montado y aprisionado iguslmente en
un eje lnternedio vertical, que gira en unos nficleos interio-
res del brazo, debldamente encasquillgdo con casquillos intro~
ducidos a presién;

3% MAQUINA DE COSER UNiVERSAL Y EN ZIG-ZAG, CON LAN-
ZADERA ROTATIVA, A GRAN VELOCIDAD, que se caracteriza azsimismo
porque el juego dos, expresado en la reivindicacién anterior,
consta de otros dos pifiones, iguales a los del primer juego, de
igual relacifn de transmisifn, montados, uno en el susodicho
eJe vertical con tres tornillos prisioneros, y, el otro, en el
eje de la lanzadera de igual forma aprisiénadﬁl ‘

4% MAQUINA DE COSER UNIVERSAL Y EN ZIG-ZAG, CON LAN-
ZADERA ROTATIVA, A GRAN VELOCIDAD, segfin reivindicaciones an~
teriores y, caracterizada por el hecho de poder hacer pespun-
tes en zig-zag "centro", "derecha" & "izquierda": _

5% MAQUINA DE COSER UNIVERSAL Y EN ZIG-ZAG, CON LAN-
ZADERA ROTATIVA, A GRAN VELOCIDAD, segfn reivindiéaci6n ente-
ribr, carac terizada porque el cambio'de derecha, centro é 1z-
quierda, se realize por medio de las distintas posiciones de{
una chapita, pieza remachada en un eje, que saliendo al exte=~
rior es accibnado por medic de un potén de fécil acceso;

6% MAQUINA DE COSER UNIVERSAL Y EN ZIG-ZAG, CON LAN-
ZADERA ROTATIVA, A GRAN VELOCIDAD, caracterizada igualmente
poréue el movimiento del eje de la excéntrica-engrgne de zigf
zag, puede ser utilizado para el acclonamiento de un disposi-
vo automético, de que puede proveerse a la méquina,'para la
confecc1én de cosidos en zig-zag, el cual serf montado sobre

el eje de la prenotada excéntirica, por la parte posterior del

‘cabezal,

74 MAQUINA DE COSER UNIVERSAL Y EN ZIG-ZAG, CON LAN~
ZADERA ROTATIVA, A GRAN VELOCIDAD, segfin reivindicaciones an<
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teriores y caracterizaga porque el movimiento de elevacibén del
errastratelas se realiza en virtud de un mecanismo constitufdo
por une palanca de mando, unide a le placa por medio de un tor-
nillo bulbn, de la cual parte otra biela que transmite el acclo-
namiento a la manivela, estando unida por su punto medio a la
place, por medio de un segundo bulén-tornillo,'efectuéndose el
mando de la excéntrica de embrague por la parte superior de la
manivela y, consiguiéndose ésto, porque la excéntrica de embra-
gue esté provista de una canal en dondevesté emplazado un bu-~
16n fijo, con casquillo giratoria% 7

8% MAQUINA DE COSER UNIVERSAL Y EN ZIG-ZAG, CON LAN~-
ZADERA ROTATIVA, A GRAN VELOCIDAD, que se caracteriza tambien

- porque la excéntrica de embrague aludida en la reivindicacién

precedente, lleva un chaflén centr@do de diémetro ;al, que apo-
yade la prolongécién del soporte del arrastratelss, sobre 61,
los dientes del mismo no sqbr@:alen_de‘la plagcba'de agujaj y,
81 esa prolongecién se apoys en la excéntrica, éste le comuni-
ca a aquella un movimiento alternativo vértical, que constitu-
ye el movimiento de elevaciéd;

9% MAQUINA DE COSER UNIVERSAL Y EN 2IG~ZAG, OON LAN-

' ZADERA ROTATIVA, A GRAN VELOCIDAD, que se ggrgcteriza_ademés

porque la excéntrice de embrague de las reivindicaclones an-
teriores, va montada sobre el eje de la lanzadera y se mueve
gufada por un pequefio espigo aprisionado por un tornillo de
una pleza montada iguslmente sobre dicho ejd; . _ v
10¥ MAQUINA DE COSER UNIVERSAL Y EN ZIG-ZAG, CON LAN-
ZADERA ROTATIVA, A GRAN VELOCIDAD, ceracterizada por el hecho
de que segﬁn la poaicién de la excéutrica‘de embrggue con res-
pecto a la prolongacibm de lé pleza porte-arrastratelas, exis-

tirf o no arrastre del tejido; _
112 MAQUINA DE COSER UNIVERSAL Y EN ZIG-ZAG, CON LAN-=
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ZADERA ROTATIVA, A GRAN VELOCIDAD, caracterizada por poseer
un nuevo sistema de tensiones para el cosido con dos agujas,
constituf{do por: una chapa con prolongacién en fngulo recto
accionada al leventar el prensatelas, y, en el aentidd_contraé
rio, por un muelle, pare aflojar 1o§}discos de presién, yendo
éste pleza atornillada, con dos tornillos de cuello, a otra
chepa sOporte de todo el slstemsa,

12% MAQUINA DE COSER UNIVERSAL Y EN ZIG—ZAG, CON LAN-
ZADERA ROTATIVA, A GRAN VELOCIDAD, caraqterizada‘ademés porgue
la chapa soporte de la reivindicacién anterior, va instalade’
en el cuerpo de la méquina por dos puntos: uno superior cons-
titufdo por un cuerpo atornilledo a2 la misma chape & introdu-
cido en el brazo referido en la segunda reivindicaci6n; ¥, el
segundo punto consiste en el terminal en forma de horquilla de
la referida chapa-soporte, gpris;onada contra el cuerpo de la
méquina por el sistema guia—bilo, constitufdo por'un casgulllo,
un eje, una polea guia—hilo y una tuerce de sujeci6n.

13% MAQUINA DE COSER UNIVERSAL Y EN ZIG-ZAG, CON LAN-
ZADERA ROTATIVA, A GRAN VELOCIDAD; que se csracteriza porque
en la zona media de la pleza chapa~soporte, de las reivindica-
clones precdenetes, van montados dos conjuntos de tensibn cons-
titufdos, cade uno, por! un pitén afloja-tensiones, dos discos
de tensifn con ranura de referencia, y, dedos posicibn por me-
dio de un espigo, un disco retén de muelle, un muelle cénico,
una tuerca de sujecién y, todo ello montado en un eje prineci-
pal de ten516r£. . \

14% MAQUINA DE COSER UNIVERSAL Y Eﬁ Z1G~ZAG, CON LAN-
ZADERA ROTATIVA, A GRAN VELOCIDAD, caracterizada tambien por-
que el sistema de tensién estf provisto igualmenie de un pasa-
hilo con clavito ¥y, abrnillado lgualmente.a la pleza cbapa;so-

porte por medio de un tornillo,
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152 MAQUINA DE COSER UNIVERSAL Y EN 21G-2AG, CON LANZA-
DERA ROTATIVA, A GRAN VELOCIDAD, que se caracteriza porque to=-
do el sistema de tensiones va montade sobre dos nficleos que al
efecto lleva el brazo indicedo en la segunda reivindicacién:‘

16° MAQUINA DE COSER UNIVERSAL Y EN 2IG-ZAG, CON LANZA~
DERA ROTATIVA, A GRAN VELOGIDAﬁ.

Todo cual queda descrito em la presente Memoria, que se
compone de once hojas mecanografiadas por una sola cara y, fi-

gure en dibujos presentados,

Vigo para Madrid, 17 de Junio dT\;.955

P. f{” /
t ) _,%//\«up/ bél,gjf
. o . ,f-//
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