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PATENTE D E INTRODUCCION

por diez afios

para todo el territorio espafiol, sus colonias y protecto-
rado por "UN MECANISHO PIJADOR DE HERRAMIENTAS PARA MA-
QUINAS-UTILESY cuyo privilegio se solicita a favor de

la entidad espafiola NEUMAC, S.L. domiciliada en Zara-
goza, calle Utrillas f® 10,

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente patente se refiere a un mecanismo gque per-
mite le fijacién de toda clase de herramientas a cualquier
tipo de méquinas-itiles usadas en la industria.

Las ventejas del presente mecanismo sobre cualquier
otro de los usados en la actualidad son de gran consi-
deracién, pues lo mismo lo que se refiere a la fijacién
del mecanismo a las mdquinas, como le solidarizacién
de las herramientas al mecenismo se verifica de un modo

altamente seguro, de forma que permite el trabajo de la
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herramienta en las condiciones més Sptimas. Asimismo
el gistema de montaje del mecanismo en lo que se refie—
re a la pieza deslizante de que m&s adelante se trataré,
se efectlia de un modo altamente sencillo, al propio tiem—
po que se dota al mecanismo de dispositivos adecuados
para conseguir que el trabajo del mismo se efectle en

las condiciones mecédnicas més convenientes, cosa de

que carecen los mecanismos conocidos hasta el presente
con el congiguiente perjuicio de su buen enitretenimien-—
to y su féeil utilizacibn,

Pare la mejor comprensién de la presente patente,
se acompafian unos dibujos con cardcter enunciativo
en los que se muestran las caracteristicas principales
del mecanismo,

La figure 1 de los mismos es una representacibn esque-
mitica de los dispositivos que los constituyen.

Ie figura 2 muestra en linea de trazos los mismos dis-
positivos con el diagrema de descomposicién de esfuerzos
gque actuan sobre los mismos.

La figura 3 es un corte longitudinal de la cavidad
donde se alojen dichos dispositivos.

La figura 4 es una seccidn longitudinal de una pieza
gque asocia varios grupos de dichos dispositivos.

La figura 5 eg una vigta en perspectiva de uno de
los modos de realizacidn de la zapata deslizente del me-
canismo.

La figura 6 es una seccién transversal, segin la
linea A-B de la figura 1, mostrando otra vista del modo

de realizacibdn del mecanismo correspondiente a la figurs 5.
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La figura 7 es otro modo de ejecucidn de la zapata
deslizante,

La figura 8 es la misma seccidn de la figura 6 en co-
rregpondencia con el modo de ejecucidn de la figura 7.

La figure 9 muestra el montaje completo de los dis-
positivos que caracterizan el presente mecanismo en uno
de sus modosg de realizacién.

La figura 10 eg una vista exterior de la argolla ac-
ccionadora de dicho dispositivo.

Conforme se puede ver en la figura 1, el mecanisno
consta en esencia de una pieze relativemente fija 30 la
cual posee unas cavidades conforme se sefiala en la figura
3 donde van montados los dispogitivos fijadores. Ista
pieza 30 posee unos elementos 37, para guiar a la zapa-
ta deslizante, gque pueden consistir o en una nerviacidn
tal como la de la figura 6 o simplemente reducirse g
las propias paredes de la cavidad segin se dibuja en la
figura 8.

Adends la cavidad labrada en dicha pieze lo estd de
forme que gquedan unos egpacios gin vaciar, de los cuales
unos (31) sirven de tope & los dispositivos asocisdos a
la argolle accionadora dursnte el trabajo del mecanismo
y otros (36) sirven de tope a la propia zapata deslizan-
te, seglin se verd mds adelante.

Pera la fijescidn de la herramienta al mecanismo y la
de éste a la méquina esta pieza 30 tiene, en su més comimn
modo de realizacién, forme anular, de modo que en conjunto
se presenta como una pieza atravesada longitudinalmente

Por un agujero y con tantas cavidades en su cuerpo, cuan-
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tos sean el ntmero de grupos de dispositivos fijadores.

£l agujero que atraviesa dicho cuerpo es cilindrico 40
por unc de sus lados, de modo gque por %l tiene lugar la
fijacién de la herramienta al mecanismo, siendo tronco-
cénico 38 por el otro lado para permitir la fijacién del
mecanismo a la méAgquina. Estas dos partes del agujero se
encuentran enlagzadas por una parte roscada 39 cuyo fin

es permitir una solidarizacidn perfecta del mecanismo a
1z méquina cuando se utiliza en fresadorss u otras méqui-
nas similares en las cuales y debido a la forma peculiar
en que deberd trabajar la herramiente no serie suficiente
la fijacidén a presién mediante el agujero tronwocénico
antes citado.

En las cavidades citadas anteriocrmente van montados
los dispositivos fijadores de la herramienta los cuales
estén constituidos por una zapate deslizante 10, conve-
nientemente guiada por la nerviacién 37 o similer, la
cuel consigue por medio de su parte 13 la fijacién de la
herramientsa 45, Esta zapata deslizente es en esencie una
pieza prismétice con dentado 11 por una de sus caras y
terminada por uno de sus extremos por una pata fijadora
13. ZEsts zapate puede poseer una ranura 12 a todo lo
largo de su dimensidn longitudinal, segin el modo de
realizacibén de lag figuras 5 y 6, o ser enteramente ma-
cize segin el modo de ejecucidn de las figuras 7 y 8.
Asimismo la pata fijadors puede estar formsda por dos
0 varios salientes, por la parte en gque actua sobre la
broca o elemento a fijar, conforme se sefizla en la figura

5, o ser ligeramente céncava segin se representa en la
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figura 7.

Esta zepata deslizante estd sometida por su parte den~
tada & la accidén de una pieza 21 aesimismo dentada 23, la
cual va fije mediante un tornillo 22 o similar, a la ar—-
golle accionadora 20 la cual termina en una de sus partes
24 en un dentado 26 asociado convenientemente a un engra-
naje cénico independiente por el cuzl se mueve a voluntad
dicha argolla accionadora.

intre la pleza de engrane 21 y el tope de retenida 31
de la pieza 30, va montado un cojinete o elemento similar
35 para permitir el buen funcionamiento del mecanismo des-—
pues que por la aceidn de su propio trabajo se hayan vis-
to gsometidas a notables esfuerzos las piezas que lo cons-
tituyen. Generglmente se provee al tope de retenida 31
de un ggiento 32 de material adecusdo al trabajo de des—
gaste 8 que se verd sometida.

En le argolla de accionado 20 montada sobre la pieza
fija 30, existe un orificio 27 en el cual girard el eje
de un engranaje cénico que habrd de mover la argolla de
accionado.

Para ls mejor comprensién de las grandes ventsjas que
representa el sistema de retenida de las piezas mediante
el tope 31 y el dispositivo de engranaje o similar 35 in-
terpuesto entre dicho tope y la pieza de engrane 21, ge
he dibujado en lg figura 2 el diagrama de descomposicién
de esfuerzoss Sobre la parte fijadora de la zapata des=
lizante 10 actuaréd vna fuerza, debide en parte & la pre-
sién de fijacibén de la herramienta y en parte al esfuerzo

con que esta herramienta tenderéd, durante su trabajo, a
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penetrar hacia el interior del cilindro 40 de modo que

sobre dicha zapata deslizante actuard en reslidad una
fuerze Fpy que la comprimird contra la pieza 30 y otra
fuerza F de direccidn normal a la superficie 13 de la
pate de fijacibén. Esta fuerza F podemos considerarla
descompuesta en una fuersze ¥, normal a la superficie del
tope 36, convenientemente contrarrestrada por le reaccién
de dicho tope, y otra fuerza F, de direccién coincidente
con la longitudinal de ls zapata deslizente. %
Bsta fuersza F1 actuard a través del engranaje sobre
la pieze de engrane 21 de modo que podemos considerarla
eplicads sobre dicha pieza y descomponerla en otras dos
fuerzas de las cuales una, F'y, tendrd diresccién perpen-

dicular e la superficie de la argolla accionadors y que-

g g e

dard convenientemente contrarrestrada por la resccibn del
apoyo de diche argolla y la otra F",, de direccién para-
lela & la generatriz de diche argolle accionadora, serd
perpendicular a la cara correspondiente del tope de re-
tenide 31. Se comprende pues, que este tope es en dltimo

término el que habréd de soportar el esfluerzo a que se verd

sometida la zepata deslizante, de modo que de no separar,
como se ha sefialado entes, este tope 31 y la pieze de en-
grane 21 mediante un rodillo, bola, cojinete o similar 35, ;
dichos esfuerzos dificultarfan en gran maners el movimien-— %
to de la argolls de accionado 20, una vez hubiese trabaja—
do la herramienta hasta llegar & producir el agarrotamien-
to de dichas piezas.

El funcionamiento del mecanismo es el siguiente: Ia

pieze 30 ge fija a la méquina=tdtil por el tronco de cono
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Mediante la accién de un engraneje troncocédnico euyo
eje se introduce en el orificio 27 y el cual movemos me~-
diante una menivela 0 gimilar solidaria a dicho eje, lo-
gramos el giro de la argollas de accionado 20, la cusal en
dicho giro arrastrard a lz pieza de engrane 21, a la cual
va unida mediante un tornillo o similar 22, de forma que
egta pieza de engrane muevea ln zapata deslizante 10 en
el sentido conveniente segin interesa le fijacidn o
liveracién de la herremienta gque se introduce en el ci-
lindro 40 y queda aprisionada por las partes fijadoras
13 de dicha zapata deslizente.

Une vez fijada esta herramienta se encuentra el meca-
nismo en condiciones de trabajar. Durante el trabajo la
herramiente tenderd a presionar a ls pieza de engrane 21
sobre el tope de retenida 31, pero gracias al engranaje o
similar 35 no quedardn agerrotedas dichas dos piezes, de
modo gque en cuelqguier instante, y por movimiento contrario
al que hayamos tenido que darle entes por medio del engra-
naje cénico 25 podremos aflojar a las zapatas deslizantes
y volverlas a su posicién inicial liberando a le herramien
ta.

Se comprende gue la presente patente podrd sufrir cuan-—
tas variacliones de detalle se estimen oportunas, asi en el
modo de mover & la argolla de accionado 20 como en la for-
ma de la zapata deslizante 10 o en el procedimiento para
lograr el deslizamiento entre la pieza de engrane 21 y
el saliente de retenida 31, o el procedimiento pare unir

dicha pieza de engrare a la argolla de zccionado para el
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guiedo y mocién ce la zapate deslizante dentro ce la ca-
vicad en que se alberga, u otra modificacidn cualguiera

siempre que no altere la esencialiaec ce la presentie pa-
tente, & cuyo iin se aeclaren no divulgadas, practiceces
ni puesias en ejecucidn en Espaiie les sigulientes relvin-

dicaciones que congiiluyen la

NOTA REIVLINDICALTORTIA

. 1% — UN MECANLSMO FIJADOR DE HERRAMIENTAS PAHA 1MA-
QUINAS-UTIIES, caracierizado porque comprende el conjun-
to formedo por uns pieza relativamente iija asociaua &
una argolla sccionadora y & grupos de elsmentos iijado- ;
res de le herresmienta, cada uno ge CcuyOs Lrupos esié
esenciglmente constiiui@o por une zapais monitava cesil- ;
zenie en el interior de la pieza fije, msi como une pie-—
za de engraune, que es solidaria ce la ergolie acciona-

dora, y unos topes ue retemiaa de la pleza de engrane,

R R S R SR S R A

gueaando cada grupe anterior alojadc en cavidaaes lea—
bradas en la pieze relativamente rija anierior.

28 - Un mecanismo, segin la aunterior reivinaicacidn,
caracierizado porgue comprente unos grupos de elementos 1l
jedores, cada uno de Cuyos grupos estd constituido por
une zapate deslizante gue estd denteda por une de sus
caras y por une pieze de engrane que es solidaria de
una argolie externa accionadore, estanco los citaacs
grupos montados en sendas cavidaues de una pieza rela~-—

tivemente fija exislmente hcradada y portadore de la

grgolla antes citada. E
38 - Un mecanismo, seglin las anteriorey reivindicea-

ciones, caracterizado porgue 1los grupos de elementos
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de fijecidn de lao herramiente, esién montados en sendas'
cavidades de une pleze rija que esitd sitrevesada gxial-
mente por un orificlio gque comprende uns zcna troncocd-
nica y otra cilfndrica unicaes por una zona central tfi-
leteaas, estando dicha pieze reletivemente 1'ija rodeada
por une argollia acciomaaora solidarizaqa con une pieza
denteda que engrans con los correspondientes dentados
pertenecientes a los elementos Iijauores antes citedos.

48 - Un mecanismo, segdn la anterior reivindicacidn,
caracterizado porque la argolla sccionadore esid dotada
de un dentado cénico externo cispuesio pars su engrane
con ung ruedea cénice inderendiere gccionadora de l1a
argolla,

58 -~ Upn mecanismo, segln lag anteriores rervindica-
ciones, ceracterizedo porque comprende ung pieze principal
relativamente 7ije que estéd periforada axiaimente con un
orificio troncondénico para el cono horse de la méguina-ucil
¥y grupos de elementos iljadores de las nerramientas mon-
tadas mobre la citads pleza perforada, con la particu-
laridad ce gque cada uno de los grupos antes cliiauos es-—
t€ monitado en une cavidad de la pieza principal perio-
reca y estd esencialmente comstiiuido por une zapata des-
lizante que eesid dentade por und de sus ceras y viene
guiada en el interior de la pieza principai.

68 — Un mecanismo, seglin le anterior reivindicacién,
ceracierizado porgue comprence vna pieza glratoria exe—
ternamente dentaua que es solidaria ce une pieza anular
dentaca que engrana con low cventados de las zepaias de

los grupos de elementos 1ijadores,
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7% - Un mecanismo, segin cuslquiera de las anterio-
res reivindicaciones, caracterizado porque comprende
unos jopes de retenida para los grupos de elenenitee
iijadores, cuyos topes de retenida son solidarios de
le pieze relativamente fije principal, existiendo un
cojinete de apoyo entre los citados topes y la piezse
de engrane de los grupcs de elementos f1jadores.

88 - UN MECANISMO FIJADOR DE HERRAMIENTAS PARA
MAQUINAS-ULILES.

Poac tal y conforme queda descrito y reivindicado
en ls memoria descriptiva que antecede y que consta
de aiez hojes escritas a mdquina por une sola de sus
caras y un plano gque la ilustra.

MADRID, £/ ABR. 1953

NEUMAC, S.L. Z

P.A. ff?)b&{fla&ELCiﬁiﬁv/
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