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MM:A REPROOUCCION
POR DEPECTO DEL ORIGINAL |
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por veinte efios,

$0raa0, por MUN CLUANLULU Ui CUERPO L

BILarURA Lo FLEIAS AmTelolal , cuyo privileglo se £0-
licita o favor de DLon CARLOE IRAPLIX DEL CEBERO, de né-
cionalidad espa:iola, gomiciliadco en QLorrelavega (santan-
der), calle Argumose, ne 2, y cuyo inventior es sl pro-—
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Bsia paweuﬁe se Teiiere, COIO SU nOMLIre indica, &
un mecanisno de cuerpo ue continua de uha mdquina ce
hilar TiDras arviiloiiigs, Cales COLO Viscosad gy glial-—
larves.

Se entiende por cuserpo de conmvinue la porcidn ae la

wdguing de hilar gue actda sobre el hilo formado entre
el nmomento en gue ge procuce su procoagulacién v el mo=
mento en que el citado hilo se arrolla ye definitiva-

mente tormado sobre ¢l cono o bbbina apropiada. 4Ade-
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més de los Srsanos que actlan directumente sobre

hilo qge se fTorsa en el bailo de coagulacidn, cada cuer-
20 de continua congta, COHO eS 1égico, de sus corres-
pondientes elementos uotores que tlenen gue congiderar—
se cono parte integral del mismo, asun cuando pueden e8-
tar concchados de un modo cirecto o indirecito a otros
dispositives de la mfcuvina de hilar.

Tanto la constitucidn cémo el acoplamiento de los
digtintos elementes Ge egte mecanisuc es diferente a
lo hastae shora conocicvo y empleado en nuestro pais vy
en el extranjerc.

Ia caracteristica orincipal de esta patente conglig-
te en que el mecanismo en cuestidn estd esencialmente
fornado por un armazdn de soporte cue se extiende la-

teralmente en relacidn al cuerpo
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guina de hilar, con la particularidad de que dicho ar-
mazdn estd separado de cada uano de los armazones sie-
milares, correspondlentes a los otros cuerpos de centl-
nua adyacentes, per un espacioc libze gue coenstituye un
pagillo de trabejo vy porgue enciume de dicho armazdén
van dispuestas unas poleas de hilar montadas sensiple-
mente paralelag sobre unos ejes inclinados en relacién
al armazdén antes citado, sezun aeuerhlnaQOS dngulos va-
riables que permiten la normal galida del hilo de uno
de los respectivos Jjuegos de poleas y su correspon-—
diente: entrada normal en el juego de poleas que le
sucede, -

Como caracteristicas auxiliares de eslbe mecanisio

cabe sefialar:
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12 - Que ¢l ndmwero é¢e juegos de poleas empleados pa-
ra cada cuerpo de continua es varisble, segdin el ndue—

ro de los baflos de splicacidbdn y se.tn la longitud de hilo
gue ge desgea gea Lratado por cada uno ue los bailos de
aplicacidn.

29 -~ Log movimientos de lag poleas de continua son
autbnomos, lo gue permite la reguluclidn de las relacio-
nes de estiraje o de contraccidn,suplementarias en
cualculer fase del tratawiento del hilo,

32 -~ ILas poleag empleatas son Ge mayor diduetro gque
las wectuales.

48 ~ Is dlgtancia entie log ejes sucegives de lag po-
leas es variable, con 1o cual puede lograrse una mayor
longitud de hilo en trataniento sin aumentar por ello
las dimensiones ue la nfcuina.

52 - Ia separacidén loteral de Llog Jjuegos de poleas
viene regulads por 1o inclinacidn dada a los sejes de
log resvectivos juegos, siendo funcidn de dicha in=
clinacidn y de 1z anchura Util de caca polea.

52 - La separscibn enitre los ejes de poleas de un
nismo juegso prede hacerse variable, utilizando un‘mo—
tor indepeniiente para cada mecanismo de cuerpo de
continua.

72 ~ Bl accionmmiento de cada cuerpo de contlinug
puede realizarse independientemcntc o mediznie cone-—
xién & log dends cuerpos de contbinua sezdn mejor con-

vensa.

[34]

Todas lus caracteristicas anteriores y otras que

ge hardn nds vicibles al prosesuir la lectura de la
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presente memoria tienen cowo consecuencis

rermitir un
mejor funcionamiento de 1o mdquina de hilar unido a la
obtencidn de una serie de venta Jas imposibles de con-
- gegulr con las mdquinas actuales.

5 Se obtiene por ejemnlo una nayor facilidad del tra—

bajo del obrero al wontar cuerpos Ge continus de log

caracteristicas anteriores., Se hace innecesurio el em—

pleo de poleas adicionales para el egbtlraje de los hi-

»
»

los, ya que dicho estiraje ce Logra en Ilas mismas po-

16 leas de continua. ILas carccteristicas eg ;peciales del
pregente woecanismo perwite utiiizarlo en combinacidn
con unte canales de vaio dis puestos caracteristica-

: mente de un nodo descrito en obra solicitud de puten-

te, towo ello ce mouo que ¢l conjunto roruado consti-

| 15 tuya la parte csencivl de una o e hilar cue
goza de unas veatajug Unicas por tener unas cualics—
des técnicas especiales ¥ ser al propio tiempo ae un
manejo cumoav, practico y sencillio.
Para racilitvar ia comprensibn de esta vajionie ¥y a
20 tftulo enunciative, o sea sin cardeter limitativo, se
ajuntan unos planocs en los gue estd renreseniada une
de lag mdlﬁiples_formﬁs de ejecucidn ce un mecanilsno
segin la preuenuc ratente, agi como los dispositivos
auxiliares susceptibles Ce ser enpleados en un caso
25 rarticular de realizacidn.
La figura 1 corresnonde a une plantsa eﬁquemdtica
de un 11ecanismo de cueroo de continue dis puesto pere—
pencicularmnenie con regpecto & log canales de baiio de

la continua, los cuales a su vez estdn dispuestos de
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una mencra particular convenisntencnie descrita en otra

goiicitud ce natentes

Ta ITisure 2 nuestra un alzado lateral correspondien-—
te & un cucrpo de continuz asociado a log canales de ba-
o, vieto secdn 2-2 de l1a figura le

La Tigura 3 corTesnon.e & un alzace lomgitudinal ce
1e ndquine continua constiﬁuida por Llos canales de baiio,
unos cuerpos de convinua ¥ lom mecanlismos apropiados ra-
ra dar movimiento & 1o distintos Srgancs de la udguing,
tocc ello unido a los armnazines de zoporte utilizados

.

pare sostener la sobalicad de los dispositivgs antexrd o-
res.
Lag ficures 4, 5 ¥ 6 corresponden respectlivanente a
un corbe y dos vistas luterales e la caje de manaos prin-
cipales en uwaa de sus 10TLEs preferentes de realizacidn.
Lag fisuras 71 ¥ 4 muestran un corte ¥ uﬁ alzado la-
teral de une caja de nandos guxiliares.

suras 9 y 10 representan unos cortes de un al-—

zgdo v planta de una caju central de mando.

Tas ficuras 11 v 12 corresponden & un alzado y plan-
ta seccionadeos de una caja de mande de poleas de con=—-
tinua.

Las fisuras 13 y 14 corresponden a un corte y alzg-
do lateral de la caja de variseidn de estirajes.

Haciendo referencia a los dibujos gnterioreg y vol-

,

viende & insistir sobre lo gue ya se na dicho anterior-

mente, cabe selalar guc Se entiende por cuerpo de con~-
tinua cadm uno de log conjuntos maguinales con los cua-

-

les se efectds el tratauiento fisico-guimico de los hilos
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obtenidos en cada cuba de cotgulacién haste llegar a ,

su arrollado en el cono o en la hobing adecuadsa, Ade-—

]

nis de los dignositivo gue actian directamente sobre

a
[a

[62]

cada uno ce los hilos r01u=dos ¢n und wisms cubs, el ue-
canilsmo de cuerpo de continua tamuvidn comprende la par-
Te correspondiente de los dispositivos motores que pro-
porcionan mcvimiento a sus distintos drsanos constitu-—
cionales,

L1 mecaniswo de cuerpo de continua que se ha repre-

gentado en los planos adjuntos estd acoplado al cuerpo

lon itudinal y principal de la mdquina continua de hi-
lar. Liste cuerpo principal estd preferentescnte for—
mado (figs. 1 y 2) pox las canales longitudinales de
baiic 20, 211—212 h'g 231-232 provistas, & distancias re-
gulares, we unos ensanchanicntos 221—222, caca uno de-
los cuales consgitituye ure de las cubas de coagulacidn
de la udquina., In estus cubas 22i ¥ 222, que comunie-
-can con las canuleg de senitrada 211-212 del baioc come
gulante, van dlspuestog unog filtros bujfa 53 que en el
caso repregentado estdn en nlmero de dos para cada uns

de las cubag 221 v 22 Cada uno de los filtros bujfa

2°
53 va conectado & laz bowba de hilar 52 (figz. 2), la

cual ve movida »Or un svlo eje motor 61 que discurre
longitudinalmente a lo largo del cuerpo principal de
la nfquina de hilar.

Por otra puarve, va conectaco & uns hilera 50 gue

estd introducida en el interior del bajio ae coagula=—
cién existente en 1a cuba 22, (o 221). Devido a la

accidn de la bouba b2, la hilera 60 decprende un hilo
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59 que se ve scumetido & una coagulucién previa por efeo-
t0 del bvalio, |
Una vez descrita lo relacidn existente entre lo que

ge conslidera cowc mecanisiio de cuerpo de continua y el
resto de la wlcuina (e hilar, puede limitarse cste des—
criveidn a lo gue wrecisamenie constituye urc de 1o0s no-
dos de ejecucidn de un mecanisro de cuerpo de continue
segin los planos adjuntos.

Cada cuerpo de continua esbe egencialuente formado
Dor una armadura de soporte 242 (24'2) que se extismde
lateralmente con respecto al CRET DO longitudinal prin-
cipal de la mdquina de hilar Formado por las canales de
entrada, circulacidn y salida del balio coagulante. Ca-
da una de las armadurac de soporie 242 estd separada de
la otra armadura contigua o adyacente 24'2 (correspon-—
diente al otro mecanismo de cuerpo de continua conti~
guo al que corregponde a la armadurs 242) por un pmsillo
de trzbejo avecusdo, ILa armadurae de soporte 242 tiene
su eje de simetria que ectd situado con preferencla per-
pendicularnents al eje longitudinal cel cuerpo princi-
pal de la micuins continua de hilar, con 1la particula-
ridad adicional de cue cads armadurs estd dispuesta en-
frente de unsa cubz e coagulacidn, en este caso ls ar-
madursa 24O etd situada enfrente de 1z cuba 222.

Encimahde la araadura de goporte antes mencionsds
van dispuestos unos pures de polezs que pglran sobre
ejes que egitun gnelinacos con regrectc al eje de girme-
tria de la arisaura.  Por 1o tanio, los ejes dc sopor-

te de dichas voleas siretorias tanbién estdn inclinados
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regpecto al eje longituuinal del cusrpo prineipal de

Lo miguina de hilar, En los planos adjuntos, cada
cuerpo e continua posee dos series de juesos de pow-
leas, cada una ce cuyas series estd opuesta a la otra
y actia en cooperacidn con un riltro-bujia montado so-

bre la cuba de coagulacidén 222. Los sucesivog juegos

de poleas de cads serie eotin dispuestos parelelameri-
Iy I

-

te el uno en relacidn sl otro, esgtando separados

-

we

633

_J
3

Ja Cistercia conveniente pare que 1le regidn de salida
del hilo gque se aricliuz sSobre el primer jueso ¢e LHO-
leas quede situadca aproeximadanente enirente de la re-
g1bn de entrada correspondlente al SEZUNLO Jjuego ce
poleas y asi sucesivaienie.

De acuerdo con lo gue se ha dicho antericruente,
encima de la armadura 240 vea montada uns primers serie
de Juegosn we poleas congtitulda por los juegvs de po-

-

leas 2b', 2o' y 27" dispuestos paralelamente el uno

con respecto al otre, com los ejes Zb'l, 20', y 21'1
e sug respectivas poleas lgualmenie 1nclinadog respecto
al eje de siuevria ce la armadura 342. Este Juego de
poleas (figs. 1 y 2) recoge el hile 5Y que proviene

de la hilera 60. Hn oposicidn a la gerie de Juegos (e
ooleas antes citades, va dulspuesta otra serie de jue-

L}

gos de poleas constituida por los pares de poleas 25,
26 y Z7.
,

Cada Juego de polesn 8t forwade por una polea su-

perior y otra inferior, ambas dispuestas con sus ejes

sensiblemente paralelos entre si. Cada polea va monia-

da sobre une caja de manco que comunica un movimiento
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de giro al eje (25'-26'-27", 25'1—26'1-27'1) de la po-

lea respectiva., A4si por ejenplo, la caja de mando 37
proporeiona movimiento de giro a las dos poleas 25 y
251, ¢ mejor dicho a sus cos ejes 25! y 25'1 ¥ 10 nis=-
mo sucede con leg cliras cajas de wandco superioms33 y 39,
asi como las cajas de umanio inferiores 37, 38t,y 39t.,
El movimiento conunicado a los distintos juegos de
poleas por las respectivas cajss dGe mando de dichas DO=-
leas se efectia a través de was cajag de mando cenitra~
les 47 y 48 y utilizando una cajs 40 para la variacidn
de los estirajes. Cada una de las cajas de mando cen-—
trales 47 y 4¢ va provicta de un eje principal longitu-
dinal 35 (6 35') que comunica movimiento a dos ejes
tranversales 55-56 (6 57-56), los cusles retransmiten
sus respectivos movimientos de giro a algunas de las
poleas superiores o inferiores, sea dec un moio directo
pea valiéndose (e una transmisién indirecta e movimien—
to & través de la caju ce variscidn de eztirajes 40,
Los dos ejes 35 y 35' van accionados por digpositivos
motores separados ¢ por una caja de mando rrincipal
62 (véase fig. 3) unida a una caja de mendos auxilia-
res, lo que permite variar independientemente la ve-
locidad de giro del eje 35 y del eje 35'. 1Ia caje 40
de variacidn de estirajes permite igualmente variar la
relecidén de transuisidn de movimiento entre sus elemen—
tos motores y sus otros elementa wnducidos, todo lo
cual, couwo puede verse, perrmlte obtener de un modo in-
depenvlente un ein fin de velocidades de glro de las

distintas poleas que constituyen ks series de Jjuegos
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de poleasg de hilar.

En las figzuras adjuntas, las series de Juegos de
poleas de cada mecanismo de cuerpo de continue constan
de tres parves de polees superpusstas, aun eusndo este
nidmero es suscentible. de reducirse o de aumentarse & vo=-
luntad, segtin el ndmero ce tratamientos a dar & cada:’.
hilo y segin la longitud de hilo oue en cada momento
se desee someter a un deteruwinsdo trataiiiento.

Uno de los modos de conseruir el tratasiento del hi-
lo 59 durante su paso por los Juegos de poleas 25, 28
v 27 (8 35;, 261 ¥ 271) consis te en uisponer una serie
de tuberias 49 (fig. 2), cada una de las cuales condu-
ce un determinado liguico de tratamiento Yy acaba en una
bogyilla o inyector 50 que se situa delante de un gru-
po de espiras del hilo que pasa POr uno de los juegos
de poleas, Las dictintas soluciones o 1fguidos que
provienen de las tuberfas de alimentacidn 49 se repar—
ten en les Tranjes corresponcientes a la gituaecidn de
cada una de las boquillas 50 y por 10 tento las Tran—
Jas en cuestidn constituidas por diversas cspiras del
hilo 59 se ven someticdas al trataniento especifico co-
rrespondiente a lo solucidn o lfguico conducido por la
boguilla 50 correspondientie. Lebajo de cada juego de
Podeas se nmonta wgs cubeta 44 § 45 que recoze les dig-
tinte lfguldos empleados - ra el trataniento del hila
Finalmente, sxisten unms tuberias s5i rara el .revorno de
1os uizdintos Lfguidos que caen en las cubetas 44 V45,

Generalmente, el dltino Juego we polens sirve para el

- ra

secado del hilo antes de que este ge dirijs al cono o a
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la bobina arrolladora siguiendo el camino indicado por

la ilecha 54 de la rigura 2. Para facilitar esta operea-
cidn e secado y al wmismo tiempo paras proteger el hilo
gque se errolls cobre el dltimo juego ae poleas 271 gse
disponen unas placas de proteccidn 46 y 461 que conser-
van el calor, lo dirigen y &l propio tleiipo congtlituyen
Srzanos ve proteccidn eficientes.

La armadura de sonorte 242 encina de la cual van dis-—
puestas las dog serles ce Juegds de poleas inclinadas,
puede ir asociada o una cdwara superior 42 para la ag-
vifacibn encima de Loz canales de vailo y a otra cdmara
lateral 43 o cluara e asyiracidn del cuerpo de continus.

Cada una ce las cajas de mando centrales (47 6 438)
consiste, de acuerco con el modo de ejecucidén represen—
tado en los planos, en vn c¢drter de proteccidn 47 (véa-~
se figs. 1, 2, 9 y 10) atravesado por el eje longituai-
nal 35 (& 35'), asi{ como por los dcs ejes 55-56 (8 57~
53) gue estdn dispuestos perpendicularmente al eje 35 (6
35'). Sobre el eje 35 va montada una rueds helicoidal
36 gue engrana coun otra rueda 361 golidaria de uno de
loe dos ¢gjes 55 & 56, EBstog dos ejes van acoplados en-
tre si por dos ruedas dentudas T7-70 que transmiten el
movimiento de giro de uno de los dos ejes al restante.

Cada una de las cajas de uendo (37-38=3Y9) de las po-
leas estd representaca en cualquisra de las Tiguras 1,
11 y 12. Consiste en un cdrter 37 (30, 39 o sinilares)
que estd atravesado por los dos ejes 55-56 (§ 57-58) o
gus prolongaciones. Sobre el eje b5 va montada unz rue=—

da cébnica 3C cue ensgrana con otra rueda cénica 35 soli-
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go derecho de poleas. Bl eje 56 es solidario de una

rueda

sobre

go izquierdo de poleas. El eje 56 esssolidario de una

rueds
sobre
Juego

La

sezin

14) en un cérter 40 al que van a parar lag prolongsdo-
nes 55t=56!' y 57'-5¢' de log dos ejes.superiores 55-56
v de log dos ejes inieriores 57-H0.

Lag
conectadas entre sl por unos engranajes 82 y lo mismo
sucede con las dos extremidades de 57' y 53¢ que estén
conectadas por obro par de encranajes 3. Por otra par-
te, unc de los ejes 55'=56% (por ejemplo el 55') es so-
lidario de une rueda dentaca 79. Lo mismo sucede con
el eje 57% que eg golidario de otra rueda dentada in-
ferior Ul Entre las dos rueias 79 y ¢l van dispuestas
anas ruedas intermedigss S0 que permiven variar la rela-
cidn de transwigidn entre los ejes B5' y 57' consiguien=-
do con elleo la variacidn de los estirajes al variasr lae
velocidades}de las poleas accionadas poer H55'=5bt ¥y
de las

Bn su modo e ejecucidn representado en el plano, la
caja de mandos principal (figs. 4, 5 y 6) estd formada

por un cdrter extéynd que contiene en su interior un 1mo-

del eje 25" de la polea superior del primer jue-

208884

cdnica 32 que engrane con otra rueda 31 calada

el eje 25'1 de 1o polea superior del primer jue—
cénica 32 que engrana con otra rueda 31 calade
el eje 25'1 de la polca superior del otro primer
de poleas que estd opusstoc al antes mencionado.

caja de mando 40 de variacidn de estlrajes conslste

el wmodo de ejecucidn representado (figs. 1, 13 ¥y

dos extremidades de los ejes 55' y 56' estédn

poleas accilonadas por 57'-50'.




10

208884

tor‘70, el cual comunica moviniento a una rueda de en—
grenaje 63. Este rusda 63 comunice & su vez un novi-
miento de giro a otra rueda 65 calacs sovre el eje in-
ferior 61 sobre el cual van montadas las bombas de hi-
lar 52 (véase fig. 2). ILa trencnisidn de movimiento en-
tre 63 y 65 se realima mcdlante un juego de ruedas in=-
termedias b4 gue peruiten variér a voluntad la relacién

de trensmisidn entre 63 ¥ 65. PBor su parte superior,

1a rueta motora 65 engranu con otra rucda 6c, la cual

a su vesz comunica movimlento a una rueda 60, empleando

un juego intermedio de ruedas dentadas 67, gracias & las
cuales se puede varior la relacidn de transmisidn entre

66 v 68. Ia rueua 60 estd calada sobre un eje sobre el
cual estd montoca una rucda cbnica 72 gque eangrana con oira

rueda similar 72 monltada sobre un eje sensivlelente ver-

tical 69,

Se comprende Tfcilmente que mediante la disposicién
anterior, el motor 7Y comunica un movimiento de giro a
los dos ejes extrenos 6l y 69 y que debido a la exis-

tencia de los juegos 64 y 67 de ruedas dentadus inter-

mediss es posivle en todo momento vericr de un modo in
dependicnite las velocidades de 6l ¥y 6S.

La cajé de mandos auxiliares coumpremde (viase figs.
7 v 8) un cdrber, al gue van a parar los dos ejes lon-
gitudinales 35 y 35' de log cuales se ha hablado anterior-
mente. Egba csja 'de nencos auxiliares va acclonada por
el eje 69 que sale de lu caja de manaos principal antes

giro gl

w3

descrita. Bl eje 69 comunica un wmovimiento de

eje inferior 35' mediante el juego 73 de rueuas denta-
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das cénicas. Al misuo tienpo el eje 35' es solidario

de una rueda dentads bervinal 74 que comunica un movi-
niento de gira & una rueds similsr 75 calada sobre 35, valﬁg
doge para ello de un Juezo de ruedas dentadas intermedias
75. liediante este jueso de ruedas intermedias 75 es po-
gible variar a voluntad la velocidad de giro del eje 35
en relacién a la del eje 35', por 1o cual téniendc en
cuenta to 10 cue ge ha dicho al describir la caja de
mancos principal, es evidente cue lag velocicades de &l
ro del ¢je lon.itudinal inferior 61 y de los ejes longi-
tudinales zupcriores 35 y 35% son completamente indepen-
dientes, ya cue caca uno de estos ejes pueden hacerse
girar a diferente velocidad comnservando constante la ve-
locidad c¢e los dos restantes. Este Yltina consecuencis
unlda al hecho de euplear la caja de variacidn ce esti-
rajes 40, hace que pueda variarse la velocidad de Lo-
dos log elementos del nmecanisuc de cuerpo de continua

de una forma indevenciente 7y de acuerdo con lag necesgi-
dades de cada caso,

Se couprende cue e vez de explear el conjunto 62
(fig. 3) formado por la caje de mandos principal de las
figuras 4, 5 y 6 unida a la csja de mandos auxiliares
(figs. 7 y 8) para el acclonsmiento de las diferentes
cajas de mendos centrales 47-48, vodrfe utilizarse un
zolo dispositivo motor indepenciense que accionarfa ine
dividualmente cada mecanisnoe de CUerpo de conitinua.

Lo nmisuo puedce decirse respecto al euplec de una ca-
Ja ce mantos 40 para la variacidn de egtiraje, ya que

el misuo resultado poirfa consegsulrse utilizando moto-—
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veg 0 dispogitivos motlowves incividusleg para caca uno

de los ejes a nover, O nara caca& grupo de ejes cuyo gi-
ro fuera semejante.

Se couprende gque poirdn introducirse cuanias varia-
ciones de detalle se estinen convenientes, siempre cus
no slteren la esencisli.ad de la presente patente, &
cuyo iin se declaran de novedad y propia invencidn de
Yon CARDOS IIRAFPLIX wwil CukiG, las sigulentes relvin-

dicaciones gue constituyen la

N oW A REIVIKDLCALROZ2L &
18 - UM LECAITISHO DE CUERPO L COWIIWUA PANA LA Hl

LATURA DE FIBRAS ARTISIGIALES, caracterizado porque
comprende un armazdén de coporie que se extiende late—
ralmence en relecidn al cuesrpo principal de la méqui-
na de hilar, con la particularidad de que dicho armd-
zén estd separaco ce cada uno de los aruazones adya-
centes similares corrogrondlentes a Log OTrof cuerpes
de coniinua DOT un espacio libre cue constituye un pa-
gillo de Trabajo y porguc encima de dicao arwazbn van

dispuesias unag poleas de hilar montadas sensglulemente

4

una de eilas coovre un eje in-

©

paraleles entre sl y cad
clinado en relacidn al armazdén antes clitado.

28 - Un mecanici:o de cuerpo de continua pora la hi-
iatura de tibras srtiiicicics, caracterizado porgue
comprenie una armadura cuyo eje de simetria se extiende
sensiblemente perpendicular reséecto al eje longitudinal
del cucrpo principal de la mdquina de hilar, estando si-
tuada Gicha armadura enfrente y a continuacidn de una de

las cubas de coagulacidn formadoras del hilo, con la
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particulasridad de cuc cada aruadura estd separads de

cada una de leg dos aln Gduras imsedistas ¥y adyacentes
por un pasgillo de travejo y porgue encims de csta are
madure ven disopucetas unag poleas cuyos ejes de rota-
cibn estidn gnclinados respecto al eje cde simetrfas de
la armadura, emtando divi;didos haciz uno de loe pagi-
llos de trabajo lutcrales e inmedintos & la arnadura.

de lup anberio-

38 — Un mecanismo, so vn cualouics
res reivindlcaclones, coracterizado porgue comprende
una gerie ce pures e poleag con caws par de Loleus
formado por dos voleas cue estdn wontacas la una en-—
cima Ge la obtra sobie ejes gencibleuwsnte para_elos s
lguainmente inclinodos resvecto al eje longitudinal de
le armadure de gororde cel corresponciente CuerPo de
consinua.,

48 ~ Un mecanisio .e cucrpo de combtinua vara la hi-
laturs de fibras artiiiciales, carscterigsado norCue
comprende una gerlie de pares de poleas rontacas encina
de una armadura de soporbe que se extiende latoralien-—
te resvecto al cuerrno lon itudinal principal de 1& n
cuina continua de hilar, con la particulsrided e gue
cade par de poleas esltd foxmado por dos poleas gue eg-
tdn nontadas sensiblemente varalelas gobre sendos ejes
cue ectdn inclinados res specto vl eje de la armadura de

- .

soporte anverior, estanuo dichos ejes dirigides hacia
uno de log pasillos de sepzracidn exiclentes entre el
cuerpo de continua consluersedo ¥y uno de 1los dos cueT-

pos gindlares adyacenies.

(03
'._!
o
ct‘l
=
o
D
hiet
]
<
i

58 —~ Un necaniesmo, segin cualguicra o
?
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reg reivindicacliones, carvacterlzado pCrous cada par de

poleas (e hilar tienc las respectivos ejes de giro de

sus poleas que estdn sen de ics ejes de giro si~

mileres del jus;o inmedicto perteneciente a uns misma
pua de hilor, por una dictancia normal gquivelente al
producto de la anchums ¢til de caud noleq Ge hilar por
el valor de la tangentc trigonondtrica del dniulo forus—
do entre low ¢jes de ivo de les poleas concideradus W4

el eje de gimetrfa ce lu armadura de soporte Cel cuer—

20 de continua.

4 a p - PR B
gesun cualquiers ce lag anborio-

caciones, carscterizade worgue counrende

=t

unos ejes motoves suxilis ectdn concciados a

L
(r,
[EX
o
i

caracterizado porque 1og ejec wOtores

lelos al eje de simetria ce

correspondiente armadura de soporte del cusrpo de con-
tinua.

88 - Un mecanisnc, sesin las dog reivindi lcacilones
anteriores, coracterizado porgue comprence unos cajas
de nmancto ce ks poleas de continua, cada uns de las cua—
les ssil atravesada PoOr Uos ejes motures auxiliares,
caca uno ue cuyos ejes es olidavio we una rueca denta-—
da cénice que ectd vontuda en el intorior de e caja

de ando Con UvTe rusls der med chnica

ca sobre el cje inclinado de uns

de lug poleag ce hilar,
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48 —~ Un mecenismo, se tin cunlcuicra de le

res reivindicaciones, carzctorizado porgues COLDI

dog cajas cemirales de lwwnlio, lo unt supseriow

inTerior, cada uns e ¢llus atravestus por uno de los
dog ejes motores principales y lon ltudinales de la nde
guina ce hiler.

108 - Up mecanisno, sesln le snterior relvindlca-
cidn, caracterizado CoUGlE Ccaua céja rentbral de mando
estd atravesada adesls por un par de ¢jen LOLOTes auXi-

lisrey, con 1la ticulasidald de gue su correspondiente

eje wmotcr principal vy lonsitodinal lieve calada en el in-

W2

terior de lu caja uns rueda helicoidal que engrana con

-

!

ctra ruccda helicoidal interna gque estu wontada zobre

uno ce 1os Jdos cjes motores auxl liares anteriores, exlg-
tienuo asimismo obtras dos rueLus dentuias internas a

la cajs que engrenan euntre sf y cada une ce las cuales

KA e e > - e LS ; e e e e s
egtd montada =obre uns we 1los Cog gejcs mnolorey auXl-

lizres antes clitalcg.
118 - Bn mecaniswno, scgin cusloulews ve lae anto-

riores relvinulcaciones, caracieriszadce porque comprends
une caja de veriwccidn de estivajes esencialmente congti-
tuida por un cdrter externo cue contlene un engranaje
motor gque estd conectado a uno ve Los ejes wmolores au-
xiliares antes citados, asl como otro engrenaje condu-
cido que estd conectado a la wrolongacidn de otro de los
ejes auxlliares anteriores, exigtlendo entre ;os'dos
engranajeg motor y conducide anteriores un jusgo inter—

medlio e ruedas dentaiasn intercainblailes.

128 - Un mecaniciio, se dn la anterior reivindicacidn,
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caracterizado vorcue le caje de variacidn de estira-—

jes posee en st intcrior un primer par de ruedas den-

ct
il

das que engranan euntre i, con una de estas ruedas

)

calada sobre uvne de los ejes motores suxiliares, mien-
tras 1o otra euld calzos sobre Otro e uichios ejes
motores auxiliares, existiendo un segundc par de rue-
das dentadas que cngranen entre ef, estando una de es-
tas Yltines ruedas calada sobre la prolongacidn de uno
de loz ejes auxiliares, mientras 1z otra rueda e esle

g .

segundo par estd calada sobre la prolongacidn de otro
eje auxiliar.

138 -~ Un mecanismo, sesdn cualouiers de las ante—
riores reivindicaciones, caracterizado norgue compren—
de una caja de mandos principeal, ssencialmente dons-
titulda por un c¢lrier externo, en cuyo intericr wva won-
tadc un motor que estd conectado, a través de un tren
intermedlo de ruedas dentadas intercuuslables, al eje
prineipal accionaddr de laes bombasg de hilar, estando
asimisiio conectado, a través do otro tren de engranujes
intermedios intercambiables, a un eje de transmisidn
de movinientos gue penetra en una caja de mandos auxli-
liares.

148 — Un mecanismo, segin la anterior reivindica—
cidn, caracterizado porgle comprende uUna caja de mandos
auxiliares esencislmente constitulida por un cdrter ex—
terno en el cue se insroduce la prolonse 1én del eje de
transmisidn e un eje notor principal y longitudinal de
la mfouina de hilar.

152 - Un mecanismo, segln la anterior reivindicacién,
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caracterizado porque cl cdrter de la caja de mandog su-
xiliares contiene uny »rincra rueds dentads calads mo-

bre uno de los dos eles mobores principales

dinales de accionzilento de lus cajas centrales de man-
do, asl como oira rueds dentada colads zobre el resitan—
te eje moteor principul ¥ longitudinal, cxistienco entr
estag dos ruedas un tren de ruevus intermedias e inter—

caizbiables que lasg concctan

§VE T

e AT R ey
ok vl SAIA LA

ARG FICLALLS,

Todo tal y conforwe gueda deserito v reivindicado
en la menoria csceriptiva cue antecede ¥ que consta
de veinte hogas escritas & ndguina por une sola cara
¥ tres planos que la ilusirsn.

WADRTL, 21 de Abril de 1.953

CARLOS ITLATETX DEL CERRO
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