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Esta in ven ción  se  r e f ie r e  a mejoras en ú t i ­
l e s  o máquinas de a p lic a c ió n  de su je ta d o res , para obtu­
rar r e c ip ie n te s  y ca ja s de cartón  cerrados. Más en par­
t ic u la r ,  la  p resen te  inven ción  c o n s is te  en una máquina 

5 para a p lic a r  grapas a la s  so lap as de su p erp osic ión  de 
un r e c ip ie n te  cerrado, clavándolas a través d e l mismo 
y plegando o doblando sus brazos sobre la  cara in fe r io r  
d e l m ateria l no soportad o . Para e s ta  f in a lid a d , lo s  yun­
ques de doblar o p leg a r  está n  p ro v isto s  de puntas a f í l a ­

lo  das para p erforar e l  m ateria l d el trabajo para p o s ic io -  
n a rlo s con e l  f i n  de r e c ib ir  lo s  brazos de una grapa y 
p le g a r lo s  en e l  m ater ia l o sobre la  cara in fe r io r  de 
la s  so la p a s .

Un o b je to  de la  in ven ción  es proporcionar  
15 una máquina d e l t ip o  in d icad o , medios para actuar lo s  

elem entos de p leg a r  o yunques para hacer que penetren  
en e l  m ater ia l h asta  l a  profundidad requerida  y f i j a r  
in ic ia lm e n te  lo s  yunques en r e la c ió n  op erativa  para re ­
c ib ir  lo s  extrem os de lo s  brazos de una grapa cuando 

2o la  misma es impulsada o clavada dentro d e l trab ajo .
Otro ob je to  es proporcionar medios que com­

prenden un émbolo o empujador para e fec tu a r  e l  movimien­
to  en va ivén  d e l im pulsor o clavador de grapas de la  
máquina y una cru ceta  movible en vaivén  por dicho empu- 

25 jador para la  a ctu ac ión  de lo s  elem entos de p legar antes
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de que se  f i j e n  en r e la c ió n  op era tiva  para p legar  lo s  
brazos de una grapa cuando e l  im pulsor continúa descen­
diendo con e l  empujador o émbolo para c la v a r  una grapa 
dentro d e l tra b a jo .

Otro o b je to  es proporcionar, en una máquina 
d e l t ip o  in d icad o , un empujador o émbolo movible en 
vaivén  que puede s e r  accionado ya sea  manual o mecáni­
camente con un im pulsor o clavador de grapas soportado  
por d icho empujador y movible con e l  mismo, una cru ceta  
in ic ia lm e n te  conectada a dicho empujador y que l le v a  me­
d io s  para operar lo s  elem entos de p legar , y  medios para 
d escon ectar d icha cru óeta  d e l empujador y s u je ta r la  en 
p o s ic ió n  f i j a  antes de l a  acción  f in a l  d e l im pulsor o 
clavador en la  im pulsión  de una grapa.

Otro ob jeto  de la  in ven ción  es proporcionar  
medios operables manualmente para a juartar la  carrera  
de la  cru ceta  que acciona lo s  elem entos de plegado para 
regu lar  e l  grado de p en etración  de dichos elem entos den- 

' tro  o a través d e l m ateria l d e l trab ajo .
Otro o b je to  es proporcionar medios sim p les y 

con ven ien tes que comprenden un botón o mando manual para 
a ju sta r  la  lo n g itu d  de la  carrera  de la  cru ceta  en su  
d escen so , con medios para bloquear imperativamente dichos 
medios de a ju s te  en r e la c ió n  f i j a .

Otro o b je to  es proporcionar, en una máquina 
d e l t ip o  in d ica d o , un émbolo o empujador de movimiento
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en va ivén , medios l ib e r a b le s  para conectar la  cru ceta  a 
dicho empujador, s ien d o  d icha cru ceta  movible en vaivén  
para accionar lo s  elem entos de p legar y medios acciona­
dos automáticamente para d escon ectar la  cruceta  de dicho em 

pujador y b loq u earla  en p o s ic ió n  f i j a  para a ju sta r  e l  
grado de p en etración  deseado de lo s  elem entos de p legar  
dentro d e l trab ajo .

Otros ob jeto s de la  inven ción  se señ a lan  en 
la  s ig u ie n te  memoria o se  desprenderán d e l entendim iento  
de la  misma por lo s  expertos en la  té c n ic a . La invención  
se  d escr ib e  e i lu s t r a  aquí, a modo de ejem plo, como in ­
corporada en una forma p refer id a  de máquina operable ma­
nualm ente, pero se  ha de entender que la  con stru cc ión  y 
d is p o s ic ió n  de su  mecanismo puede adoptar o tras formas 
y e s ta r  d estin ad o  a o tros f in e s  que e l  que se in d ica  en 
la  p resen te memoria. En lo s  d ibujos que se  acompañan, que 
i lu s tr a n  una r e a liz a c ió n  p refer id a  de la  inven ción :

La fig u r a  1 es una v i s t a  en alzado la t e r a l  de 
la  máquina com pleta, habiéndose mostrado un lado d e l a l ­
macén de grapas parcialm ente arrancado;

La fig u r a  2 es una v is t a  fr o n ta l de la  máquina 
mostrada, con c ie r t a s  p artes arrancadas;

La f ig u r a  3 es una v is t a  en se c c ió n  p a rc ia l  
tomada por la  l ín e a  3 -  3 <ie la  fig u ra  1, mirando en la  
d ir e c c ió n  in d icad a  por la s  f le c h a s ;
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La fig u r a  4 es una v is t a  en se cc ió n  lo n g itu d i­
n a l, a mayor e s c a la , de la  parte d e lan tera  de la  máqui­
na, tomada por l a  l ín e a  4 -  4 de la  f ig u ra  2 y que mues­
tra  lo s  elem entos op erativos d e l mecanismo con e l  impul­
so r  de grapas en p o s ic ió n  e lev a d a , y que i lu s t r a  también 
lo s  medios de a ju s te , manualmente op erab les, para regu lar  
e l  grado de p en etración  de lo s  yunques de p legar dentro  
d e l trabajo;

La f ig u r a  5 es una v is ta  s im ila r , en secc ió n  
lo n g itu d in a l, de la  máquina, que muestra e l  im pulsor de 
grapas a l f in a l  de su  descenso después de clavar- una g^a- 
pa y que i lu s t r a  la  cru ceta  que acciona lo s  elem entos de 
plegado según se  ve en p o s ic ió n  a l f in a l  de su  cabrera  
de descenso;

La f ig u r a  6 es una v i s t a  compuesta, en pers­
p e c tiv a , de uno de lo s  elem entos de p legado, incluyendo  
e l  brazo o palanca en la  que e s tá  montado e l  yunque para 
o s c ila r ;

La f ig u r a  7 es una v is t a  a mayor e sc a la  d el 
mecanismo de accionam iento de la  máquina, incluyendo  
e l  émbolo o empujador movible en va ivén , e l  im pulsor de 
grapas soportado por e l  mismo y la  cru ceta  movida por- 
e l  empujador para accionar lo s  yunques de plegado, e s ­
tando e s to s  ú ltim os mostrados re tira d o s a su  estad o  ino­
perante;

i
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La fig u r a  8 es una v is t a  s im ila r  a mayor e s c a la ,  
que muestra la s  p artes a l f in a l  d e l descenso d e l emnuja- 
dor y que i lu s t r a  lo s  yunques de plegan cuando han pene­
trado bajo  una capa de m ateria l para plegar o doblar lo s  

5 brazos de una grapa en una puntada ciega;
La f ig u r a  9 es una v i s t a  correspondiente a la  

f ig u r a  7 , que muestra lo s  elem entos de p legar re tir a d o s  
d e l trabajo;

La f ig u r a  10 es una v is t a  en se cc ió n  v e r t ic a l  
1o tomada por la  l ín e a  10 -  10 de la  fig u ra  9;

La f ig u r a  11 es una v is t a  s im ila r  a la  fig u ra  
, - 9, que muestra lo s  yunques de p legar como han s id o  hechos
., penetrar a través de tr e s  capas de m ateria l y operados

para p legar o doblar lo s  brazos de una grapa dentro de 
15 la  capa situ a d a  en p o s ic ió n  más baja; y

La f ig u r a  12 es una v is t a  en se c c ió n  v e r t ic a l  
tomada por la  l ín e a  12 -  12 de la  fig u ra  11.

Las máquinas d e l t ip o  presenta se u t i l i z a n  co­
múnmente en la  té c n ic a  para coser  con grapas conjuntamen- 

' 2o te  la s  so lap as de ca jas de cartón  cerradas para obturar 
" d ichos r e c ip ie n te s  en con d icion es de tran sp orte . Con mu­

chos de lo s  d is p o s it iv o s  de la  té cn ic a  a n ter io r  no siem ­
pre ha s id o  p o s ib le  e l  co n tro l de lo s  elem entos o yunques 
de p legar , debido a v a r ia s  razon es. Además, cuando e l  mo- 

25 vim iento d e l im pulsor de grapas y de lo s  yunques de p le -
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gar es con tin u o , e s  d e c ir , s in  detención  del movimiento 
de lo s  yunques, e l  trab ajo  re a liza d o  no siempre es s a t i s ­
fa c t o r io . Es, por lo  ta n to , un objeto de la  p resen te in ­
vención mejora?* e l  mecanismo y e l  método de funcionam ien­
to d e l d is p o s i t iv o ,  con lo  cu al lo s  yunques de plega?* o 
doblar se  l le v a n  primeramente a la  p o s ic ió n  de reposo y 
se  bloquean en p o s ic ió n  op erativa  antes de im pulsar s la  
grapa para a p lic a r  lo s  extremos de sus brazos con lo s  ¡mis­
mos.

Es un o b je to  más de la  inven ción  proporcionar  
medios de a ju ste  con ven ien tes para hacer variar  la  lo n ­
g itu d  de la  carrera  d e l elem ento de movimiento que a cc io ­
na a lo s  yunques de p legar para asegurar un co n tro l exac­
to  del grado de p en etración  de lo s  yunques dentro o a 
través d e l tra b a jo . Dicho co n tro l exacto  es im portante 
para obturar ca ja s de cartón  que con tien en  d iv erso s pro­
ductos envasados en la s  mismas, de manera que lo s  b?-azos 
de la s  grapas no penetrarán holgadamente a través de la s  
d iv ersa s so lap as de su p erp osic ión  de la  caja  de cartón  
para dañar lo s  productos contenidos en la  misma; por ejem­
p lo , perforando p a rtes su p er iores de b o te s , enganchando 
p artes rom pibles o f r á g i le s  de lo s  ob jetos envasados o 
in te r f ir ie n d o  de o tra  manera con e l  conten ido  de la  ca­
ja de cartón . Con la  p resente con stru cción  mejorada, e l  
co n tro l de la  p en etración  de lo s  yunques de p leg a r  es

*
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p o s it iv o  y se  puede a ju sta r  para d ife r e n te s  t ip o s  de re ­
c ip ie n te s  u otros trab ajos en lo s  que lo s  brazos de la s  
grapas no deban s o b r e s a lir  desde debajo d el lado o ca"a 
in fe r io r  de una o más capas de lo s  mismos.

En g en e ra l, la  presente máquina comprende un 
almacén alargado 2 de grapas (f ig u r a  1 ) rebasado en su  
extremo d e lan tero  por un montante o alojam iento v e r t ic a l  
3 de forma tr ia n g u la r  en v is t a  fr o n ta l (f ig u r a s  2 y 3)
que s ir v e  como una armazón para montar lo s  elem entos de 
accionam iento de l a  máquina. La parte p r in c ip a l d e l a lo ­
jam iento 3 es de co n stru cc ión  hueca (fig u ra s  4 , 7 y 8) , 
comprendiendo paredes la te r a le s  4 y 5 y una pared tr a se ­
ra 6 con una abertura v e r t ic a l  7 en su cen tro . Rebasando 
la  pa"te supe"io" d e l a lojam iento  e in te g r a l con la  mis­
ma, hay un apoyo b ifu rcad o  8 , en tre cuyos lados puede 
esta:" montado a p ivotam iento, en un pasador 1 1 , un man­
go de accionam iento 10. Sobresaliendo angularmente desde 
cada lado d e l miembro de apoyo 8 hay dos apoyos de manos 
h o r izo n ta les  12 que se pueden u t i l i z a r  para re ten er  e l  
ú t i l  h acia  abajo contra e l  trab ajo .

Cerrando la  parte delan tera  d e l alojam iento 3 

hay un miembro de cu b ier ta  o tapa hueco 1 5 , de con figu ra­
c ió n  com plem entaria, que tien e  sus paredes la t e r a le s  apoyájü 
dose a tope a la s  paredes 4 y 5 d e l alojam iento y su je ta s  
a la s  mismas por medio de to r n il lo s  16 y 17 (figu " a  2 ) .

-  8 -24.1.75
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La pared d e la n tera  de la  cu b ier ta  15 e s ta  rasurada en 
18 (fig u ra s  4 y 5) para proporcionar un camino de guía  
para r e c ib ir  un miembro de a ju ste  d e s liz a b le  o p laca  70, 
que se  d e sc r ib ir á  más a d elan te .

El almacén 2 es de secc ió n  tra n sv ersa l en fo^ma 
de U, según se  usa comunmente en la  té cn ic a  y , por lo  
ta n to , no se  d escr ib e  con d e ta l le  en la  presente memoria. 
El almacén puede e s ta r  con stru id o  de chapa m etá lica , fo r ­
mado con una pared in fe r io r  20 (f ig u r a  3) y paredes la t e ­
r a le s  v e r t ic a le s  21 que terminan en pestañas 22 v u e lta s  
h acia  dentro en la  parte su p er io r . Extendiéndose lo n g itu ­
dinalm ente dentro d e l almacén 2 hay un denominado núcleo  
25 formado de chapa m etá lica  plegada en forma de U, con 
una pared in f e r io r  26 y paredes la te r a le s  v e r t ic a le s  27 
a través de la s  cu a les  se pueden d isponer, en p o sic ió n  
abrazada, la s  grapas s ,  de una manera común a la s  máqui­
nas d e l p resente t ip o . IJn empujador de grapas 30 (fig u ra  
1), configurado para d e s l iz a r  sobne e l  núcleo  25, e s té  
destinado a s e r  impulsado hacia d elan te a lo  la rg o  del 
mismo por medio de un m uelle h e l ic o id a l  31 (f ig u r a  4) 
su je to  a l mismo po^ un extrem o, prolongándose h acia  de­
la n te  desde e l  mismo para codear una polea 32 (fig u ra  
4) y que se ex tien d e  desde a l l í  hacia at^ ás, estando su  
extremo opuesto enganchado a l costado d e l almacén 2, s e ­
gún se  dispone usualm ente. Sobresaliendo hacia  an-r-iba

-  9 -
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desde e l  extremo tra sero  d e l empujador de grapas 30 hay 
un bucle c ir c u la r  33 para r e c ib ir  e l  dedo d e l operador, 
mediante e l  cu al s e  puede re tr a e r  e l  empujador de gra­
pas y r e t ir a r s e  d e l almacén para se r  su jetad o  de cu a l-  

5 quier manera apropiada con e l  f in  de cargar grapas por 
e l  extremo tra sero  d e l almacén 2.

En e l  extremo d e lan tero  d el almacén 2 hay un 
tope o p laca  v e r t ic a l  35 (f ig u r a  4) soldada o apropiada­
mente su je ta  da o tra  manera a la  pared in fe r io r  20 d el 

1o almacén y que se  ex tien d e a su  tr a v é s . El tope 35* deno­
minado "placa de co rte" , se reduce en anchura lateralm en­
te en correspondencia  con la  d el núcleo  25 de grapas, de 
manera que la s  grapas pueden se r  soportadas con su3 bra­
zos colgados en lo s  lados de la  p laca para se r  a lim en ta-  

15 das h acia  d e lan te  a través de la  misma para in tr o d u c ir ­
la s  en la  garganta 36 de grapas, en la  que se  mueve en 
vaivén  e l  im pulsor de grapas 40. La p laca de co rte  o 
c iz a lla d u ra  35 t ie n e  p a t i l la s  41 que so b resa len  la t e r a l ­
mente en la  parte in fe r io r ,  extendiéndose hacia  fuera  

2o hasta  lo s  lados d e l almacén 2 y e s to s  tien en  de p refe ­
ren c ia  caras achaflanadas 42 in c lin a d a s hacia abajo para 
s e r v ir  como medios de acción  de le v a  para empujar lo s  

. extremos in fe r io r e s  de lo s  brazos de la  grapa h acia  fu e ­
ra in tro d u cién d o lo s en la  garganta 36 s i  lo s  brazos 

25 tien d en  a in c l in a r s e  h acia  atrás cuando la  grapa es a l i -
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mentada a través de la  placa de co^ te .
Montado para d e s l iz a r  vertica lm en te en la  pa^ 

te tra sera  d e l a lo jam ien to  3 , hay un émbolo o empujado^
45 de forma su stan cia lm en te rectan gu lar (f ig u ra s  4 a 10 )

5 que co n stitu y e  e l  elem ento de movimiento en vaivén  de ig  
máquina para accionar lo s  yunques de plegar o doblar  
r e la c ió n  sin cron iza d a  con e l  funcionam iento d e l im pulsor 
de grapas 40. El im pulsor de grapas 40 puede se r  de foti_ 
ma de una hoja de m etal endurecido, soldada o apropiada- 

10 mente su je ta  de o tra  manera a la cara trajera del empuja-, 

dor 45. Como se muestra en lo s  dibujos adjuntos, la hoja 
impulsora 40 e s tá  b ifurcada en la  parte su p er io r  pa^a 

abrazar lo s  lados d e l empujador 45, ap licándose lo s  bor­

des de la s  partes b ifu rcad as 40' en ranuras 43 d e l empu-
15 jádor. Un pasador o remache hueco 44 pasa a través de la

hoja 40 y d e l empujador 45 para su je ta r  conjuntamente 
e s ta s  dos p a r te s .

Las p a rtes de borde la te r a le s  de la  hoja impul­
so ra  40 se  a p lica n  de manera d e s liz a b le  en ranuras o hen-

2o diduras 46 formadas en gu ias o caminos 46' su je to s  a la
pared tra sera  6 d e l a lojam iento  3 por medios apropiados, 
ta le s  como soldadura o t o r n i l lo s  (no m ostrados) que se ex­
tien d en  a través de l a  pared desde la  parte tra sera . Ex­
tendiéndose h acia  a trás desde e l  empujador 45 para sobre-  

25 s a l i r  a través de la  abertura 7 en e l  centro  de la  pared

.75 11
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tra sera  6 d e l a lojam iento  3? hoy un s a l ie n te  rectangu­
la r  48 (f ig u r a s  1, 3 y 10) que e s tá  ranurado v e r t ic a l ­
mente en sus lad os para r e c ib ir  I 03 bordes de la  b ifu r ­
cac ión  40' de la  hoja im pulsora 40. El extremo tra sero  
d el s a l ie n te  48 e s tá  b ifurcado para r e c ib ir  e l  extremo 
de un brazo a r ticu la d o  o b ie la  50 (f ig u r a s  1 y 4) para 
conectar e l  empujador a la  palanca o mango de acciona­
miento 10. El extremo in fe r io r  d e l brazo a rticu la d o  50 
e s tá  montado a p ivotam iento en un pasador 51 y su  e x tr e ­
mo su p erior en un pasado?- 52 que se ex tien d e en tre la3  
b ifu rca c io n es 53 en e l  extremo in te r io r  d e l mango 10.
La cara d e lan tera  d e l empujador 45 tien e  formada una 
hendidura o ranura tra n sv ersa l 54, cuya cara su p er ior  
e s tá  achaflanada o in c lin a d a  en 55 según un pequeño án­
gulo con resp ecto  a la  h o r izo n ta l (f ig u ra s  5, 10 y 12) 
con la  f in a lid a d  que se  ex p lica rá  más ad elan te . En l s  
parte in fe r io r  d e l empujador 45 hay un la b io  o esca ló n  
56 que se ex tien d e h acia  d e la n te , destinado  a a p lica r se  
debajo de una p arte de una cru ceta  57 para e le v a r la , co­
mo se ex p lica rá  más a d ela n te .

La cru ceta  57 es de forma su stan cia lm en te  
tr ia n g u la r , v i s t a  de fr e n te  (f ig u r a s  9 a 11) y e s tá  u n i­
da de manera lib e r a b le  a l empujador 45 para la  actuación  
de lo s  elem entos de p legar o doblar que comprenden lo s  
yunques 60 soportados por palancas o brazos 61 (fig u ra

-  12 -24.1 .75
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6 ) . Cada yunque de p legar 60 puede e s ta r  con stru id o  a 
p a r t ir  de chapa m etá lica  formada con una parte de cabeza 
62 y una ex ten s ió n  63 en forma arqueada o de media luna, 
a fila d a  en su  extremo para penetrar dentro d e l trab ajo .

5 La parte 63 en forma de media luna d e l yunque 60 tien e  
formada en su  extremo adyacente una concavidad 64 para 
r e c ib ir  e l  extremo d e l brazo de una grapa para d ob lar lo  
formando un agarre o su je c ió n . Los yunques de p legar o 
agarrar 60 está n  montados en lo s  extremos extern os de lo s  

1o brazos 61 por medio de to r n il lo s  65 que se  ex tien d en  a
través de sus p artes de cabeza y o r i f i c io s  roscados en I 0 3  

brazos con protuberancias de apoyo c i l in d r ic a s  66 a taca­
das por lo s  extremos de lo s  t o m i l l o s .  Las Protuberancias 
66 sob resa len  desde e l  lado opuesto de lo s  brazos 61 cara 

15 la  f in a lid a d  que se  ex p lica rá  más ad elan te . Un par de 
esp igas 67 r e t ie n e n  cada yunque 60 evitando que g ire  
su to r n i l lo  65.

El extremo in tern o  de cada brazo 61 t ie n e  f o r ­
mado un ta ladro  68 re la tivam en te largo  para r e c ib ir  un 

2o espárrago de p ivotam iento 69 que so b resa le  h acia  atrás  
desde un miembro de p laca  a ju sta b le  70 que e s tá  montado 
a d eslizam ien to  en e l  rebajo ranurado 18 anteriorm ente 
mencionado, en la  cara in te r io r  d e l miembro de cu b ierta  
15. La p laca 70 es d e s liz a b le  vertica lm en te en e l  rebajo  

25 18 para a ju sta r  la  p o s ic ió n  de lo s  p iv o tes  69. De e s te
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modo, e l  eje  de r o ta c ió n  de cada brazo 61 puede se r  a ju s­
tado h acia  arriba y h acia  abajo para co n tro la r  e l  movi­
miento de o s c i la c ió n  de lo s  yunques de p legar 60 para 
regu lar la  ex te n s ió n  de su  pen etración  dentro d e l tra ­
bajo . Como se ha ind icad o  an tes, lo s  elem entos de p legar, 
que comprenden lo s  brazos 61 y lo s  yunques 60, son hechos 
o s c i la r  desde e l  movimiento de vaivén  de la  cruceta  57 

por medio de brazos a rticu la d o s o b ie la s  71 que unen lo s  
brazos 61 a la  misma. Cada brazo a rticu la d o  61 es hecho 
p ivo tar  en su  extremo su p er io r  sobre un espárrago 73 
que so b resa le  h a c ia  d e lan te  desde e l  extremo externo  
in fe r io r  de la  cru ceta  5 7 , estando e l  extremo opuesto  
d e l brazo a r ticu la d o  unido de manera p ivo tab le  a la  
protuberancia 66, según se  ha d e sc r ito  anteriorm ente, 
como su je to  a l brazo 61 por medio d e l t o m i l l o  65.

La cru ceta  57 tien e  formados en su  parte tra ­
sera  unos cu rsores 75 a modo de n erv io s , que solapan  
lo s  lados d e l empujador 45 para montarlo para movimien­
to  d e s liz a n te  con r e la c ió n  a lo s  mismos. La parte in f e ­
r io r  de la  cru ceta  57 e s tá  recortada en e l  cen tro  para 
formar una abertura rectan gu lar 76 con un borde horizon­
ta l  en su parte su p er io r , acoplable por e l  la b io  o esca ­
lón  56 d e l empujador 45, para e le v a r  la  cruceta  descués 
d e l plegado de una grapa clavada S. Por encima de la  
abertura 76 hay una abertura cuadrada 77 en la  que e s tá

24.1 .75 14 -
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montado un pequeño c i l in d r o  o r o d i l lo  80 d estin ad o  a 
a p lica r se  en la  ranura tra n sv ersa l 54 de la  parte delan­
tera  d e l empujador 45 ( f ig u r a  10) para un ir de manera 
l ib e r a b le  e s to s  dos elem entos en tre s í  para e fec tu a r  e l  
movimiento en va ivén  sim u ltán eo . Durante e l  movimiento 
i n i c i a l  descendente d e l empujador 45, e l  r o d i l lo  80 rue­
da sobre la  cara  de la  p laca  de a ju ste  70 para re ten er  
e l  r o d i l lo  en e l  reb ajo  o ranura 54 d e l empujador 45 pa­
ra e fec tu a r  e l  acoplam iento im perativo con e l  bcr-de in ­
f e r io r  de d icho reb ajo . A medida que e l  empujador 45 c o n t i­
núa descendiendo, s in  embargo, la  cara su p erior a ch a fla ­
nada 55 de la  ranura o hendidura 54 expulsará por acción  
de lev a  a l r o d i l lo  80 de la  ranura 54 in trod u cién d o lo  en 
la  ranura o hendidura tra n sv ersa l 82 de la  cara tra sera  
de la  p laca 70, según se  muestra en la s  fig u ras 5 y 1?.
La ranura 82 de la  p laca  70 es de forma s im ila r  a la  de 
la  ranura 54 d e l empujador 45, teniendo formada una cara  
su p erior achaflanada 83 qu.e actúa para empujar a l  r o d i l lo  
de nuevo dentro de la  ranura 54 cuando e l  empujador 45 
in v ie r te  su  movimiento y es movido hacia  arriba pa^a po- 
s ic io n a r  en a lin e a c ió n  a la s  ranuras últimamente c ita d a s .
Se comprenderá de la  d e scr ip c ió n  que precede que la  cruce­
ta  57 e s tá  bloqueada a l empujador 45 durante la  parte  
i n i c i a l  de la  carrera  descendente de é s te  ú ltim o, pero se  
l ib e r a  d e l mismo antes de que e l  empujado^ alcance e l  f i -
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n a l de su  carrera  de d escen so . Entonces, cuando e l  empu­
jador se  e le v a , la  cru ceta  57 se  conectara de nuevo a l 
mismo de la  manera que se  e x p lic a  con más d e t a l le  en r e ­
la c ió n  con e l  funcionam iento de la  máquina com pleta.

La p laca  70 es a ju sta b le  manualmente en s e n t i ­
do v e r t ic a l  para hacer su b ir  o bajar lo s  pasadores o 
espárragos de p ivotam iento  69 para regu lar  la  ex ten sión  
o grado d e l movimiento de o s c i la c ió n  de lo s  yunques de 
p legar o doblar 60 por medio de un botón o mando manual 
85 (f ig u r a  4 ) .  E l mando manual 85 e s tá  unido en ro ta ­
c ió n  con un árbol o h u s i l lo  86 apoyado para g ir a r  en 
una protuberancia de apoyo 87 que so b resa le  h acia  delan­
te desde la  se c c ió n  de cu b ier ta  15 d e l a lojam iento  3.
El mando 85 t ie n e  formadas ranuras lo n g itu d in a le s  88 en 
su cubo 89, a la s  que se  a p lican  lo s  extremos de un pa­
sador 90 d e l árbol 86 para enchavetar en ro ta c ió n  e l  
mando con e l  á rb o l. Introducida en e l  extremo in te r io r  
d e l árbol 86 hay una esp ig a  descentrada 91, hueca, d is ­
puesta  excéntricam ente con resp ecto  a su  e je  geom étrico . 
La esp ig a  91 se en caja  en una o r i f i c io  de un miembro o 
corredera a modo de bloque cuadrado 92 que e s tá  en caja­
do en une ranura tr a n sv er sa l 93 de la  p laca 70 para ha­
cer con e l l o  que suba o baje la  plaua cuando es hecha 
g ira r  la  esp ig a  ex c é n tr ic a  por e l  árbol 86.

Una s e r ie  de ranuras o muescas r a d ia le s  cor-
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ta s 95 d e l extremo d e l cubo 89 d e l mando 85 e s tá  p r ev is ­
ta s para bloquear e l  mando o botón y , con e l l o ,  e l  árbol 
86 en cu alq u iera  de v a r ia s  p o sic io n es  a ju stad as. Una e s ­
p iga  96 que so b resa le  desde e l  extremo de la  Protuberancia  
de apoyo 87 se  puede acoplar con una de la s  ranuras 95 

para f i j a r  e l  árbol 86 ev itand o que g ir e , después de que 
e l  mando 85 haya s id o  hecho g ir a r  para a ju sta r  la  placa  
70. Un c o l la r ín  97 su je to  a l extremo externo d e l árbol 
86 por medio de un a n i l lo  de m uelle 98, e s tá  r e c ib id o  en 
un con trata lad ro  99 d e l extremo d e l botón o mando 85. Un 
m uelle h e l ic o id a l  100 que -rodea a l árbol 86, dentro de 
un segundo con tra ta lad ro  101 , se  apoya contra e l  extremo 
d e l mismo con su  extremo opuesto aplicándose a l c o l la r ín  
97 , tendiendo con e l l o  a su je ta r  e l  mando 85 con una de 
sus ranuras 95 ap licad as a la  esp ig a  de f i j a c ió n  96. El 
mando 85 puede s e r  ex tra íd o  h acia  fuera contra la  ten sión  
d e l m uelle 100 para l ib e r a r  la  ranura e le g id a  95 de la  
esp iga  de f i j a c ió n  96, con e l  f i n  de p erm itir  e l  g iro  
d e l mando. Un c o l la r  105 su je to  a l  extremo in tern o  d e l  
árbol 86 por medio de un a n i l lo  de muelle 106 se a p lica  
a l extremo de un con tra ta lad ro  107 de la  cu b ierta  15 pa­
ra e v ita r  que e l  árbol sea  ex tra íd o  de la  protuberancia  
de apoyo 87.

Unos medios fiad ores lib e r a b le s  está n  p r e v is ­
tos para re ten er  la  palanca o mango 10 en estado elevado
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después de que haya s id o  hecho basculan hacia  arr ib a . Ha­
ciendo r e fe r e n c ia  a la s  fig u ra s 2 y 4, e l  extremo p iv o ta ­
do d e l mango 10 t ie n e  un par de miembros 110 de chapa me­
t á l ic a  s itu a d o s en tre  sus dos p artes b ifu rcad as y p ro v is­
to s de miembros de le v a  c ir c u la r e s  111 en sus extremos 
d e la n ter o s . Los miembros 110 se extienden  h acia  atrás y 

rodean la  esp iga  52 para hacer que lo s  mismo p ivoten  so ­
bre e l l a  con e l  movimiento d e l mango 10. Cada miembro 
110 e s tá  recortado a lo  largo  de su borde para formar 
una cara de lev a  in c lin a d a  112 a la  que se  a p lic a  e l  ex­
trecho achaflanado de un manguito hueco 113. E l mangui­
to  113 e s ta  montado de manera d e s liz a b le  en un ánima v e r­
t i c a l  114 de la  parte de apoyo su p erior 8 d e l alojam iento  
3. Un muelle h e l ic o id a l  115 contenido en e l  manguito 113 
se  apoya por su  extremo in fe r io r  contra una es o iga  116 

rebajada cen tralm ente, in sertad a  en un ta lad ro  tran sver­
s a l  117 d e l apoyo. El muelle 115 tien d e de e s te  modo a 
empujar a l manguito 113 hacia  arrib a  Para a p lic a r  su  ex­
tremo achaflanado con la  cara de lev a  112 en lo s  miem­
bros 110 con e l  f i n  de re ten er  e l  mango 10 en estado e l e ­
vado. S in  embargo, cuando e l  mango 10 se deprime manual­
mente, e l  m uelle 115 perm ite que e l  manguito de émbolo 
o empujador 113 se  deforme e lá s tica m en te , de manera que 
la s  caras de le v a  112 d e l miembro 110 se  desacoplan  de 
su  extrem o. S in  embargo, s i  se  desea , se puede a p lica r
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un m uelle para hacer reg resa r  e l  mango a la  p o s ic ió n  e l e ­
vada después de cada carrera  op era tiv a , según se  dispone 
usualm ente.

Antes de comenzar e l  funcionam iento de la  máqui­
na, se puede a ju s ta r  la  p laca  70 haciendo v a r ia r  la  p o si­
c ió n  de lo s  p iv o te s  69 de lo s  yunques 60 para co n tro la r  
e l  grado de su  p en etración  dentro d e l trab ajo . La p laca  
de a ju ste  70 puede s e r  hecha su b ir  o b a ja r , según sea  
n e ce sa r io , haciendo g ir a r  e l  mando manual 85 para g ira r  
e l  árbol 86 y hacer que su  esp iga  ex cén tr ica  91 d esp la ­
ce la  corredera 92 para d e s liz a r  la  p laca v er tica lm en te .
Se ha exp licad o  que e l  mando 85 puede s e r  hecho g ira r  
im pulsándolo h acia  fu era  sobre e l  árbol 86 para lib e r a r  
su  ranura p a r t ic u la r  95 de la  e sp ig a  96. Después de haber 
s id o  completado e l  a ju s te , e l  m uelle 10C hará d e s l iz a r  
e l  mando 85 h acia  a trá s a su  p o sic ió n  y se  a p lica rá  su  
muesca e le g id a  95 con la  esp ig a  96 para f i j a r  e l  árbol 
86, ev itand o que g ir e ,  de manera que se  asegure la  p la ­
ca 70 en p o sic ió n  a ju stad a . Las muescas 95 pueden ser  
marcadas con ín d ic e s  para f a c i l i t a r  e l  a ju ste  de lo s  p i­
votes para lo s  yunques de p legar 60 en la  r e la c ió n  desea­
da.

31 ú t i l  o máquina com pleta se  hace funcionar  
de la  manera que se  a p lica rá  a con tin u ación . Estando e l  
mango 10 su je to  en p o sic ió n  elevad a  por lo s  medios f ia d o -

<;; l-
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res  últimamente d e s c r ito s ,  e l  operario  lo  p resion a  hacia  
abajo para hacer que e l  empujador 45, conectado a l mismo 
por lo s  brazos a r tic u la d o s  50, descienda en una carrera  
de accionam iento. Durante e l  movimiento de descenso  i n i ­
c i a l  d e l empujador 45, la  cru ceta  57 e s tá  conectada a l  
mismo por medio d e l r o d i l lo  80 que se a p lica  en su  ra n u ­
ra 54 (f ig u r a  4 ) . De e s ta  manera, la  cru ceta  57 descende­
rá con e l  empujador 45 y , mediante su conexión por lo s  
brazos a rticu la d o s 71 a lo s  brazos o palancas 6 1 , la s  
palancas serán  hechas b ascu lar para hacer o s c i la r  lo s  
yunques de p legar 60 para h acerlos penetrar en e l  mate­
r i a l  d e l trabajo; t a l  como la s  so lap as de su p erp o sic ió n  
f  y f '  de una p ieza  elem en tal B de caja  de c a r tó n  ( f ig u ­
ra 8) .

En e s ta  c ir cu n sta n c ia , e l  movimiento de lo s  
elem entos de p lega r  se  d etien en  por desconexión de la  
cru ceta  57 d e l empujador 45, de manera que se  r e t ie n e n  
lo s  yunques 60 en e l  estado adecuado para r e c ib ir  lo s  
brazos de la  grapa a medida que e l  im pulsor o clavador  
40 continúa su  descenso con e l  empujador. Por ejemr-lo, 
en la  fig u ra  8 se  i lu s tr a n  lo s  yunques de p legar como 
in trod u cid os a través de la  so lap a  supei-ion f  y dentro  
de una so lap a  subyacente f  s in  s a l i r  de debajo de e l ia s :  
m ientras que la  f ig u r a  11 muestra lo s  medios de riegan  
grapas d isp u esto s para plegar o doblar una grana que t^n-
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ga brazos mayores para penetrar en e l  m ateria l de una 
tercera  capa de m ateria l de la  so lapa f" s in  s o b r e s a l i r  
de la  cara in f e r io r  de la  misma. S in  embargo, en e s te  ca­
so , lo s  extremos de lo s  yunques de p legar 60 puedsn pene­
tra r  a través de e s ta  tercera  capa hasta un grado peque­
ño e l  m ateria l conten ido en la  caja  de cartón es t a l  que 
no se  dañara por co n tacto  de lo s  yunques con e l  mismo.

La sep aración  de l a  cru ceta  57 d e l empujador 
45 t ie n e  lu gar por l ib e r a c ió n  d e l r o d i l lo  80 de la  ranu­
ra 54 d e l empujador. E sto ocurre cuando la  abertura 77 
de la  cru ceta  57 a lcanza un punto en co in c id e n c ia  con la  
ranura 82 de la  p laca  de a ju ste  70 (f ig u ra  1 2 ). En e s te  
momento, la  s u p e r f ic ie  de lev a  in c lin a d a  55 de la  ranura 
54 actúa para mover por acción  de leva  e l  r o d i l lo  80 l a ­
teralm ente fuera  de la  ranura 54, a través de la  abertu­
ra 77 y dentro de la  ranura 82 de la  p laca 70, de maneja 
que la  cru ceta  es impedida de e fec tu a r  un movimiento adi­
c io n a l descendente cuando e l  empujador 45 continúa su  
descenso con e l  r o d i l lo  rodando sobre la  cara d e la n t^ a  
d el empujador. Durante e s te  ú ltim o descenso d^l emoujador 
45, e l  im pulsor de grapas 40 es movido hacia  abajo por 
e l  mismo para im pulsar una grapa 3 a la  garganta 36 para 
in trod u cid  sus brazos S dentro d e l trabajo h asta  que lo s  
extremos de lo s  mismos se  apliquen en la s  depresiones o 
rebajos 64 de lo s  brazos 63 de lo s  yunques 60. Un movi-
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miento de descenso a d ic io n a l d el im pulsor 40 hará, por 
lo  tan to , que lo s  extremos de lo s  brazos se doblen o 
curven hacia  arr ib a  según se  muestra en lg 3 fig u ra s 8 

y 11 para su je ta r lo s  con e l  f in  de re ten er  de manera se ­
gura la s  d iversas so lap as f  de una caja de cartón  unidas 
en tre s í  para obturar e l  c ie r r e .

Después de que cada grapa haya sid o  clavada en 
e l  trabajo y doblada en e l  m ateria l d e l mismo, se hace 
o s c i la r  hacia  arriba  la  palanca o mango 10 para ex tra er  
e l  empujador 45 y r e s ta b le c e r  la  cruceta  57 a su  p o sic ió n  
i n i c i a l ,  según se muestra en la s  fig u ras 4 y 10. Cuando 
e l  empujador 45 es elevado por e l  movimiento ascendente 
d e l mango 10, su  la b io  o esca ló n  56 se  pondrá finalm ente  
en con tacto  con e l  borde su p er io r  de la  abertura in fe r io r  
76 de l a  cru ceta  57 para in ic ia r  la  e le v a c ió n  de la  cruce­
ta . Durante e l  movimiento ascendente i n i c i a l  d e l empuja­
dor, su  ranura 54 se  pondrá en co in c id en c ia  con la  ranu­
ra 77 de la  cru ceta  57 y haré que la  cara de lev a  a ch afla ­
nada 83 de la  ranura 82 de la  p lace 70 empuje a l r o d i l lo  
80 a través de la  abertura 77 y dentro de la  ranura 54 pa­
ra conectar de nuevo lo s  dos elem entos para e fec tu a r  e l  
descenso conjuntamente (f ig u r a s  1, 4 y 10) para la  .sigu ien  
te carrera o p era tiv a . De e s te  modo se re sta b lece n  la s  
p artes en su p o s ic ió n  i n i c i a l  para proporcionar una ope­
ración  rep etid a  de im pulsión y plegado de o tra  grana en
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e l  trab ajo .
3o observará de la  d escr ip c ió n  precedente que 

l a  p resen te in ven ción  proporciona un ú t i l  o maquina me* 
jorada para c la v a r  grapas a través de v a c ia s capas de ma­
t e r ia l  y p legar o doblar sus brazos en la s  mismas s in  
penetrar a través de e l l a s .  Una c a r a c te r ís t ic a  p a r ticu la r  
de la  mejora c o n s is te  en la  p rev isió n  de medios de a ju s­
te  para reg a la r  e l  grado de penetración  de lo s  yunques 
de p legar dentro d e l trabajo y , con e l l o ,  la  p o sic ió n  
de lo s  brazos p legados de una grapa. Los medios de a ju s­
te  son con ven ien tes para operar y son fácilm en te a c c e s i­
b le s  desde fuera de la  máquina s in  desmontar o separar  
ninguna de la s  p artes de trabajo d e l mecanismo para cam­
b ia r  su p o sic ió n  o r e la c ió n .

Aunque l a  máquina mejorada se i lu s t r a  y des­
cr ib e en e s ta  memoria como imcorporada en una forma pre­
fe r id a  de co n stru cc ión , a modo de ejem plo, se ha de en­
tender que se pueden hacer m odificacion es en la  e s tr u c tu ­
ra y d isp o s ic ió n  de la s  partes d e l d is p o s it iv o  s in  apar­
ta rse  d e l alcance de la  in ven ción , según se expresa por 
la s  r e iv in d ic a c io n e s  adjuntas.
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REIVINDICACIONES

io s  puntos que como característica de novedad 

se  presentan para que sean objeto de esta solicitud de 

Modelo de U tilid a d  en España, por VEINTE años, son los 

que se  recogen en la s  reivindicaciones siguientes:

1° 1 3 .-  Una máquina engrapadora, que tie n e  un
alojam iento d estin ad o  a descansar contra e l  trab ajo , un 
embolo o empujador movible en va ivén , d e s liz a b le  v e r t i ­
calmente en dicho a lo jam ien to , una palanca de acciona­
m iento montada a p ivotam iento en una parte f i j a  de dicho  

15 a lo jam ien to , medios que conectan dicha palanca a dicho  
empujador movible en va ivén  para moverlo en va ivén , un 
im pulsor o clavador de grapas conectado a dicho empuja­
dor para se r  movido por e l  mismo, una cru ceta , medios pa­
ra con ectar o u n ir  de manera lib e v a b le  dicha cru ceta  a 

2o dicho empujador para moverse con e l  mismo, un miembro
a ju s ta b le , yunques de doblar o p legar, montados a p ivo­
tam iento en d icho miembro a ju sta b le  con e l  f in  de hace^ 
que o s c ile n  con re sp ec to  a l mismo, medios que conectan  
dicha cruceta  pana hacer o s c i la r  a lo s  yunques con e l  

25 f in  de in tr o d u c ir lo s  en e l  trab ajo  en p o sic ió n  de a o l i -
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ca^se a lo s  brazos de una grapa para d o b la r lo s , y medios 
para a ju sta r  d icho miembro a ju sta b le  con e l  f in  de s itu a r  
lo s  p iv o tes  de d ichos yunques a d ife r e n te s  d is ta n c ia s  
desde e l  e je  de p ivotam iento de dicha palanca para regu­
la r  la  ex ten s ió n  de pen etración  de lo s  yunques dentro  
d el trab ajo .

2§ .-  Una máquina d e l t ip o  indicado que t ie n e  
una caja  o a lojam iento  destinado a descansar sobro e l  
trab ajo , una palanca de accionam iento montada a p iv o ts -  
miento en una p arte f i j a  de dicha caja  para hacer que 
la  misma o s c i le  en torno a un e je  f i j o ,  un em pujador o 
émbolo movible en vaivén en dicha ca ja , medios de impul­
s ió n  o clavado de grapas m ovibles en vaivén  por d icho  
empujador, yunques de plegan o doblar que tien en  e x tr e ­
mos a fila d o s  o puntiagudos destinados a penetrar en e l  
trab ajo  en p o s ic ió n  de r e c ib ir  y p legar lo s  brgzos de 
una grapa clavad a , un miembro a ju s ta b le , medios para mon­
tar  dicho miembro a ju sta b le  para moverse hacia y desde e l  
e je  f i j o  de d icha palanca de accionam iento, medios para 
montar a p ivotam iento dichos yunques de p legar en dicho  
miembro a ju sta b le  para hacer que lo s  mismos o s c i le n  pa­
ra  in tro d u c ir  sus extremos a fila d o s  dentro d e l trabajo, 
una cru ceta  movible en va ivén  por dicho empujador, me­
d ios para con ectar o unir dicha cruceta  para hacer o s c i­
la r  a d ichos yunques de p legar , medios para d etener e l
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movimiento de la  cru ceta  después de que lo s  yunques hayan 
sid o  movidos a su  p o s ic ió n  par-a doblar- I 03 brazos de una 
grapa y medios operables manualmente, a c c e s ib le s  desde e l  
e x te r io r  de la  maquina, para a ju sta r  d icho miembro a ju s-  
tá b le  con e l  f i n  de a ju sta r  lo s  p iv o tes  de d ichos yunques 
a d ife r e n te s  d is ta n c ia s  desde e l  e je  de pivotam iento de 
dicha palanca de accionam iento a medida que v a r ía  e l  gra­
do de p enetración  de dichos yunques dentro d e l trab ajo .

3 S .-  Una máquina de engrapar, que ti^ne un a lo ­
jam iento, un empujador movible en vaivén en d icho a lo ja ­
m iento, una cru ceta  conectada de manera U b era b le  a dicho  
empujador para moverse en va ivén  con e l  mismo, un miem­
bro de a ju ste  d eslizab lem en te montado en dicho alojam ien­
to , un par de yunques de p legar o doblar montados a p ivo­
tam iento en d icho miembro de a ju ste  para hacer que lo s  
mismos o s c i le n  con resp ec to  a é l ,  medios que conectan  
dicha cruceta  a d ichos yunques para h acerlos o sc ila ^  con 
e l  f i n  de hacer que sus extremos penetren en e l  trab ajo , 
estando dicha palanca de accionam iento montada de manera 
p iv o ta b le  en una p arte e s ta c io n a r ia  de dicho alojam iento  
con independencia de dicho miembro de a ju s te , medios 
ex cén tr ico s  para hacer d e s l iz a r  a dicho miembro de a ju ste  
y medios operables manualmente a l e x te r io r  d e l alojam ien­
to  para accionar a d ichos medios ex cén tr ico s  para hacer  
su b ir  y bajar dicho miembro de a ju s te .

-  26 -
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4-8.- Una máquina d e l t ip o  ind icado, que compren­
de un empujador movible en vaivén , un im pulsor o clavador  
de su jeta d o res movido en vaivén  por dicho emnujador, un 
par de yunques montados a pivotam iento para doblar lo s  
brazos de I 03 su jeta d o res a medida que son clavados en 
e l  trab ajo , una cru ceta  conectada a d ichos yunques para 
h a cer lo s o s c i la r  con e l  f in  de in tr o d u c ir lo s  en e l  traba­
jo , medios para con ectar de manera lib e r a b le  d icha cru­
ce ta  a d icho empujador, medios para lib e r a r  dicha cruce­
ta d e l empujador antes de c lavar  un su jeta d o r dentro d e l  
trab ajo , un s a l ie n t e  en d icho empujador acop lab le bajo d i­
cha cru ceta  para hacer su b ir  a e s ta  ú ltim a cuando se e la -  
va e l  empujador después de c lavar y doblar un su jeta d o r  
y medios para v o lv e r  a conectar dicha cru ceta  a d icho  
empujador cuando e s te  ú ltim o es hecho vo lver  a la  p o s i­
c ió n  i n i c i a l  después de c lavar y doblar un su je ta d o r .

5 8 .-  Una máquina engrapadora d el tip o  ind icado, 
que comprende un im pulsor de grapas, un empujador para 
mover en vaivén  dicho im pulsor, una cru ceta  conectado d* 
manera lib e r a b le  a dicho empujador, un pa*** de yunques 
de doblar montados a p ivotam iento, unidos a dicha cruceta  
para se r  hechos o s c i la r  por e l la  para in tr o d u c ir lo s  en 
e l  trab ajo , medios para descon ectar dicha cruceta  de d i­
cho empujador después de que dichos yunques hayan sid o  
llev a d o s a su  p o s ic ió n  operativa  Para doblar lo s  brazos
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de una grapa, medios en dicho empujador, que se  ap lican  
imperativamente a dicha cruceta  para e le v a r la  durante la  
carrera  de retorno de dicho empujador y medios para unir ' 
o con ectar de manera lih e r á b le  d icha cru ceta  a dicho em- 

5 pujador cuando e l  empujador reg resa  a la  p o s ic ió n  i n i c ia l  
para r e p e t ir  la  operación  de c la v a r  y doblar o tra  grapa.

6 3 .-  Una maquina d e l t ip o  ind icado, que compren­
de un empujador movible en vaivén  y un im pulsor de gra­
pas movible en v a ivén  por d icho empujador, una cru ceta ,

1o yunques de p legar o doblar, medios que unen dicha cruce­
ta a d ichos yunques de doblan para moverlos a su  posición, 
o p era tiva , un miembro desp lazab le soportado por dicha  
cru ceta , un rebajo  en dicho empujador, a l qu  ̂ se  a p lica  
dicho miembro d esp lazab le  para un ir o conectad- dicha  

15 cruceta  a l mismo, un miembro ajuatab le manualmente, me-
d ios en dicho miembro a ju sta b le  para a p lic a r se  a dicho '
miembro de conexión pa^a lib e r a r  dicha cruceta de dicho  
empujador, medios en dicho empujador acop lab les con d i­
cha cruceta  para e le v a r la  después de c lavar  y doblar una 

2o grapa, y medios en d icho miembro a ju sta b le  para desplazad- 
dicho miembro d esp lazab le  para vo lver a unir dicha cruce­
ta  a d icho empujador cuando e s te  in v ie r te  su carrera ha­
c ia  la  p o s ic ió n  i n i c i a l .

7 - .*  Una maquina de engrapar que comprende una 
25 caja  d estinada a apoyarse contra e l  trab ajo , una palanca
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de accionam iento montada a pivotam iento en ana parte f i j a  
de dicha ca ja , un empujador movible en vaivén  por dicha  
palanca, un im pulsor de grapas movible en vaivén  por dicho  
empujador con una lon g itu d  con stan te de carpera, una cru  
ceta  unida a dicho empujador para se r  movida en vaivén  
por e l  mismo, un miembro de a ju ste  d e s liz a b le  v e r t io a i^ ^  
te  dentro de dicha ca ja , un par de yunques de plegan *"^ai
b le s ,  .que tie n en  extremos a f ila d o s  para oenet^ar en el + 
b ajo , medios que montan a civotam iento dichos yunques 
dicho miembro de a ju ste  para o s c i la r  en torno a su3 

v o te s , medios que unen dicha cruceta  a d ichos yunque  
de p legar para h a cerlo s o s c i la r  para introducir- sus 
mos en e l  trab ajo , medios para detener e l  movimiento de 
la  cru ceta  para mantener lo s  yunques en r e la c ió n  f i j a  dea 
pués de que hayan/ s id o  movidos a re la c jó n  op erativa  
doblar lo s  brazos de una grapa, y medios operables manual 
mente para su b ir  y bajar dicho miembro de a ju ste  para des 
p lazar lo s  p iv o te s  de lo s  yunques de p legar h acia  y desde 
e l  e je  de p ivotam iento de dicha palanca de accionam iento  
para v a r ia r  e l  grado de penetración  de dichos yunques en 
e l  trab ajo .

8§ . -  Una máquina para engrapar la s  so lap as de 
cajas de cartón , que comprende una armazón o b a st id o r  d.03 

tinado a apoyarse contra la s  so la p a s , una palanca de ac­
cionam iento montada a pivotam iento directam ente en una
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parte f i j a  de d icha armazón, un empujador d e s liz a b le  en 
dicha armazón, un brazo a rticu la d o  que une dicha palanca 
de accionam iento a d icho empujador para moverlo en vaivén , 
un miembro de a ju ste  d e s liz a b le  en dicha armazón, un par 
de yunques de p lega r  montados a p ivotam iento en dicho miem 
bro de a ju ste  para o sc ila n  con e l  f in  de hacen penetran  
sus extremos en e l  trab ajo, une cnuceta movible en vaivén  
en dicha anmazón, medios que unen de manera l ib e r a b le  dicho  
empujador a d icha cru ceta  para moverla en v a ivén , brazos 
a rticu la d o s o b ie la s  que unen dicha cruceta  a d ichos yun­
ques de doblar para h acerlos o sc ila n , medios pana desco­
n ectar dicha cru ceta  de dicho empujador después que lo s  
yunques se  han in trod u cid o  en e l  trab ajo, medios excén­
tr ic o s  para hacer d e s l iz a r  dicho miembro de a ju ste  pana 
su b ir  y bajar lo s  p iv o tes  de lo s  yunques de doblar hacia  
y desde e l  e je  de p ivotam iento de dicha palanca de a cc io ­
namiento y medios operables manualmente, a l ex ten ion  de 
dicha armazón, para hacer gj.nar a dichos medios ex cén tn i-  
cos con e l  f in  de su b ir  y b ajar dicho miembro de a ju s te .

9 8 .-  Una máquina d e l t ip o  in d icad o , que compnen- 
de una ca ja , una palanca de accionam iento montado a p ivo­
tamiento en una parte f i j a  de dicha caja  pana o s c i la r  en 
torno a un e je  f i j o  con una lon g itu d  de carreña con stan te , 
un empujsdor montado de manera d e s liz a b le  dentro de d i­
cha ca ja , un im pulsor de su jetad ores movido en vaivén
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por dicho empujador, un miembro a ju stá b le  que puede d as- ¡í 
l i z a r  dentro de d icha ca ja , un par de yunques montados a í 
pivotam iento en d icho miembro de a ju ste  para hacer que :
lo s  mismos o s c i le n  para penetrar en e l  trabajo y doblar i
lo s  brazos de lo s  su jetad ores clavados o impulsados a 
través d e l mismo, una cruceta  unida a dichos yunques oa­
ra h acerlos o s c i la r ,  medios para conectar o unir de mane­
ra lib e r a b le  d icha cru ceta  a dicho empujador, medios ra­
ra lib e r a r  dicha cru ceta  de dicho empujador antes de c la ­
var un su jeta d o r  en e l  trabajo, medios acop lab les en tre  
e l  empujador y la  cru ceta  para su b ir  e s ta  ú ltim a después 
de c lavar  o doblar un su jeta d o r , medios para v o lv er  a 
unir dicha cru ceta  a dicho empujador cuando e s te  ú ltim o es 
hecho v o lver  a la  p o s ic ió n  i n i c i a l  después de c lavar y 
doblar un su je ta d o r , medios ex cén tr ico s  para su b ir  y bajar  
dicho miembro de a ju ste  hacia y desde e l  p ivote de dicha  
palanca de accionam iento y medios a l e x te r io r  de la  arma­
zón para accionar a d ichos medios e x c é n tr ic o s .

1 0 9 .-  Una máquina engrapadora que comprende una 
ca ja , una palanca de accionam iento montada a pivotam iento  
directam ente en una parte f i j a  de dicha caja  para o sc ila ^  
en torno a dicho e je  f i j o ,  un empujador movible en vaivén  
dentro de d icha c a ja , medios de im pulsión de grapas m ovib le  
en vaivén por d ich o  empujador, un miembro de a ju ste  de3l i -  
zable vertica lm en te  dentro de dicha ca ja , yunques r e t r a í-

\ -
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b le s  montados a p ivotam iento en dicho miembro de a ju ste  
para o s c ila c ió n  con e l  f i n  de penetrar en e l  trabajo en 
p o s ic ió n  de doblar lo s  brazos de una grapa clavada, p i­
votea en dicho miembro a ju sta b le  para montar de manera 
b ascu lab le  d ichos yunques de p legar , medios para conec­
ta r  dicho empujador a d ichos yunques para h a cer lo s o s c i­
la r ,  un d isco  e x c én tr ico  en dicha caja que se  a p lica  a 
dicho miembro a ju sta b le  para h acerlo  su b ir  y bajar para 
d esp lazar lo s  p iv o te s  de lo s  yunques de plegar h acia  y 
desde e l  e je  de p ivotam iento de dicha palanca de a cc io ­
namiento, un árbol apoyado para g ira r  en dicha caja  para 
hacer g ira r  dicho d isco  ex c é n tr ic o , un botón o mando ma­
nual en e l  e x te r io r  de dicha ca ja , unido a d icho árbol 
para hacer g ira r  dicho d isco  ex cén tr ico  para a ju sta r  e l  
miembro de a ju ste  vertica lm en te con resp ecto  a l e je  de 
pivotam iento de d icha palanca de accionam iento.

1 1 § .-  Una máquina d e l tip o  ind icado, que comoven- 
de una ca ja , una palanca de accionam iento montada a r iv o ta -  
miento en una parte f i j a  de dicha caja para bascula^ en 
torno a un e je  f i j o ,  un empujador d e s liz a b le  dentro de 
dicha ca ja , medios que unen dicha palanca de accionamien­
to a dicho empujadór para moverlo en va ivén , una cruceta  
movible en v a ivén , medios para u n ir de manera lib e r a b le  
dicho empujador a dicha cruceta  para moverla en va ivén , 
un miembro a ju sta b le  d e s liz a b le  dentro de d icha ca ja , p i-

'.'¡'''i'
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v o tes en dicho miembro a ju s ta b le , un par de yunques de 
p legar montados de manera o s c i la b le  en dichos p iv o te s ,  
medios que unen d icha cruceta  a dichos yunques pa^a ha­
c e r lo s  o s c i la r ,  medios para lib e r a r  dicha cruceta  de d i­
cho empujador después de que lo s  yunques han sid o  hechos 
o s c i la r  para p en etrar en e l  trab ajo , medios ex cén tr ico s  
que se  ap lican  a d icho miembro a ju sta b le  dentro de dicha  
ca ja , un árbol conectado a d ichos medios e x c é n tr ic o s , un 
botón o mando manual soportado por dicho árbol a l e x te r io r  
de dicha caja  para accionar a d ichos medios ex cén tr ico s  
para su b ir  y bajar dichos miembro:; a ju stab le  con e i f in  
de s itu a r  lo s  p iv o tes  de dichos yunques a d is ta n c ia s  d i­
fe r e n te s  desde e l  e je  de pivotam iento de dicha palanca de 
accionam iento y medios para f i j a r  dicho botón, evitando  
que g ir e , con e l  f in  de mantener dicho miembro a ju sta b le  
en p o s ic ió n  ajustada con resp ecto  a l e je  de pivotam iento  
de d icha palanca de accionam iento.

1 2 S .- Una máquina engrapadora que comprende 
una ca ja , un emoujador movible en vaivén en dicha ca ja , 
un im pulsor o clavador de grapas unido a dicho empujador 
para se r  movido en vaivén  por e l  mismo, una palanca monta­
da a p ivotam iento en una pa^te f i j a  de dicha ca ja , medios 
que unen dicha palanca para mover en vaivén a dicho emnu- 
jador, una cru ce ta , medios para uni^ de manera lib e r a b le  
dicha cru ceta  a d icho empujador, un miembro a ju sta b le  mon­
tado de manera d e s l iz a b le  en dicha ca ja , yunques de dobla^

h'-';; 
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montados a p ivotam iento en dicho miembro a ju s ta b le , me­
d ios que unen d icha cru ceta  para hacer o s c i la r  d ichos yun­
ques con e l  f in  de que se introduzcan en e l  trab ajo , me­
d ios ex cén tr ico s  que se ap lican  a dicho miembro a ju sta b le , 
un árbol apoyado para g ira r  en dicha caja  y unido a dichos 
medios ex c én tr ico s  para a cc ion arlos para su b ir  y bajar  
dicho miembro a ju sta b le  con e l  f i n  de s itu a r  lo s  p iv o tes  
de dichos yunques a d ife r e n te s  d is ta n c ia s  desde e l  e je  
de p ivotam iento de d icha palanca y medios al e x te r io r  de 
dicha caja  para hacer g ira r  manualmente a dicho árbol pa­
ra accionar d ichos medios e x c é n tr ic o s .

1 3 3 .-  Una máquina engrapadora.
Tal y como se ha d e sc r ito  en la  Memoria que an­

teced e, representado en lo s  dibujos que se acompañan y 
para lo s  f in e s  que se  han e sp e c if ic a d o .

Esta Memoria consta  de tr e in ta  y cuatro hojas 
e s c r ita s  a máquina por una s o la  cara.

r
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