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Esta invencidn se refiere a mejoras en Uti-
les o maquinss de aplicacidén de sujetadores, para obtu-
rar recipientes y cajas de carton cerrados. Mds en par-
ticular, la presente invencion consiste en una miquina
para aplicar grapas a las solapas de superposicion de
un recipiente cerrado, clavandolas a través del mismo
y plegando o doblando sus brazos sobre la cara inferior
del material no soportado. Para este finalidad, los yun-
ques de doblar o plegar estén provistos de puntas afila-
das pera perforar el material del trabajo para‘pOSicio—
narlos con el fin de recibir los brazos de una grapa y
plegarlos en el material o sobre la cara inferior de
las solapas.

Un objeto de la invencidn es proporcionar
una maquina del tipo indicado, medios para actuar los
elementos de plegar o0 yungues Para hacer que penetren
en el material hasta la profundidad requerida y fijar
inicialmente los yunques en relacion operativa para re-
¢ivir los extremos de los brazos de una grapa cuando
la misms es impulsada o clavada dentro del trabajo,

Otro objeto es proporcionar medios que com~
prenden un émbolo o empujador para efectuar el movimien-
to en vaivén del impulsor o clavador de grapas de 1lg
méquina y una cruceta movible en vaivén por dicho empu-

jador para la actuacion de los elementos de plegar antes




25

24.1.75

- o

: =~

N ¢ .
@L i i WU

s
| S .

~de que se fijen en relacion operativa para pleger los

brazos de une grapa cuando el impulsor continda descen-
diendo con el empujador o émbolo pera clavar unea grapa
dentro del trabajo,

Otro objeto es proporcionar, en una maquins
del tipo indicedo, un empujador o émbolo movible en
vaivén que puede ser accionado ya sea menual o mecéni-
camente con un impulsor o clavador de grap&es soportado
por dicho empujador y movible con el mismo, una cruceta
inicialmente conectada a dicho empujador y que lleva me-

dios para operear lésvelementos de plegar, y medios para

- desconectar dicha crudeta del empujador y sujetarla en

posicidn fija antes de la accidén final del impulsor o
clavedor en la impulsidn de una grapa.

" Otro objeto de la invencidn es proporcionar

medios operables manualmente para ajuartar la carrera

"de la cruceta que acciona los elementos de plegado para

reguler el grado de penetracion de dichos elementos den-

" tro o a través del material del trsbajo.

Otro objeto es proporcionar medios simples y

convenientes que comprenden un botdn o mando manuel para

" ajuster le longitud de la carrera de la cruceta en su

descenso, con medios para bloquesr imperativamente dichos
medios de ajuste en relacidén fija.
Otro objeto es proporcionar, en une maquina

‘del tipo indicado, un émbolo o empujador de movimiento
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en vaivén, medios liberables para conectar la cruceta a
dicho empujedor, siendo dicha cruceta movible en vaivén
para accionar los elementos de plegar y medios acciona-
dos automaticemente para desconectsr la cruceta de dichoem
pujedor y bloquearla en posicién fija para ajustar el
grado de penetracidn deseado de los elementos de plegar
dentro del trabajo.

Otros objetos de la invencidn se sefialan en
la siguiente memoriaAo se desprenderan del entendimiento
de la misma por 1l0s expertos en la técnica. La invencidn
se describe e ilustra aqui, a modo de ejemplo, como in-
corporada en una forma preferida de méquina operahle ma-
nualmente, pero se Ya de entender que la construccion y
disposicidén de su mecaniswo puede adoptar otres formas
Yy estar destinado a otros fines que el que se indica en
ls presente memoria. ¥n los dibujos que se acompaflan, que
jlustran una realizacién preferida de la invencién:

La figura 1 es una vista en alzado lateral de
la méquina completa, hsbiéndose mostrado un lado del al-
macén de grapas parcialmente arrancado;

Le figura 2 es una vista frontal des la maquina
mos trada, con ciertas partes arrancadas;

La figura'j es una vista en seccidn parcial
témada por la 1{nea 3 -~ 3 de la figurs 1, mirando en la

direccién indiceda por las flechas;

f;'4 -
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.na,'tomada por la 1linea 4 - 4 de la figura 2 ¥y que mues-

o2
QZ;:,
Q%
o
Q ~
g

s

La figura 4 es una vista en seccidén longitudi-

nal, a mayor escala, de la parte delantera de la méqui-

tra los elementos operativos del mecenismo con el impul-
sor de grapas en posicidn elevada, y que ilustra tsmhidn
los medios de ajuste, mgnualmente operables, para regular
el grado de penetracién de los yunques de plegar dentro
del trabajo;

La figura 5 es una vists similar, en geccidn
longitudinal, de la mequina, que muestra el impulsor de
grapas al final de su descenso después de clavar una Zra~
pa y que ilustra lg cruceta que acciona los elementos de
plegado segun se ve en posicidén al final de su cgrrera
de descenso; |

La fizura 6 es una vista compuests, en pers-
pectiva, de uno de los elementos de plegado, incluyendo
el brazo 0 palanca en la que esta montsdo el yunque para
ogcilar;

La figura 7 es una vista a mayor esczla del
mecanismo de accionamiento de la maquins, incluyendo
el émbolo o empujedor movitle en veivén, el impulsor de
grapas soportado por el mismo y la ¢ruceta movida por
el empujador para accionsr los yunques de plegado, es-
tendo estos Ultimos mostrados retirados & su estado ino-

perante;
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La figura 8 es una viste similsr a mayor escala,
que muestra las partes al final del descenso del emnuja-
dor y que ilustre los yunques de plegar cusndo hen pene-
trado bajo una capa de material para plegar o doblar los
brazos de una grspa en una puntada ciega;

Lg figura 9 es una vista corregpondiente a la
figura 7, que muestra los elementos de plegar retirsdos
del tragbajo;

La figura 10 es uns vista en seccidn vertical
tomada por la linea 10 - 10 de la figura 9

La figura 11 es una vista similer g 1la figura
9, que muestra los yunques de plagar como han sido hachos
penetrar a través de tres capas de materiagl y operados
para plegar o doblar logs hrazos de una grapa dentro de
la ¢apa situade en posicidén mas baja; y

La figura 12 es una vista en geccidn vertical
tomeda por la 1inea 12 - 12 d» la figura 11,

Las méquinas del tino presente ge utilizsn co-
minmente en la técnica para coser con grgpas conjuntamen-
te las solapas de cajas de cartén cerradss pars obturar
dichos recipientes en condiciones de transporte. Con mu-
chos de los digpositivos de le técnica anterior no siem-
Pre ha gido posible el control de los elementos o yunques
de plegar, debido a varies razones. Ademas, cuando el mo-

vimiento del impulsor de grapas ¥ de losg yunques de ple-
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gar es continuo, es decir, sin detencidn del movimiento
de los yunques, el trabajo reslizado no siempre ez satis-

factorio. ¥s, por lo tanto, un objeto de la presente in-

vencion me jorar el mecanismo y el método de funcionamien-

to del dispositivo, con lo cual los yunques de plegar o
doblar se llevan primeremente a le posicidn de reposo y

se b10quean en posicién operativa antes ds impulsar g la
grapa para aplicar los extremos de sus brazos con los mis-

mos .

P 4 :
Fs un objeto mas de la invencidén provporcionar

medios de ajuste convenientes para hacer variar la lon-

gitﬁd'de le carrera del elemento de movimiento que accio-
na a los yunques de plegar para a@segurar un control exac-
to del grado de penetracidn de los yunques dentro o g
través dgl trabajo. Dicho control exacto es imvortante
pera obturar cajas de cartdén que contienen diversos pro-
ductos envesgdos en las mismas, de manera que 1los brazog

de las grap&s no penetraran holgadamente a travds de lag

diversas solapas de superposicidn de la caja de carton

para daflar los productos contenidos en la misma; por ejem-
plo, perforando partés superiores de botes, enganchando
pértes rompibles o fragiles de los objetos envssados o
interfiriendo de otra manera con el contenido ds 1s Ca-

ja de cartdn., Con la presente construccidn me jorada, e}

control de la penetracidén de los yunques de pleger ag

-7 -
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positivo y se puede ajustar para diferentes tipos de re-
cipientes u otros trabajos en los que 1lo0s brazog de las

grapas no deban sobresalir desde debajo del ledo o cars

inferior de una o mds capas de los mismos.

Fn general, la presente maquina comgrende un
almacén alargado 2 de grapas (figura 1) rebasado en su
extremo delantero por un montante o alojamiento vertical
3.de forma triangular en vista frontal (figuras 2 y 3)
que sirve como una armazoén para montar los elementos de
accionamiento de la maquina. La parte principal del alo-
jamiento 3 eg de construccion hueca (figuras 4, 7 y 8),
comprendiendo paredes laterales 4 y 5 y una pared trase-
ra 6 con una abertura vertical 7 en su centro. Rebaszando
la parte superior del alojamiento e integral con la mis-—
ma, hay un apoyo bifurcado 8, entre cuyos lados puede
estar montado & pivotamiento, en un pasedor 11, un man-
go d= accionamiento 10. Sobresaliendo angularmentas desde
cada lezdo del miembro de apoyo 8 hay dos apoyos de msnos
horizontales 12 gue se pueden utilizer pars vretener el
Util hacia abajo contra el trabajo.

Cerrendo la parte delentera del alojamiento 3
hay un miembro de cubierta o tapa hueco 15, de configure-
cién complementaria, que tiens sus paredes laterales apoy s
dose a tope a las paredes 4 y 5 del alojamiento y sujetes

a les mismas por medio de tornillos 16 y 17 (fizura 2).

-8 -
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“hacia dentro en la parte superior. Fxtendidndose longitu-

la pared de=lantera de la cubierta 15 ests ranurada en
18 (figures 4 ¥ 5) para proporcionar un camino de zuia
pera recibir un miembro de gjuste deslizable o placa 70,

2 2 ’
que se describira mis sdelante.

’
Fl almacen 2 es de geccidn transversal en forms

de U, segun s2 usa cominmente en la técnica y, por 1o
tanto, no se dsscribe con detalle en la presente memoria,

Fl almacén puede ester construido de chapa metalica, for-

b
.
0
e
i
‘- .
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mado con una pared infarior 20 (figura 3) y paredes late-

rales verticales 21 que terminan en pestafias 22 vueltas

dinalmente dentro del almacén 2 hay un denominado nucleo
25 formado de chape metélics plegada en forma de U, con
una pared inferior 26 y paredes latersles verticales 27
a través de les cuales se pueden disponer, en posiciodn
abrazada, las grapas s, de una manera comun a lgs méqui-

negs del presente tipo, Un empujedor de grapas 30 (figura

1), configurado para deslizar sobre el nicleo 25, ests
destinado a ser impulsado hacia delante a lo largo gdel
mismo por medio de un muelle helicoidel 31 (fizura 4)
sujeto al mismo por un extremo, drolongandose hecia de-
lante desde =1 mismo pasra rodesr uns rolea 32 (figursg
4) y que se ~xtiende desde allf hacia atrds, estundo su
extremo opuesto enganchado al costedo del almacén 2, se- G

gun se dispone ususlmente, Sobresaliendo hacia arriba

-9 -
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desde el extremo trasero del empujador de grapas 30 hay
un bucle circular 33 para recibir el dedo del operador,
mediente el cugl se puede retraer el empujedor de gra-

pes y retirarse del almacén para ser sujetedo de cual-

quier menere apropiada con el fin de carger grapas por

el extremo trasero del almacén 2.

En el extremo delantero del slmacén 2 hay un
tope o vlaca vertical 35 (fizura 4) soldadas o apropiada-
mente sujeta de otrs menera a la pared inferior 20 del
almacdn y que se extiende a su través, Rl tope 35, deno-
minado '"placa de corte", se raduce en anchurag lateralmen-
te en correspondencig con la del nueleo 25 de grapas, de
manera que las grapas pueden ser soportadas con su3 bra-
z0s colgados en los lados de la placa vara ser alimente-
daes hacia delante @ través de la misma para introducir-
las en la garganta 36 de grapas, en ls que se mueve en
vaivén el impulsor de grapas 40. La placa de corte o
cizalladura 35 tiene petillas 41 que sobresalen lateral-
mente en la parte inferior, extendiéndose hacia fuere
hasta los lados del almacén 2 y estos tienen de prefe-
rencia caras achaflanagdas 42 inclinadas hascig abajo para
servir como medios de accion de leva para empujar 1os
eitremos inferiores dé los brazos de la grapa hacia fue-

ra introduciéndolos en la garganta 36 si los brazos

"tienden a inclinarse hacia atras cusndo la grapa es ali-

- 10 -~
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mentada a través de la placa de corte,.
Montedo para deslizar verticalmente en la pg,._
te trasera del alojamiento 3, hay un émbolo 0 empujado,.
45 de forma sustencialmente rectanzulsr (figuras 4 a 10)
que constituye el elemento de movimiento en vaivén de 1g
méquina pera accionar los yunques de plegar o doblar.en
relacidn sincronizade con el funcionamiento del impulgg,
de grapas 40, FEl impulsor de grapas 40 vuede ser de fon_
mg de una hoja d¢ metel endurecido, scldads o apropiada.
mente sujeta de otra maenera @ l2 cara trazcra del SmPUja.
dor 45. Como se muestra en los dibujos sdjuntos, la hojg
impulsora 40 esté bifurcada en la parte superior paru
gbrazar los lados del empujsdor 45, aplicandose 1os bor-
bes de las partes bifurcadas 40' en ranuras 43 del empu-
jédor. Un pasedor o remache hueco 44 pasa a través de 1g

hoja 40 y del empujador 45 para sujetar conjuntamente

‘estas dos partes.

Las partes de borde laterales de la hoja imopul-
édra 40 se aplican de manera deslizable en ranuras o hen-
diduras 46 formadas en guias o caminos 46' sujetos a la

pared trasera 6 del alojamiento 3 por medios apropiados,

tales como soldadura o tornillos {no mostrados) que se ex-

tienden a través de la pared desde la parte trasera., Fx-

- tendiéndose hacia atrés desde el empujsdor 45 para sobre-

salir s través de la abertura 7 en el centro de ls pared
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trasera 6 del alojamiento 3, hay un saliente rectengu-
lar 48 (figuras 1, 3 y 10) que estd ranurado vertical-
mente en sus lados para recibir los bordes de la bifur-
cacidén 40' de la hoja impulsora 40, E1 extremo trasero
del saliente 48 esté bifurcado para recibir el extremo
de un brazo articulado o biela 50 (figuras 1 y 4) pars
conectar el empujador a la palanca o msngo de acciona-
miento 10, El extremé inferior del brazo articulado 50
esta montado a pivotamiento en un pasador 51 ¥y su extre-
mo superior en un pasador 52 que ge extiende entre leas
bifurcaciones 53 en el extr2mo interior del mango 10.

La carsa delaentera del empujador 45 tiena formada una
handidura o ranura transversal 54, cuya cera superior
esté achaflanada o inclinsda en 55 sezun un vequelio &n—
gulo con respecto a la horizontzl (figuras 5, 10 y 12
con la finalidad que se explicarsd més sdelante. "n lsa
parte inferior del empujador 45 hay un labio o escalédn
56 que se extiende hacia .delante, destinado a aplicarse
debajo de una parte de una cruceta 57 para elevarla, co-
mo se explicard mas adelante.

»La cruceta 57 es de forma sustancialmente
triengular, vista de frente (figuras 9 a 11) y estd uni~
de de manera liberable al empujador 45 pars la actuacidn
de los elementoz de plegar o doblar que comprendan los

yunques 60 soportados por palancas o brazos 61 (figura
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6). Cada yunque de plegar 60 puede estar construido a
partir de chapa metalica formada con una parte da cabeza

62 y una extensidn 63 en forma arqueada o de media luna,

afilada en su extremo para penetrar dentro del trabajo,
La parte 63 en forma de media luna del yunque 60 tiene
formada en su extremo adyacente una concavidad 64 para
recibir el extremo del brazo de una grapa para doblarlo
formando un agarre o sujecién. Los yunques de plegar o
agarrar 60 e5tén montados en los extremos externos de los
brazos 61 por medio de tornillos 65 que se extienden a
través de sus partes de cabeza y orificios »oscados en los
brazos con protuberancias de gpoyo cilindricas 66 atuca-
das por los extremos de los tornillos. Las protuberancias
66 sobresalen desde el lado opuesto de los hrazos 61 para

1z finalidad que se explicaré mas adelante. Un pa» gde

2gpigas 67 retienen cade yunque 60 evitando que zire
su tormillo 65.

El extremo interno de cada brazo 61 tiene for-

mado un teladro 68 relativamente lerzo para recibir un

egpérrago de pivotamiento 69 que sobresale hacia atris

desde un miembro de placa ajustable 70 que esta montado

a deslizamiento en el rebajo ranurado 18 anteriormente
mencionado, en la cara interior del miembro de cubisrtg
15. La placa 70 es deslizeble verticalmente 2n el rebajo

18 para ajustar la posicidn de los pivotes 69. De eate

-13 -
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modo, el eje de rotacion de cads brazo 61 pueds ser ajus-
tedo hacia arriba y hacis sbhszjo Para controla» el movi-
miento de oscilacidon de los yunques de plegar 60 para
regulsr la extensidn de su penetracidén dentro del trs-
bajo., Como se ha indicado antes, los elementos d= plegsr,
que comprenden los brazos 61 y los yunques 60, son hechos
oscilar desde el movimiento de veaiveén de la cruceta 57
por medio de brazos asrticuledos o bielass 71 que unen lo=z
brazos 61 a la misma, Cada brazo articulado 61 es hecho
pivotar en su extremo superior sobre un esparrago 73
que sobresale hacia delante desde el extremo externo
inferior de 1la cruceta 57, estando el extremo opuesto
del brazo articulado unido de manerg pivotable a la
protuberancis 66, segun se ha descrito anteriormente,
como sujeto al brazo 61 por medio del tornillo 65.

La cruceta 57 tiene formados en su parte tra-
sera unos cursores 75 & modo de nervios, que solavan
los ledos del empujador 45 para montarlo para moyimien-
to deslizante con relacidn a los mismos. La parte infe-
rior de la cruceta 57 esta recortada en el centro para
formar una abertura rectangular 76 con un horde horizon-
tal en su parte superior, acoplabls por el lghio 0 esca-
16n 56 del empujador 45, para elavar la cruceta desnues
del plegado de una grava clavada S, Por encima de la

gbertura 76 hay una aberturs cusdrada 77 =2n la que esta

- 14 -
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montado un pequefio ¢ilindro o rodillo 80 destinado a
aplicarse en ls ranura transversal 54 de la parte delan-
tera del empujador 45 (figura 10) para unir de manera
liberable estos dos elementos entre si para efectuar el
movimiento en vaivén simulténeo. Durante 21 movimiento
inicial descendente del empujador 45, el rodillo 80 rue-
da sobre la cara de la placa de ajuste 70 para retener
el rodillo en el rebajo o ranura 54 del empujador 45 pa-

ra efectuar el acoplamiento imperativo con el borde in-

ferior de dicho rebajo. A medida que el empujsdor 45 conti-

nua descendiendo, sin embarzo, la cara superior achafla-
nada 55 de la ranura o hendidura 54 expulsara por accidn
de leva al rodillo 80 de la ranura 54 introduciéndolo en
la ranura o hendidura transversal 82 de la cara trasers

de la placa 70, segun se muestras en las figuras 5 y 12.

La ranura 82 de la placa 70 es de forma similar a la de

la ranura 54 del empujador 45, teniendo formads una cars
superior achaflanada 83 que actia para empujar al rodillo
de nuevo dentro de la renura 54 cuando el empujador 45

invierté su movimiento y es movido hacia arriba para po-
gicionar en alineacidn a las ranuras ultimemente citadas.
Se comprendera de la descripcidn que precede que la cruce-
ta 57 2sta bloqueada a8l empujador 45 durante ls parte

inieial de la carrers descendente de éste 1ltimo, pero ge

libera del mismo antes de que el empujador alcance el fi-

- 15 -
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nal de su carrera de descenso. Entonces, cuando el empu-
jedor se elava, la cruceta 57 se conectaras de nuevo al
mismo de la menera que se explica con mas detalle en re-
lacidén con el funcionamiento de la méquina completa.

La placa 70 es ajustable manualmente en senti-
do vertical para hacer subir o bajar los pasadores 0
esparragos de pivotamiento 63 para reguler la extension
o grado del movimiento de oscilacidn de los yunques de
plegar o doblar 60 por medio de un botén o mando mgnual
85 (figura 4). E1 mando menual 85 esta unido en rota-
cidén con un érbol o husillo 86 apoyado para girar en
una protuberancia de apoyo 87 que sobressle hacia delan-

te desde la seccidn de cubierte 15 del alojamiento 3.

El mando 85 tiene formadas ranuras longitudinales 88 en

su cubo 89, a las que se aplican los extremos de un pa-
sador 90 del arbol 86 para enchavetar en rotacidn el
mando con el arbol, Introducida en el extremo interior
del arbol 86 hay una espige descentrada 91, hueca, dis-
puesta excéntricamente con respecto a su eje geométrico,
Ta espiga 91 s2 encaja en una orificio de un miembro o
corredera a modo de bloque cuadrado 92 que esté encsja-
do en une ranurs transversal 93 de la vplaca 70 para ha-
cer con ello que suba o baje la plava cuando eg hecha
girar la espiga excéntrica por el &rbol 86.

Una serie de ranuras o muescas radiales cor-

- 16 -
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tas 95 del extremo del cubo 89 del mando 85 estéd previs-
tas para bloquear el mando o botdén y, con ello, el &rbol
86 en cualquiera de varias posiciones gjustadas. Una es-
piga 96 que sobresale desde el extremo de la bpProtubarancis
de apoyo 87 se puede acoplar con una de las ranuras 95
para fijar el arbol 86 evitando que gire, despuds de que

el mando 85 haya sido hecho girar paras ajustar la placa

70. Un collarin 97 sujeto al extremo externo del &rhol
86 por medio de un anillo de muélle 98, ~23ta racibido en
un contrataladro 99 del extremo del botdn o mendo 85. Un
muelle helicoidal 10C que rodea al arbol 86, dentro de
un segundo contrataladro 101, se apoya contra el extremo
del mismo con su extremo opuesto aplicandose 21 collerin
97, tendiendo con ello a sujetar el mando 85 con una de
sus ranuras 95 aplicadas a la espiga de fijacidn 96, Tl
mendo 85 puede ser extraido hacia fuera contra la tensidn
del muelle 100 para liberar les ranurg elegida 95 de la
espiga de fijacidn 96, con el fin de permitir el giro
del mando. Un collar 105 sujeto al extremo interno del
arbol 86 por medio de un anillo de muelle 106 se aplica
al extremo de un contrataladro 107 de la cubierta 15 pa-

I3 ’ ]
ra evitar que el arbol sea extrafdo de 1a protubersncis

de apoyo 87.

Unos medios fiadores liberables estén previa-

tog pare retenar le palancs o mengo 10 @n estado elevado

- 17 -
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después de que haye sido hecho bascular haciz arriba. Ha-
ciendo referencia & las figuras 2 y 4, el extremo pivota-
do del mango 10 tiene un par de miembros 110 de chapa ma-
télica situados entre sus dos partes bifurcadas y provis-
tos de miembros de leva circulares 111 en sus =xtremos
delanteros. Los miembros 110 se extienden hacia atrés v
rodean la espiga 52 para hacer que los mismo pivoten so-
bre ella con el movimiento del msngo 10. Cada miembro

110 esté recortado a lo largo de su borde para formar
una care de leva inclinada 112 a la que se aplica el ex~-
trecho achaflanado de un menguito hueco 113, Tl mangui-
to 113 esté montado de manera deslizable en un anima ver—
tical 114 de la parte de apoyo superior 8 del alojemi=nto
3. Un muelle helicoidal 115 contenido en el manguito 113
se apoya por su extremo inferior cont»s una 23viga 116
rebajada centralmente, insertada en un taladro transvar-
gal 117 del apoyo. El muelle 115 tiende de este modo a
empujar al manguito 113 hacia arriba para aplicar su ex-
tremo achaflanado con la cara de leva 112 en los miem-
bros 110 con el fin de retener el mengo 10 en estalo ele-

vado. Sin embargo, cuando el mango 10 se deprime manual-

mente, el muelle 115 permite que el manguito de émbolo

o empujador 113 se deforme elasticemente, de maneras que
lgs caras de leva 112 del miembro 110 se desacoplan de

su extremo., Sin embargo, si se deg=sg, se puede aplicar

- 18 -
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un muelle para hacer regresar el mango a la posicion ele-
vada despuds de cada carrera operativa, segun se disoone

usualmente,

Antes de comenzar el funcionamiento de la maqui-
5 na, se puede ajustar la placa 70 haciendo variar la posi-
cidén de los pivotes 69 de los yunques 60 para controlar
el grado de su penetracidn dentro del trabajo. La placa
de ajuste TC puede ser hecha subir o bajar, segun sea
necesario, haciendo girar el mando menual 85 para girar
10 el érbol 86 y hacer que su espiga excéntrica 91 despla-
ce la corredera 92 para deslizsr la placa verticalmente,
Se ha explicado que el mando 85 puede ser hecho girar
L impulséndolo hacia fuera sobre el arbol 86 para liberer
su ranura particular 95 de la espiga 96. Después de haber
e 15 sido completedo el ajuste, el muelle 10C hars deslizer
:h;;: el mando 85 hacia atrés a su posicidn y se aplicara su
muesca elegida 95 con la espiga 96 para fijar el arbol
86, evitando que gire, de manera que se asegure la pla-
ca 70 en posicidén ajustada. Las muescas 95 pueden ser

20 marcsdss con indices para faciliter el 8ajuste de los pi-

votes pars los yunques de plegar 60 en la relacidn desea-
da.

71 4til o méquina complets se hace funcionar
de la manera que se aplicgra a continuacidn, Estando el

25 mango 10 sujeto en posicidén elevada por los medios fiado-

24.1.75 | - 19 -
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res Wltimamente descritos, el operario lo presiona hacia
abajo para hacer que el empujador 45, conectado al mismo
por los brazos articulaedos 50, descienda en una carrera
de accionamiento. Durante el movimiento de descenso ini-
5 cial del empujaedor 45, la cruceta 57 estd conectada al
mismo por medio del rodillo 80 que se aplica en su ranu-
ra 54 (figura 4). De esta maners, ls crucets 57 descende-
ra con el empujador 45 y, mediante su conexidn por los
brazos articulados 71 a los brazos 0 palancas 61, las

10 palancas seran hechas bascular para hacer ogcilar log
yunques de plegar 60 parsa hacerlos penetragr en el mate-
rial del trebajo; tel como las solapas de guperposicidn
f y £' de una pieza elemental B de caje de cartén (figu-
ra 8),

15 En esta circunstancia, el movimiento de los
elementos de'plegar ge detienen por desconexidn de la
eruceta 57 del empujador 45, de manersg que se ‘“retienen
los yunques 60 en el estado adecuado parg recibir los

. brgzos de las grapa a medids que el impulsor o clavador

20 4C continua su descenso con el empujador. Por sjemnlo,
en la figura 8 se ilustren los yunques de pleger como
introducidos a través de la solapa suberior £ y dentro
de una solapa subyacente f' sin salir de debajo de ellas:
mientras que la figura 11 muestra los medios de nlagar

25 grapas dispuestos para plegzar o doblar una

grava que ten-

24,1.75 - 20 -
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g8 brazog mayores parg renetrar en el material de una
tercera cepa de materisl de la golapa f" sin sobrasalir
de la cara inferior de le misma. Sin embargo, en este ca-
80, los extremos de los yunQues de pleger 60 pusdsn pene-
trar a través de ests tercera capa hasts un grado peque-
flo el materizl contenido en la caja de cartdn es tal que
no se daflaré por contacto de los yungues con el mismo.

La separacidn de la cruceta 57 del empujador
45 tiene lugar por liberacidn del rodillo 80 de la ranu-
ra 54 del empujador. Esto ocurre cuando la abertura 77
de la cruceta 57 alcanza un punto en coincidencia con l=a
ranura 82 de le placg de ajuéte 70 (figura 12). Fn este
momento, la superficie de leva inclinada 55 de 1z rsnura
54 actia Para mover por accidén de leva el rodillo 80 la-
teralmente fuera 4e la renura 54, a través de la abertu-
ra 77 y dentro d2 la renura 82 de la placa 70, de manersa
que la cruceta es impedida de efectuar un movimiento adi-
cional descendante cusndo el empujador 45 continua su
degcenso con el ropdillo rodando sohre la c2rs delantera
del emgyujedor. Durante este Ultimo descenso Ael emnuiador
45, el impulsor de grapas 40 es movido hacia ahaio por
el mismo Pare impulgar una grapa 5 a la gergantz 36 para
introducir sus brazos S dentro del trebajio hasta que los

extremos de loz mismos se apliquen en las d2pregione= o

rebajos 64 de 103 brazos 63 de los yunques 60, Un movi-

- 21 =




miento de descenso adicional del impulsor 40 hard, por
lo tanto, que los extremos de los brazos se dohlen o
curven haciz arriba segun se muestra en lss figuras 8
y 11 para sujeterlos con el fin de retener de maners ga-

5 gura las diversss solspas f de una caja de cartdn unidas
entre si para obturar el cisrre.

Después de que cada Irava haya sido clavada en
el trabajo y doblada en el material del mismo, se hace
ogcilar hacia erriba la palance o mengo 10 pesra extroen

10 ‘el empujador 45 y resteblecer la cruchta 57 & su posicidn
inicisl, segun se muestra en las figuras 4 y 10, Cusndo
el empujador 45 es elevado por el movimiento ascendente

ve e | del mango 10, su labio o escaldn 56 se pondra finalmente

" a. o

: en contacto con el borde superior de la abertura inferior
- 15 76 de le cruceta 57 para iniciar la elevacion de la cruce-
K ta. Durante el movimiento ascendente inicial del empuja-
. dor, su ranura 54 se pondra en coincidencia con la ranu-
ra 77 de la cruceta 57 ¥y hard que 1la cara de leva achafla-
nada 83 de la ranura 82 de la place 70 emouje al rodillo
20 80 a trevés de la sbertura 77 y dentro da la ranura 54 pa-
! ra conectar de nuevo los dos elementos para efectuar el
descenso conjuntamente (figuras 1, 4 y 10) para leg siguian
te carrera operativa. De este modo se rastaeblecen las
partes en su posicidn inicial para proporcionar una ope-

25 racidn repetida de impulsidn y plegado de otra grana en

24.1,75 - 22
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el trabajo.

Se observard de le descripeidon precedente que
la presente invencidn proporciona un Util o magquina me-
jorada para clavar grapas a través de varies capas de ma-
terialiy plegar o dobler sus brazos en las mismas sin
penetrar a través de ellas. Una ceracter{stica particular
de la mejora consiste en la previsidn de medios de ajus-
te para regular el grado de penetracidén de los yunques
de pleger dentro del trebajo y, con ello, la vosicidn
de los brazos plegados de una grapa. Los medios de ajus-

te son convenientes para operar y son fzcilmente accesi-

bles desde fuera de la mequins sin desmontar o sepgrar

ninguna de las partes de trabajo del mecanismo paraz cam-

biar su posicidn o relacion,

Aunque la maquine mejoreda se ilustra y des-
cribe en este memoria como imeorroreds en una forma pre-
ferida de construccidn, a modo de ejemplo, 3@ ha de en-
tender que se puéden hacer modificaciones en ls estructu-

ra y disposicion de las partes del dispositivo sin apar-

tarse del alcance de la invencidn, segin se expresa por

las reivindicaciones sadjuntes.

- 23 -
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Los puntos que como caracteristica de novedad

S€ Presentan para que sean objeto de ests solicitud de _
Modelo de Utilidad en Egspafia, por VEINTT afios, son log %! 
que se recogen en las reivindicaciones siguientes:

10 18,- Una méquina engravadore, que tiene un
alojemiento destinado a descansar contra el trabajo, un
dmbolo o empujador movible en vaivén, deslizable verti-

e .calmente en dicho aldjamiento, una palenca de acciona-

. miento monteds a pivotamiento en una parte fija de dicho

'hfé 15 alojamiento, medios que conectan dicha palanca a dicho

e empujador movible en vaivén para moverlo en vaivén, un

s impulsor o clgvador de grapas conectado a dicho empuja-

L dor para ser movido por el mismo, una cruceta, medios va-
rga conectar o unir de manera liberable dicha cruceta a
H,;u 20 dicho empujador para movers2e con el mismo, un miembro

. ajus table, yungues de doblar o plegaer, montados a pivo-
teamiento en dicho miembro ajustable con el fin de hacar

que oscilen con respecto al mismo, medios que conectan

dicha crucets para hacer ogcilar a los yunques con el

25 £{n de introducirlos en el trsbajo en posicidn des anli-

24.1.75 - 24 -
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carse a los brazos de una grapa DPgra doblarlos, y madios
pera ajustar dicho miembro ejustsble con el fin de =zituar
los pivotes de dichos yungues a diferentes distancias
degde el'eje de pivotamiento de dicha palancs para resu-
lar 1ls& extension de penetracion de los yunques dentro

del trabajo.

28,.- Una méquina del tipo indicado que tiene
una caja o alojamiento destinsdo a descansar sobre el
trgbajo, una Pslanca de accionamiento montads a nivota-
miento en una parte fija de dicha caja para hacer que
lg misma ozcile en torno g un eje fijo, un emnujador o
dmbolo movible en vaivén en dicha caja, medios de imoul-
sién o clavado de grspes movibles en vaivén nor dicho
empujador, yunques de plegar o doblar que tienen extre-
mos afilados o puntiagudos destinados a penetrar en el
trabajo en posicidn de recibir y plegar los hrazos de
una grapa c¢lgvada, un miembro ajustsble, medios para mon-
tar dicho miembro ajustable para moverss hacia y desde el
eje fijo de dicha palanca de accionamiento, medios pars
montar a pivotamiento dichos yunques de plegsr en dicho
miembro ajustable para hacer que los mismos oscilen pa-
ra introducir sus extremos afilsdos dentro del trabajo,
una cruceta movible en vaivén por dicho empujador, me~
dios para conectar 0 unir dicha cruceta para hacer osci-

lar a dichos yunques de plegar, medios para detenar el
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movimiento de la cruceta despuds de que los yunques hayen
gido movidos a su posicién.para doblar los brazos de una
grapa y m?dios 0p2rebles manyalmente, accesibles dasde al
exterior de 1la méquina, pera ajustaer dicho miembro ajus-
table con el fin de ajuster los rivotes de dichos yunques
a diferentes distancias desde el eje de pivotamiento de
dicha palanca de accionamiento a medida que varia el gra-
do de penatracion de dichos yunques dentro del trabajo.
32,- Una maquina de engrspar, que ticne un alo-
jemiento, un empujador movible en veivén en dicho aloja-
miento, una cruceta conectada de manera liherable a dicho
empujador para moverse en vaivén con el mismo, un miem-
bro de ajuste deslizablemente montado en dicho alojamien-
to, un par de yunques de plegar o doblar montados a oivo-
tamiento en dicho miembro de ajuste para hacer que los
mismos oscilen con respecto a €1, medios que conectan
dicha cruceta g dichos yunques para hacerlos oscilar con
el fin de hacer que sus extremos penetren en el trabajo,
estando dicha palanca de accionamiznto montada de manera
pivotable en una parte estacionaria de dicho alojamiento
con . independencia de dicho miembro de ajuste, medios
excéntricos para hacer deslizar a dicho miembro de ajuste
Yy medios operables manualmente al exterior del alojamien-
to para accionar a dichos medios excéntricos para hacer

subir y bajar dicho miembro de ajuste.
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48.- Una méquina del tipo indicado, que compren-
de un empujador movible en vaivén, un impulsor o clavador
de sujetadores movido en vaivén por dicho empujador, un
par de yunques montados a pivotemiento para doblar los
brazos de los sujetadores a medida que son clavados =n
ei trabajo, una cruceta conectada a dichos yunques para
hacerlos oscilar con el fin de introducirlos en el trsba-
jo, medios para conectar de manera liberable dichs cru-
ceta a dicho empujador, medios para liberar dicha cruce~
ta del empujador antes de clavar un sujetzdor dentro del
trabajo, un saliente en dicho empujador acoplable bajoc §i-
cha cruceta para hacer subir a ests Qltima cuando se ale-
va el empujedor después de clavar y doblar un sujetzdor
y medios para volver a conectar dicha cruceta a dicho
empujador cusndo este ultimo es hecho volver a la posi-
cidn inicial después de clavar y doblar un sujetsdor.

58.~ Ung maquina engrapadora d=1 tipo indicado,
que comprende un impulsor de grapas, un empujador para
mover en veiveén dicho impulsor, una cruceta conectads Ao
manera liberable a dicho empujador, un par de yunques
de dovlar montados a pivotamlento, unidos =2 dicha coruce g
para ser hechos oscilar por elle oara int+woducirlog en
el trebajo, m2dios para desconectar dicha cruce ty dr A3
cho empujedor después de que dichos yungues hayan sido

llevados a su posicidn operativa para doblar loa brazos

- 27 -
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de una grapa, medios en dicho empujador, que se aplican
imperativemente a dicha cruceta para eleavarla durante la
carrera de retorno de dicho empujsdor y medios para unir
o conectar de manera liberable dicha cruceta a dicho em-
pujaedor cuando el empujador regresa a la posicion inicial
para repetir la operacidén de clavar y doblar otra grapa.
62.- Una maquina del tipo indicado, que compren-
de un empujador movible en vaivén y un impulsor de gra-
pas movible en vaivén por dicho empujador, una cruceta,
yunques de plegar o doblar, medios que unen dicha cruce-
ta g dichos yunques de dobla» pars moverlos a su posicidn
operativa, un miembro desplazable soportado por dicha
cruce ta, un r2bajo en dicho empujador, al qu> se anlica
dicho miembro desplazable para unir o conectar dicha
cruceta al mismo, un miembro sjustebls manualmente, wme-
dios e2n dicho miembro ajustable para aplicaerze s dicho
miembro d» conexidn pera liberar dicha cruceta de dicho

empujador, medios en dicho ~mpujedor aconlables con di-

‘cha cruceta para elevarla después de clavar y doblar una

grapa, y medios en dicho micmbro ajustable para desolazar
dicho miembro desplazable para volver a unir dicha cruce-
ta a dicho empujador cuando este invierte su carrers ha-
. < ! N .
¢cia la posicion inicial,
’ Ky
7¢.- Una maquina de engrgpar gque comprende una

caja destineda a apoyarse contra el trabajo, una palancs

-~ 28 -




de accionemiento montada a pivotamiento en una parte fije

de dicha ¢aja, un empujador movible en vaivén por dichg

palanca, un impulsor de grapas movible en vaivén pon dicho

empujador con una longitud constante de carrera, ung erye
5 ceta unide a dicho empujador para ser movide en vaivdp

por el mismo, un miembro de gjuste deslizable Veﬂticglm9n~
te dentro de dicha caja, un par de yunques de ple

gar re tY\ai

—

bles, .que tienen extremos afilsdos para penstrar on o] trp.
bajo, medio=z que montan a vmivotamianto dichos yungues ay
lo dicho miembro de ajuste pars oscilar en torno a sus Dy

votes, medios que unen dicha cruceta a dichos yunqueg

de plegar para hacerlos oscilar para introducir sus X tva

mog en el tratajo, medios »ars detener el movimiento ge

le cruceta pars mantener los yunques en relacidn fijs deg.

pués de que hayan' sido movidos a relacidn opevativa pgng
dobler los brazos de una grapa, y medios overatles manygy_
mente para subir y bajer dicho miembro de ajuste parsg deg-
Plazar los pivotes de los yunques de pleger hacia y desde
¢ el eje de pivotamiento de diche palanca de accionamiento;
20 para variar el grado de penetracidn de dichos yunques an
RS el trabajo.
88.- Una maquine pars engrapar las solapas ge

cajes de cartdn, que comprende uns armpzdén o bastidor dag.
tinado a apoyarse contra las solepas, una palenca de go_

25 cionamiento montada a pivotamiento directamente en una

24,1.75 - 29 -
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parte fija de dicha armazdn, un empujsdor deslizeble en
dichz armezdén, un brazo articulado que une dicha palancs
de accionamiento a dicho empujedor para moverlo en vaivén,
un miembro de ajuste deslizsble en dicha srmezén, un par

5 de yunques de plegar montados a pivotamiento en dicho miem
bro de sjuste para osciler con 21 fin de hscer penetrar
sus extremos en el trabajo, une crucets movible en vgivén
en dicha armazén, medios que unen de manera liberable dicho

empujador a dicha eruceta pars moverls en vaivén, brsazos

lo articulados © bieles que unen dicha cruceta & dichos yun-
ques de doblsr para hacerlos oscilar, medios vars desco-
necter dicha crucetas de dicho empujador después que los
yunques se han introducido en el trabajo, medios excén-
tricos para hacer deslizar dicho miembro de sjiuste parg
L'TB subir y bajer los pivotes de log yunques de dohlar hsgecis
i y desde el eje de pivotsmiento de dicha palsnca de sccio-
namiento y medios operables manualmente, al exterior de
dicha armazén, Para hacer girar a dichos medios excéntri-

cos con el fin de subir y bajar dicho miembro de ajuste.

D G

.20 9&,- Una maquina del tibo indicsedo, que compren-
de una caja, una palanca de accionamiento montado g pivo-
temiento en ung parte fija de dicha cajs para oscilar en
torno'a un eje fijo con una longitud de carrera constante,
un empujedor montado de manera deslizable dentro de di-

25 cha caja, un impulsor de sujetadores movido en vaivén

24.1.75 : - 30 -




por dicho empujedor, un miembro ajusteble que puede dag-
lizer dentro de dicha caje, un dar de yunques montados 2 ;5:
pivotemiento en dicho miembro de gjuste para hacer que
los mismos oscilen para penetrar en el trahajo y doblar ; J
5 los brgzos de los sujetadores clavados o impulsados a I

través del mismo, uns crucets unida a dichos yungues na-

ra hacerlos oscilar, medios pars conectar o unir de mane-

ra liberable dicha cruceta a dicho empujador, medios Da-
ra liberar dicha cruceta de dicho empujador gntes de cla-
lo var un sujetador en el trabajo, medios scoplables entre
el empujador y la cruceta para subir estas Ultima despuds
de clever o dobler un sujetsdor, medios para volver a
unir dicha cruceta a dicho empujador cuando este Ultimo es
hecho volver a la posicién inmicial después de clavar y
ce, 15 doblar un sujetador, medios excéntricos Dara subir y hajar
hﬁ:f dicho miembro de ajuste hacia y desde.el pivote de dicha
palanca de agcciongmiento y medios al exterior de la armas—-

4 ) . ’ »
zZ0n vPare accionar a dichos medios excentricos.

’
108,- Ung maquina engrgpadora que comprende ung

!55 ' caja, una palancs de accionamiento montade a pivotamiento
direc tamente en una parte fijg de dicha caja vara oscilar
en torno a dicho eje fijo, un empujedor movible en vaiven
dentro de dicha caja,.mediOQ.de,impulsién de grapas movibles  $
en vasivén por dicho empujador, un miembro de ajuste desli-

25 zgble verticalmente dentro de diche caja, yunques vetrsi-
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bles montados a pivotamiento en dicho miembro de ajuste
para oscilacidn con el fin de penetrar en el trgbzjo en
posicidn de doblar los brazos de una grapa clavada, bdi-
votes en dicho miembro ajustable para monter de menara
basculsble dichos yunques de plegar, medios para conec-
tar dicho empujador a dichos yunques para hacerlos osci-
lar, un disco excéntrico en dicha cajs que se aplica a
dicho miembro ajustable para hacerlo subir y bajer pera
desplazar los pivotes de los yunques de plegsr hacias y
desde el eje de pivotamiento de dicha palanca de accio-
namiento, un &rbol apoyado para girar en dicha caja para
hacer girsr dicho disco excéntrico, un botén o mando ma-
nual en el exterior de dicha csja, unido s dicho artol
para hacer girar dicho discb excéntrico para ajustar el
miembro de ajuste verticalmente con respecto al eje de
pivotamiento de dicha palanca de accionsmiento.

' 118.- Una méquina del tino indicado, qu= compren-
de una caja, una palanca de accionamiento montada g wivota-
miento en una rarte fija de dicha caje para bazsculsr en
torno a un eje fijo, un empujador deslizable dentro de
dicha caja, medios que unen dicha palanca de accionamien-
to a dicho empujador para moverlo en vaivén, una cruceta
movible en vaivén, medios psra unir de manera liberagble
dicho empujador a dicha crucets pare moverla en vaiven,

un miembro ajustable deslizable dentro de dicha caja, pni-
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votes en dicho miembro ajustahle, un par de yunques de
plegar montadog de manera oscilable en dichos pivotes,
medios gue unen dicha cruceta a dichos yunques varg ha-
cerlos oscilar, medios para liberer dicha cruceta de di-
cho empujador después de que los yunques hen sido hechos
oscilar para penetrar en el trasbajo, medios excéntricos
que se aplican a dicho miembro ajustable dentro de dicha
caja, un érbol conectado a dichos medios excéntricos, un
botdn o mando manual soportado por dicho arbol sl exterior
de dicha caja para accioﬁar g dichos medios excéntricos
pars subir y bajar dichos miembro: sjustastle con el fin
de situar los pivotes de dichos yunques a distasnciss di-
ferentes desde el eje de pivotamiento de dicha palsnca de
accionamiento y medios para fijsr dicho botdn, evitando
que gire, con el fin de mantener dicho mismbro ajustahle
en posicidn ajustada con respecto al eje de pivotamiento
de dicha palanca de accionamiento.

128 .- Una mgquina engrapadors que comprende
una c¢aja, un emoujador movible en vaivan en dicha caja,
un impulsor o clavador de zranas unido a dicho empujador
vara ser movido en vaivén por el mismo, una valancs monta-
da a pivotamiento en ung parte fijs de dicha caja, medios
que unen dicha valancs pagra mover en vaivén a dicho emnu-
Jador, una cruceta, medios para unir de meners liberable
dicha cruceta a dicho empujedor, un miembro ajustarle mon-

tado de manera deslizable en dichsz caja, yungues de doblg»
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montados a pivotamiento en dicho miembro sjustable, me-
dios que unen dicha cruceta psra hacer oscilar dichos yun-
ques con el fin de que se introduzcan en el trsbajo, me-
dios excéntricos que se aplican a dicho miembro ajustshle,
un arbol spoyedo Ppara girar en dicha caja y unido a dichos
medios excéntricos para accionarlos para subir y bajar
dicho miembro sjustable con el fin de situer los nivotes
de dichos yunques a diferentes distancias desde el eje
de pivotamiento de dicha palanca y medios al exterior de
dicha caje para hacer girar manualmente a dicho artol pa-
ra accionar dichos medios excéntricos.

132.- Una maquina engrapadora.

Tal y como se ha descrito en la Memoris que an-
tecede, representado en los dibujos que se acombaﬁen y
para los fines que se han especificado,

Fsta Memorig consta de treinta y cuatro hojas

escritas @ maquina por una sola cara.

Madrid

=4 FEB. 1975
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