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Constituye el objeto de este invento un aparato
destinado & comunicer un movimiento radial = un érgano rote tive
excéntricamente alrededor de un eje, incluso durante la rotacidn
de éste, a8 cualquier velocidad.

Bs caracteristica de este invento, el poder hacar
automético este desplazamiento radial uniendo cineméticamente
los 6rganos de mando con uno de los Srganos rotativos de los
que depende la rotacién del eje.

La aplicacién del dispositivo de esta naturaleza

es muy variasda en la mecénica en gereral y especialmente a las



méquinas de trabajo y a lass méquinas herramientas.

Le descripcidn de este invento podréd seguirse con
mayor facilidad haciendo referencia al dibujo adjunto que repre-—
senta, & tftulo de ejemplo no limitativo, una aplicacién de

154 aquel a unra méquina herramienta, a una fresadora en este casoe
En el dibujos

Is fig. 1 representa el aparato de este invento en
corte longitudinal.

12 fig. 2 e8 una vista en perspectiva de la fresadorsa

2C. en cuyo csbezal estd eplicado el dispositivo.

Con referencia al ejemplo representudo en las
figuras, el apsreato estéd constituido por un cwexrpo 1 que, par
medio de un estribo 2, se sujeta &l bastidor de la méquins,

Bste cuerpo estéd atravesado axialmente por un frbol 3 que termi-
25, na, por una perte, con un cono universal para el acoplamiento en

el encaje del 4rbol de la fresadors, y por le parte opuestu, ocon

un cuwerpo cilindrico 4 solidario de un ajuste 5, en cola de milano,

en el que se desplaza un blogue 6 provisto de wnea tuerca 8 en

la que se rosc& un tornillo 9 que recibe movimiento de un engransje
30. cbnico 10 enclavijedo en dicho tornillo.

El &rbol 3 lleva zcoplado un engransgje cdnicoia que,
por medio de uno o varios pifiones intermedios 13, montados en
pernos 14 fijos al cuerpo 1 del sparato, transmite el movimien to
a wn doble engranaje cbnico 15, loco o suelto en el &rbol 3.

35 Bste doble engranaje cdnico 15 transmite & su vez el movimiento
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& otro doble engrenaje cbnico 18, por medio de uno o més pequeiios
pifiones satélites 19 montados en pernos 20 soliderios de la
rueda helicoidel 21 y dispuestos segun radios de €sta. El engrans.
je cénico 10, enclavijado en el tornillo 9, engrens con el doble
engranaje cénico 18 en la parte opuesta & la en que egte Yltimo
recibe el movimiento de la cadena de los demés engranajes cénicos
12, 13, 15 y 19.

Soliderio corfél cuerpo 1 del aparato se dispone
un apéndice 22 en el que se prepara un ajuste perpendicular
el eje principal del aparato. En este zsjuste se monta un tornillo
sin fin 23 gque, engranendo con la rueda helicoidal 21, provoce
una rotacién de éste y, por consiguiente, un asumento o una dis-
minucién de velocidad del engrsnsje 18 can respecto al engrenaje
15, con el resultado de una rotacién del engremnje 10, o sea
de un desplagamientc, en un sentido u otro, de la herrsmienta 25,

El funcionamiento del aparato es el siguientes

Cuando el cono universal del aparato se monta en lg
méquina herramienta, el érbol 3 arrasira el engrensje 12 en
rotacién, en el sentido indicado por la flecha. Bl doble engranaje
5 girard en sentido opuesto, por efecto del pifién o de los pifiones
intermedios 13 y, por la misma razén, el doble engranaje 18
girerd en la misma direccién que el &rbol 3, de modo que el
engrenaje 10, girsndo como pifi6n satélite en los dientes 18
que girem en el mismo sentido y con igual velocided, permsanece
en une immovilidad relativa, por cuya razén el tornillo 9 se

desplezé a su posicidén y la herrsmienta 25 gira &lrededor del



65.

b 70,

75

80,

85¢

drbol 3 con un radio constunte.
Por el contrario, &ctuando sobre el volante 26,
la rotecién comunicada al enillo 21 determina una diferencia
de velocidad entre elfrbol 3 que es solidario de la herrsmienta
25, y el engranaje cénico 18 con el que engrana el pifién 10
obligado & girar con el plato 4 del dispositivo de modo que,
segun el sentido de rotacién del volante 26, se verificar{ un
desplazamiento redial de la herramienta 25 en un sentido o en
oiro., Los esfuerzos radigles debidos a la herramienta son, como
se vé, resistidos enteramente por e¢lérbol 3 y el tormillo 9
mientras que los engranajes 12, 13, 15, 19, 18 y 10 no son
solicitedos ,10 cual asegure una duracifn ilimiteda del disposi-
tivo,.

¥ 0. T a

Descritse suficientemente la naturaleza del invento,
asf{ como la manera de realizarlo en la prdctica, debe hacerse
conster que las disposiciones anteriormen te indicadas son suscep-
tibles de modificaciones de detalle, en cumto no alteren s prin-
cipio fundamental. Tembien se hace constar que el invento corres-
ponde a une solicitud de patente presentuda en Itelia, con fecha
11 de abril de 1952, ne 58/198, acogiéndose, por lo tanto, & los
beneficios que caonceden los Convenios Internacionsles en vigor,

y siendo lo que constituye le esencia del referido invento y
por lo que se solicite Patente de invencién,por 20 afios en

Espatia: "Perfeccionemientos en mecenismos para el desplazemiento
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radlal de un érgeno rotatoriol caractérizéndoee par lo siguientes
12,- Pezfeccionami;ntoa en mecenismos pars el des-
plazemiento radial de un drgano rotetorio, caructerizédndose por
comprender una caje en la que gira un 4rbol que, por un& parte
estd unido & motor y, por la otra, tiems un ajuste radial en
el que se deaplaga un blogue que sostiene el Srgano al que se
quiere comunicar un desplsazamiento radial durzunte el moviuiento
del 4rbol contenido en la caja; dicho bloque es solidario
de una tuerce en 1& que est4 roscaedo un tornillo dispuesto radisl-
mente con respecto al Arbol principal del aparatos en el véstego
de dicho tormillo se enclavija un pifién cénico satélite que
engrensndo en un engrsnaje oénico, que gira en el miemo sentido
Yy con la miemes velocidad del 4rbol principsal, no comunicars
rotucién 8lguna al véstego del tornillo en que estd enclavijado,
mientras que, en cambio, comunicard uns rotacién en un sentido
u otro, el védstago del tornillo citado, desplazando conel guien te-
mente en sentido radial eidrgano que gira excéntricumente, si se
verfe la velocidad de rotucién del engranzje cfnico con el que
engrana el satélite enclavijado epfl véstugo del tornillo.
29,~ Perfeccionamientos, segun lo sespecificado en
la reivindicecién 18, ceracterizdndose porque el movimiento del
engranaje cénico con el que engranz el satélite enclavijado en el
véstugo del tornillo radial, se obtiene del modo eiguiente:
en el Arbol prinoipal se fije un engransje cénico que, mediante

uno o varios pequefios pifiores intermedios, pone en rotacién, en
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sentido opuesto, otro engransje cénico, loco, anfélogo, y luego
sucesivarente, por medio de uno o més pequefios pifiones satdlites, el
engrsnaje ofnico locamencionado, qwe girard en el mismo sentido y
con la mismea velocidad del 4xrbol; pexw 8i se provoca la rotacién
de un taranillo sin fin que engrana con una rueda helicoidal de la
que son solidarios los pernos en los que estdén montados los
satélites que ponen en rotacidén el engrasnaje cénico loco o libre,
el tornillo radisl entrarf tambien en rotacién provocando el des-
plazaniento radisl del 8rgeno excéntricoe

32,- Perfeccionamientos, segun lo especificad en
188 reivindicaciones enteriores, ocaracterizdndose porqgue el
desplaezemiento del tornillo sin fin que determina el desplazamiento
rudial del Srgeno excéntrico, se efectda mecénicamente mediante
una transmisi én desde un 4rbol rotativo, de modo continuo o dis-
continuo.

49,~ Perfeccionamientos en mecanismos para el des-
plazemiento radial de un 8rgano rotatorios tel y ocomo queds
substancialmente descrito en la presente memoria, e ilustredo
en los adjuntos ditujos,

Bsta memoris consta de seis hojas/ escritas a méquina

pPoOT une. 80l& carse

MARINO D’ANDREAe
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