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Constituye e l ob jeto  de este invento un aparato 

destinado a  comunicar un movimiento r a d ia l  a  un órgano rogativo  

excéntricam ente alrededor de un e je ,  incluso durante l a  ro tación  

de é s t e ,  a cualqu ier velocid ad .

Es c a r a c t e r í s t ic a  de este  invento, e l  poder hacer 

automático e s te  desplazamiento r a d ia l  uniendo cinemáticamente 

lo s  órganos de mando con uno de lo s  órganos ro ta t iv o s  de lo s  

que depende l a  rotación  d e l e je .

La ap licac ió n  del d isp o s it iv o  de e s t a  n atu raleza  

es muy v ar ia d a  en l a  mecánica en gen eral y especialm ente a l a s



máquinas de trab a jo  y a l a s  máquinas herram ientas.

La d escripción  de este  invento podrá segu irse  con 

mayor fa c i l id a d  haciendo re fe re n c ia  a l  d ibujo adjunto que repre­

sen ta , a  t i tu lo  de ejemplo no l im ita t iv o , una ap licac ió n  de 

15# aquel a  una máquina herram ienta, a  una fre sa d o ra  en e ste  caso#

En e l  dibujo*

La f i g .  1 rep rese n ta  e l  aparato de e ste  invento en 

corte  lo n g itu d in a l.

L& f i g .  2 es una v i s t a  en p ersp ec tiv a  de l a  fre sad o ra  

20. en cuyo cabezal e s tá  ap licad o  e l  d isp o s it iv o .

Con re fe re n c ia  a l  ejemplo representado en l a s  

f ig u ra s , e l  aparato e s tá  con stitu ido  por un cuerpo 1  que, per 

medio de un e s tr ib o  2, se s u je ta  a l  b a st id o r  de l a  máquina#

E ste  cuerpo e s t á  atravesado axialm ente por un árbo l 3 que terrni- 

25# na, por una p a rte , con un cono u n iv ersa l p ara  e l  acoplamiento en 

e l  encaje del árbo l de l a  fre sad o ra , y por l a  parte  opuesta, con 

un cuerpo c il in d r ic o  4 so lid a r io  de un a ju ste  5, en co la  de milano, 

en e l que se desplaza un bloque 6 p rov isto  de una tuerca 8 en 

l a  que se ro sca  un t o m i l lo  9 que rec ib e  movimiento de un engranaje 

30. cónico 10 en clav ijad o  en dicho to r n il lo .

E l árbol 3 l l e v a  acoplado un engranaje có n icd 2  que, 

por medio de uno o v ario s  piñones interm edios 13 , montados en 

pernos 14 f i j o s  a l  cuerpo 1  del aparato , transm ite e l  movimiento 

a  un doble engranaje cónico 15, loco  o su e lto  en e l  árbol 3 .

35. E ste  doble engranaje cónico 15 transm ite a su vez e l  movimiento



40.

45.

50.

55.

60.

a otro doble engranaje cónico 18, por medio de uno o más pequeños 

piñonee s a t é l i t e s  19 montados en pernos 20 so l id a r io s  de l a  

rueda h e lic o id a l 21 y d isp u esto s según rad io s de á s t a .  E l engrana­

je  cónico 10 , en clav ijad o  en e l  to rn illo  9 , engrana con e l  dobla 

engranaje cónico 18 en l a  parte  opuesta a  l a  en que e ste  último 

rec ib e  e l  movimiento de l a  cadena de lo s  demás engranajes cónicos 

12 , 15, 15 y 19-

S o lid a r io  coqál cuerpo 1 del aparato se dispone 

un apándice 22 en e l  que se prepara un a ju ste  perpendicular 

a l  e je  p r in c ip a l del ap arato . En e ste  a ju ste  se monta un to rn illo  

s in  f in  23 que, engranando con l a  rueda h e lic o id a l  21, provoca 

una ro tación  de ó sta  y, por consiguiente, un aumento o una d is ­

minución de velocidad  del engranaje 18 con respecto  a l  engranaje 

15, con e l  re su ltad o  de una ro tación  del engranaje 10, o se a

de un desplazam iento, en un sen tido  u o tro , de l a  herramienta 25.
E l funcionamiento del aparato es e l  s ig u ie n te !
Cuando e l  cono u n iv ersa l del aparato se monta en l a

máquina herram ienta, e l árbol 3 a r r a s t r a  e l  engranaje 12  en 

ro tac ió n , en e l  sentido indicado por l a  fle c h a . E l doble engranaje 

5 g ir a r á  en sentido opuesto, por e fecto  d e l piñón o de lo s  piñones 

interm edios 13 y? por l a  misma razón, e l  doble engranaje 18 

g ira rá  en l a  misma d irección  que e l  árbol 3, de modo que e l  

engranaje 10 , girando como piñón s a t á l i t e  sn  lo s  d ientes 18 

que giren en e l  mismo sen tido  y con ig u a l velocidad , permanece 

en una inm ovilidad r e la t iv a ,  por cuya razón e l  to rn illo  9 se  

desplaza a su  p o sic ión  y l a  herramienta 25 g i r a  alrededor d3L
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árbol 3 con un rad ío  con stan te .

Por e l  con trario , actuando sobre e l  volante 26, 

l a  ro tac ió n  comunicada a l  a n illo  21 determina una d ife re n c ia  

de velocidad  entre ej/&rbol 3 que es so lid a r io  de l a  herramienta 

25# y e l  engranaje cónico 18 con e l  que engrana e l  piñón 10 

obligado a g i r a r  con e l  p lato  4 del d isp o s it iv o  de modo que, 

según e l  sentido de ro tac ión  del volante 26, se v e r i f ic a r á  un 

desplazamiento r a d ia l  de l a  herram ienta 25 en un sentido o en 

o tro . Los esfu erzo s r a d ia le s  debidos a l a  herram ienta son, como 

se vé , r e s i s t id o s  enteramente por e^árbol 3 y e l  to m i l lo  9 

m ientras que lo s  engranajes 12 , 13, 15, 19, 18 y 10 no son 

so l ic i ta d o s  , 1 o cual asegura una duración il im ita d a  deL d isp o s i­

t iv o .

- 4 -

N O T A

D escrita  suficientem ente l a  n a tu ra le z a  d el invento, 

a s í  como la  manera de r e a l iz a r lo  en l a  p r á c t ic a , debe hacerse 

constar que l a s  d isp o sic io n es anterionmente in d icadas son suscep­

t ib le s  de m odificaciones de d e t a l le ,  en cuaato no a lte ren  su p r in ­

c ip io  fundamental. También se hace constar que e l  invento co rre s­

ponde a una so l ic itu d  de patente presentada en I t a l i a ,  con fech a 

11  de a b r i l  de 1952, ne 58/198, acogiéndose, por lo  tan to , a  lo s  

b en e fic io s  que conceden lo s  Convenios In tern acion ales en v ig o r, 

y siendo lo  que constituye l a  e sen cia  d e l re fe r id o  invento y 

por lo  que se s o l i c i i a  Patente de invención,por 20 años en 
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r a d ia l  de un órgano ro ta to r io ?  caracterizán dose par lo  s ig u ie n te :

12 . -  Pex&ccionamientoa en mecanismos p ara  e l  des­

plazamiento radial, de un órgano r o ta to r io , caracterizán dose par 

comprender una c a ja  en l a  que g ir a  un árbol que, por una parte 

e s t á  unido a l  motor y , por l a  o tra , tiene un a ju s te  r a d ia l  en 

e l  que se desp laza un bloque que so stien e  e l órgano a l  que se 

quiere comunicar un desplazamiento r a d ia l  durante e l  movimiento 

d el árbol contenido en l a  c a ja !  dicho bloque es so lid a r io  

de una tuerca en l a  que e s tá  roscado un to rn illo  d ispuesto  r a d ia l­

mente con respecto  a l  árbol p r in c ip a l del aparato) en e l  vástago  

de dicho to m illo  se e n c la v ija  un piñón cónieo s a t é l i t e  que 

engranando en un engranaje cónico, que g i r a  en e l  mismo sentido 

y con l a  misma velocidad  del árbol p r in c ip a l, no comunicará 

ro tac ió n  alguna a l vástago  d e l to rn illo  en que e s t á  en clav ijad o , 

m ientras que, en cambio, comunicará una ro tac ión  en un sen tido  

u o tro , a l  vástago  del to m i l lo  c itad o , desplazando consiguiente­

mente en sentido r a d ia l  elórgano que g i r a  excéntricam ente, s i  se 

v a r ia  l a  velocid ad  de ro tac ión  del engranaje cónico con e l  qua 

engrana e l  S a t é l i t e  en clav ijado  epél vástago  del t o m i l lo .

22. -  Perfeccionam ientos, según lo  especificado  en 

l a  red.vindicación 1 * ,  caracterizán dose porque e l  movimiento del 

engranaje cónico con e l  que engrana e l  s a t é l i t e  en clav ijad o  en e l  

vástago  d e l to m i l lo  r a d ia l ,  se obtiene d e l modo sigu ien te  : 

en e l  árbol p rin o ipal se f i j a  un engranaje cónico que, mediante 

uno o v a r io s  pequeños piñones interm edios, pone en ro tac ió n , en
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sen tido  opuesto, o tro  engranaje cónico, loco , análogo, y luego 

sucesivam ente, por medio de uno o más pequeños piñones s a t é l i t e s ,  e l  

engranaje oónico loccmencionado, que g ir a r á  en e l  mismo sentido y 

con l a  misma velocidad  d el á rb o l; pero s i  se pm voca l a  ro tación  

de un to rn illo  s in  f i n  que engrana con una rueda h e lio o id a l de la  

que son so lid a r io s  lo s  pernos en lo s  que e stán  montados loa 

s a t é l i t e s  que ponen en ro tac ión  e l  engranaje cónico lo co  o l ib r e ,  

e l  to m illo  r a d ia l  en trará  también en ro tac ió n  provocando e l  des­

plazamiento r a d ia l  del Órgano excén trico .

3a . -  Perfeccionam ientos, según lo  especificado  en 

l a s  re iv in d icac ion es an te r io re s, caracterizán dose porque e l  

desplazamiento del to rn illo  s in  f in  que determina e l  desplazamiento 

r a d ia l  del órgano excén trico , ae e fe c táa  mecánicamente me di a i *te 

una transm isión  desde un árb o l ro ta t iv o , de modo continuo o d is ­

continuo.

4a . -  Perfeccionam ientos en mecanismos para e l  des­

plazam iento r a d ia l  de un órgano n a ta to r io ; t a l  y 00mo queda 

substancialm ente d e sc r ito  en l a  presente memoria, e ilu s tra d o  

en lo s  adjuntos d ib u jo s.

E sta  memoria consta de s e i s  hojas/ e s c r i t a s  a  máquina

por una. so la  c a ra .

Madrid, 8 de a b r i l  de 19

MARINO D'ANDREA,
p.p.deJ.oaMEZ ACEBO,
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