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PATENTE DE INVEXNCICN

== — ===

a favor de
D. Jaime IR ALMATELL y D. Pedro BAUCELLS CAIPS - de na-
cionalidad espafiole - domiciliados en ¢/ José Antonio, n®
68 = T 0O E A (Provincie de Barcelona)
por:
» lMecanismo automitico inversor de arados giratorios, aco-

plados a tractores y andlogos ”

:000: ===
Hemor ia Descriptive
La presente invencién se refiere a la construc—

cidn de arados y otras clases de aperos agrfcolas y de un

modo esgpecial a ciertos perfeccionamientos en los sistemas
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de arados giratorios de doble reja, empleados comfnmente en
combinacidén con tractores, gue permiten obtener el cambio
o inversién del arado sin ningdn esfuerzo por parte del ope-~
rarioe.

Existen ciertos tipos de tractores, gue vén equi-
pados en su parte posterior de un soporte dispuesto para sos-~
tener en forma giratoria el eje principal del arado de doble
reja, estando este soporte montado en combinacidn con un ele-
vador hidrfulico, por medio del cual todo el conjunto oscila
y se levanta del suelo y una vez en esta posicidn el operario
debe efectuar a mano por medio de una palanca, el giro de
1802 del arado a fin de dar vuelta o cambiar la posicidn de
las rejas que lo componen, Como se ha dicho, esta operacién
la efectia a mano el operario y resulte algo engorrosa, no
gsolo por el esfuerzo que se ha de realizar, sind que en mu-—
chos casos, necesita descender del tractor para llevarlo a
cabose

ELl objeto de la presente invencidén es un mecanismo
adiciongl de maniobra aplicable a dichos sistemas ya conoci=-
dos, por medio de los cuales, el cambio o inversidén se efec-
tda automfticamente en la misma operacidn de levantar el ara-
do por medio del elevador hidrdulico, sin requerir para ello
el néds minimo esfuerzo por parte del operarioc.

El mecanismo objeto de la presente invencién, con-
siste esencialmente en la disposicién de un resorte de su-
ficiente potencia dispuesto para actuar la palanca de menio=
bra del arado en combinacidn con un drgeno de enclavamiento,
gobernado por una palanca de perfil excéntrico, estando dicho
érgano de enclavamiento dispuesto de manera gque durante la
elevacién del arado, retiene la palanca de maniobra en su po-

sicidn inicial sin permitir la oscilaciédn de le misma eumen-
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tdndose la tensién del resorte, y permite Unicamente el mo-

vimiento de la palenca o el disparo del mecanismo, cuando

el conjunto se halla en la posicidén nfs elevada, provocdn-—

dose entonces por la accidén del citado resorte, el movimien—

to répido de la palanca de maniobra y en consecuencia el

giro de 180¢ del arado, con lo gque las rejas y vertederas

del mismo toman le nueva posicidn invertida y el aparato vuel-

ve a situarse en su posicién inicial de trabajo, quedando

todos los érganos en disposicién de volver a actuar en la

operacifén siguiente,.

En el plano adjunto se representa Ynicamente a
t{tnlo de ejemplo, una forma preferida de ejecucidn del
mecanismo inversor objeto de esta patente, mostridndose di-
cho mecanismo acoplado & la parte posterior de un tractor,
provisto de los érganos elevadores del arado antes citados,

Le figura 1, representa el conjunto del mecanismo

‘segin la invencidn, acoplado a la parte posterior de un ara-

do y en posicién de trabajo.

La figura'2, representa la actuacién de los brga—
nos elevadores, al llegar estos a su posicidén extrema su-
perior, y ,

La figura 3, nuestra la actuacibén del mecanismo
en el momento del disparo produciéndose antomdticamente el
cambio 0 giro del eje del arado.

En el plano se representa la armazén -10- de la
parte trasera de un tractér, provista de un bastidor inferior
0 parte saliente ~ll- golidaria de la misma, ¥l bagtidor in-
ferior ~1l- presenta a ambos lados del miswo, las orejas -12-
a les cuales estédn articulados los tirantes -13- en uno de
sus extremos, mientras que por el ofro extremo estdn unidos

a la caja ~l4~ que constituye el eje de sopoarte del arado —15-—,



10

15

20

25

30

Esta caja de soporte -14- estd solidariamente unida a un brazo
-1l6= que se extiende hacia arriba, el.cual en un punto corres-
pondiente, tiene un eje de articulacién ~17- que se acopla
por medio del tirante -18- &l eje de articulacidén ~19- dispues~
to en la parte alta de la armazén, constituyendo un parale-
logramo articulado,

La armazén del tractor estd provista de un meca-
nismo elevador -20- de tipo conveniente accionado hidrdulica-
mente, por medio del cual se actuan dos brazos -2l- unidos
mediante sendos tirantes =22- a los tirantes inferiores -13-
del paralelogramo articuladec, con lo cual accionado dicho me-
canismo hidrdulico, se consigue hacer oscilar el paralelogra-—
mo y levantar todo el arado separdndolo del suelo. \

El eje del arado puede situarse en dos posiéiones
diametralmente opuestas, a cuyo efecto dicho eje lleva un
plato =23- provisto de dos muescas diametralmente opuestas
—24~ en combinacién con una ufia de enclavamiento —-25- arti-
culada & la caja de soporte =l4-,

El brazo ~l6- solidario del paralelogramo, se
extiende hacia arriba, formando la prolongacién -26- la cual
lleva articulada la palanca =27-27’-, Esgta palanca por me-
dio de un tirante -28- estd acoplada a un diente de la ufla
—25-, y adends lleva una pieza de gufa para sostener la ba—
rra -29- articulada por su extremo inferior a un muiién la-
teral saliente -30- del eje del arado, mientras gue por su
extremo superior se extiende mfs alld de la palance y lleva
un resorte espiral -3l1- retenido convenientemente por medio
de una tuerca. La palanca -27-27'~ dispuesta segin se ha
descrito hasta ahora, puede utilizarse para producir a mano
el giro del eje del arado, actuando a la vez la uila de encla-

vamiento del eje y el tirante del muidn lateral que produce el
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giro.

§in embargo, esta operacidén puede también hacerse
automfticamente sin ningfin esfuerzo. Para ello, el brazo
~27'~ de la palanca de manichkra estd acoplado a un resorte
~32= el cual por su otro extremo estf unido a uha barra mévil
-33~ gue se extiende hacia abajo, pasando por una hendidura
-34- del soporte -35- fijado convenientemente a la armazdén.
Diche barra =-3%- lleva una muesca =-36—, la cual gueda enga=-
tillada en la citada hendidura del soporte, mediante la
accién de una palanca articulada -37- provista de dos topes
~38=~38’« que se aplican & ambos lados de la barra ~33-= en-
contréniose dicha palanca bajo la accidén del resorte -39-,
con lo gue el tope -38- empuja lateralmente a la barra =33—
manteniéndola en su posicidén de énclavamiento.

Por otra parte, la caja soporte -l4- estd pro-
vista en su cara delantera de un soporte externo -40-, que
sostiene una palanca acodéda de brazos -41-41’-~ unidos por
un sector de perfil circular o excéntrico -42-, Sobre este
perfil -42-, se apoya el extremo inferior de una barra -43-
unida por su extremo superior a un punito conveniente del
brazo de palanca -27’~ y sometido a la accién de un resorte
-44—- gque tiende a mantener la palanca apoyada contra el eXw
trem3$superior del sector junto al brazo de palanca -41’— gue
es relativamente corto. El otro brazo de palanca ~4l- es nés
largo y tiene en su extremo una abertura atravesada por la
espiga =45~ y fijada solidariamente al bastidor ~ll-, estan—
do esta espiga provista de una porcién filetecada con dos
tuercas tope ~46-47= que limitan el,movimiento’del Prazo —4le
el cugl por medio del resorte -48- estd empujado hacia arriba
a la posicién representada.

Adends, el tirante inferior -13- del paralelo-
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gramo, lleva fijado un brazo -50- de altura conveniente,
cuyo extremo sirve de fijacién a un resorte -51-, unido por
otra parte a la palanca anties citada ~34~, estando dicho
resorte, en la posicién representada en la figura 1, sin
tensibén y sin actuar sobre dicha palancﬁ.

En estas condiciones, el mecanismo actda auto-
miticamente al ser accionado el elevador y levantarse el
arado hasta la altura prevista. En este caso, segiin puede
verse por la figura 2, se llevan todos los 6rganos de la
parte posterior del paralelogramo conservando su posicién
relativa. El resorte -32- sumentard su tensién y al mismo
tiempo la palanca -4l« cuyo extremo gqueda retenido por el
tope —46~, girard un cierto 4ngulo, con lo que el brazo

~41’— ge aplicard contra la barra -43- hasta que llegard

el momento en que resbalard por el sector curvado 42w, Qque~

dando por lo tanto libre para moverse la palanca superior
de maniobra ~27-277-,

En este momento (fige 3) y en virtud de la ac-
cién del resorte ~32-, la palanca de maniobra oscilard le-
vantendo el gatillo -25- que blogueaba la posicién del eje
del arado; se comprime el resorte =3le- que actuando sobre
la barra —-29- la desplaza hacia arriba, provocando el giro
del eje del arado -15- hasta alcanzar los 1802, pasando el
mufidn 21 lado opuesto. En esta posicién y en virtud de la
posicidn alcanzada por el brazo -50-, el resorte -5l- gneda
tengso v actuando el tope =38’ contra la barra -53; queda

ésta desengatillada pudiendo la palanca -27’- moverse li-

bremente. Una vez efectuado el cambio, al descender el elew

vador vuelven todos los Q}ganos a su posicién inicial, la
barra -33- desciende, gquedando la muesca =36- frente o por

debajo de la hendidura -§4— y por la accidén del resorte

&
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~39- vuelve a quedar nuevamente engatillada en disposicién
de repetir la operacidn cuando convenga.

La descripcidn que antecede se refiere ¥nicamente
a una forma preferida de ejecucién del aparato objeto de es=~
ta patente y se comprenderi que pueden introducirse todas
aquellas variaciones de detalle o de constranccién gue no alw
teren las caracteristicas esenciales, las cuales guedan resu—

midas a continuacién,

Se reivindica como objeto de esta patente:

l.- Mecanismo automdtico inversor de arados gira-
torios acoplaios a tractores o andlogos, que consiste esenciale
mente en la disposicién de un resorte de potencia conveniente
para actuar la palanca de naniobra del arado, en combinacién
con un drgano de enclavamiento y retencién de dicha palanca,
gue se apoya conira una superficie mévil durante el movimiento
de elevacién del arado, estando dicho érgeno de enclavamiento
dispuesto de manera que durante dicha elevacidn del arado,
retiene la palanca de maniobra en su posicién inicial sin
permitir el movimiento de la misma, aumentdndose al mismo
tiempo la tensidén del resorte, y, quedando dicha palanca
desenclavada permitiendo la sctuacidén d el mecanismo, cuando
el arado alcanza su posicidn més elevada, provocéndose en-
tonces por la accidén del resorte, el movimiento rédpido de la
palanca de maniobra y en consecuencia el giro de 1802 del
arado, con lo gue las rejas y verteras del mismo toman la

nneva posicién invertida, volviendo todos los drzanos del

citado mecanismo a situarse em su posicién inicial de trabajo,

durante el movimiento de descenso del arado, en disposicién de
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volver a actuar en la operacién siguiente,

2.~ liecanismo automdtico inversor seg¥n la rei-
vindicacidn anterior, caracterizado en que el drgano de enw
clavamiento de la palanca de maniobra, estd constituido por
una barra articuléda, por un extremo, a la propie palanca de
maniobra y cuyo oltro extremo se apoya contra un sector cur-
vado de perfil circular o excéntrico, montado sobre 1os &r-
ganos de soporte del arado y dispuesto de maneré que la po-
sicién de dicho sector varia el elevarse el arado y que, &l
alcanzaer la elevacién méxima, provoca el resbalamiento de la
barra, dejando ésta de bloguear la palanca de maniobra y pu-
diendo dicha palenca ser accionada en la forma indicada.

3.~ llecanigmo antomdtico inversor segin cualguiera
de las reivindicaciones anteriores, caracterizado en gue el
drgano de retencidn constituido por el sector curvado, for-
me parte de una palanca acodada, montada giratoria sobre la
caja de soporte del arado, estando dicha palanca provista de
un brazo cuyo extremo puede moverse entre dos topes fijos dige
puestos en un 6rgano solidario de la armazén del tractor, que
permniten limitear y graduar el movimiento de dicha palanca,
¥ que obligan & girar a la palanca durante la elevacidn del
conjunto, mientras gque el otro brazo empuja a la barra de
enclavaniento hasta desprenderla de su punto de apoyo en el
sector, pudiendo este ser sustituido por otra pieza egquivalen=
te con un diente o superficie de apoyo mévil para dicha ba-
TTBe

4.~ Hecanismo automdtico inversor, segin cualquiera
de las reivindicaciones anteriores, caracterizado en gue el
resorte de accionamiento de la palanca de maniobra, por su
extremo opuestoc a la propia palanca, estd unido a una pieza

ndvil deslizante, provista de medios para quedar engatilleada
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tonces la puesta en tensidén del resorte, y de medios para gue-—
dar desengatillada dicha pieza inmediatamente después del
disparo o actuacién de la palanca de meniobra, & fin de gue
el movimiento de los distintos érganos que componen el arado, .
no queden influenciados o dificultados por el citado resor-
tes

5¢— Mecanfismo automdtico inversor segin la reivin-
dicacién anterior, caracterizado en que la pieza névil de en-
gatillado del resorte de accionamiento, tiene una mesca gue
queda prendida en un borde o diente de un soporte fijo a la
armazén, y estd gohernada por una palanca provista de dos to-
pes, sometida-a la accidn de un resorte gue tiende a enga~
tillar dicha pieza y'en combinacidén con otro resorte unido
a un érgano del bastidor mévil, el cual durante el movimiento
de elevacidn del arado, sumenta su tensidén, y desengatilla
la piezae

Ge— Mecanismo automdtico inversor de arados gira-
torios, acoplados a tractores y andlogos.

Esta memoria consta de nueva pdginas, escritas

por una scla carae.

BARCEIOLA, 2 81AR 1953
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