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E sta  invención  se r e f i e r e  a m ejoras en máqui­
nas de a p lic a c ió n  de su je ta d o re s  para  s u je t a r  conjun ta­
mente v a rio s  a r t í c u lo s  y o b je to s  m ediante e l  uso de su­
je ta d o re s , t a le s  como grapas en forma de U o s im ila r e s .

Un o b je to  de l a  invención es p roporc ionar un 
ú t i l  de co n stru cc ió n  sim ple y compacta, capaz de s e r  pro 
ducido por métodos económicos de fa b r ic a c ió n  p a ra  redu­
c i r  su c o s te , aunque de uso e f ic a z  y duradero en la rg o s  
períodos de tiem po.

Otro o b je to  es p roporc ionar una forma de cons­
tru c c ió n  nueva y m ejorada de lo s  medios de im pulsión o 
accionam iento para  lo s  su je ta d o re s  o g rap as, pa ra  a segu 
r a r  e l  exacto acoplam iento de l im pulsor o c lavador de g ra  
pas con una s o la  grapa durante cada c a rre ra  d e l mismo, 
s in  in te r f e r e n c ia  con o tr a s  grapas del su m in istro  o r e s e r  
va.

Otro o b je to  es p roporcionar medios m ejorados 
para g u ia r  e l  im pulsor o clavador de grapas en toda su 
c a r re ra  de accionam iento para hacer que se ap liq u e  exac­
tamente a l a  cabeza de una grapa s in  e s ta b le c e r  contacto  
con l a  cabeza de o t r a  grapa adyacente de l a  re se rv a  de ba 
r r a  o re p u es to .

Otro o b je to  es p rop o rc ion ar medios de g u ía  me­
jorados para e l  im pu lso r, con e l  f i n  de e v i t a r  e l  uso de 
una p i s ta  o g a rg an ta  e s tre c h a  de lados p a ra le lo s ,  pa ra
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co n fin ar e l  im pulsor o c lavador en una t r a y e c to r ia  re c ­
ta  du ran te  e l  movimiento en vaivén de l mismo.

Otro o b je to  ea s im p li f ic a r  y re d u c ir  e l  costo 
de fa b r ic a c ió n  d e l ú t i l  m ediante una forma de co n stru c­
ción que e lim in a  l a  necesid ad  de to le ra n c ia s  e s tre c h a s  
en la s  dim ensiones para  m ecanizar y acabar la s  p a r te s  
d e l ú t i l .

Otro o b je to  es m ejo rar l a  e s tru c tu ra  d e l ú t i l  
y hacerlo  a  prueba de acción  defec tuosa  o in o p eran c ia  por 
in te r f e r e n c ia  o a tascam ien to  de la s  grapas u o tro s  su je ­
tad o res  de l mismo.

Otros o b je to s  de l a  invención se in d ican  en, o 
se desprenderán de, l a  s ig u ie n te  memoria que d e sc rib e  una 
forma p re fe r id a  de co n stru cc ió n  d e l ú t i l ,  a  modo de ejem 
p ío , según se i l u s t r a  en lo s  d ibu jos que se acompañan.
En lo s  c itad o s  d ib u jo s :

La f ig u ra  1 es una v i s ta  en alzado l a t e r a l  de 
un ú t i l  de engrapar acc ion ab le  manualmente, que in co rp o ra  
la  p resen te  invención ;

La f ig u ra  2 es una v i s ta  s im ila r  d e l ú t i l ,  que 
m uestra su palanca de accionam iento y e l  almacén de g ra­
pas en secc ión  v e r t i c a l  para  i l u s t r a r  lo s  elem entos de ac 
cionamiento asociados con e l  mismo en su re la c ió n  e lev a ­
da con re sp ec to  a  l a  base de l a  máquina;

La f ig u ra  3 es una v i s ta  s im ila r  que m uestra l a
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palanca de accionam iento y e l  almacén de grapas en seje 
ción lo n g itu d in a l,  con lo s  medios de accionam iento en­
samblados según se i l u s t r a  en re la c ió n  deprim ida a  l a  
term inación  de l a  im pulsión de una grapa;

La f ig u ra  4 es una v i s ta  en p la n ta  s u p e r io r ,  
a mayor e s c a la , de l a  p a rte  d e la n te ra  d e l almacén de g ra  
pas m ostrada con sus paredes la te r a le s  en secc ión  en l a  
p a rte  f r o n ta l  e i lu s tra n d o  e l  núcleo de grapas y l a  gar­
ganta a  tra v é s  de l a  cual son im pulsadas la s  grapas;

La f ig u ra  5 es una v i s ta  su p e rio r  en p la n ta , 
a mayor e sc a la , de l a  conexión p iv o tan te  e n tre  e l  alma­
cén de grapas y l a  palanca de accionam iento, m ostrada 
con l a  palanca r e t i r a d a  h a c ia  a t r á s  para  d e sc u b rir  e l  
almacén para ca rg ar e l  mismo con g rapas;

La f ig u ra  6 es una v i s ta  en p la n ta  i n f e r i o r ,  
sim ilarm ente agrandada, en sección  t r a n s v e r s a l ,  d e l ex­
tremo d e la n te ro  de l a  palanca de accionam iento d e l ú t i l ,  
mostrando e l  c lavador o im pulsor de grapas montado en e l  
mismo y e l  elemento de g u ía  para d e f in i r  y c o n tro la r  su 
c a r re ra ;

La f ig u ra  7 es una v i s ta  agrandada en secc ió p  
t ra n s v e r s a l  de la s  p a r te s  de accionam iento de l a  máqui­
n a , tomada por l a  l ín e a  7*7 de l a  f ig u ra  2;

La f ig u ra  8 es una v i s ta  s im ila r  en secc ión  
tomada por l a  l ín e a  8-8 de l a  f ig u ra  2;
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La f ig u ra  9 es una v i s t a  s im ila r  en sección  
tomada por l a  l ín e a  9-9 de l a  f ig u ra  1;

La f ig u ra  10 es una v i s ta  en sección mas com 
p la ta ,  tomada por l a  l ín e a  10—10 de l a  f ig u ra  2 y que 
m uestra l a  base y l a  h o rq u i l la  o yugo en l a  misma para 
montar e l  almacán y l a  palanca de accionam iento;

La f ig u ra  11 es una v i s ta  de sección tra n s ­
v e rs a l  tomada por l a  l in e a  11-11 de la  f ig u ra  2, que 
m uestra en d e ta l le  e l  m ontaje p iv o tan te  de la s  d iv ersas  
p a rte s  cooperantes; y

La f ig u ra  12 es una v i s ta  en p e rsp e c tiv a  d e l 
elemento de gu ía  d e l im pulsor o c lav ad or, mostrado en 
forma desmontada de l a  máquina.

La invención se d esc rib e  e i l u s t r a  en e s ta  
memoria incorporada en un ú t i l  de engrapar d e l t ip o  ge 
neralm ente u su a l, t a l  como una engrapadora de mesa a c - 
cionab le manualmente. Se ha de en ten d er, s in  embargo, 
que la s  p resen te s  m ejoras e s tá n  d estin ad as  a u t i l i z a r s e  
con o tra s  formas de máquinas de engrapar y de coser para  
aseg u rar lo s  b e n e fic io s  in h e re n te s  a l a  misma. Haoiendo 

' re fe re n c ia  a l a  f ig u ra  1, e l  ú t i l  puede comprender una 
base o montura 2 para so p o rta r  un yunque de doblar o p ie  
gar 3 en su extremo d e la n te ro ; o, en o tra s  ap lica c io n es  
para máquinas de a l i c a t e s  o t ip o s  s im ila re s , e l  yunque 
puede e s ta r  mostrado en cu a lq u ie r sopo rte  apropiado o
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in c lu so  se puede o m itir  con engrapadoras d e l tip o  de 
m a r t i l l o .

En l a  p resen te  forma de co nstrucción , e l  ex­
tremo tra s e ro  de l a  base 2 t ie n e  apropiadamente su je to  
a l  mismo un yugo u h o rq u il la  4 en forma de U, con sus 
lados so b resa liend o  por encima de la  misma para ab ra­
zar y so p o rta r  de manera a r t ic u la d a  un brazo hueco 5 
de almacén, destinado a contener una re se rv a  o suminis^ 
tro  de grapas o elem entos su je tad o re s  s im ila re s . E l a l ­
macén 5 e s tá  montado a pivotam iento en l a  base 2 por su 
extremo tra s e ro  m ediante un pasador t ra n s v e rsa l  6 que 
se ex tiende a tra v é s  de o r i f i c io s  p rac ticad o s en sus l a  
dos y en lo s  lados de l a  h o rq u il la  4 (f ig u ra s  3 y 4)^ 
Asimismo, montada a  p ivotam iento en e l  pasador 6, hay 
una palanca de accionam iento 7 de forma de U in v e r t id a ,  
d isp u e s ta  con sus paredes l a t e r a le s  8 solapando a  lo s  l a  
dos d e l almacén 5 y pe rfo rad as  con o r i f i c io s  para  r e c i ­
b i r  lo s  extremos d e l pasador 6. La palanca 7 se e x tie n ­
de h a c ia  ad e lan te  con su  pared su p e rio r  arqueada según 
una curva e leg an te  y su  extremo d e lan te ro  rebasado por 
un apoyo 9 para l a  mano, de diseño ornam ental.

El almacén 5 se puede c o n s tru ir  de chapa me­
t á l i c a  plegada en forma de can a l, con lados v e r t ic a le s  
10 y cerrado por su extremo d e lan te ro  m ediante una pared 
d e la n te ra  v e r t i c a l  11 formada por dos p a rte s  dobladas ha-
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c ía  dentro  de lo s  la d o s . P ara  com pletar y re fo rz a r  l á  
pared de c ie r re  d e la n te ra  11, una p ieza  de n a r iz  12 se 
ex tiende a su. tra v é s  y e s tá  so ldada a l a  misma con par 
te s  l a t e r a le s  dobladas c o n tra  lo s  lados 10 d e l almacén. 
La pared in f e r io r  o de fondo d e l almacén e s tá  re c o rta d a  
en l a  p a rte  f r o n ta l  o d e la n te ra  para proporcionar una 
a b e r tu ra  hendida 13 para  l a  s a l id a  de la s  grapas cuan­
do sa len  im pulsadas de l a  máquina (f ig u ra s  1 y 4 ) . Los 
extremos d e la n te ro s  de la s  paredes l a te r a le s  10 se ex­
tien d en  h a c ia  a r r ib a  y se in c lin a n  h ac ia  a fu e ra  (f ig u ­
ra  7) para form ar una a b e r tu ra  e n tra n te  para g u ia r  e l  
im pulsor de grapas la te ra lm e n te  en su descenso. Una pa­
t i l l a  mantenedora o re té n  14, formado en una pared l a t e  
r a l  10 d e l almacén 5 y so b re sa le  la te ra lm en te  desde l a  
misma para acoplam iento con un enganche o f ia d o r ,  des­
c r i to  más ad e lan te  que e s tá  montado de una manera d e s l i  
zable en l a  palanca de accionam iento 7 para u n ir  de ma­
nera  l ib e ra b le  e s ta s  p a r te s .

Según se dispone usualm ente, un c a r r i l  o nú­
cleo de grapas 15 en forma de U se ex tiende lo n g itu d in a l 
mente dentro  d e l almacén 5 para so p o rta r la s  grapas en 
re la c ió n  de abrazadas a tra v é s  del mismo para h a ce rla s  
avanzar en su lo n g itu d  con e l  f in  de a lim e n ta rla s  una a  
una a lo s  medios de im pulsién  de l a  máquina. El c a r r i l  o 
núcleo 15 e s tá  su je to  en e l  almacén 5 m ediante so ldadura
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d e l mismo a l a  p a rte  i n f e r i o r  de é l  o por cu a lesq u ie ra  
o tro s  medios ap ro p iad os. En su extremo d e la n te ro , l a  pa 
red  in f e r io r  d e l núcleo  15 se reduce en anchura y se do 
b la  h a c ia  a r r ib a  en una p a t i l l a  17 (f ig u ra s  4 y 7) perfo  
rada  con un o r i f i c io  para r e c i b i r  e l  extremo d e la n te ro , 
reducido y re s a l ta d o , de una v a r i l l a  20. La v a r i l l a  20 
se ex tiende lon g itu d ina lm en te  dentro del núcleo 15 con 
su extremo tra s e ro  ap licad o  a  tra v é s  de un o r i f i c io  de 
una p a t i l l a  22 ( f ig u ra  5 ) , que e s tá  también doblado ha­
c ia  a r r ib a  desde e l  fondo d e l núcleo 15. E l extremo t r a  
sero de l a  v a r i l l a  20 e s tá  achaflanado o puntiagudo pa­
ra  a p lic a rs e  a una ra n u ra  p e r i f é r ic a  23 formada c e n tra l ­
mente con re sp ec to  a l a  esp iga  o pasador de pivotam iénto 
6 ( f ig u ra  4) para r e te n e r  e l  pasador en p o sic ió n . La va­
r i l l a  20 forma un so p o rte  y p i s ta  para  un im pulsor o c ía  
vador 25 de g rap as , montado en la.m ism a de manera d e s l i -  
zab le  y empujado h a c ia  ad e lan te  a  lo  largo  de l a  misma por 
un m uelle h e lic o id a l  26 que rodea l a  v a r i l l a .

E l empujador de grapas 25 (f ig u ra s  2 y 10) es 
de construcción  u su a l, con una pared su p e rio r  28 y p e s ta ­
ñáis l a t e r a le s  pend ien tes 29 que solapan a  lo s  lados d e l 
núcleo 15 para  g u ia r  su  movimiento d e s l iz a n te  a  lo  la rg o  
d e l mismo. Doblada h a c ia  abajo desde l a  p a r te  su p e rio r  
de l empujador 25, en su p a r te  d e la n te ra , hay una p a t i l l a  
30 que t ie n e  formado un o r i f i c io  c i r c u la r  a  tra v é s  d e l

13-1-75 -  8 -

: X:.

¿'¡'i'.

.i-.'.-*;-'.' .

'X-: '



5

10

15

2Q

25

/

cual pasa l a  v a r i l l a  20 para re te n e r  e l empujador ha­
c ia  abajo sobre e l  núcleo 15. El extremo d e lan tero  d e l 
m uelle 26 se a p lic a  co n tra  l a  p a t i l l a  30 de l empujador 
25 para h a c e r la  d e s l iz a r  h a c ia  d e lan te  sobre e l  núcleo 
15 y ten iendo e l  m uelle una función a d ic io n a l a l  s e r v i r  
para r e te n e r  l a  v a r i l l a  20 evitando que sea  l ib e ra d a  de 
la s  p a t i l l a s  17 y 22. P ara  e s ta  f in a l id a d , e l  extremo t r a  
sero d e l m uelle 26 se  apoya co n tra  una a ran d e la  cuadra­
da 31 p e rfo rad a  para r e c ib i r  l a  v a r i l l a  20 y re te n id a  pa 
ra  e v i ta r  que se l ib e r e  de l a  misma por medio de un a n i­
l lo  e lá s t ic o  32 que se a p lic a  a una ranu ra  de l a  v a r i l l a .  
La ten s ió n  d e l m uelle 26 ac tú a  a s í  co n tra  l a  a ran d e la  31 
para empujar l a  v a r i l l a  20 h ac ia  a t r á s  y m antener su ex­
tremo puntiagudo en acoplam iento con l a  ran u ra  23 d e l pa 
sador 6 de pivotam iento ( f ig u ra  5 ) . Una p ieza  33 de dedo, 
re c o rta d a  de l a  p a rte  su p e r io r  de l empujador 25 y doblada 
h ac ia  a r r ib a  desde e l  mismo, puede s e r  ag arrad a  para r e ­
t r a e r  manualmente e l  empujador en e l  almacén 5, con e l  f in  
de a b r i r lo  para  ca rg a r grapas en e l  mismo.

La palanca de accionam iento 7 puede e s t a r  cons 
t ru id a  de chapa m e tá lic a  formada para p roporc ionar lados 
co lgan tes 8 y p a rte  su p e rio r  arqueada, según se ha d e sc r i  
to  an te rio rm en te , estando la s  paredes l a t e r a le s  8 dobla­
das h a c ia  dentro  en p a r te s  35 en ángulo re c to  ( f ig u ra  6) 
en su extremo d e la n te ro , s in  en co n tra rse  en e l  c e n tro . Pa
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r a  c e r ra r  e l  espacio e n tre  lo s  extremos a b ie r to s  dobla­
dos 35, e l  apoyo 9 para  l a  mano an te s  mencionado t ie n e  
formada una pared d e la n te ra  que se ex tiende e n tre  sus 
lad o s, l a  cual so lapa  lo s  lados de la  palanca 7 . La pa­
red  su p e rio r  37 del apoyo 9 para l a  mano encaja  a ju s ta d a  
mente co n tra  l a  p a rte  su p e rio r  de l a  palanca 7 y e s tá  su­
j e t a  a e l l a  por medio de una len g ü e ta  38 ( f ig u ra  2) en su 
extremo t ra s e ro  in se r ta d o  a  tra v é s  de una hendidura 39 y 
doblada por e l  borde de l a  misma sobre e l  lado in f e r io r .
La pared d e la n te ra  36 d e l apoyo 9 e s tá  p e rfo rad a  median­
te  un o r i f i c io  para r e c i b i r  un t o m i l lo  40 con su cabeza 
asen tada  en un c o n tra ta la d ro  41 formado en l a  pared . Apo­
yándose co n tra  lo  extremos v u e lto s  hac ia  den tro  de lo s  l a  
dos 8 de l a  palanca 7 , hay una ménsula o montura an gu la r 
42 ( f ig u ra  2 ), bloqueada a e l lo s  por medio d e l t o m i l lo  
40. La montura 42 e s tá  c o n s ti tu id a  por una p laca  f r o n ta l  
p lana 43 ( f ig u ra  6) que t ie n e  formada una p ro tu b eran c ia  en 
l a  que e s tá  formado un o r i f i c io  roscado para r e c ib i r  e l  ex 
tremo del to r n i l lo  40. Extendiéndose h ac ia  a t r á s  desde la  
p laca  f r o n ta l  43 hay un brazo h o riz o n ta l 44 de anchura re¡ 
dücida, doblado h ac ia  a r r ib a  en ángulo re c to  ( f ig u ra  2) pa 
ra  s o b r e s a l i r  a tra v é s  de una hendidura 45 de l a  p a r te  su­
p e r io r  de l a  palanca 7 y después doblado de nuevo h a c ia  den 
tro  en un tramo 46 que se ex tiende h a c ia  a t r á s ,  asentado 
en una depresión  desp lazada 47 de l a  p a rte  su p e rio r  de l a
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palanca, que proporciona un apoyo para  e l  extremo del 
b razo . El tramo h o riz o n ta l  d e l brazo 44 monta e l  impul­
so r de grapas en forma de una ho ja  p lana 50 suspendida 
de l brazo por medio de una hendidura tra n s v e rs a l  51 adya 

5 cente a l  extremo su p e r io r , a tra v é s  de l a  cual so b resa le
e l  b razo . La p a rte  deprim ida 47 de la  p a rte  su p e rio r  de 
la  palanca 7 t ie n e  formadas p a t i l l a s  e s trec h a s  53 que so 
b resa len  h a c ia  abajo cerca de su extremo para formar un 
tope o re té n  en acoplam iento con e l  extremo su p e rio r  de 

10 l a  ho ja  im pulsora 50 para s i t u a r l a  en posic ión  o p e ra tiv a
sobre e l  brazo 44. Un m uelle h e lic o id a l  55 re la tiv am en te  
f lo jo  o d é b il ,  que rodea a l  brazo 44, e s tá  d ispuesto  con 
un extremo su je tado  co n tra  una p a r te  r e s a l ta d a  56 d e í b ra  
zo 44 por d e lan te  de su unión a la  p laca  f r o n ta l  43* con 

15 su extremo opuesto apoyándose co n tra  l a  ho ja  im pulsora o
*, ,* clavadora 50, para re te n e r  de manera e l á s t i c a  su extremo

su p e rio r  enganchado con la s  p a t i l l a s  de tope 53. La h o ja  
' '  im pulsora 50 e s tá  a s í  suspendida de manera p iv o tab le  para

" b a sc u la r  o in c l in a r s e  en su extremo in f e r io r  de manera que
^p sigue una t r a y e c to r ia  r e c ta  duran te  l a  c a r re ra  de impul­

s ió n , m ien tras  que e l  extremo d e lan te ro  de l a  palanca 7 
. desc ribe  un arco cuando o s c i la  en tom o a l  p iv o te  6.

J  En lo s  d is p o s it iv o s  de l a  té c n ic a  a n te r io r  de
e s te  t ip o ,  l a  h o ja  d e l im pulsor de grapas e s tá  d isp u esta  

'25 * para d e s l iz a r  an una hendidura o gargan ta  e s tre c h a  en l a

j'y.
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p a rte  d e la n te ra  d e l núcleo  de g rapas, siendo guiada en 
l a  gargan ta  e n tre  l a  pared v e r t i c a l  extrema de l almacén 
y un tope o pared separada en una pequeña d is ta n c ia  ha­
c ia  a t rá s  desde l a  misma. Esto req u ie re  que e l  espacio 
en tre  la s  paredes que co n stitu y en  l a  garganta o p i s ta  a 
trav és  de l a  cual son im pulsadas la s  grapas sea  ab so lu ta  
mente ex acta  en dim ensión, para g u ia r a l a  ho ja  im pulso­
ra  o clavadora durante  su descenso con e l  f in  de d i r i g i r ­
la  según una c a rre ra  r e c ta  para  a p lic a rs e  a  una s o la  g ra­
pa alim entada desde e l  extremo d e l núcleo s in  contacto  con 
l a  grapa s ig u ie n te  en l a  p a r te  t r a s e r a  de l a  s itu a d a  de­
la n te .  A menos que e s ta  extrem a e x a c titu d  en dimensión 
sea m antenida en l a  fa b r ic a c ió n  de la s  p a r te s  de l a  má­
quina por in s is te n c ia  en to le ra n c ia s  o l ím ite s  dimensio­
n a le s  e s trech o s  para  e v i ta r  la s  v a riac io n es  de anchura 
de l a  garg an ta  hendida o p i s ta ,  l a  ho ja  im pulsora puede 
te n e r espacio de ho lgura  en e l l a ,  de manera que su c a rre ­
ra  no puede s e r  d i r ig id a  con e x a c titu d  para  a p lic a rs e  de 
manera p re c is a  a l a  cabeza de sólo l a  grapa d e la n te ra  s in  
in te r f e r e n c ia  con l a  s ig u ie n te  grapa adyacente de l a  p a r-  

- te  t r a s e r a  de l a  que se va a im pulsar o c la v a r . Tal Í n t e r  
fe re n c ia  durante l a  c a r re ra  de im pulsión de l a  ho ja  o r ig i  
na con frec u en c ia  e l  atascam iento  de la s  grapas en l a  g ar 
ganta de l a  máquina con doblado y d is to rs ió n  de la s  mis­
mas, para in te rru m p ir  e l  adecuado funcionam iento d e l d i s -

-  12 -
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p o s it iv o . En l a  mayor p a rte  de la s  máquinas d e l tip o  p r¿  
s e n te , e s tá  p re v is ta  una p u e rta  u o tro s  medios para a b r i r  
l a  gargan ta  para d e sp e ja r la  de grapas a ta sca d as , y esto  
p re c isa  a ten c ió n  manual, pérd ida  de tiempo y , algunas ve 
ces, da lu g a r a daños en e l  mecanismo.

P ara su p e ra r e s ta s  d i f ic u l ta d e s  y d e fic ie n c ia s  
de la s  máquinas an te rio rm en te  u t i l i z a d a s ,  l a  p resen te  in  
vención contempla l a  p ro v is ió n  de unos medios nuevos y 
mejorados para g u ia r  l a  h o ja  im pulsora exactam ente y de 
manera p re c is a  a  tra v é s  de una c a rre ra  r e c ta  in v a r ia b le  
s in  e l  uso de una g a rg an ta  de doble costado para co n fi­
n a r la  en su t r a y e c to r ia .  P ara  e s ta  f in a l id a d ,  lo s  medios 
de gu ia para e l  im pulsor de grapas pueden c o n s is t i r  en un 
elemento d ispu esto  p a ra  a p lic a rs e  a  l a  ca ra  t r a s e r a  de l a  
ho ja 50 bajo p resión  e l á s t ic a  para m antenerla continuamen 
te  en contacto  con l a  pared d e la n te ra  11 de l almacén duran 
te  su movimiento en va iv én .

Como forma s a t i s f a c to r i a  de co nstrucción , lo s  
medios de gu ía  para l a  ho ja  50 comprenden un miembro de 
chapa m e tá lica  60 ( f ig u ra  12) de sección tra n s v e rsa l  en 
forma de U in v e r t id a ,  que t ie n e  una p a rte  su p e rio r  p lana 
61 con paredes l a t e r a l e s  pendien tes 62 dimensionadas para 
en ca ja r dentro  de lo s  lados de l a  c u b ie r ta  o palanca de 
accionam iento 7 que se  ex tiende long itud ina lm en te  resp ec­
to a l  mismo. E l extremo t ra s e ro  de l miembro 60 t ie n e  f o r -

i;'',
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madas o r e je ta s  63 in c lin a d a s  h a c ia  ab a jo , ligeram ente 
desplazadas h ac ia  fu e ra  desde lo s  lados de l miembro pa 
ra  hacer que encajen apretadam ente con tra  lo s  lados in  
te r io r e s  de l almacén 25 (f ig u ra s  2, 3, 5 y 11). Las ore 
je ta s  63 e s tán  p ro v is ta s  de o r i f i c io s  o hendiduras 64 M 
geramente a la rg ad as  para r e c ib i r  e l  pasador de pivotam ien 
to 6 que se ex tiende a  tra v é s  d e l almacén. Mediante e s ta  
forma de co n stru cc ió n , e l  miembro de guía 60 e s tá  monta­
do para o s c i l a r  con l a  palanca de accionam iento 7 en to r ­
no a l  e je  geom étrico d e l pasador 6, en tan to  que puede de_s 
l i z a r  long itud ina lm en te  con re sp ec to  a  la  pa lanca . Los ex 
tremos d e la n te ro s  de la s  paredes l a te r a le s  62 de l miembro 
60 e s tán  in c lin a d o s  h a c ia  abajo desde la  p a rte  su p e rio r  y 
term inan en bordes v e r t ic a le s  re c to s  65 de ex tensión  lim i 
tada  para acoplam iento con l a  ca ra  t r a s e r a  de l a  ho ja  im­
pu lso ra  50 (f ig u ra s  2, 3 y 12). Están p re v is to s  medios pa 
ra  empujar e lá s ticam en te  e l miembro 60 h ac ia  d e lan te  para  
mantener sus p a rte s  extrem as 65 presionadas co n tra  l a  ca­
ra  t r a s e r a  de l a  ho ja  im pulsora 50. Un m uelle h e lic o id a l  
66 ( f ig u ra  5 ) , su je to  en un extremo bajo una o r e je ta  67 
doblada hac ia  abajo desde l a  pared su p e rio r  de l a  palanca 
7, t ie n e  su extremo opuesto sobresaliendo  dentro de una 
a b e rtu ra  en e l  extremo d e l miembro 60 y ap licándose en to r  
no a una leng üe ta  68 que so b re sa le  hacia  a t rá s  desde l a  pa 
red su p e rio r  de l mismo.

-  14 -

i*.'''''''."'.

<5-

8 /
8 8

8 //

í/z/

8.;
i-,.

- - .*.......... - ....... M i ....... - -r-.-r — - "  - - " "  . --- - - -



5

10

15

20

'25

Solapando o superponiéndose a l a  p a rte  supe­
r io r  de l miembro de g u ía  60 dentro de los confines de l a  
palanca 7 , hay un elemento de p resión  a u x i l ia r  70 ( f ig u ­
ra s  3 y 10) formado de chapa m e tá lic a , con una pared s u - . 
p e rio r  71 y paredes l a t e r a le s  pendientes 72 que abrazan 
a lo s  lados de l miembro 60. Un miembro 75 s im ila r  a una 
p laca  ( f ig u ra  12), soldado o su je to  de o t r a  manera apro­
piada a  l a  p a rte  su p e r io r  d e l miembro de gu ía  60, t ie n e  
su p a rte  t r a s e r a  desp lazada h ac ia  a r r ib a  y p ro v is ta  de 
una hendidura t ra n s v e r s a l  76. E l extremo d e lan te ro  de l a  
pared su p e rio r  d e l miembro 70 e s tá  doblado h ac ia  a r r ib a  
formando una p a t i l l a  77 ( f ig u ra  3) que se a p lic a  a  t r a ­
vés de l a  hendidura 76 para  re te n e r  e l  miembro 70 en co­
nexión con e l  miembro de gu ia  60 en e s te  punto; siendo l a  
hendidura 76 su fic ien tem en te  ancha para p e rm itir  que e l  
miembro 70 d e s lic e  lo n g itu d in a lm en te . La p a rte  más ancha 
del miembro 75 so b re sa le  la te ra lm en te  en lo s  lados de l 
miembro 70, con lo s  extremos d ispu esto s  para acoplamien­
to con elem entos de f ia d o r  81 (f ig u ra s  6 y 8) que sobresa  
len  hacia  dentro  desde lo s  lados de l a  palanca 7. Los r e ­
tenes 81 se forman cortando e l  m etal y extruyéndolo h ac ia  
dentro desde lo s  lados de l a  pa lanca; estando lo s  co rte s  
cu b ierto s  y o cu lto s  de l a  v i s ta  por lo s  lados del apoyo 
9 de la  mano. Un m uelle convergente 85 ( f ig u ra  2) e s tá  
d ispuesto  con su extremo menor apoyándose co n tra  l a  p a r-
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te  su p e rio r  de l a  pa lanca 7 y su extremo mayor e s tá  asen 
tado sobre e l  miembro 70 y re te n id o  en p o sic ió n  por l a  
e sp ira  i n f e r io r  de l alambre a p lic a d a  debajo de dedos 86 
doblados h a c ia  a r r ib a  desde la s  hendiduras de la  p a rte  
su p e rio r  de l miembro 70.

En e l  extremo tra s e ro  del elemento de p resión  
70 sus lados tie n e n  formadas p a t i l l a s  de tope 88 (f ig u ­
ras  3 y 10) que so b resa len  hac ia  fu e ra  desde sus paredes 
la te r a le s  72 en p o sic ió n  de a p lic a rs e  a lo s  extremos de­
la n te ro s  redondeados de lo s  lados de l a  h o rq u il la  4 para 
l im i ta r  e l  movimiento descendente de dicho elemento cuan 
do se deprime l a  palanca 7* Debido a e s ta  acc ión , se com 
prime e l  m uelle 85 para  aumentar su ten sió n  para l a  e le ­
vación de l a  pa lanca 7 con e l  f i n  de e x tra e r  e l  im pulsor 
o clavador de grapas 50 h ac ia  a r r ib a  por encima d e l ex­
tremo de l núcleo 15 en e l  almacén 5, según se m uestra en 
l a  f ig u ra  2. Haciendo re fe re n c ia  a l a  f ig u ra  10, lo s  l a ­
dos opuestos de l a  h o rq u il la  4 es tán  e s tr ia d o s  o dentados 
en e l  e x te r io r  para  form ar s a l ie n te s  90 ligeram en te acha­
flanados en e l  i n t e r i o r ,  que se pueden aco p la r con s a l le n  
té s  s im ila re s  91 de lo s  lados d e l almacén 5, para l im i ta r  
e l  movimiento ascendente d e l almacén. Normalmente, duran­
te  e l  funcionam iento d e l ú t i l ,  l a  palanca 7 e s tá  conecta­
da o unida a l  almacén 5 por medio de l f ia d o r  o elementp 
de enganche 95 ( f ig u ra s  1 y 9) an te rio rm en te  mencionado,

'á'.:
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e l  cual t ie n e  una s u p e r f ic ie  ex te rn a  e s t r ia d a  o ásp era  
y se superpone o so lap a  a  l a  pared ex te rn a  de l a  palan 
ca. El f ia d o r  95 e s tá  montado de manera d e s liz a b le  en una 
pared l a t e r a l  8 de l a  pa lanca 7 por medio de una lengüe­
ta  96 ( f ig u ra  9) doblada h a c ia  dentro en l a  p a rte  in fe ­
r io r  y después h a c ia  a r r ib a  y h ac ia  fu e ra  para  sobresa­
l i r  a tra v é s  de una hendidura 97 p ra c tic a d a  a  tra v é s  de 
dicha pared . Un la b io  s o b re s a lie n te  98 de l a  p a rte  in f e ­
r i o r  d e l f ia d o r  95 e s tá  destinado  a  a p lic a rs e  a l a  p a t i ­
l l a  de re te n c ió n  14 ( f ig u ra  9) formada en una pared l a t e  
r a l  d e l almacén 5, pa ra  s u je ta r  de manera l ib e ra b le  la s  
p a rte s  conjuntam ente. La palanca 7 puede s e r  desconecta­
da manualmente d e l almacén 5 haciendo d e s l iz a r  e l  f ia d o r  
95 h ac ia  a t r á s  en e l  mismo para  d e sa p lic a r lo  de l a  p a t i ­
l l a  14 de manera que l a  palanca o c u b ie r ta  7 pueda s e r  
hecha o s c i la r  h a c ia  a r r ib a  y h ac ia  a t r á s  para  a b r i r  e l  
almacén con e l  f i n  de ca rg ar grapas en e l  mismo.

Habiendo sido  d e s c r i ta s  con d e ta l le  l a  e s tru c ­
tu ra  y d isp o s ic ió n  de todo e l  ú t i l ,  su  método de funciona­
miento se e x p lic a  d e l modo s ig u ie n te :  En l a  re la c ió n  n o r­
mal de la s  p a r te s  d e l á t i l  ( f ig u ra  1 ), l a  palanca de accic) 
namiento 7 e s tá  acop lada de manera l ib e ra b le  a l  almacén 5 
por medio d e l f ia d o r  95, según se ha explicado en lo  que 
an tecede , con e l  m uelle 85 manteniendo e s ta s  p a r te s  un i­
das elevadas cuando la s  p a t i l l a s  88 se apoyan co n tra  e l  ex
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tremo d e lan te ro  de lo s  lados de l a  h o rq u il la  4, estando 
e l  m uelle algo expandido durante e s ta  re la c ió n  de lo s  
elem entos. Mas esp ec íficam en te , e l  m uelle 85 p resiona  e l  
extremo tra s e ro  de l elemento 70 h a c ia  abajo co n tra  l a  par 
te  su p e rio r  de l a  h o rq u il la  4 para hacer que ac túe  como 
una palanca para  e le v a r  l a  palanca 7 y e l  almacén unido 
a l a  misma. Al mismo tiem po, e l  m uelle 85 ac tú a  para  r e ­
te n e r  e l  miembro de gu ía  60 h ac ia  abajo  con su extremo dê  
la n te ro  apoyándose co n tra  la s  p a rte s  su p e rio re s  de la s  g ra  
pas s para cum plir l a  doble f in a l id a d  de e v i ta r  que la s  
mismas se e leven  por encima d e l núcleo  15. En e s ta s  c i r ­
cu nstanc ia  e l  im pulsor 50 de grapas se eleva con su bor­
de in f e r io r  levantado por encima de l a  grapa más d e la n te ­
ra , hecha avanzar desde e l  extremo d e l núcleo 15 y p res io  
nada co n tra  l a  pared d e la n te ra  11 d e l almacén, según se 
m uestra en l a  f ig u ra  2. Se deberá en tend er que e l  almacén 
5 se carga con grapas s ,  usualmente pegadas conjuntamente 
en una denominada "b arra "  o repu esto  S, y e l  empujador 25 
la s  a lim en ta rá  h ac ia  ad e lan te  en e l  núcleo 15 bajo l a  fu e r  
za d e l m uelle 26 para  hacer avanzar l a  más d e la n te ra  más 
a l l á  d e l extremo d e l n ú c leo . El tra b a jo  W, que puede con­
s i s t i r  en h o jas u o tro s  a r t íc u lo s  su p e rp u esto s , se s i tú a  
a tra v é s  de l elemento o yunque de d o b lar o p leg a r sobre l a  
base 2 ( f ig u ra  3) y e l  o p era rio  a p l ic a  l a  mano a l  apoyo 9 
de l a  palanca 7 para  p re s io n a r e l  almacén 5 h a c ia  abajo has^
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t a  que su. extremo d e la n te ro  choca co n tra  l a  p a rte  supe­
r i o r  d e l t ra b a jo .  El m uelle 85 es de r e s i s te n c ia  s u f i ­
c ien te  como para h acer que l a  palanca 7 y e l  almacén 5 
se muevan conjuntam ente s in  m o d ificar su re la c ió n  mutua. 
Cuando e l  extremo d e lan te ro  d e l almacén 5 choca co n tra  e l  
tra b a jo  W, su movimiento a d ic io n a l h a c ia  abajo encuentra  
r e s i s te n c ia ,  de manera que l a  p res ió n  sobre l a  palanca 7 
co n tinuará  su movimiento h a s ta  hacer d e s l iz a r  e l  im pulsor 
50 de grapas h ac ia  abajo para  c lav a r una grapa en e l  t r a ­
bajo (f ig u ra  3 ) . Durante e l  descenso del im pulsor 50, su 
cara d e la n te ra  d e s l iz a  a  tra v é s  de lo s  bordes re c to s  65 
en e l  extremo de gu ía  60, que es empujado h a c ia  d e lan te  
por l a  ten sió n  d e l m uelle 66 ( f ig u ra s  3 y 5 ) .  De e s te  mo­
do e l  miembro de gu ía  60 es hecho apoyarse e lá s ticam en te  
co n tra  e l  im pulsor o clavador y m antiene a é s te  últim o en 
apoyo co n tra  l a  pared d e la n te ra  11 del almacén 5. Por es­
tos medios, l a  ho ja  im pulsora 50 es co n tro lada  en su des­
censo y d ir ig id a  en una c a r re ra  r e c ta ,  de manera que se 
a p lic a rá  de modo exacto con l a  p a rte  su p e rio r de l a  grapa 
más d e la n te ra  a lim en tada desde e l  extremo d e l núcleo 15. 
Dé e s te  modo, cada c a r re ra  d e l im pulsor 50 es co n tro lada  
exactamente para  e v i t a r  que e l  mismo se ap liq u e  con una 
grapa adyacente de l a  p a rte  t r a s e r a  de l a  que e s tá  siendo 
im pulsada, para  e v i t a r  in te r fe re n c ia s  con e l l a .  Debido a 
e s ta  construcción  y d isp o s ic ió n  nuevas y sim ples de la s



p a r te s ,  l a  ho ja  im pulsora 50 no puede o s c i la r  o i n d i n a r ­
se cuando su borde in f e r io r  encuentre  l a  grapa y , por lo  
ta n to , e l  ú t i l  se puede o p e ra r continuamente para  a p l ic a r  
grapas una d e trá s  de o t r a  s in  in te r f e r e n c ia ,  para e v i ta r  
e l  atascam iento  de la s  grapas y l a  o b stru cc ió n  de l a  má­
quina que pudieran in te rru m p ir  l a  secuencia  de su funció  
nam iento. Ya se ha explicado que e l  im pulsor 50 de g ra­
pas e s tá  unido de manera p iv o tab le  a l a  palanca de accio  
namiento 7 para m ontarse en e l l a  con su extremo su p e rio r  
presionado co n tra  la s  p a t i l l a s  de tope 53 por medio d e l 
m uelle 55, estando d ispu esto  de e s ta  manera para que e l  
extremo más d e lan te ro  de l a  palanca 7 o s c i le  h a c ia  abajo 
en un a rco , perm itiendo a l  im pulsor ad op tar l a  n e c e sa r ia  
re la c ió n  v e r t i c a l  du ran te  su  descenso para c lav a r una g ra  
pa.

Cuando se e lev a  l a  pa lanca de accionam iento 7 
como se m uestra en l a  f ig u ra  2, o se hecha h ac ia  a t r á s  
para d escu b rir e l  almacén 5 para  ca rg arlo  con g rap as, l a  
ho ja im pulsora 50 s e rá  in c lin a d a  h a c ia  d e la n te  en l a  par­
te  i n f e r io r .  S in embargo, cuando, después de l a  carga d e l 
almacén, l a  pa lanca 7 es lle v a d a  h a c ia  abajo para conectar 
la  con e l  almacén por medio f ia d o r  95) e l  extremo in f e r io r  
de l im pulsor s e rá  guiado a su po sic ió n  por l a  p a rte  supe­
r i o r  in c lin a d a  de l a  pared f r o n ta l  o d e la n te ra  11 de l a l ­
macén y lo s  bordes su p e rio re s  in c lin ad o s  de la s  paredes la
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te r a le s  62 d e l miembro 60, que forman una boca e n tra n te  
para d i r i g i r  e l  im pulsor a  tra v é s  de una c a rre ra  ap ro p ia  
da para acoplam iento con e l  borde re c to  65 en e l  e x tre ­
mo de l miembro de g u ía  60. Se ha explicado que cuando se 
l ib e r a  l a  palanca 7 después de una operación de engrapar, 
s e rá  lev an tad a  con e l  almacén 5 para hacer re g re s a r  la s  
p a rte s  a su po sic ió n  prim era cuando lo s  s a l ie n te s  de re ­
tención  91 e s tab lec en  contacto  con lo s  topes 90 de la s  pa 
redes l a te r a le s  de l a  h o rq u il la  4 ( f ig u ra  10). Cuando e l  
f ia d o r  95 se l ib e r a  de l a  p a t i l l a  14 del almacén 5 hacían  
dolo d e s l iz a r  h ac ia  a t r á s  a lo  la rg o  del costado de l a  pa 
lanca  7, la  palanca puede s e r  hecha o s c i la r  h a c ia  a t r á s  
para a b r i r  e l  almacén cuando se re t ie n e  a  é s te  ultim o ev i 
tando que se mueva h a c ia  a r r ib a  con l a  palanca.

Se o b serv ará  de l a  memoria precedente que l a  pre 
sen te  invención proporciona unos medios extremadamente sen 
c i l i o s ,  aunque e f ic a c e s ,  pa ra  c o n tro la r  e l  movimiento de 
vaivén de l im pulsor o clavador de grapas s in  dependencia 
de l a  g arg an ta  de doble pared en e l  extremo d e la n te ro  d e l 
almacén. En consecuencia, la s  p a rte s  de l a  máquina se  pue 
den f a b r ic a r  s in  la s  extrem as p re c is ió n  y e x a c titu d  nece­
s a r ia s  cuando l a  h o ja  im pulsora es guiada e n tre  dos pare­
des sep a rad as . En re a l id a d ,  elim inando e l  re q u is i to  de t a l  
e x a c titu d  de m ecanización y m ontaje de la s  p a r te s ,  se  con­
siguen im portan tes economías en lo s  co stes  de fa b r ic a c ió n
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y e l  p e lig ro  de atascam iento  por la s  grapas y se e v i ta  la  
o b stru cc ió n  de l d is p o s it iv o  para m ejorar su  e f ic a c ia  en 
funcionam iento.

Se ha de en ten d er que aunque se ha i lu s tra d o  y 
5 d e sc r ito  l a  invención en e s ta  memoria en una forma de cons

tru c c ió n  p re fe r id a , se pueden h acer v a ria c io n e s  en l a  mis­
ma s in  a p a r ta rs e  d e l e s p í r i t u  o a lcance de l a  inv enc ió n , s ¿  
gún se expresa en la s  re iv in d ic a c io n e s  que se acompañan. Por 
lo  ta n to ,  no se p re tende que quede lim ita d a  l a  invención a  

10 e s te  re sp e c to .

15
REIVINDICACIONES -

 ̂ * Los puntos que como c a r a c te r í s t i c a  de novedad se
v " "  p resen tan  para que sean o b je to  de e s ta  s o l ic i tu d  de Modelo

2 0 ^ , de U til id a d  en España, por VEINTE años, son lo s  que se r e -
. . . . .  cogen en la s  re iv in d ic a c io n e s  s ig u ie n te s :

18 .- Un d is p o s it iv o  de a p lic a c ió n  de su je ta d o re s , 
que comprende un almacén hueco para contener una re se rv a  de 
su je ta d o re s , teniendo dicho almacén una pared tra n s v e rsa l  

2̂5* . en su extremo d e la n te ro , medios para a lim en ta r lo s  s u je ta -
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dores h ac ia  d icha pared , un im pulsor o clavador movible 
en vaivén en acoplam iento d e s l iz a n te  con d icha pared pa­
ra  im pulsar o c lav a r un s u je ta d o r , un miembro montado pa 
ra  movimiento h a c ia  d e la n te  por encima de dicho almacén 
para acoplam iento im perativo  con l a  cara t r a s e r a  d e l im- . 
p u lso r para  re te n e r lo  co n tra  d icha pared durante  una ca­
r r e r a  de accionam iento d e l misma y medios e lá s t ic o s  para  
acc ion ar dicho miembro.

2 a .-  Un d is p o s it iv o  de a p lic a c ió n  de su je ta d o re s  
que comprende un almacén hueco para contener s u je ta d o re s , te  
niendo dicho almacén una pared tra n s v e rsa l  en su extrem o, 
medios para a lim en ta r lo s  su je tad o re s  en dicho almacén pa­
ra  p o sic io n a r e l  s u je ta d o r  s itu ad o  en posic ión  más avanza­
da en apoyo co n tra  l a  c ita d a  pared d e la n te ra , un im pulsor 
o clavador movible en vaivén en acoplam iento d e s l iz a n te  
con dicha pared para im pulsar un su je ta d o r fu e ra  d e l alma­
cén, un miembro de gu ía  para dicho im pulsor, montado de 
manera movible en e l  almacén, y medios e lá s t ic o s  que ac­
túan sobre dicho miembro de gu ía  para aco p la rlo  con e l  im 
p u lso r para r e te n e r  a  é s te  últim o en apoyo co n tra  d icha 
pared.

3 6 .-  Un d isp o s it iv o  de ap lica c ió n  de su je ta d o re s  
que comprende un almacén en forma de canal para contener 
una re se rv a  o su m in istro  de su je ta d o re s , un tope en e l  ex­
tremo de lan tero  de dicho almacén, medios para a lim en ta r
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lo s  su je tad o re s  h a c ia  d e la n te  en e l  almacén, para  posicLs 
n a r  e l  más d e lan te ro  co n tra  dicho to p e , un im pulsor movi­
b le  en vaivén en acoplam iento d e s liz a n te  con dicho tope 
para im pulsar un s u je ta d o r  desde e l  almacén, un miembro 
montado en e l  almacén por encima de lo s  su je ta d o re s  d e l 
mismo y medios e lá s t ic o s  para  hacer d e s l iz a r  a  dicho miem 
bro h a c ia  ad e lan te  p a ra  a p l ic a r  su  extremo con dicho im­
p u lso r para  re te n e r lo  en acoplam iento d e s l iz a n te  con e l  
tope para g u ia r  de manera ex ac ta  e l  mismo con e l  f i n  de 
a c tu a r  sobre un so lo  s u je ta d o r  s in  in te r f e r e n c ia  d e l ad­
y acen te .

4 8 .-  Un d is p o s it iv o  de engrapar o coser con g ra  
pas, que comprende un almacén o depósito  en forma de ca­
n a l  para contener g rap as , estando dicho almacén cerrado por 
su extremo por medio de una pared tra n s v e r s a l ,  medios pa­
ra  a lim en ta r la s  grapas h a c ia  d e lan te  en e l  almacén p a ra  
p o sic io n a r l a  más d e la n te ra  en contacto  con d icha pared , 
un im pulsor o clavador movible en vaivén en acoplam iento 
d e s liz a n te  con l a  ca ra  t r a s e r a  de d icha pared , un miembro 
de re te n c ió n  hac ia  abajo  que se ex tiende longitud inalm en­
te  por encima de la s  grapas s itu a d a s  en e l  almacén, para  
e v i ta r  que la s  mismas se eleven y d e s liz a b le  en su lo n g i­
tu d , y un m uelle que ac tú a  sobre dicho miembro para  a p l i ­
car . su extremo d e la n te ro  con e l  im pulsor para m antener 
lo  constantem ente presionado con tra  l a  cara t r a s e r a  de d i
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cha pared con e l  f in  de aco p la r con e x a c titu d  l a  p a r te  su 
p e r io r  de l a  grapa s itu a d a  en po sic ió n  más avanzada d e l 
almacén en su im pulsión desde e l  mismo.

5 8 .-  Un d is p o s it iv o  d e l t ip o  in d icad o , que com­
prende un almacén en forma de canal pa ra  contener g rap as , 
teniendo dicho almacén una pared d e la n te ra  t ra n s v e rs a l  que 
une sus la d o s , medios para  a lim en ta r la s  grapas de dicho 
almacén para  hacer avanzar l a  s itu a d a  en posic ión  más de­
la n te ra  a l a  po sic ió n  de im pulsión co n tra  l a  pared delan­
te r a  d e l almacén, un im pulsor o clavador de grapas monta­
do para e fe c tu a r  un movimiento en vaivén  en e l  extremo d e l 
almacén en acoplam iento d e s liz a n te  con l a  ca ra  t r a s e r a  de 
d icha pared d e la n te ra , un miembro de re te n c ió n  h a c ia  aba­
jo montado a pivotam iento en e l  extremo tra s e ro  d e l alma­
cén y que se ex tiende h a c ia  d e lan te  por encima de la s  gra 
pas para e v i ta r  que la s  mismas se eleven en é l ,  s ie n d o ,d i­
cho miembro de re te n c ió n  h ac ia  abajo d e s liz a b le  lo n g itu d l 
nalmente con re sp ec to  a l  almacén y un muelle que se a p lic a  
a dicho miembro para h acerlo  d e s l iz a r  hac ia  d e lan te  y que 
a p lic a  su extremo con e l  im pulsor para mantener a e s te  ú l 
timo en contacto  de g u ía  con l a  cara t r a s e r a  de d icha pa­
re d .

6 8 .-  Un d is p o s it iv o  según l a  re iv in d ic a c ió n  58, 
que comprende un pasador de pivotam iento d ispuesto  t ra n s ­
versalm ente con re sp ec to  a l  almacén una hendidura o ranu -
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ra  en e l  extremo de dicho miembro de re te n c ió n  h a c ia  aba­
jo , a tra v é s  de l a  cual so b re sa le  dicho pasador para  mon­
t a r  e l  c itado  miembro con e l  f in  de p iv o ta r  en e l  mismo y 
moverse lon g itu d ina lm en te  en dicho almacén y un m uelle en 
e l  almacén, que se a p l ic a  a dicho miembro para  moverlo ha 
c ia  e l  im pulsor de grapas con e l  f in  de empujarlo co n tra  
l a  ca ra  t r a s e r a  de l a  pared en l a  p a rte  d e la n te ra  d e l a l ­
macén.

7 e .-  Un d is p o s it iv o  según l a  re iv in d ic a c ió n  53, 
que comprende una palanca montada a  pivotam iento en e l  
almacén y que l le v a  e l  im pulsor de grapas para  moverlo en 
vaivén , siendo dicho miembro de re te n c ió n  h ac ia  abajo mo­
v ib le  en torno a d icha conexión p iv o tan te  m ediante d icha 
palanca y con l a  misma, y estando dicho m uelle anclado a  
dicha palanca y actuando para h acer d e s l iz a r  a  dicho miem 
bro de re te n c ió n  h a c ia  abajo para a p lic a r lo  a dicho impul­
so r .

8 § .-  Un d is p o s it iv o  de l tip o  indicado que compren 
de un almacén o depósito  para contener g rapas, una pared 
tra n s v e rs a l  en e l  extremo d e lan te ro  de dicho almacén, un 
núcleo que se ex tiende long itud ina lm en te  con re sp ec to  a l  
almacén para montar la s  grapas a deslizam ien to  a lo  la rg o  
del mismo, una palanca de accionam iento montada de manera 
p iv o tan te  en e l  extremo t ra s e ro  de dicho almacén, una ho­
ja  im pulsora, medios para  montar a pivotam iento d icha ho-
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j a  im pulsora en d icha palanca para  hacer que l a  misma deí3 
l ic e  v e rtica lm en te  e n tre  l a  pared d e la n te ra  de l almacén 
y e l  extremo d e l núcleo de g rap as , un miembro unido a  p i -  
votam iento con l a  palanca y d e s liz a b le  longitud inalm ente 
re sp ec to  a l a  misma, y medios e lá s t ic o s  para  empujar a  d i 
cho miembro h a c ia  ad e lan te  para  a p l ic a r  su  extremo a  l a  
cara  t r a s e r a  de d icha ho ja  im pulsora para m antenerla  en 
contacto  d e s liz a n te  con l a  pared d e la n te ra  d e l almacén 
durante su movimiento en vaivén producido por d icha pa­
lanca  de accionam iento.

9 ^ .-  Un d is p o s it iv o  d e l tip o  in d icad o , que com 
prende un almacén en forma de U para contener g rap as, una 
pared tra n s v e rsa l  en e l  extremo d e lan te ro  de dicho alma­
cén, un núcleo de grapas que se ex tiende longitud inalm en­
te  dentro d e l almacén, una palanca montada a pivotam iento 
para o s c i la r  h ac ia  abajo sobre e l  almacén con e l  f in  de 
c e rra r  su p a rte  su p e rio r  a b ie r ta ,  una h o ja  im pulsora monta 
da a pivotam iento por su extremo su p e rio r  en l a  pa lanca de 
accionam iento para h acer que l a  misma d e s lic e  vertica lm en­
te  a lo largo  de l a  cara  t r a s e r a  de dicha pared d e la n te ra  
de l almacén, un miembro de re te n c ió n  h ac ia  abajo montado 
por encima de l núcleo de grapas de dicho almacén y d e s l i ­
zable long itud inalm en te  con resp ec to  a l  mismo, y medios 
para empujar e lá s ticam en te  dicho miembro de re te n c ió n  ha­
c ia  ab a jo , hac ia  a d e la n te , para mantener su extremo apoya 
do co n tra  l a  cara  t r a s e r a  de l im pulsor con e l  f in  de d i r i -
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g i r lo  en una t r a y e c to r ia  v e r t i c a l ,  en acoplam iento d e s l i ­
zante con l a  pared d e la n te ra  d e l almacén.

108. -  Un d is p o s it iv o  d e l t ip o  ind icado , que com 
prende una b ase , una h o rq u i l la  de d icha base que t ie n e  pa­
redes l a te r a le s  o p u e sta s , un almacén en forma de U monta­
do a pivotam iento lo s  lados de dicha h o rq u il la ,  una pared 
tra n s v e rs a l  en l a  p a r te  d e la n te ra  d e l almacén, una palan­
ca montada a pivotam iento en dicha h o rq u il la  para o s c i l a r  
con re sp ec to  a  dicho almacén, una h o ja  im pulsora so p o rta ­
da de manera p iv o tab le  en l a  palanca de accionam iento pa­
ra  hacer que d e s lic e  h a c ia  abajo en almacén, un miembro de 
gu ía  montado a pivotam iento en l a  palanca de accionam iento 
y destinado  a d e s l iz a r  h a c ia  ad e lan te  para a p l ic a r  su  ex­
tremo a l a  c ita d a  h o ja  im pulsora con e l  f in  de m antener a  
e s ta  ú ltim a en contacto  d e s liz a n te  con la  pared d e la n te ra  
de l almacén, medios para  conectar de manera l ib e ra b le  e l  
almacén con d icha palanca de accionam iento, un miembro de 
p resión  que se ex tiende long itud ina lm en te  por encima de d i 
cho miembro de guia y conectado de manera p iv o tab le  a l  mis, 
mo por su extremo d e la n te ro , y un m uelle en l a  palanca de 
accionam iento que se apoya co n tra  dicho miembro de p resió n  
para empujarlo h ac ia  abajo a contacto  con lo s  extremos de 
la s  paredes l a te r a le s  de l a  h o rq u il la  para comprimir dicho 
m uelle con e l  f in  de e le v a r  l a  palanca y e l  almacén des­
pués de l a  term inación de una c a rre ra  descendente de l a  ho 
ja  im pulsora.
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11B.- Un d is p o s it iv o  de l tip o  ind icado , que com 
prende un almacén hueco para  contener su je ta d o re s , una pa 
red t ra n s v e rsa l  en la  p a r te  d e la n te ra  del almacén, una pa 
lanca  de accionam iento montada de manera p iv o tab le  en d i­
cho alm acén,un brazo en e l  extremo d e lan te ro  de d ich a  pa­
la n c a , una ho ja  im pulsora que t ie n e  formada una hendidura 
para montar a pivotam iento l a  misma en dicho brazo, una pa 
t i l l a  de tope en l a  palanca de accionam iento, un m uelle 
para p re s io n a r e l  extremo su p e rio r  de dicha ho ja im pulso­
ra  co n tra  d icha p a t i l l a  de to p e , un miembro de gu ía  unido 
de manera p iv o tab le  a d icha palanca de accionam iento por 
un extremo y destinado a d e s l iz a r  h a c ia  ad e lan te  con r e s ­
pecto a l a  misma y medios e lá s t ic o s  para  hacer d e s l iz a r  d i 
cho miembro de guia h a c ia  ad e lan te  para  hacer que su e x tr¿  
mo se apoye co n tra  l a  h o ja  im pulsora con e l  f in  de mante­
n e r a e s ta  ú ltim a en con tac to  d e s l iz a n te  con l a  pared de­
la n te ra  de l almacén.

1 2 3 . -  UN DISPOSITIVO DE APLICACION DE SUJETADORES
Tal y como se ha d e sc r ito  en l a  Memoria que an­

teced e , represen tado  en lo s  d ibujos que se acompañan y pa­
ra  lo s  f in e s  que se han e sp e c if ic a d o .
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E sta  Memoria consta  de t r e i n t a  ho jas e s c r i ta s  
a máquina por una so la  ca ra .

30 ENE.1975Madrid,
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