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PATENTE DE INVENRCION

== WD = W IRS =

a favor de
ESTIRAJES BALMNES, 8; A. - de nacionalidad espafiola -~ do-
micilieda en o/ Cape, ne 26 - BARCELONA,
por:
» Perfeccionamientos en los mecanismoé egtiradores de
lae néquinas de hilar y de preparacidn ”.

Memoria Descriptivaea

Los mecanismos estiradores empleados tanto en las
méquinas de hilar como en las de preparacién, comprenden ge~

neralmente varlos pares de cilindros snimedos de velocidades
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progresivas, combinados a veces con drganos gue conducen la
mecha y retienen las fibras en el trecho comprendido entre
dos pares de cilindros, Los cilindros superiores de estos
pares de cilindros, egtdn en unos casos cargados PoOr un mMe=
canigmo de presi&n, vera sujetar firmemente las fibras, en
otros cesos son de un didmetro ¥y peso reletivamente conside—
rables para ejercer por su propio peso la correspondiente
presién sobre lasg fibras y finalmente en algunos casos son
de'pequeﬂo didmetro y pequefio peso, para ejercer sobre las
fibras solamente una presién muy reducida gue permite que
las fibras puedan deslizarse por entre los cilindros,

En todos estos mecanismos se acogstumbra a comuni-
car & la mecha un movimiento de vaivén en direccién paralela
a log ejea de log cilindros, con objeto de variar constante—
mente el punto de contacto de le mecha con los cilindros y
evitar as{ el desgaste de los cilindros superiores que acos-
tumbran a estar forrados de cuero, caucho u otra materia blan-
da; a consecuencia de este desplazamiento de la mecha con re-
lacién a los cilindros, sucede que la presidn que ejercen los
cilindros superiores sobre le mecha no es constante.

En efecto, los cilindros superiores estdn normale-
mente unidos por pares, correspondiendo los dos cilindros de
cada par a dos mechas contiguas, de manera gque al desplazarse
las dos mechas hacia un ledo, uno de los cilindros se apoya
por su parte extrema, mientras que el otro se apoyea por su
parte mds préxima al cuello cenfral, Yy viceversa cuando la
mecha se.mueve en sentido contrario., Esto hace que la pre-
sidén que ejercen los dos cilindros acoplados sobre las mechas
respectives, vaya varisndo con el movimiento de vaivén de las
mechas, Yy en consonancia con ello, varie también la sujecidn

gue ejercen los cilindros sobre las fibras de la mecha., Estas
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variaciones en la presidn, 'se traducen en variaciones en el
hilo que afectan a su resistencis y especislmente a su regnla—
rided,

La presente invencidén tiene por finelidad evitar
estos inconvenientes y los congiguientes defectos en el hilo
y se basa en disponer convenientemente los soportes que sos-—
tienen y guian estos cilindros superiores, de manera que la
presién que ejercen estos ciliniros sobre las dos mechas co-
rregpondientes sea uniforme y constante, a pesar del movimiento
de vaivén transversal de las mechas.

E este efecto; cuendo se trata de cilindros libres
que cargan sobre las mechas Ynicamente por su propio peso,
se comunica a estos cilindros un movimiento de vaivén axial,
de manera que siguen el movimiento de vaiven de las mechas
y cada uno de los cilindros descansa constantemente por sm
lfnea media sobre la mecha correspondiiente. Egte movimiento
se dd a los cilindros por medio de una regla inferior animada
de movimiento de vaiven que lleva los sopories de estos ci-
lindros. Cuando me trata de cilindros cargados por un meca-
nismo de presidn gue obra sobre el cuello central de los dos
cilindros acoplados, se monta el soporte central que sostiene
¥ cargea estos cilindros, de manera que pueda tener un movi-
miento de oscilacién en un plano perpendicular a la direccién
de las mechas a fin de gue a pesar del desplazamiento de estas
mechas, la presién se reparta siempre uniformemente entre am—

base

En el plano adjunto se representa un ejemplo de

x

eplicacién de este invencidn,
Las figuras 1 y 2, representan esquemdticamente en
vista por encime y en seccién transversal, respectivamente,

un mecanismo estirador de tipo usuazl.
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La figura 3, es una seccién del mismo mecanismo
de la figura 2, pero en el cual se han introducido log per-
feccionamientos objeto de esta patenté.

Las figuras 4 & 7, son detalles de los mediocs para
comunicar movimiento de vaiven a los cilindroé.

Les figuras 8 y 9, son detalles del montaje de
log goportes de los cilindros;

El mecenismo representado en las figures 1 y 2,
comprende un primer par de cilindros =l-2- 0 cilindros ali-
mentadores, dos pares de cilindros intermed108 —3=4= y =5=-6-,
y un par de cilindros finales o de salida -7-8-, Los dos
primeros pares de cilindros -l~2- y -3-4- estdn cargados por
una silleta o pieza de presidn -10- gue recibe la accidn de
un peso o resorte por medios no representados; El otro par
de cilindros -5-6- tiene el cilindro superior —6- ligero y
de peguefio didmetro, que obra simplemente por su peso sobre
las fibras y permite el deslizamiento de estas por entre los
dos cilindros, y finalmente el Yltimo par de cilindros ~7-8-
ge supone cargado por un gancho o mecanismo de presién usnal
no representado; ' Las dos mechas -9~ reciben del modo usual
un movimiento de vaivén transversal a las mechas, es decir
paralelo &l deje de los cilindros,

En este mecanismo usual, sucede que d ebido 2]l mOw
vimiento de vaivén de las mechas, la presién que ejercen losg
cilindros sobre las mechas no es constante, sin6rqne var{a con
la posicidén gue ocupan las mechas & lo largo de los cilindroBi
Estas variaciones son e specialmente importantes en los dos pa-
reg de cilindvos posteriores ~lw2m ¥ =Fmi- debido al grueso
relativamente grende que tiene la mecha en este punto y en
los cilindros -5-6- porque dada la pequefia presidn gque ejer~
ce el cilindro -6- cualquier variacidn tiene una gran impor-

tancia relativa.

r
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Estos inconvenientes se evitan con la invencién

objeto de esta patente, en cuanto al cilindro superior -6
cuyo peso es muy pequefio y generalmente se emplea sin reon-
brimiento eldstico, comunicando & este cilindro un movimien-
to de vaivén igual al movimiento de vaivén de las mechas, de
manera que las dos mechas corresponien siempre a la lfnee
media de los dos cilindros acoplados ~6- y en consecuencia la
distrivucién de presiones sobre las dos mechas permanece siem-
pre igual., Pera este oi}indro -6-, el hecho de que las dos
mechas estén siempre en contacto con la misme zona del cilin-
dro, no tiene inconveniente ya que estos cilindros son de pe~
gquefio peso y por lo general no llevan recubrimiento elédstico,
1o que hace que no se produzca desgaste aunque la mecha esté
siempre en contacto con la misma zona del cilindro.

. Para comunicar este movimiento de vaivén al cilin-
dro =6~ se emplea preferiblemente los medios representados
en les figuras 3 a 7. Debajo de los cilindros inferiores, se
dispone una regle -~ll- que se prolonga por toda la longiind
de ta miquina y es accionada mecdnicamente con un movimiento
de vaivén iguel el movimiento de vaivén de las mechas. Sobre
esta regla se fijan de quita y pon una serie de reglillas ~12-,
ceda una de las cuales corresponde a un cierto nfimero de me—
canlsnos estiradores, y cuyas reglillas llevan fijados unocs
brazos -135—- que sostienen los soportes ~l4-— de los cilindros
-6~ Cada una de estas reglillas ~12- abarce un cierto nime-
ro de juegos de estiraje, preferiblemente los comprendidos
entre 4os caballetes de la méquina, y se fijan en la regla
principal ~ll- de manera que se puedan desmontar con faci-
1idad siempre que convenga retirar los soportes de los cilin-
4Aros,.

Para ello, la regla ~1ll- lleva fijados en trechos
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spropiados, unos salientes -15-, y las reglillas -12- pre-
sentan muescae -16- con las cuales se encajan sobre estos
salientes -15- de la regla -ll-. Para poder regular exac-
tamente la posicidén de los soportes -l4-, estos salientes
~15= estdn fijados por medio de tornillos -17- que pasan por
ranuras de la regla -l1l1-, de manera gque se pueda rega;ar den—
tro de ciertos limites la posicién de estos salientes.,

En cuanto a log cilindros posteriores -2« y —4-j
no resulta conveniente dar a estos cilindros un movimiento
de vaivén porque estén sometidos a una presién enérgica gue
dificultarfa este movimiento y por otra parte porgue el re-
vestimiento eldstico de estos cilindros se desgastarfa répi-
damente si la mecha pasara siempre por el mismo punto., Estos
cilindros, en lugar de montarlos del modo usuel, apoydndolos
por sus mufiones extremos, se montan por medio de soportes =18 .
que sgostienen estos cilindros por el cuello central -19- y
les comunicen el mismo tiempo la presidn de carga.

» Segtin los perfeccionemientos objeto de este paten-
te, se montan estos soportes ~1l8- sobre una varilla -20= per-
pendicular a los ejes de los cilindros, y de tal manera gque los |
gsoportes ~-18~ puedan tener un movimiento de giro alrededor de
esta varilla y por lo tanto el conjunto de los dos cilindros
acoplados pueda oscilar para apoyarse siempre convenientemente
sobre las dos mechas que pasan por ellos, Esgte montaje se
efectda del modo representado en la fignra 3, y mis detalla-
demente, en la figura 8 en vista de frente y en la figura 9
en vista por encima. Sobre la varilla -20- se fijan los ani-
llos de retencidn -21- por medio de tornillos -22- y los so-
portes -18~ de los cilindros llevan un hueco en el que encaja
el anillo ~21- y un rodillo -23=- por el que pasa el tornillo
~22~ de fijacién, Este orificio -23- como ge v€ en las fi-
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guras 8 y 9, es alargado de menera gue el anillo —22- tiene

un cierto juego y el soporte -18.- junto con los cilindros —4-,
puede oscilar en un plano perpendicular & la varilla -20-,
consiguiéndose de esta meneras que los cilindros superiores ~2-
y -4=, se adepten a la posicién de las mechas a pesar de su
movimiento de vaivén, lo que hace gue la presidn que carga los

cilindros, se distribuya siempre con uniformided entre las dos

mechas gque pasan por ellos.
——I T3S i g 0 b A $ ST Tar———

Se reivindica como objeto de esta patente:

le.= Perfeccionamientos en los mecanismos estirado-
res de las méguinas de hilar y de preparacidn, gue consisten
en digponer los soportes de los ¢ilindrosg superiores del meca~
nismo eastirador de manera que los ¢ilindros ejerzan una pre-—
sién uniforme y constante sobre las dos mechas que pasan por
loe cilindros, & pesar del movimiento de vaivén transversal
de las mechaé.

2.~ Perfeccionamientos en los mecanismos estirado-
res segin la reivindicacién anterior, caracterigedos por ac-
cionar todos o parte de los cilindros superiores del mecanismo
estirador con un movimiento de vaivén en el sentido del eje del
cilindro, en eincronismo con el movimiento de veivén transver«
sal de la meche, de manera que le zona de contacto de la mecha
con cada uno de estos cilindros snperiores sea siempre la mig—
ma.

Ze= Perfeccionamientos en los mecanismos estiradores
segfin las reivindicaciones 1 y 2, caracterizados por comunicar
el movimiento de vaiven a los cilindros superiores, disponien-

do debajo de los cilindros inferiores y paralelamente & estos,
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une regla que se prolonga por toda la longitud de la mfquina,
accionada con movimiento de vaivén sincronizado con el movi-
miento de la mecha y fijar de quita y pon sobre esta regls,
una serie de reglillas, ceda una de las cuasles corresponde a
un nfmero mayor o menor de juegos de estiraje y gue llevan
unos brezos que sostienen los soportes de los cilindros su-
periores, para transmitir a estos el movimiento de vaivén

de la regla inferior,

4;- Perfeccionemientos en los mecanismos estira~
dores segin lea reivindicacién 1, caracterizados por disponer
los soportes centrales gque sostienen los cilindros superio-
res, montados sobre una varilla perpendicular a 1los ejes de
los cilindros y fijados a elle con un cierto Jjuego que per-
mite a los cilindros tener un movimiento de oscilacién en un
pleno perpendicular a dicha varilla.

5= Perfeccionamientos en los mecanismos estira=
dores segin las reivindicaciones 1 y 4, caracterizados por-
que el montaje de los soportes de log ¢ilindros superiores
sobre la varilla que log sostiene, me efectia por medio de un
anillo fijado sobre la varilla y alojadec en una cavidad ci-
lindrica del soporte, efectudndose la fijacién del anillo so=-
bre le varilla por medio de un tornillo de presién que pasa
con juego por un orificio del soporte, de manera gue este
pueda girar ligeramente sobre la varille y el anillo,

6.~ Perfeccionamientos en los mecanismos estira-~
dores de las mdguinas de hilar y de preparacidn,.

Esta memorie consta de ocho pdginas, escritas por

une sola carees

2 OMAR. 1

BARCELONA,
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