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El presente invento se refiere & un mecanismo

pare el tratamiento continuo de filamentos e hilados tex-

tiles, F¥n particular, el mecenismo sirve para efectuer
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aquellos tratamientos que requieren el contacto de los fi-
lamentos e hilados con 1fquidos, como bafios de composicién
quimice sdecuada, aguas de lavado, preparaciones de acabado
y similares, y que por brevedad se pueden denominar ”tra-
tamientos 1{guidos”,

Saebido es que pare efectuar tales tratamientos
de modo continuo es necesario que el hilado avance gobre un
recorrido tal que una notable longitud del mismo se encuen-—
tre locelizada en un espaclo reducido, para que losg distin-
tos tratemientos duren lo suficiente sin der al mecanismo
dimensiones excegivas, De ordinario se elige un recorrido
nfs bien helicoidal, es decir, constitufdo por une serie de
espiras sucesives, las cuales, gin embargo, no suelen tener
forma de espires cilfniricas, ni una forma geométricamente
simple, siné una forms determinada por la estructura perti-
cular del mecanismo que las engendra. Los mecanismos de
esta clase pueden llemarse muy bien ”de acumulacidn y avan-
ce”, expresién que corresponde a su finalidad,

Desde el punto de vista de su estructura, se di=

viden en varios tipos, segin que consten, por ejemplo, de

‘dos o nds rodillos distintos, de diveros rodillos montados

sobre un soporte comfn, de dos o més jaules que se compe
netran, etc. Otra distincién puede hacerse basdndose en
que los mecanismos de acumulacién y avance se destinen cada
uno & un solo tratamiento del hilado y estén dispuestos en
sucesién para efectuar todos los tratamientos convenientes,
0 en que sirvan cade unc para varios tratamientos, y even-
tualmente para todos los gque exija la obtencién de un hila-
do terminado. El presente invento se refiere sobre todo a
mecanismog destinados a diversos tfatamientos y compuestos

de dos o mds rodillos distintos, aungue puede aplicarse even-
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tuelmente también e mecanismos de estructura diferente de
ia de aquellos que son objeto de explicite descripcidén en
esta memoria. 4

En general, todos los mecanismos de acumulacién
y avance deben satisfacer determinados requisitos de la
préctica industriel., Aparte el requisito fundamental de
que permiten efectuar con eficacia los tratamientos que
interesen, y el de unas dimensiones limitadas, han de per-
mitir, en unién de otros érgenos eventualmente asociedos,
une separacién perfecta de los 1fguidos de tratamiento,
que no deben ensuciarse rec{procamente, y que han de re=-
cuperarse y hacerse circular de nuevo, Ademés, deben per—
nitir un arranque o puesta en marcha fdcil, tanto al comen-
zer el trabajo como en el caso de romperse el hilo, y, en
general, han de ser rdoiles de vigilar, teniendo presente
que debe bastar regularmente un s0lo operario para atender
a un n¥mero notable de mecanismos, como ocurre con las hi-
ladoras continues, donde hay un gran nimero de tales meca-
nismos reunidos en cada una de ellas,

En un tipo de mecenismo de acumulacidn y avence
el que se refiere en particular el invento, se dispone un
rodillo principal o de tratemiento, al cual se hacen llegar
los bafios, y que estd dividido en varias zonas correspon-
dientes cade une & un tratamiento gufmico o eventuaslmente
térmico, a un lavedo, etc., y otro rodillo secunderio o de
avance cuyo eje es oblicuo respecto al del rodilloc de tra-
tamiento, de modo gue cuando el hilado se arrolla en une
serie de espiras en torno a los dos rodillos y éstos giran,
aguél avanze de un modo continuo siguiendo un trayecto subs-
tancialmente helicoidal;

Pare separar las diversas zonas de tratamiento
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1fquido & fin de impedir que se ensucien los befios, se ha
propuesto ya recurrir a salientes dispuestos en la peri-
feris del rodillo de tratamiento, y as{ se puede tener, en
correspcndencia con la separaci6n entre cadae 4os zoﬁas St~
cesivas, una brida o un per de bridae o elementos simila-
res, Los beafioas se‘hacen llegar al ro@illo de tratamiento
por medio de_dist:ibuidores adecuados, y se recogen en an
colector conveniente dividido en células cqrrespondientea
cada una a una zona de tratamiento 1{quido, o bien en una
serie de recipientes separados; ,

Con un mecanismo as{ constitufdo, para que el
hilado puede salvar las bridas u otros salientes de sepa-
racién, debe ser conducido por medio de gufahilos que origi-
nan en el punto oportuno un éngulo en el trayecio del hila-
do; esto supone un desgaste que puede ser contraproducente
cusndo el hilado sometido a los diversos bafios se halla
todavia en un estedo particularménte gensible, Otra obser-
vacidn cabe hacer en relacién con el arrenque o pueste en
marcha del mecanismo, el cuasl se puede efectuar formando una
gaza de hilado alrededor de los dos rodillos y haciendo que
avance & 1o largo del mecanismo, Pero cuando la gazae llega
s ponerse en contacto con la primera bride, se detiene, y
es necesario que la remonte y se introduzce en el gunfahilos
corresponiiente, lo cual exige mecanismos relativamente
conplicados y poco précticos, o una operacidén manual que,
afn siendo sencilla, sdlo es posible siendo fdcilmente ac—
cesibles todos los puntos del mecanismo, y ello supone una
cierta limitacién en las dimensiones de la méquina,

El presente invento tiene por objeto eliminar
completamente esas operaciones manuales © la presencia de

éngulos a lo largo del trayecto del hile, sin prescindir de
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la ventaja fundamental inherente al uso de salientes de
separacién entre las diverses zonas de tratamiento 1{qui-
do, o sea la separacidn perfecta entre los 1{quidos de
tratemiento, aunque éstos se usen en gran cantidad y con
un efecto notable de contracorriente, reduciendo asf al
mfnimo los tiempos de tratamiento, Por otra parte, el pre-
sente invento hace posible variar a volunted, en un mismo
mecenismo y sin pérdida alguna de tiempo, la longitud de
las diversas zonas de tratemiento 1fguido, e incluso su
nﬁmero; Otres ventajas del invento se apreciarén en el
curgo de la descripcidn. _

Segfn el invento, los elementos de separacién
entre lag diversas zonas de tratamiento 1fquido egtén cons-
titufdos por enillos de material no rfgido, sind flexible
y dotedo de cierta elasticidad,

Tales enillos se arrollan encima o por fuera de
todos los elementos giratorios que conducen el hilado en su
recorrido, y eventualmente de otros elementos giratorios
auxilieres, y hacen contacto con algunos de tales elementos
a2 lo largo de un arco suficiente, mientras que eventuslmen-
te permanecen por fuera de otroé. En el caso d e mecanismos
que consten de dos rodillos oblicuamente dispuestos entire
sf, dichos enillos hacen contacto con el rodillo de trata-
miento a lo largo de un arco suficlente, con preferencia
correspondiente a la parte de la periferia del rodillo blen
mojeda por los bafios de tratemiento, y lo acompafien en su
rotacidn, sin resbaler sobre él. Entre los anillos mismos
y el treyecto helicoidel del hilado existé en cada cagso una
relacidn geométrica_que puede aclerarse como sigue: Se de-
nominaré ”superficie de apoyo" le superficie més simple en

que se localiza por entero el trayecto del hilado en el me-—
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canismo de acumulacién y avance; en el caso de un mecanismo
compuesto de dos rodillos en dngulo oblicuo; la superficie
de apoyo comprenderé una parte de le superficle del rodillo
de tretemiento (aguella con la cual se pone en contacto el
pilado) y una parte andloga del rodille de avance, as{ como
dos pafcelas de superficie irrigada cuyas generat?ices gson
tangentes por una y otra parte a los dos rodillos. Obsér-
vese que la expresi6n ”superficie de apoyo” y su definicién
tienen cardoter geométrico, y que la palabra »gapayo” no ime
plica un spoyo materiels Esto sentado, seglin el invento,
los anillos de geparacidn son tangentes a la superficie de
apoyo en une parte de su desarrollo, precisamente al menos
en quella qﬁe esté en contacto con el rodille de tratamlento,
mientras gque en la parte remanente pueden guedar total, o
parcislmente al menos, por fuera de la superfiicle de apoyo;
en todo caso, nunca intersectan esa superficie; Segin los
casos, puede variar la relacién entre la parte en que se to-
can los enillos y la superficie de apoyo ¥y la parte en que
no existe tal contacto. La palabra ”fuera” no implica una
geparacién notable entre los enillos y le superficie de apo-
yo, entes bien puede vastar una distancia reducide a lo largo
de una pequefia parte del desarrollo de los anilloéo

Fn estas condiciones, se ha comprobado gue el
hilsdo -~de manera imprevigible y sorprendente- se introdu~
ce entre los anillos y el rodillo de tratamiento y sigue su
curso précticamente como si los enillos no existieran, sin
perjuicio de que éstos constituyen elementos eficaces de se-
peracién entre los diversos baﬁo#«

Para malizar la conveniente relacién de posicio=
nes entre los anillos ¥y el trayecto del hilado, puede re—

currirse muy bien a un tercer rodillo peralelo al de ira-
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tamiento y & mayor distancla del mismo gue el rodillo de avan-
ce, y sostener los anillos sobre egte rodillo auxiliar y el
de tratemiento., En estas condiciones, los anillos, afin si-
guiendo la rotacién del rodillo de tratemiento, no deberfen
avenzar a 1o largo del mecanismo; pero como incluso pequefias
desviaciones en el paralelismo de los ejes darfan origeb a
una progresién, sigquiera muy lenta, de los anillos desde un
extremo a otro del mecanismo, conviene proveer medios que
impidan tal progresién., 8in embargo, el modo de montar los
anillos que se acaba de indicar no es esencial pare los fi-
nes del invento, y se pueden adoptar otros, con tel que sir-
van para esteblecer entre los anillos y el recorrido del hi-
lado le relacidn geométrica y de posicidn que se deja espe-
cificeds.

El invento se comprenderé mejor conr eferencia
a los dibujos adjuntos, gue representan algunos ejempios y
Yarisntes de realizacién del invento mismo, y en los cuales
indican:

La figura 1, en perSpéctiva, una parte de un mee
cenismo conforme a un primer ejemplo de ejecucién del inven—
10,

La figura 2, el mecanismo de la figura 1, visto
por un extremo,

La figura 3, en seccién y a escala mayor, un de-
talle de otro ejemplo segin el invento.

Las figuras 4 y 5, andloges a las figuras 1 y 2,
un tercer ejemplo de ejecucién,

La figura 6, visto de lado, un detalle de un cuere
to ejemplo de ejecucidn, _

Les figures 7 y 8, en seccién y a mayor escala, de=-

talles de otros ejemplos de ejecucién del invento; y
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Les figuras_é y 10, esquemfticamente en planta, al-
gunes modificaciones de un detalle del ejemplo de realizacién
de lasg figuras 1 y 2, respectivemente, _

Con referencia & las figuras 1 y 2, el nimero -10-
representa un hilado cualquiera,, que, a t{tulo de ejemplo y de
aplicacién particular, podrfs ser un hilo de rayén de viscose
constitufdo por un haz de filamentos que provienen de una hie
lera \nica, y que evanza en el sentido de la flechas

Como es notorio, en el casc de rayén de viscosa,
para obtener un pro@ucto acabado hay que recurrir a uné serie
de tratamientos 1fquidos, por ejemplo, en sucesién temporal:
fijado, primer lavado, desulfuracién, segundo lavado, blan-
queo, tercer lavado y acabado, seguidos de desecacidn y even—
tual acondicionamiento; a estos pueden agregarse otros, o bien
cabe suprimir algunos de los enumerados, En las figuras no
se concreta el nmero efectivo de los tratamientos 1fquidos,
porque el invento no depende de .tal nimero y es aplicable a
cualquier sucesién de tratamientos, as{ como 2 hilados dife-
rentes del rayén de viscosa y a diversas fases de eleboracién,
¥ se han indicedo solamente las tres zonas primeras de trata-
miento con el comienzo de le cuarta, por ser esto suficiente
para ilustrar en esguema el invento,

El mecanismo de acumulaciﬁn y avance represgentado
comprende un rodillo de tratamiento -12-, y un rodillo de avan-
ce -13-, oblicuo al anterior, También lleva un rodillo au-
xiliar -l4-—, de eje paralelo al del rodillo de tratamiento
-12a,

El hiledo ~10- se arrollas en una gerie de esgpiras
sucesivas, siguiendo un trayecto substancialmente helicoidal,
en torno a los rodillos ~12- y -1%-, A cada tratamiento 1f-

quldo corresponde en el roiillo -12- una zona de tratamiento,

£



10

15

20

25

30

-9 -

de las cusles se han indicedo por”completo las zonas =l5-—,
=16~y -17;. Las diversas zonas Be geparan por medio de ani-
llos como los *18‘§ -194 g -20-, que abrazan el rodillo -12-

y el rodillo auxilier -l4-. Tales anillos estdn hechos de

un material suficientemente eléstico, que puede ser goma u
otro conveniente, por ejemplo, un material sintético (resina
vinflica, polietilénice, poliamfdice, etc.)s En el ejemplo
jlustredo en las figuras 1 y 2, los anillos presentan uns seCe
cidén rectangular, pero sta ne es obligada, y a menudo tampoco
la mds sdecusde, como se especificaré a continuacidn, Merced
gl paralelismo de los rodillos -12- ¥y ~14-, los anillos no
tienen tedricamente tendencia alguna a desviarse a lo largo
del mecanismo, a diferencia del hilado, que avanza en esta
aireccidn. En cembio, en general no es posible, o en todo
caso no es prictico, obtener y mentener un paralelismo &abso-
luto de los ejes, de modo qgue los gnillos pﬁeden tener ¢ ad-—
quirir con él tiempo una tendencia, siguiera pequefia, & des~
viarse & lo largo de los rodillos. Por coneiguiente, se pue-
den disponer con preferencia gufes que sirven pasra impedir
cualquier desviscién longitudinel de los anillos, y esas gufas
pueden consistir simpkemente en horquillas como lag ~21~; =22«
y =23-, Que abrazen los enillos ~18-, =19- y =20~ y los inmo=
vilizen en sentido longitudinal,

Los 1fquidos de tratamiento se pueden llevar al
rodillo de tratamiento -12- por cualquier medio conveniente,
por ejemplo, con ayuda de tubos -24-, -25=, ~26=, etC,, si-
tuados en posicién apropiasda. EL rodillo de tratamiento es—
t4 inclinado respecto a la horizontal, a fin de provocar un
movimiento de los 1fquidos, que forman un velo sobre la su-

perficie del mismo, en sentldo opuesto el de avance del hila- 4

do, para producir un efecto de contracorriente. Por tanto, el
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hilado avenza desde el extremo mfs bajo (el izquierdo en la
figure 1) haste el mds alto del rodillo -12-, ILos 1fquidos
gue escurren del rodillo -12- se recogen, para ser nueva-
mente utilizados, en un colector separado, que puede ser muy
bien una pila Ynice -27- (del que se hen suprimido tres pare-
des en la figura), dividido en células, que corresponden res-
pectivemente a los respectivos liquidos de tratemiento, por
medic de tabiques como 1los ~28e, -29- y -30-; En el ejemplo
de las figures 1 y 2, se evita la mezcla de los distintos 1f-—
quidos situendo cada tabique inmediatemente delante (respecto
al avance del hilo, o gea & la izquierda en la figura 1) del
enillo respectivo, 8i los dérgenos aductores de los 1{guidos,
como los numerados -24-, -25- y -26-—, se disponen a bastante
distancia de los enillos, de modo que el 1fquido proveniente
de cada uno de ellos no bafie el anillo que se encuentra detrds
(a la derecha en la figura 1) del propio drgano aductor, se
evita toda mezcolanza de los 1fquidos de tratamiento., Bin em—
bergo, puede lograrse lo mismo sdoptando otros medios Y COml=
binaciones de partes que a continuacién se describen,

La relacidn esencial de los diversos elementos del
mecanismo, para los fines del invento, se realiza en este ejem-
Plo situando el rodillo suxiliar -l4- a una distsncia del row
dillo de tratamiento ~12- mgyor que la del rodillo de avance
-13-, y en una posicién tal que todos los anillos de separa-
cidn ~18-, -19-, -20-, etc., en la parte que no est{ en con-
tacto con el rodillo de tratamiento, queden por fuera del re-
corrido helicoidal del hilado y de la superficie de apoyo dew
finide ya geométricamentg, ¥ que no intersecten nunca tal su-
perficie. Evidentemente, los anillos hacen contacto con el
rodillo -12- a lo largo de un arco ligeramente menor que el de

contacto del hilado con el propio rodillo,
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En eatas condiciones, se advierte con sorpresa que

el hilado pasa entre los anillos y la superficie del rodillo
-1l2~, y avanze gin dificulted, como si no hubiese taleé anie
llos, los cuales, sin embargo, sirven para separar los lfguidos
de t:atamient6¢ Esto se ilustra esquemiticemente en la figu-
ra 3, donde se expone un anillo -31- de forma particular. El
hilado ~10- pase describiendo una se:ig de espiras sucesivas
entre el anillo mismo y el rodillo -12-, Naturalmente, en la
figura 3 se han slterado las relaciones dimensionales con fi-
nes iluastrativos; en realidad, no exigte un intervalo sensible
entre el anillo y el rodillo, mds bien el anillo queda tenso
¥y hace con el rodillo un confaoto suficiente para que no pue-
da infiltrarse lfquido alguno, La tensién del anilloc ge tra-
duce sdemfs en un efecto provechoso de escurrido del hilado
-10~, Se ha comprobado también -y esto es mfs sorprendente
todavie~ que los anillos de separacién permiten no sélo el
avence de las espiras de hilado, gind también el de la rosca
0 anillo relativamente tupido de hilado, que se forma al poner
en marche el mecanismo, El arranque de éste, en efecto, se
realiza arrollandoAciertphgﬁmero de vueltas de hilado en tormo
a los rodillog =12- y -13—, pare former une rosca o anillo de
hilado que luego se deja avanzar libremente del extremb inj-
cial al final del mecanismo; justamente mientras avanza le ros-
ca se digpone el hilado en espiras sucesivas substancialmente
helicoidales, Se vé, pues, que de este modo es muy sencillo
el arrangue del mecanismo, y que no es necesariondisponer ac-
cesibles sus diversas partes —salvo el extremo inicial; 0 sea
el adyacente & la hilera- paramniobras menusles o con medios
mecénicos,

El invento se puede realizer asfmismo conduciendo

los enillos de separacidén de modo distinto del expuesto ante—
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riormente, pero conservando las relaciones geométricas en—
tre ellos y el recorrido del hilado, tal como se hen preci-
sado ya; Un medio particularmente sencillo, dietintokde;
de las figuras 1 y 2, se representa en las figurgg 4y 5. En
ellas aparecen‘dhicamente los primeros enillog ~33- y -34-, _
guiados cada uno, no sélo por el rodillo de tratamiento -12-,
siné también por une pequefia polea —35- 0 -36-, 51 la polea
tiene garganta, el enillo no se pnede desviar longitudinal-
mente, y no hacen falta gufas auxiliares del tipo de las hor-
quillas -2l- a -23%- en la figura l. Sea cual fuere el modo
de guiar los anillos, no se mldrfa del marco del invento quien
introdudujese otros rodillos o poleas o medios de gufe auxi-
liares, dando a los anillos una configuracidn distinta de la
ilustrada y mds compleja, afn si de este modo aumentara o dig—
minuyera incluso empliamente le separaeién entre los anilles
Y lea superficie de apoyo.

En todo caso, el invento permite obtener otro nue-—
vo resultedo notable, el de variar la longitud de las diversas
zonas de tratamiento sin sustituir partes del mecanismo, y
eventualmente ain estando dste en actividad;

Egto se consigue de un modo muy sencillo, por ejem-
plo, en el caso de las figuras 1 y 2, montando las horquillas
~2l=, =22-, ~23=~, etc., en forma deslizable, sobre un goporte
dnico, por ejemplo, un véstggox-37-, ¥y sujeténdolas con tor-
nillos de presidn -55-, =56, -57—, etc., 0 con otros medios
cualesquiera, demasiado conocidos pera que sea necesario de-
tallerlos, en cualguier posicién conveniente gobre el soporte
mismo; y en el caso de lag figuras 4, 5 y 6, montando cada una
de las poleas -35-, -36-, etc.‘Ae‘modo que sea posible desli-
zarlas a lo largo de un £rbol -38- dnico; o bien se puede dige

poner un drbol pequefic para cede polea, por ejemplo, guiando
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fatas por medio de chavetas -58-, —-59-, -60-, etc. que entran
en rshureas co:respondientes de aqu&llas; y £ijando las poleas
en la posiciﬁn deseada por medio de chavetas o tornillos de
sujecién ~6l-, -62-, -65- o simileres., Pueden utilizerse me-
dios mecédnicos convenientes para cambiar eventualmente de ei-
tio lae horquillas o las poleas, incluso durante el funcione-
miento del mecanismo,. ‘

'En le figure 9 se expone, e t{tulo de ejemplo, la
horquilla —66-, guisde & lo largo del véstago —67- por un ele—
mento -68- que puede moverse paralelamente al mismo en sopor—
tes -69— cuando la rueda helicoidal ~70- que engrana en el
tornillo sin fin =71- se hace girar por medio de la manivela
~T2~e

En la figura 10 se representa como ejemplo le polea
de garganta ~75-, que se mueve a lo largo del drbol -76- mew
disnte la pelanca -77-, articulada en -78- y rfgidemente unida
a la manivela =79—.

Tos mecanismos ilustrados en esquems pueden desa-
rrollarse y modificerse de muy diversos modos;

Con objeto de conseguir una perfecte separacién de
loe 1fguidos de tratamiento, puede ser muy importante elegir
le seccidn de los anillos sepasradores., La figura % muestra
un perfil particularmente eficaz de tal seccidn, y precisa-
mente el anillo -31l- presenta dos salientes -40=, -40’- a modo
de bridas que delimitan una canal o garganta centrel ;41-. F1
tabique -42- de una pila -47- semejante a la pile -27- de la
figura 1, o en todo caso la pared del.recipiente‘colector del
1{quido de tratamiento que corresponde el anillo de separacidn
que se considera, df frente a la canal -4l-. En estas condi-
ciones, el 1lfguido que proviene de 1& derecha en la figuras 3
serd detenido por el saliente -40’—, y escurrird del rodille
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-12- al recipiente o & la célula situada a 1z derecha del
tabique -42Q.‘ No seréd necessrio asegurarse de gue el 1f-
quido procedente de le izquierdas en la figura no llegue hag-
ta el anillo ée aeparqci6n (como convendr{a hacer empleando
anillos rectangulares, segin muestra la figura 1); entes
bien puede permitirse gue bafle por completo la zona de tre-
tamiento que le corresponde, ya que el saliente —40- servird
pars detener y hacer escurrir del rodillo -12- gl recipiente
o la célula situade a le izquierda del tabique -42- el 1{=
quide procedente de la izquierda del anillo -31l-, Desde lue=-
go, wl perfil particular de la gseccidn que se indice en le
figura 3 no es esenciel, y pueden hacerse anillos de separa-
cién prévistos de gargenta, pero ddndoles distinta forma, ©
acercarse dos snillos simples dejando entre ellos un inter-
valo en el cual se interne o apoye el itabique —42- u otro éra
geno similar, o bien practicarse mfs gargantas o intervalos,
o adoptarse cualguier forma o combinacidn de partes con apli-
cacidn del mismo conceptoe )

Le figura 6 muestre un ejemplo de ejecucién en el
que los enillos tienen la forma de la figura 3 y estén monta-
dos sobre poleas @e gargante, como en las figuras 4.5 5e

La figure 8, represents, a t{tulo de ejemplo, otro
perfil adoptable pare la aeccién de 1os‘anilloa separadoreé.

~ Como quiera que estos anillos; en su movimiento,
pueden a veces arrastrar una perte del baflo de tratamiento,
conforme al invento se pueden prevenir eventuales contamina-
ciones de los ﬁaﬂqs a cause de esos arrastres; disponiendo ér-
ganos que detengan log 1fquidos arrastrados y los hagan escu-
rrir en las respectives cflulas colectoras, a ser posible en
correspondencia con el punto -44- de las figuras 2 o 5, donde

los anillos estén a punto de sbandonar el rodillo de tratamien-
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to en su movimiento ascendente, 0 con un punto sucesive poco
distente del indicedo, © comprendido e;tre el mismo y el punto
nés bajo del desarrollo de los enillos. La figura 7 muestre
en seccién dos enillos separadores —45-, ~-46- anflogos a los
de le figuratf, y provistos cade uno de dos salientes 4Ty
ATV § =48, -48';. En correspondencia con cada anillo hay
una'escobilla pro#istg de dos remas pifurcedas por el extremo,
cada una de las cuales ebraza un sallente del anillo. Asf,

la eacobilla =49 gomprende le rama -50- que abraza el salien—
te —47= y la rama -50'- que abraeze al saliente -47'-. 1las
escobillas pueden fijarse e le pila -5l-, segin se indica en
la figura, o montarse como mejor convenga; en todo ceso, raen
1os gelientes de los enillos y desprenden de {stos los velos
de 1{quido eventuelmente errastrados. Las ramas de las es-
cobillas se hacen con preferencia curvas, O se configuran

de manera que conduzcan cualguier 1{quido hacia la respecti-
ve célula, por ejemplo, uno por una parte y otro por le opues-
ta del tabique =52- u érgano similar,

Ademds de servir para separar las zonas de tra-
temiento, los enillos pueden utilizerse eventualmente también
para transmitir el movimiento; es decir, mientras gue, en
general, se preflere impulsar directamente el rodillo de trea~
tamiento dejando libre el rodillo auxiliar ~1l4~ en la figu~
re 1 o las poleas o el érbol -38- de la figura 4, 0, en tér-
minos generales, los medios auxiliares de sostenimiento de
los enillos, podrfan impulserse éstos y transmitir el movi
miento) por medio de los anillos, el rodillo de tratamiento
suelto. Se puede también impulser este rodillo o el auxilier,
o los otros medios, con la misma velocidad periféricﬁm

Se han descrito & modo de ejemplo y en esguema

algunos ejemplos de realizecién del invento, el cual, sin
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embargo, no se limita e ellos, ya que las personas exper=
tas pueden efectuar muchas veriaciones, modificaciones y
adaptaciones, eventualmente en relacién con los particula~-
res hiledos que hayan de tratarse, 0 & losg diversos trate-
mientos procedentes en cada caso, sin salirse del dominio
del invento de esta patente., En las reivindicaciones, la
expresidn nguperficie de apoyo” tiene el significado geoné—
trico que se precisa enteriormente en la presente descrip-

cidn,

emeammmzzzzen § b (0] T A i mmmmessees

Se reivindica como objeto de esta patente:

1y Mecanismo.para el tratamiento continuo de
filamentos e hilados textiles que hayan de someterse a trea-—
tamientos efectusdos por medio de 1fquidos, en el que el
hilado svanze sucesivamente a través de varias zonas de tra-
tamiento, segin una trayectoria substelcialmente helicoidal;
caracterizado porque las zonas adyacentes de tratamiento 1f-
quido se separan mediente anillos de materiai suficientemen
te eldstico, que no intersectan nunca la superficie de apoyo
del hilado,

2.~ Mecanismo segin la reivindicacién 1, carac-
terizado porque los anillos de separacién se desarrollan en-
cima o por fuera de los elementos giratorios gue determinan
el trayecto del hilado, de modo que queden, al menos en par-

te de su desarrollo, por fuera de la gsuperficie de apoyo del

recorrido del hiledo,

% .~ Mecanismo para el tratamiento continuo de fi~
lamentos o hilados textiles que haysn de someterse a trata-
mientos efectuados por medio de lfguidos, el cusl comprende

un rodillo de tratamiento y un rodillo de avance con el eje
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oblicuo respecto al del primero, gobre los cuales se arro-
1lla el hilado y avanze describiendo un trayecto gub gtancial-
mente helicoidal; caracterizado porque el rodillo de tre-
tamiento comprende verias zonas, Y las zonas adyacentes estdn
separadas mediante anillos de meterial suficientemente dds-

tico, que no intersecten nunca lea superficie de apoyo del

hilado,

4.- Mecanismo segdn la reivindicacién 3, caracte-
rizado porque los anillos geparadores estdn en contacto con
el rodillo de tratamiento en una parte de su desarrollo, ¥,
en una perte por lo menos de la pprciGn remanente, quedan
por fuera de la superficie de apoyo del hilado, y participan
en la rotacidn del rodillc de tratamiento.

54~ Mecanismo segin la reivindicacién 4, en el que
1a zona de contacto entre cada anillo de separaci6n y el ro-
dillo de tratamientc sbraze un arco de le periferia de este
rodillo, suficiente para separar los 1l{quidos de tratamiento
de las zonas adyacentes al anillo congiderado,

6.~ Mecanismo segtin la reivindicacidén 3, en el que
los enillos de separacién se mantienen a una tensidn sufi-
ciente para impedir que pase en cantided apreciable 1{quido
entre ellos y el rodillo de tratamiento.

7.- Mecenismo segin la reivindicacién 3, en el que
se proveen medios para impedir desviaciones de los anillos se-
paradores paralelamente al rodillo de tratemiento.

8.~ Mecanismo segin la reivindicacién 3, en el que
los anillos de separacidn se desarrollan con suficiente ten—
gién sobre el rodillo de tratamiento y al menos bobre un ro=-
dillo auxiliar‘paralelo gl enterior y més distente del mismo

que el rodillo de avence.

9.= NMecenismo segdn la reivindicacién 3, en el que
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los anillos de separacién‘se desarrollan con suficiente ten-
sidn sobre el rodillo de tratamiento y sobre poleas de eje
paralelo al de ese rodillo, y en el que por lo menos uné de
tales poleas para ceda anillo d;sta del rodillo de tratamien-
to més que el rodillo de avance. ,

16.— Mecenismo segdn le reivindicacién 3, en el
que los enillos de separacidn se desarrollan en torno al ro-
dillo de tratemiento y en torno a otros sostenes apropiados,
de tal menera que dichos enillos, por la parte de su desa-
rrollo en gue no tocan el rodillo de tratamiento, queden
por fuera del espacic mbrazado por el trayecto del hilado,

11,~ Mecanismo segin la reivindicacién 9, en el
que las poleas son de gargenta,

12,~ Mecanigmo segin la reivindicacidn 9, en el
que las poleas se pueden cembiar de sitio paralelamente al
rodillo de tratamiento;

134~ Mecanismo segdn la reivindicacidn 8, en el
que se proveen gufas paras impedir la desviacién de los ani-
llos paralelamente el rodillo de tratamiento, y tales gufes
pueden cambiar de sitio en esa misma direccidn.,

14+~ Mecanismo segin la reivindicecién 3, en el
que los anillos de gepuracidh rresentan ﬁna seccidn substan—
cialmente trigngular.

15~ Mecanismo segin la reivindicacién 3, en el
que los anillos presenten por 1o menos dos bridas que detere
minen una o més gargantes intermediaé.

16+~ Mecanismo segin la reivindicacién 3, en el
que la separacién entre cada par de zonas de tratemiento ad-
yacentes se consigue por medio de dos anillos préximos uno
a otro, quekdejan entre ellos un intervalo;

17.- Mecanismo segin la reivindicacién 3, en el
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que se proveen nedios pare desgprender de los aniflloé el 11~
gquido de tratamiento que eventualmente arrastrene

18;-rmeoaniamo gegtn la reivindicacién 15, en el
que, en correspondencia con cade bride de los anlllos de sepaQ
racién, se proveen medios para desprender de ella el liguido
de tratamiento‘eventnalmenie arragtrado por los anillose

1§.—~Meeaniamn segtin la reivindicecién 3, que com-
prende variss cflulas colectoras de los 1fquidos de tratamien-
to, correspondiendo por lo menocs una célule pera cada 1fquide
de tratamientce

204.'-' Mecanismo segfn la reivindicacién 15 en com=
binacién con varies cflules colectorss de los 1fguidos de tra—
tamiento; sarasterizado porque a2l menos una garganta de cada
anillo d£ frente e una pared de geperacidn entre dos de las
referidas cdlulese ‘ |

| 21}- Mécanismo eegﬁn le reivindicecifn 16 en come

binscidn con varias aflulas coleatoras de los liguidos de tra~
tamiento; caracterizedo porque al intervalo determinado por |

 cads par de anillos d€ frente ma pered de meparscidn entre

dos de las referides células,

22 .~ Hecanismo para el tratamiento continuo de
filamentos e hilados taxtileﬁ.

Este memorie conste de diez y nueve pfginas, es-

critag por une sola carse

sarozroma, 17 MAR 1953
Pols -
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