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INVEECION

por "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MECANISMOS SELECTORES DE AU-
MENTADOS, EN LAS MAQUINAS CIRCULARES PARA GENEROS DE PUNTO”,
a favor de la razdén sooial espafiola, ALBO, S. A., domicilia-
da en MATARC, (Barcelona), calle de San Agustin, ne 59 b.

IMEMORIA DESCRIPTIVA -

La presente invencidn se refiere & unos perfeociona-
mientos en los mecanismos selectores ds aumentados, de las
méquinas ciroulares para géneros de punto.

En las médquinas ciroulares para la fabricacién de

5. géneros de punto se utilizan, desde hace tiempo, mecanismos
selectores de aumentados en los gue, una palanca o martillo
gselactor, giratuxio alrededor de un eje paralelo al de la mé-
quina, y oscilacte segin un eje que forma cilerto dngulo con
el anterior, tiene un extremo guiado en una ranura a%ierta,

10. prevista en un escudo de gula, paralelamente al primer eje
de giro y rematada en bordes divergentes hacia su salida, los
ocuales forman rampas inclinades a partir de la posicién de
trabajo del martillo, mientras que el extremo opuesto del mis
mo estd dispuesto cerca de la superficie lateral de los oilin_
15. dros de la méAguina, al aloance de los extremos de los talones

de los jaocks, sliders, o de las agujas, de maneras gue al ser
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2lcanzado por dichos talones durante el funoionamiento alter-
nativo de la mdguina, es obligado a desplazarse, girando el
martillo alrededor del referido eje, y haciendo desplazar el
extremo guiado a lo largo de una de las citadas rampas, de
manera que el movimiento resultante es uno de engrane, girata
rio, con los talones en ouestidén, compuesto con un movimiento
de desplazamiento del extremo de trabajo, longitudinalmente
con respecto de los cilindros de la médquina. En oonsecuencia,
los jacks afectados por esta maniobra, son desplazados de su
posicidén de reposo, y colocan las correspondientes agujas en
posicién apta para cooperar en la formaoidn del tejido, des-

plazando a cada carrera alternativa de los cilindros, un nd-

~mero determinado de agujas hasta llegar a la totalidad de

éllas cuando se alcanza la fase de trabajo c¢iroular normal.
Estos mecanismos presentan el inconveniente de que
las citadas rampas deben tener una porcidén intermedia escota-
da, a modo de ranura de eje bisectriz, de forma que, en la
posicién de reposo dsl dispositivo, el martillo tiene siempre
un juego relativamente importante con respecto a las dimensio
nea del espacio disponible para la colocacidén del extremo de
trabajo del martillo. Por otra parte, este extremo de trabajo
debe ser mecanizado en forma muy critica, resultando débil y
expuesto a roturas por cualquier choque imprevisto ocon los
talones de la méquina. ILa consecuencia de todo éllo es que el
ajuste del dispositivo es muy preciso, debiendo, necesariemen
te, ser llevado a cabo sobre la propia méquina y en la fase ’
de puesta en marcha de la misma, y, por lo oritico de este a-
juste, siempre estéd, expuesto a que, ligeros movimientos del
martillo puedan produoir la rotura de su extremo de trabajo o

de los talones que sean accionados.
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El objeto de la presente invencidén es, precisamente,
eliminar sstos inconvenientes, proporcionando unos perfeccio-
nanientos en los mecanismos de la clase citada, mediante los
cuales es posible eliminar completamente los huelgos existen-
tes entre el martillo selector y su escudo de gula y , al
misme tiempo, construir el extremo de trabajo de dicho marti-
1lo de una manera mds sdlida y resistente., Estos perfecciona-
mientos permiten, igualmente, dotar al mecanismo en cuestidn
de medids de ajuste, para determinar con toda precisién las
posiciones de trabajo y de reposo del martillo selesctor, re-
sultando en conjunto, un mecanismo en el que se ha mejorado
considerablemente su seguridad de funoionamiento, al propio
tiempo que se hace més féoil su construccién y ajuste.

| De aouerdo con la invencién, los perfeccicnamisntos
gus se describen consisten en montar el martillo selector y
el escudo de gula para el mismo, de manera que el escudo y el
soporte donde oscila el martillo son mutuamente movibles, es-—
tando dicho martillo continuasmente apoyado sobre las rampas
del escudo, cooperando dicho mecanismo con una leva interca-—
lada en los juegos de la méguina, en posicidén avanzada con
respecto a la posiocidén angular donde el martillo selector a-
taca a los talones de los medios de accionamiento de las agu-
jas, para colocar a dichos talones en una posioidén inicial
previa para la seleccidn poi el referido martillo.,

El escudo est4 montado en disposicidén corrediza, y cd
nectado oon los dispositivos autométicos de la méquina para '
su accionamiento en los momentos oportunos dentro de su ciclo
de trabajo, de manera gue el extremo de trabajo del martillo,
sea desplazado desde su, posioidén de reposo hasta una posiocidn
apta para actuar sobre los talones, previaﬁente seleocionados

por la leva descrita.
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Alternativamente, el escudo puede ser f£fijo, y dispo-

ner el soporte donde oscila el martillo selector de manera
que pueda efectuar un movimiento eqguivalente, inverso, para.
obtener el mismo efecto en el extremo de trabajo de dicho
martillo.

En ambos casos, tal disposicidén permite la féeil apli
cacidén #e medios de ajuste para variar a voluntad y muy exac—
tamente, la posicidén de trabajo alcanzada por el extremo del
martillo selector en dependencia de su accionamiento por los
medios descritos.

Se oomprende gue este mecanismo puede ser acoplado
indistintamente a méquinas que trabajen directamente con agu-—
Jjas, actuando sobre los talones respsctivos, o bien dotadas
de asccesorios para el accionamiento de las mismas, tales ocomo
jacks o sliders, en cuyos casos actuarén en forma correspon-
diente,

Cuando se trate de elementos ascilonadores dotados de
mis de un talén, la leva puede, indistintamente, hacerse coo-
perar con cualquiere de éllos y, en todo caso, el emplazamien
t0 relativo de las posioiones de trabajo y de reposo del mar-
tillo selector con respecto al curso de los talones, puede
sexr el més conveniente a cada caso de aplicacidn.

Para facilitar la descripcidn se acompafia a la presen
te memoria descriptiva, una lémina de dibujos, en los cuales
se ha representado un caso de realizacidn, que 8e cita a ti-
tulo de ejemplo, no restrictivo de la amplitud del invento,
con referencia a la siguiente descripeidén detallada.

En los dibujosg:

la figura 18 es un esquema desarrollado, parcial, de

los juegos de levas de la mdquina, indicando la posicidén de
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los elementos &gl mecanismo,

la figura 28 es una vista frontal, esquemdtice, del
esoudo de gufa para el martillo selector, indicando el espe-
cial acoplamiento entre ambos elementos, y

lag figuras & y 48, indican, esquemdticamente, dos
variantes de realizacién del accionamiento del martillo se-
leotor, para pasar de una & otra de sus posiciones de funcio-
namisnto.

Como referencia para la colocacidén de los elementos
que se describen, en la figura 18 se han trazado las lineas
10, 11 y 12 que indican, respectivamente, la posicidén angular
donde tiene lugar la transferencia inferior, el smplazamiento
del extremo de trabajo del martillo seleoctor y el maecanismo
del hilo de separacidn.

Bl mecanismo de los elementos citados se supone sufi-
clentemente oonocido para dedicarle una explicacidn especial;
nicamente se hace mencidn de los elementos que cooperan més
directamente con el objeto de la invencidn, los cuales son la
leva igualadora 13- dotada de la escotadura central -l4- don-
de juega el extremo de trabajo del martillo selector, indica-
do en general con el contorno -15-, y la leva de tejer -16-
para el referido mecanismo para el hilo de separacién,

Entre las posiciones angulares definidas por los ejes
1l y 12, y en el curso de los talones inferiores de los jacks
de accionamiento, supuestos en ~17-, se encuentra montada una
leva preselectora -18-, destinada a colocar los talones supe-
riores de los mismos jacks, cuyo cursoc se ha supuesto en -19-
en la posicidn exacta para coperar con el extremo de trabajo
del martillo -15- en la manera ya conocida,

En el ocaso descrito, la leva preselectora -18- ge ha
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dispuesto en el curso de los talones -17- por razones de dis-
ponibilidad de espacio, comprendiéndose perfectamente gue tal
leva podria disponerse, en los casos en gue la construccién
de la mdquina lo permitiese, para actuar direotamante sobre
los talones superiores gue pasan pof -19-,

En todo caso, se comprende que, por la accidn de esta
leva, se dispone de mucho més espacio entre la posicidn de '
reposc del martlllo selector, indicada en 20—, y su posicidn
de trabajo sefimlada mediante el contorno lleno -1l5-, La con-
secuenéia de esta organizacidn es que el citado wmartillo se—~
lector puede ser construido con un espesor de aleta mucho ma-
yor, resultando, por consiguiente, mucho més sélido.

El martillo -21- (figuras 32 y 48) estd montado en
disposicidn libremente oscilante en un pivote —22-, y su ex-—
tremo opuesto -23- tiene una cola substancialmente prisméti-
ca —24- que ocoopera con el escudo de gula -25-~, segiin se des-
oribe més adelante,

El esocudo -25- presenta una escotadura ~26- cuyos
flancos estdn constituldos por sendos planos inclinados -27-
sobre los cuales se spoya constantemente la cola -24-~ del
martillo, de manera gue el contacto se realiza mediante las
aristas -28-. Un resorte —-29- anclado en un punto =30- fijo a
la méquina y coneotado al martillo, mantiene este contacto,
de manera que, en posicién de reposo, los elemmntos descritos
ocupan la posicién indicada en la figura 2&8. Se comprendse,
pues, que no existe ningin huelgo entre el martillo y el escu
do.

El esoudo -25- est4 montado en forma libremente corre
diza en sentido vertiocal sobre gulas no representadas, y esté

relacionado con un véstago de accionamiento -31- operativamen
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te cgonectado con los mecanismos automédticos parea la distribu-
cidén de los ciclos de trabajo de la méquina, de manera que en
los momentos en que es necesario poner en funcionamiento el
mecanismo aumentador, el escudo es levantado, haclendo osei-
lar al martillo hasta que se extremo de trabajo alocanza la
posicién -15~, interceptando los talones en cuestién. A par-
tir de sste momento el funcionamiento es similar al de los
mecanismos corrientes: el taldén o los talones afectados, por
la rotacidén del oilindro de le méquina tiends a hacer girar
kel martillo alrededor del eje =32- del soporte ~-33~ que lleva
el pivote -22- segun es conocido, y la cola ~24-, remontando
una de las rampas -27-, asciende haciendo que el extremo de
trabajo del martillo se desplace hacia abajo, transportando
los talones en ocuegtidn hasta la posicién de ivrabajo para in—
troducir més puntos en el tejido.

Cuando dichos talones se desengranan oon respecto del
axtremo de trabajo del martillo -21-, ésté tiende a volver a
su posicidén de‘partida por la accidn del resorte —34~ conec-
tado entre los extremos de dos brazos paralelos -35-, articu—
lados en los pivotes -=36-.

De lo explicado resulta evidente que nunca puede exis
tir un huelgo perjudicial entre el martillo y el escudo, Yy, '
por lo tanto, el ajuste de las posiciones de funcionamiento
de 16; elemtos citados puede realizarse con gran precisidn dai
rectamente durante las operaciones de la fabricacidén en serie
de las piezas en cuestidén, sin que sean necesarios retoques
ulteriores durante el proceso de puesta en marcha de la mé-
quina, Por otra parte, mediante disposiciones mecénicas muy
gimples y accesibles a ocualquier téonico en la materia, por

lo que no se describen detalladamente en este lugar, resulta
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posible graduar las posiociones de funcionamiento del marti-
llo -21- en todo momento, de acuerdo conm las necesidades im-
puestas por los talones de los medios accionadores de agujas
utilizados, o por otras circunstancisgs.

El caso de accionamiento descrito con referencia a la
figura 28 es el que se indica en viste lateral esquematizada

en la figura &, Puede preverse, no obstante, un nuevo caso

‘de realizacién en el que el escudo sea fijo, (figura 4&),

sisndo el soporte -33—- el que pueda desplazarse verticalmente
en forma conveniente para variar el emplazamiento del extremo
de trabajo del martillo -2l-, en ocuyo caso, éste soporte este
ré vinculado a un véstago‘de mando -37- egquivalente &l -31-.“

Aunque en la precedente descripeidn se ha indicado
que los talones gue cooperan con el martillo selector y con
la leva preselectora, pertenecen & unos jacks para el aoccio-
namiento de las agujas de la méquina, resulta evidente, qgue,
siempre que la construccidén de aguélla lo permiya, el meca-
nismo descrito pusde ser utilizado con sliders, ¢ directamen-
te oon agujas sin que signifigue variar la esencizlidad del
invento.

De la nisma manera, en el caso de realizacidn descri-
to se ha supuesto gue el extremo de trabajo del martillo -21-
ge desplaza hacia abajo para entrar en funcionamiento, perxo
se sobreentiende qgue podré tener su posiocidén de reposo por de
bajo del curso de los talones en cuestidn y desplazarse hacia
arriva para colocarse & la altura de los referidos talones,

El invento, en su esencialidad, puede ser realizado
en otras variantes que difieran en detalle de las indicadas a
titulo de ejemplos y a las cuales alcanzard igualmente la pro

teccidn que se recaba. Podré4, pues, construirse en cualguier
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forme y tamsafio, con los materiales més adecuados, por guedar
todo é1llo comprendido dentro del espiritu de las reivindica-

ciones.

NOTaA

" Desorita la invencidn, se declaran nuevas y de pro-
pla invenocidn las siguientes reivindicaciones:

12 .~ Perfeccionamientos en los mecanismos selectores
de aumentados, de las méquinas circulares para géneros de pun
to, de la clase gue comprenden un martillo selector de talo—
nes giratorio y osocilante alrededor de dos ejes que forman
éngulo entre si, oon un extremo de trabajo apto para cooperar
con talones de medios de accionamiento para las agujas de la
médquine, y otro extremo cooperante con bordes inclinados que
pregenta un escudo de gufa, de mansera gque, &l engranar dicho
extremo de trabajo con los oitados talones, el martillo gira
en engrane oon los mismos, y el otro extremo récorre los bor-
des inclinados del escudo, @bligando & osoilar al martillo deés

plazando longitudinalmente los talones afectados hasta su po-’

‘giocidn de trabajo en el cilindro o cilindros de la médguina,

caracterizados porgue el martilioc selector y el sesscudo de
gula para el mismo estédn montados de manera que el escudo y
el soporte donde oscila dicho martillo son mutuamente movi-
bles, estando dicho martillo continuamente apoyado sobre las
rampas inclinadas del escudo,ocooperando dicho mecanismo con
una leva intercalada en los juegos de la méquina en posiocién

adelantada con respecto a la posicidn anguler donde el marti-

2
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llo selector ataca & los referidos talones, paras colocarlos
en una posicién inicial previa para la seleccién por el refe-
rido martillo. |

2e,~- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1le,
caracterizados porque dicho escudo esté montado de manera gue
puede desplazarse entré dos posiciones situadas a alturas di-
ferentes, y el soporte del martillo estd montado a una alturs
fija, estando dicho escudo operativamente conectado con los
dispositivos automéiticos de la médquina para desplazarse entre
las oitadas posiclones, de manera que el extremo de trabajo
del martillo selector se mueva entre una posicidén de reposo
fuera del alcance de los talones, y una posicidén de funoiona-
miento interceptando a los primeros talones de cada extremo
de la serie de talones que estén en posicidn inactiva,

3e,~- Perfeccionamientos segun la reivindiocacidn le,
caracterizados porgue el escudo es fijo ocon respecto de la
médquina y el soporte del martille puede desplazarse de manera
que su punto de articulecién a dicho martillo se desplace en-
tre dos posiciones situadas a alturas diferentes, estando 4i-
cho soporite funcionalmente conectado con los dispositivos au-
tométicos de la méquina para obtener las acciones indicadas.

48 ,~ Perfeccionamientos segin una de las reivindica-
ciones 18 a 38, caracterizsdos porque se han previsto medios
para ajustar las alturas de funcionamiento de dichos escudo
y/o0 soporte al objeto de definir precisamente las posiciones
de funcionamiento del extremo de trabajo del martillo selec—
tor.

52,- Perfecoionamientos en los mecanismos selectores
de aumentados, de las mdquinas circulares para géneros de

ptmto.



Segin se describe y reivindica en la presente memoris
descriptive, gque consta de onde hojas, foliadas y escritas a
méguina por una gols cara, soompafiadas de una lémina de dibu-

Jjose.
lladrid, & 23 de marzo de 1953,

ALBO, S. A.
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