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La presente memoria descriptiva tiene. como

fin la declaracidén del objeto sobre el que ha de recaer el
privilegio de explotacién industrial y comercial, exclusivo
en el territorio nacional de un Modelo de Utilidad. ﬂé écueg
do con la vigente Legiélacién, gque, como el enunciado indi-
ca, se trata de "DISPOSITIVO PORTA-HERRAMIENTAS PERFECCIONA-
bo".

En las mdquinas-herramienta, es comin que
el Util de trabajo o heframienta, deba. ocupar una cierta po-
sicién en su fase de trabajo y una véz finalizado éste, tengs
que salirse de dicha posiéién, desplazdndose una distancié
adecuada para no estropear la pieza que en ese momento se es-
té mecanizando.

Estos desplazamientos, se pueden realizar
manualmente, pero en cierto tipo de méquinas-herramienta ta-
les como los tornos, es necesario que se realicen de la for-
ma mas automatizada posible y a la vez que el sistema o0 el
dispositivo por el cual se cumpla ésto, sea lo suficientemend’
te robusto, como para avortar la adecuada fiabilidad de fun-
cionamiento dado el elevado numero de veces que han de repe-~
tirse estos desplazanientos.

Nuestro invento es un dispositivo aplicado
a lograr esto y estd constituido esencialmente, por dos cuer-
pos principales, de los cuales uno de elloé presenta un man-
go de agarre para su fijacidn a la correspondiente mdquina-
herramienta y va encajado en el otro cuerpo, al cual guia en
sus posibles desplazamientos; este cuerpo lleva acoplada una
pieza constitutiva del porta-herramientas vropiamente dicho.

Amrbos cverpos, presentan eh sus superficieg

de contacto, sendas acanaladvras y sendos pitones, cada uno
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de los cuales va alojado en el interior de la acanaladura co-

rrespondiente al otro cuerpo, pudiendo desplazarse estos pi-
tones por las acanaladuras, entre dos.posiciones delimitadas
por sendos elementos roscados.

En una de estas acanaladuras va alojado un
casquillo, entre el cual y un tapdén roscado al correspondien-
te cuerpo, queda alojado un resorte. \

De esta forma la correspondiente méquina-
herramienta en la fase operativa, obliga mediante un d6rgano
adecuado, a que el cuerpo en el que vé montada la pieza por-
ta-herramientas, se desplace para realizar el oportuno meéa—
nizado; en este desplazamiento es‘combrimido el mencionado
resorte por el corresnondiente‘pitdn, por lo cual,ai finali-
zar el mecanizado y dejar de actuar el citado Srgano, dicho
cuerpo volverd a su nosicién vrimitiva, por la accién del re-
sorte.

Tanto el desplazamiento hacia la_posfgidn
de trabajo, como el de retorno a la posicidén de reposo, Vie-
nen delimitados por los antedichos elementos roscados,-que
permiten escoger los oportunos a cada tipo de trabajo.

As{ mismo, el acoplamiento entre la ﬁieza
porta-herramientas y su correspondiente cuerpo, se héée efec-
tivo mediante un atornillado selectivo de ambos, que permite
posicionar correctamente a dicha pieza en un sentido. -

Este acoplamiento estd reforzado por un
estriado que comportan tanto la pieza como el cuerpo en sus
superficies de contaéto, pudiendo asi desplazarse dicha pie-
za, guiada vor el estriado, mediante la accién de un elemento
roscado que hace tove-en el cuerpo; este desﬁlazamientb, ver-

mite posicionar a dicha pieza en un sentido normal al ante-
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riormente descrito.

Como se puéde comprobar, nuestro dispositi-
vo preconizado es de una gran sencillez, tanto de construc-
cién, como de montaje y adaptacién a la c;rrespondiente md -
quina-herramienta y hace efectiva una perfecta automatizacidn
en los desplazamientos de ataque y salida del util de trabajo
0 herramienta, a la vez que permite un correcto y répido‘po-
sicionamiento de la misma.

/ Para comprender mejor la naturaleza del
invento, en el plano adjunto hacemos una representacién es-
quemdtica de su utilizacibn, no siendo en absoluto limitati-
va y susceptible, por el}o de las modificaciones gecesorias
que no alteren las caracteristicas esenciales.

La figura 1 es una vista en planta superior
del dispositivo preconizado. )

La figura 2 es una vista de la seccién
23-23 indicada en la figura 1. E

La figura 3 es una vista de la seccidn
24-24 indicada en la figura 1.

En ellas se anotan las siguientesvparticu—
laridades:

' 1.~ Cuerpo principal.

2.~ Tornillos desfijacidn.

3.- Tornillo de anclaje del util de traba-

jo (22). |

4.- Cabeza porta-itiles (22).

5.- Tornillo.

6.- Regla de ajuste.

7.- Tornillos.

8.- Regla guia.
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1 9.~ Tornillos.

10.- Cuerpo principal.

11.- Pitén.

12.- Acanaladura.

5 13.- Regla guia.
14.- Pitén.

15.- Acanaladura.

16 y 17.-~ Esvdrragos.

18.- Orificios del cuervo (1).

10 19.- Casquillo. ‘ .

20.- Resorte. .

21.~ Taqdn roscado.

22.- Util de trabajo.

23 y 24.- Indicativos de seccién.
15 25.- Mango de agarre.

El dispositivo preconizado estd formado por
dos cuerpos principales (1 y 10), de los cuales el ﬁrigéro
lleva acoplada vna cabeza (4) provista de un orifiecio central
y de un tornillo de fijacidén (3). para constituirse en el vor]

20 ta-herramientas propiamente dicho, mientras que el segundo
presenta un mango de agarre (25), a través del cual se fija
el disvositivo a la corresvondiente mdquina-herramienta, no
revresentada vara no restar claridad al objeto de la inven-
cién -ver figuras 1 y 3-.

25. El cuervo (10) va encajado en el cuerpo (1)

| sin vogibilidad de salirse de su posicién al immed{rselo sen-

das reglas guiés (8 y 13), fijadas a €l mediante unos torni-|.
llos (9); mientras que el cuerpo (1) lleva solidarizada una
regla de ajuste (6), a través de unos tornillﬁs (7), permi-

30 tiendo esta regla (6) el desplazamiento del cuerpo (1). guiad#
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por el cuerpo (10) -ver figura 2-.

Asi mismo este cuverpo (10) preééhta una
acanaladura (12), en la que va alojado un vitén (11) solida-
rizado al ?uerpo (1), el cual presenta igualmente ﬁna'acana-
ladura (15) en la que se aloja un nitén (14) solidario al
cueroo (10) -ver fifura 2-,

La acanaladura (12):nresenta inferiormente
un ensanchamiento cilindricn, el cual estd abierto al exte-
rior vor sus dos extremos, estableciendo vaso para un espdrrg
go roscado (16) y vara un conjunto formado por un casquillo
(19), un tapén roscado (21) y un resorte (20), comprendido
entre ambos -ver figura 3-; mientras que la acanaladura (15),
estd abierta al exterior bor uno de sus extremos, establecien
do paso para un esparrago roscédo Qamn.

Una vez explicada la constitucién de las
partes fundamentales de nuestro invento, ge puede pasar a su
funcionamiento. El cuerno (1) puede desplazarse entre dos vo-{.
siciones toves delimitadas por los espdrragos (16 y 17), en‘
los cuales hacen‘tone los vitones (11 y 14) resvectivamente,
de modo que el disvositivo se monta en la correspondiente md- .
quina-herramienta, ccn los esvdrragos (16 y 17) vesicionados
en consonancia con el trabajo a reélizar.

Un 6rgano de la vrooia mdquina-herramienta,
obliga al cuerpo (1) a desplazarse, para que el Util de trab
jo (22) realice el oportuno mecanizado; este desplazamiento
hace comprimirse al resorte (20). por la accidn del'pitdn
(11), y viene delimitado por el espdrrago (17).

Al finalizar dicho mecanizado, el 6rgano
Adeja de actuar y el resorte (20) nbliga al cuervo (1) a des-

plazarse hasta una posicidn representada en la figura 3, en
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la que se aprecia como el esvdrrago (16) delimita este des-

[NV VS

vlazamiento que ha de ser la adecvada distancia, vara que el
Util de trabajo (22) no orovoque desverfectos al dejar la
pieza que esté mecanizando.

Como se puede apreciar, con nuestro inven-
to, el desplazamiento del Util de trabajo (22) es automdtico
y se verifica con una gran sencillez, que se traduce en una
adecuada fiabilidad de funcionamiento de nuestro disﬁositivo;
asi mismo. éste, puede regularse para cada tipo de trabajo,de
una forma rdpida y sencilla y su adaﬁtacién a la correséon—
diente mfquina-herramienta, presenta idénticas cuglidades.

| Por_otra varte el acoplamiento entre el
cuerﬁo (1) y la cabeza (3), ée lleva a cabo mediante gnos
tornillos (2) que penetran a fravés de ésta, vara roScafse
en una de las varejas de orificios (18), que formando sendas
hileras, nresenta el cuerno (1); de esta forma segin sea la
pareja de orificios (18) seleccionada, se vodrg nbsicibnar
a la cagéza (3) en un sentido -ver figuvras 1 y 2-; asiﬂmismo.~
tanto la cabeza (3) como el cuerpo (i) presentan sus super-
ficies de contacto estriadas, colaborando este estriad&lal
acoplamiento entre ambos, a la vez que mediante un tornillo
69), cuya cabeza hace tope en el cuerpo (1), se puede despla
zar ligeramente a la cabeza (3) guiada por el estriado,para
ser posicionada en un sentido normal al mencionade anterior-
mente -ver figuras 2 y 3-.

Por todo lo descrito, se vuvede comproban
como nuestro invento avorta unas ventajas de suficiente enti
dad, que le diferencian notoriamente de todo lo hasta ahora
conocido.

Descrita‘suficientemente la naturaleza del
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1 presente invento, asi como su realizacién industrial,: sélo

cabe afladir que en su conjunto y partes constitutivas, es po-
sible introducir cambios de forma, materia y disposicidén en
cuanto tales alteraciones no supongan variacién sustaﬁcial
5 del mismo.

El solicitante, al amparo de log Convenios {° .
Internacionales sobre Proviedad Industrial, se reserva e; de4
recho, de ‘extender esta demanda a los vaises extranjeros, si
fuera posible, reivindicando la misma prioridad de la presen-
10 te solicitud. B ‘

N O T A

El Modelo de Utilidad que se solicita como

nuevo en Espafla, por veinte afios, de acuerdo con la vigente

Legislacién, deberd recaer sobre "DISPQSITIVO PORTA-HERRAMIEN

15 TAS PERFECCIONADO", en todo de acuerdo con las siguientes:
REIVINDICACTIONES .

1.- Disvositivo vorta-herramientas verfec-
cionado, caracterizado vporque estd constitufdo por dos cuer-

pos principales, de los cuales uno de ellos lleva acoplada'
/

20 una vieza constitutiva del vorta-herramientas propiamente did
cho y va montado en el otro cuervo. el cual hace de guia y
presenta un mango de agarre, vara la fijacidén del dispositivg
a la correspondiente mdquina-herramienta; ambos cuernos po-
seen en sus superficies de contacto y en recinroca. correspon-
25 dencia, dos acanaladuras y sendos pitones, los cugles estdn
alojados en aquellas, con posibilidad de desplazamiento entrg
dos posicioneé delimitadaé por sendos elementos roscados,

i mientras que'una de las acanaladuras aloja en su interior a

! un resorte; de forma que la propia méquina—hérramienta, a

30 través del 6rgano adecuado obliga a desvlazarse al correspon-
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diente cuerpo, comprimiéndose el antedicho resorte y una vez
realizado el oportuno mecanizado, deja de actuar dicho érga~
no, volviendo este cuerpo a surprimitiva posicién por la ac~
cién del resorte. '

2.~ Dispositivo vorta-herramientas perfec-
cionado, en todo de acuerdo con la anterior reivindicaciénm,
caracterizado vorque paré‘hacer efectivo el acoplamiento en-
tre la vpieza vorta-herramientas y su cprresnondiente cuerpo,
presentan ambos sus suverficies de contacto estriadas y el
cuerpo posee resvecto a su estriado éendas hileras transver-
sales de orificios roscados, mientras que la piezaacomporfa
dos orificios rasgados, en correspondencia con aquellos ¥y un
tornillo que hace tope eh el cuerpo; de forma que .dichos ori-
ficios, permiten el atornillado selectivo entre elvcuerpo y
la pieza porta-herramientas, y el accionamiento del torﬁillo
que hace tope, verifica el desplazamiento de ésta, guiéda poy
el estriado. ¥

3.- "DISPOSITIVO PORTA-HERRAMIENTAS PERFEC
CIONADO".

Segun queda sustancialmente descrito en la
presente memoria descriotiva que consta de diez hojas mecano-
grafiadas vor vna sola cara acomvafiada de sus correspondien-

tes dibujos.
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