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wgN MECANISMO D3 PARADA PARA MAQU3ms TEXTILES"*

- o - o - o - o - o - o - o - o - o - o - o - o - o - o - o

Este invento se re fie re  a mecanismos de para­

da paraestiradoras y máquinas textiles  sim ilares tales como 

por ejemplo, continuas de R ila r , en la s  que la  mecha u otro 

material fibroso que sale del cabezal de la  estiradora pro­

sigue hacia otra operación de tratamiento.
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.a& inconveniente más importante que eearre 

#n e l funcionamiento de ta l máquina y que puede deeonbrUr­

sa por medio de an mecanismo de parada, es la  ruptura de 

la  macha en en recorrido desde lo s rod illo s  estiradores, y 

8 lo s  mecanismos de paxada que u tilizan  un deteetox que des­

cansa sobre la  mecha en esta paxte de su xecoxxido son bien  

conocidos, la  forma usual de ta l mecanismo de paxada, com­

prende un deteetox que descansa idireetamante eobxe la  me­

cha en una posición f i j a  entxe lo s  rod illo s  estixadoxes y 

10 una estixadoxa pex ejemplo, lo s  rod illos de suministre o sa­

lid a . Bn caae de xctnBa de la  mecha en esta región, e l miem­

bro deteotox pasa a través y más a l lá  de la  lín ea  normal de 

recorrido de la  mecha, y este movimiento se u t iliz a  para ac­

cionar un dispositivo de parada.

3-8 lo s  mecanismos de parada de este tipo gene­

r a l ,  no son satisfactorios por varias razones, la  mecha, 

particularmente en una es tiradora de acabado, ee extremada­

mente f r á g i l  y e l detector depende de la  resistencia de la  

mecha para sustentar la  totalidad de su peso. Bato frecuen- 

20 tomento produce un combado gradual de la  mecha y en conse­

cuencia tiene lugar una ioBRaaián de fib ra s  sueltas en e l 

detector o entre e l  detector y l a  mecha móvil. Bato puede 

dar por resultado que se rompa la  mecha debido a una f r ic ­

ción excesiva y a la  superficie de frotamiento excesiva pro- 

25 ducida por e llo  entre e l  detector y la  superficie de la  

mecha.

Bste inconveniente puede contrarrestarse en



208356paite utilizando un detector muy ligero  pero esto hace sur­

g ir  otro inconveniente pues ta l detector no funcionará has­

ta que la  mecha está completamente io ta , suoede frecuente­

mente que l a  mecha se rompe parctalmente y naturalmente ea 

8 conveniente que e l mecanismo de parada funcione en tales 

condiciones.

Estas deaventajas se eliminan de acuerdo 

con e l presente invento, utilizando un miembro detector a l  

que se hace moverse con relación a l material fibroso en un 

10 recorrido cerrado de tal modo que hace contacto con e l ma­

te r ia l fibroso sobre, por lo menos par ¡i# de su recorrido de 

movimiento y, que an caso de ruptura del material fibroso  

ve interrumpido su movimiento normal para accionar un dis­

positivo de parada.

18 El movimiento continuo del detector evita la

formación de tales fibras sueltas como se ha mencionado an­

teriormente, mientras que a l mismo tiempo el detector puede 

accionar satisfactoriamente con solo una ruptura parcia l 

del material. En la  práctica, la  separación del miembro de- 

SO tactor de su recorrido de movimiento normal, hace que el

miembro mismo o bien una parte que se mueve con e l, toque un 

miembro cooperador y de este modo se acciona e l dispositivo  

de parada, preferiblemente, em recorrido de movimiento del 

detector va generalmente paralelo con la  dirección de movi- 

38 miente del material fibroso , y se hace que e l detector ten- 

. ga un movimiento alternativo a lo  largo de est^ recorrido, 

desviándose del mismo para tocar el miembro cooperador 

cuando se rompe el material fibroso .

-  3 -
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.Aunque e l  reooir ido de movimiento ea en gene­

ra l paralelo a la  Alie cción de movimiento del meter ia l f i ­

broso, se prefiere que e l  detector toque con e l material 

solo durante una corta parte de su recorrido, gato produce 

6 el efecto de desviar e l material en grado mínimo y no inter­

fie re  con su paso normal desde la  máquina, gt miembro coope­

rador consiste preferiblemente en un tope, de modo que cuan­

do e l detector se separa de su recorrido normal de movimien­

to, su movimiento ea detenido por e l  tope, y está se u t iliz a  

10 para accionar un dispositivo de parada. Bsto puede conseguir­

se transmitiendo e l movimiento a l  detector desde un miembro 

mo%or a través de un resorte,, de modo que cuando se detiene 

e l movimiento del detector áe deforma e l  resorte. El movi­

miento relativo  que courre entonces entre lo s extremos del 

15 resorte, se u t iliz a  para accionar e l  dispositivo de parada.

preferiblemente e l  movimiento alternativo del 

detector ae produce por un eje basculado por una b iela  de co­

nexión movida por una excéntrica. jgL movimiento de la  b ie la  

se transmite a través de un resorte a una b ie la  montada en 

20 e l eje de modo que cuando se detiene e l  movimiento del de­

tector y en consecuencia e l del e je , la  b ie la  de conexión 

se desplaza con relación a la  b ie la . Hb movimiento re la tivo  

entre loa extremos del resorte se u tiliza  entonces para pro­

ducir una acción de leva para accionar un interruptor y a s í  

25 detener la  máquina. S& e l mecanismo de parada se ha de u t i l i ­

zar para una eaf ir  adora que comprende un gran número de cabe­

zales, el eje balancín puede extenderse a través de todo e l

-  4 -
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ancho de la  máquina y tener T irio s  detectores, uno para 

cada cabezal estirador y que cooperan respectivamente con la  

mecha de este cabezal.

Aunque la  detección de la  ruptura de la  me­

cha u otro material fibroso es de importancia primordial, 

otra  avería que puede ocurrir es l a  producida por e l  afora­

miento de la  mecha en au paso desde lo s  ro d illo s  estirado- 

res. Seto puede producirse de varios modos, ta l como, por 

ejemplo, el fa llo  de los ro d illo s  estiradores para t ira r  

de la  mecha a trave s de la  máquina a la  velo cidad de e sti­

ra je  oorrecta^ con e l resultado de que se suministra i*YM* 

mecha muy gruesa y produce obstrucción entre le s  ro d illo s  

estiradores y la  parte siguiente de la  máquina. Bata masa 

de mecha crece rápidamente y puede dar por resultado en 

perju io io considerable. Un mecanismo de parada da acuerde 

con e l presente invantt- puede además u tiliza rse  para accio­

nar a l  ocurrir una averia de esta naturaleza.

A f in  de conseguir esto, ae provee un aegun- 

do miembro cooperador con e l  cual e l detector o una parte 

que se mueve con á l ,  se mueve para hacer contacto a l des­

viarse por la  presencia de una mecha engrosada. Además, una 

placa deileotora o miembro sim ilar esta preferiblemente s i­

tuada en e l lado de la  mecha opuesto a l  detector. Cualquier 

airam iento que ocurra fuerza a la  mecha alejándola de la  

placa y arrastrando con e lla  a l  detector, de modo que lo  

desvía de su recorrido de movimiento en la  dirección apues­

ta a la  producida por la  ruptura de la  mecha. Beto lle va  a i



8

10

1S

20

28

208356
detector a contacto con e l segundo miembro cooperador para 

parar la  maquina.

Uh mecanismo de parada de acuerdo coh e l  in ­

vento ae describirá ahora con más deta lle , a modo de ejem- 

plo , con referencia a loa adjuntos dibujos, en loa  cualea: 

la  figura 1 es un alzado la te ra l del extre­

mo de suministro de la  estiradora.

la  figura 2 es una v ista  de planta de la  par­

te mostrada en la  figura 1.

la s  figuras 3 y 4 aon v istas  de planta de for­

mas de detectores utilizados en e l mecanismo mostrado en la s  

figuras 1 y 2, y

la s  figuras 5 y 6 son v istas la te ra les  del 

detector en funcionamiento.

la  figura  7 es un detalle  de l a  figura  1, a 

esoala ampliada, mostrando e l  mecanismo en poaicián de deter­

minar la  parada.

Haciendo referencia primero a la  figu ra  1, 

se muestra la  mecha 1 saliendo de entre loa  rod illos ea ti-  

radores 2 y 3 despuáa de pasar por la s  púas 4. la  mecha pasa 

sobre una placa de meoha 5 en la  forma usual y despuás entre 

rod illo s  de suministro 6 y 7 a la  operación siguiente de 

tratamiento. Durante su paso entre lo s  rod illo s  estiradoree  

y lo s rod illo s  de suministro, es cuando se pueden detectar 

más fácilmente la s  fa lta s  en la  mecha. Para este f in , un 

detector 10 descansa sobre la  mecha, práximo a l punto en 

que pasa sobre la  placa de mecha 8. E l detector está monta—

-  6 -
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do pivotodamente por medio de un pasador 11 a un sopor­

ta 12 gao g ira  con un aja de balancín 13 que se ve mejor 

en la  figura 2.

eje 13 bascuLa por medio de una b ie la  

14 conectada a uha excéntrica 15 movida por engranajes 

16 y 17. Esta última está montada en e l eje del rod illo  

de suministro 6 y loa engranajes están dentro de una cubierta 

18. la  b ie la  14 puede deslizarse libremente a través de un 

buje 21 que g ira  en el extremo de un brazo de unión 22 mon­

tado rígidamente en el e je  13, y se evita que se separe del 

buje 21 por medio áa una tuerca 23. El empuje operativo ee 

transmite desde la  b ie la  14 a l buje 21 por medio de un re­

sorte helicoidal 24 situado entre e l  bu je 21 y un co llar  

25 fijado  a la  biela 14. Así a l g irar la  excéntrica 15 de 

modo que la  b ie la  14 transmite un movimiento basculante a 

la  barra 22, se hace que también bascule e l  eje 13.

Este movimiento basculante hace que e l de­

tector lo  que descansa sobre la  mecha tenga un movimiento 

alternativo en dirección paralela a la  direcoiún de movi­

miento de la  mecha. Sin embargo, e l detector lo  solo está 

en contacto con la  mecha durante una corta parte de su re­

corrido , elevándose por completo durante e l resto de su 

recorrido por la  conexión de una extension 26 que hace con­

tacto con una superficie de leva 27 montada en e l bastidor 

de la  máquina como se muestra diagramátieamente en la  f i ­

gura 5. A sí, e-L detector toca la  mecha brevemente durante 

cada avance y cualquier tendencia a la  formación de fib ras

-  7 -
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aisladas queda contrarrestada. sin embargo, s i  se rompie­

se la  mecba o fuese demasiado delgada, se permite que e l  

detector lo  oalga y durante e l  curso de eu movimiento un 

saliente 28 formado en e l detector hace contacto con e l  

6 borde de la  placa de mecha 6 como se muestra en la  figura  

7, jgato detiene inmediatamente e l movimiento del detector 

y como éste está rígidamente conectado a l  eje 13, también 

se detiene e l  balanceo de este e je ,

Bn consecuencia, e l empuje de la  b ie la  14 

10 haca que ee comprima e l resorte 24 y e l  collar 26 se mueve 

hacia e l buje 21. Esto lleva  la  superficie del ce lla r  28 a 

contacto con una superficie de leva formada en un lado de 

un brazo So que g ira  sobre e l buje 21 y provisto de un con­

trapeso 31, que normalmente tiende a g ira r  el brazo en d i- 

18 recoíán antidextrersa. HL movimiento del eoliar 28 hacia 

e l baje 21 balancea e l brazo 30 en dirección dextrorsa y 

H eva su lado opuesto a descansar contra e l émbolo de un 

pequeño interruptor S2 montado en un bloque 33 unido a l  

bastidor de la  máquina. Esto abre e l interruptor y detiene 

20 la  máquina.

El mecanismo de parada está también diseña­

do para funcionar en e l ca^  de que pase una mecha anormal­

mente gruesa, o a i  hay un ateramiento en e l lado de la  iz ­

quierda de lo s  rod illo s  estíradores que eventualmente pasa 

28 a lo s  rod illo s  suministradores. Para este f in , se sitúa ana 

placa deflectora 40 debajo del recorrido de la  mecha a la  

izquierda de la  píaca de mecha 8, de modo que cuando pasa

-  8a&-
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un trozo d^Le mecha extraor diñar iamente gruesa desde lo s  

rod illos  estiradores. e l detector 10 se eleva de su reco­

rrido de movimiento usual Bato lle va  la  extenaién 26 a 

contacto con un miembro de parada 41 mostrado diagramáti- 

oamente en la  figura 6 y éste de nuevo detiene e l  recorri­

do del detector. Bato detiene e l movimiento del e je  13 y ha­

ce que e l  resorte 24= ae comprime para accionar e l interrup­

tor 32.

A si, quedara entendido que ae diapone un solo 

detector para funcionar en e l caso de fa lta r  la  mecha c en el 

de mecha anormalmente gruesa. En general se u t iliz a  un detec­

tor de ancho que corresponde a l de la  mecha, como se mues­

tra en la figura  4. Sin embargo, en algunos caeos s i  hay 

posibilidad de que solo fa lte  parte de la  mecha, e l detec­

tor puede consistir en dos o más laminad separadas. Una 

construocién que incluye dos de tales láminas se muestra 

en la  figu ra  3 y estará claro que s i  una u otra de estas 

dos láminas ose debajo de su recorrido normal debido a 

la  ausencia de parte de la  mecha, entrará en contacto con 

e l borde de la  placa de mecha 6 y operará para parar la  

máquina en la  forma ya descrita.

-  9 -
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puntos a# invención propia y nuova qgg 

se presentan para que sean objeto ae sata patente de Inven­

ción en Rspaña, por VEIN5BS añoa, son loe  siguientes:

16. ** Un mecanismo ae palada para un.cabezal 

estirador ae máquinas tex tile s  en e l  que se hace que un 

mi amero detector se mueva con relación a l  material fibroso  

en un recorrido cerrado, de ta l modo que toque en por lo  

menos parte de su recorrido de movimiento e l material f i ­

broso durante su paso desde lo s ro d illo s  estiradores y e l 

cual en caso de rotura del material fibroso tiene su movi­

miento normal interrumpido a fin  de accionar un d ispositi­

vo de parada.

ae. -  Un mecanismo de parada segttn e l punto 

1 en e l cual en caso de rotura del material fibroso , e l 

detector o usa parte que se mueve con á l ae separa de su 

recorrido normal de movimiento, para tocar con un miembro 

cooperador y a s i accionar un dispositivo de parada.

33. -  Un mecanismo de parada según e l panto 

1 e 2 en ai que se hace que e l tetector tenga un movimiento 

alternativo a lo  largo de un recorrido que vá generalmente 

paralele a la  dirección de movimiento del material fibroso , 

y se desvia de este recorrido para tocar con e l miembro 

cooperador a l  romperse e l material fib roso .

46. -Un mecanismo de parada según e l punto 

3 en el que e l  detector descansa en e l material fibroso
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solo durante une corta parte de au recorrida.

6s. -  Un mecanismo de parada según cualquie­

ra de lo s puntos precedentes en e l que e l miembro coopera­

dor consiste en un tope f i jo  de modo que cuando el detector, 

6 o una parte que se mueva con ú l, se separa de su recorrido  

normal de movimiento, hace contacto con e l tepe y la  consi­

guiente interrupclún de su movimiento se u t iliz a  para accio­

nar e l dispositivo de parada.

6B. -  un mecanismo de parada según e l punto 

10 5, en e l que e l  movimiento se transmite a i  detector desde

un miembro motor por medio de un resorte , de modo que, cuan­

do se detiene e l movimiento del detector, se deforma e l  re­

sorte y e l movimiento re lativo  entre los extremos del re­

sorte se u tiliza  para accionar e l dispositivo de parada.

15 7e. -  un mecanismo de parada según e l punto

3 y 6, en e l que $1 movimiento alternativo del detector se 

produce por un e je  basculado por una barra de conexiún mo­

vida por ana excéntrica, y e l movimiento de la  barra de 

conexiún se transmite a travús de un resorte a una: biela  

20 montada en e l e je , de modo que cuando se detiene el movi­

miento del detector, y en consecuencia el del e je , l a  barrm 

de conexiún se desplaza con relación a la  biela y el movi­

miento relativo  introduce una aociún de leva para accionar 

un interruptor e léctrico  y parar la  máquina.

28 8e. -  un mecanismo de parada según el punto

7, para una estiradora en e l que e l eje balanefn se extien­

de a través de todo e l ancho de la  maquina y soporta un nú—

-  1 1  -
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mero de detectóos, uno para cada cabezal estirador, y que 

cooperan respectivamente con la  mecha de este cabezal es­

t ilad o !.

9R. -  Un mecanismo de parada según cualquie- 

5 ra de los pantos precedentes en e l que e i  detector compren­

de un numero de láminas para le las, espaciadas a travús del 

ancho del material fibroso.

lo e . -  Un mecanismo de parada según cpalnuie- 

ra dar los puntos 3 a 9 y dispuesto tambián para operar a l  

10 pasar una parte gruesa del material lid io so , #n e l cual ae 

provee un segundo miembro cooperador con e l que e l detec­

tor , o una parte qua se mueve con e l mismo, hace contacto 

cuando ae desvia por la  presencia del material más grueso.

11R. -  Un mecanismo de parada según e l pun­

í s  to 10 en e l que una placa Reflectora c miembro almilar 

está situada en e l lado del material fibroso opuesto a l 

detector.

12B, -  Un mecanismo de parada para máqui­

nas tex tile s .

SO Tal y como se ha descrito en la  Memoria

que antecede, representado en los dibujos que ae acompa­

san y con los fines que ae han especificado.

Bata Memoria consta de doce hojas escritas  

por una sola cara.
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