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@ete invento se reflere & mecenismos de pEra.
da para-oétiradcras,y mdguinss textiles similares tales como,

por ejemplo, continuae de kilar, en las gue la meche u otre

" maeterial fibroso gue sale del cabezel de 1= estiradcra pro-

signe hacla otrs operacidén de tratamiento,
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&1 incouveniente mds importante que .opurre
en ol funclonamiento de ial mfquine y que puede descubrir-
88 por medio de un mecanismc de pareda, e’ le ruptura de
ls mecha en 8u recorrido desde losg rodilles estiradores, ¥
los mecanismos de parada que utilizan un detector gue des-
canss sobre la mechs en este parte de su recorrido son bien

conocldos, Ya forma usual de tel mecanismo de parada, com-

 prende un detector gue descensa :Airectamente sobre 18 me-

cha en une posieidén fije entre los rodillos estiradores y

" une estiradora por ejemplo, los rodillos de suministre o sa-

1ida, BEn ocs=o de rotufa de le mecha en esta regidn, el miem-

bro detector pass a través y mds 8114 de ia 1{nee normal de

‘recorrido de la mecha, y esie movimiento se utilize para ao-

cionar un dispositive de parsde,

Jos meceniemos de paradg de este tipo gene-
:al; ne son satisfectorios por variess razones., & mecha,A
perticularmente en une estiradora 4e acabado, ee extremsda-
mente fregil y el detector depende de la resistencia de ie
mecha para sustenter la totalided de su peso, Bsto frecuen~
temente produce uu combado gredual de la mecha Yy en conse-
cuencia tiens luger um fommaecidn de fibres sueltas en el
detector ¢ entre el detector y la mechs movil, Bsto puede
dar por resultedo gque se rompas le meche debido & una fric-

cidn excesiva y a la superficie de frotamlento excesiva pro-

Guclda por ello entre el detector y la superficle de la

mecha,

Bste inconveniente puede contrarrestorse en
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rarte utilizando un dstector muy ligero pero eato haos sur-
gir otro inconveniente pues tel detector no fuucionars has-

ta que la mecha estd completaments rota, Sucedié Irecuente-

mente gue la mecha se rompe parcislmente y raturalmente es

conveniente gue el mecanismo de parade funcione en tales
condiociones,

Estas desventajes se eliminen de acuerdo
ocon el pressante invento, utiiizando.un mienbrp detecior al
que s9 Lace moverse oon relacidn &l matsrisl fibroso en un
recorridc cerrado de tal mode que hace contacto con el ma-
teriel fibroso sobre por lo wenos par iz de su recorrido de
movimiento y, que =n casc de ruptura del meterial fibroso
ve interrumpide su mavimiento'nnimal para zoclonar un dis-
poeitivo de parada, ’

Bl movimiento ocontinuo del detector evita la
tormaecicn de tales fibras su2ltas ocomo 86 ha mencionade an-
teriormente, mientras gue &l mismo Tismpo el aeteotor puede
accionar satisfaotoriamente corn Sole una rugpsura parclal
del materisl, in la prectics, ia separacicn del mieasbro de-
tsctor de su recorrido de movimiento normgl, hace que el
miembro mismo o blen una parte que se mueve con él, Oque un
miembro gooperador y de este modo se¢ acclona el dispoﬁitivo
de parads. Prelsrivigusnte, eL recorrido de movimiento dsl
detector va gsnsralmente paralelo con la direccidn de movi-
miento del matesriaml fibroso, y se hace gue el detector ten~
ga un movimiento glternative a lo largo de aests recerrido,
desvidndoee del mismo parz tocar el miembro eooperador

cuando se rompe el material 1ibroso.
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Aungue &l recorrido de movimientio es en gens-
ral peralelo & la direccidén de movimiento del meterisl f£1i-
broso, 8e prefiere gne ¢l detactor togmne con el materisl
go0lo dunrante um corta parte de su r_ocorrido. Bsto produce
el etecto de degviar el materisl en grado minimo y no inter-
fiers con 8n paso normsl desde l1a méquina, Kl miembro covpe-

rador counsiste preferiblemente en un tope, de medo gue cuan-

do el detector se separa de gu recorrido normal dée movimien-

to, su movimiento es detenido por el tope, y ésté ee utiliiza
pera ccoloner un dispositivo de perada, Esto puede congeguir-
se transmitiendo el movimiento &l detwotor desde un mienbro
motor & itravés de un resorte, de modo gue cuandio se detiene
el movimiento dsl detector se deforma el _reaoxte.. Kl movi-
miento relatiw gue courre entonces entre los extremos dsl
resorte, se utiliza pera ascclormsr el dispositivo de paradam, |
Prefer iblemente ol movimiento alternative del
detector se produce por un eje basculaio por una bielas de go-
pexién movide por une excéntrica, 51 movimiento Ge la biele
8se fransmite & travéds de un resorte & ume biels montadm en

el eje de modo que cuando se detisne el movimisento del de-

tect0r y en consecunencis el del eje, la biela de conexidn

se desplaza con relacidén e le biels,. Hl movimiento r elativo
entre 1068 extremos del resorte se utilize entonces pera pro-
ducir una sccidén de leve para acclonar un interruptor y asf
detensr 1a méq_uina'. 8l el mecaniemo de parade se ha de utiii~
Zar para una estiradora que comprende un gren nimerc de oabe-

zgles, el eje belencin puede extenierse a irevés de t0do el

-4-
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encho de la mdquine y tener varios detectores, uno pere
ozada ocabezel estirador y que coopersn respectivamente con la
mecha de este ocabezal,

Adungue la deteccidn de la ruptura de la me-
cha u otroc material fibroso es de importancis primordial,
otra averfa que puede ocurrir es la producide por el atora-
miento de le mecha en au paso desde 10s rodilios estirada-
res, Bstio puede producirse de varios modo 8, tal como, poxr
ejemplo, el falio de los rodilles ostira@orea ypare tirar
de 18 mecha a travds de le méeuine e la velocidad ae esti-
raje correcta, con el resultadic de gue se suministra una
mecha mﬁy gruesa y produce obstruccidén entre leos rodillos
estiradores y ls rmrte siguiente de le mfguine, Bsts mesa
de mechs crece rdpidamente y puede dar por resultado on
perjuicio oonaiderable; Un mecanizn de perade de acunerde
con el presente invanis rnaeds ademds utilizaiso rara accloe
nar al oourrir una averis de esta natnrmleza;

4 fin de conseguir ésio, se provees un segun-
do miembro coopsrecor con el cnal el detector o una parte
que 86 mueve con 61, 86 mueve purs hacer contacto al dege
viarso por la presencia de una mechs engrogada, Ademds, uns
rlaca derlectora ¢ miembro eimilar estd prefer iblemente si-
tuada en el laao ds la mecha opuesto &l detector, Cuelquier
etoramiento gue courra fuerza a ia mecha slejéndola ds la
pilaca y errestrando con alle al detector, de modo gue 1o
degvias de =u recorrido de movimisnto en la direcoldn @pues-

te a 18 produclda por la ruptura de la mecha, Hsto lleve el
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datector a contacto con el segunds miembro coopsrzador pmra
perer le mdeuins,

Un mecanismo de perada ds acwerdo coh el in-
vento se desoribird ahora con mde detelle, & modo de ojem-
plo, ocon reiferencia a los adjuntoas dibujos, en log cuales:

| Ja figura 1 es un alzado lateral del extre-
mo 4e suminigtro de la estiradora,

Ja figura 2 es una viste de rlanta de lea pare
te mostrada en la figura 1>.

2as figuras 3 y 4 ®son vistas de plenta de fore
mes de detectores utilizados en el mecanismo mostrade en laa
figunres 1 y 2, ¥

Jsa figuras b y 6 son vistas laterales del
detector en :ﬂun'ciommlent.o‘.

Ja tigura 7 es un detalle de la figura 1, a
eacela ampliede, mostrando ¢l mecanismo en poeicidn de deter-
minay la parada'.

Heciendo refersncia primero a la figura 1,
se muestira la mecha 1 saliendo de onﬁre les roaillos esti-
radores 2 y Z después de pasar por las phas 4, la mecha pasa
sobre un2 placa de mecha § en la forma ususl y despuds entre

rodillos de suministro 6 y 7 & la operacidn elgnients de

" tratemiento, Durante su peso entre los Iodﬁlbs egtirsdores

y los rodillos de suministro, es cusndo se pusden detectar
més ticilmente las faltas en la mecha, Para este fin, un
detector 10 descansa sobre le mecha, prdximo el punto en

que pasa sobre la placa de meocha 5, Bl detector eatd mont&.ﬁ'

- f -
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do pivotadamente por medio de un pasador 11 a un sopor-
te 12 éu& gira oon un eje de balancin 13 gue se vé mejor
en la figura B‘.

Bl eje 13 basculz por medio de une biele
14 conectada a uha excdntrica 15 movida por engranasjes
16 y .17, Bsta dltina estd montada en el eje del rodillo
de suministro 6 y loa engranajes estdn dentro de una aabierta
18, 12 biela 14 puede deslizarse librements @ través de un
buje 21 que gira en el extremo de un brazo de unidn 22 mon-
tede r{gidamente en el eje 13, y se evita gque 8se separe del
buje 21 por meilo de una tnerca 23, Kl empuje opsrativo se
tranamite deade la biele 14 el buje 21 por mediio de un re-
sorte helicoidasl 24 situado entre el bnje 21 y un collar
26 fi1jedo & la biela 14, 4s{ &l girar la excéntrica 15 de
modo gue 12 biela 14 transmite un movimiento besculante &
la barra 22, se hace gue también bascule el eje 13,

Este movimiento basculante hace gue el de-
tector 10 que descansa sobre le mecha tenga un movimi ente
elternativo en direccidn parelela a la direccidn de movi-
miento de 18 mecha, Sin embargo, el detector 10 sole estd
en contacto con la meecha durante uns ocorta parte de su fe-
corrids, elavgndoae-por completo durante el resto de an
recorrido por la conexidn de uns extensidn 26 que hace con-
tacto ocon una superfiocie ds leva 27 mohtada en el bastidoxr
de 12 méquina comoe se muestra dlasgramdticamente en Jja fi-
gura 5, Aai, 8l detectof i0ca la meche brevemente durante

cada avance y cualquier tendencis a la fermacidn de fibras

-7-—
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aisledas queda contrarrestada, Sin embargo, si se rompie~
g® la mecha 0 fuese demasiado delgada, se permite que €l
detector 10 calga y durante el curso de su movimiento un
éaliente 28 formado en el detector hace contacto con el
borde de la plzca de mecha 5 oomo se muestra en ls figura
7. Bato dstiene inmedistomente el movimiento del detector
y como éate esta rfgidamente conectado al eje 13, también
g0 detlens el balanceo de este eje..

Bn consecusncia, el empuje de la biela 14
hacs que se comprima el resorte 24 y el collar 25 se mneve
hacia 61 buje 21, Bsto lleva l1la superficie del collar 25 &
contaoto con. une superticie de leve formsds en un lade de
un brazo 230 que gira sobre el buje 21 y provisto de un con~
trapeso 31, gque normalmente tiende = girar el braze en di-
recoidu antidextrorsa, &l moviwisato del collar 25 haocle
el bﬁjo 21 balancea el brazo 30 en direccidn dextrorse y
lleva su laede¢ opuesto a descansar contra el émbolo de un
pequeiio interrupior 32 montado en un blogue 33 unido al
bastidor de la mdguina, Xsto abre el interrupior y detiene
le méq_ulna'. '

Bl mecanismo de parada }asté también 4isefia~-
8o para funclonar en el cazmd d&e gue pase una mecha anorm-
mente gruesa, o &1 hey un atoramliento en el lado de la 1iz-
gulerde de l0s rodillos estiradores que eventualmente pasa
& los rodillos swhinistradaree. Para' este fin, se sitda une
placa deflectora 40 debajo del recorrido de la mecha a la

izqulerds de 1z placa de mecha 5, de modo que cuando pase

- B
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un trozo dgla meche extraordinariamente gruésa desde los
rodillos estiradores, el detesctor 10 se eleva de av zeco-
rrido de movimiento usuai Zste llieva ia extensidn 2o a
contacto con na miembro de parada 41 mostrade disgramdti-
camente en la figura 6 y éste de nuevo detiene el recorri-
do del detactor; Esio detiene &L movimiento del eje 13 y he-
ce querel resorte 24 se comprime para accionar el interrup-
tox 52;

' #8i, quedard entendldo que #e dispone un golo
detector para funcionsr en el osso d2 faltar le mecha ¢ en el
de mecha anormalmente gruesa, En genersl ge utiliza un detec-~
tor de ancho gque corresponde el de la mecha, como se mues-
tra en la figura'é; Sin embargo, en algunos czsos si hey
poaibiiidad de que solo folte parte de la meche, el detec~
tor puede consistir en dos o mda 1éminea geparadas, Unsa
oonstruccidn que incluye dos de tales lémines se muestra
en la figura 3 y estard olaro que ai une u otra de estas
dos 1émines ose debejo de su recorrido normal dsbide a
le ausencia de parte de lea mecha, entra¢d en coniacto ocon
el borde de la place de mecha 5 y opererd para perar ls
méguing en ls forma @ desorita,
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308 puntos de inveneidn propie y nueve g¢ne
8@ presentan paré gue 8ean objaeto de esta Patente de Inven-
oldn en Bepaiia, por VEINTE efios, son los sigulentes:

12, - Un mecanismo de psrads para uﬁi.cabezal
estirador de méquines textiles en el que 88 hace que un
miembro detector se musva oon relacidn al mater ial fibrose
en un recorrido osrrado, de tal modo gue togus en por lo
menos parte de gu recoIrilds de movimlento el materisl f£i-
brogo durénte gu paso desde los rodillos est iradores v el
cuel en casc de roture sl materisl fibroso Liene eu movi-
miento normel interrumpido & fin de socionar un disposi ti-
voe de parada; »

29, - Un mecanismo de parsda segun el punto
1l en el cual en czao de roture del meteriml fibroso, 61
detector o uwre parte que &6 mueve oon 61 ae separa de su
reocorrido normal 48 movimlento, para itocar con un miembro
cooperador y asf accionar un dispoasitivo de perede,

%2, - Un mecanismo de parads eegin el punio
10 2 en sl que Se hace qﬁe el detector tenge un movimiento
alternativo a lo largo de un recorride que vé generslmente
peralelo & le direccidn de movimiento del material fibroso,
y oe deevi{a de este recorrido para tocer con el miembro
cooperador sl romperse el material 'fibroao-.

4¢, -Un necaniamo de paerade segin el punto

3 en el que o1 detector descansa en el material fibroso
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80lo durante une corta parte de su recorride,

62, ~ Un mecanismo de paradas segun onalguie-

ra de los puntos precedentes en el ¢ue el mieubro coopera-

dor oonsiste eu un tope £ijo de modo gue ocuanGo gl detector,
© una parie que se mueva con é1, ae separa de su recorrido
normal de movimiento, hace contacto con el tops y 18 oconsi- -
guiente interrupcién de su movimiento se utiliza pera accio-
nar el dispositivo de parada;

62, -~ Un mecanismo de perada segin el punto
5, en el que el movimiento se transmite al detector desde
un miembro motor por medlo de un resorte, de modo gue, ouan-
do se detiene el movimiento del detector, se deforms el re-
Borte y el movimiento relativo entre los extremos del re-
sorte se utlliza para cccionar el dispositive de pareda,

72, - Un mecanismo de paredas segin el punte
%5y 6, en el que el movimiento alternativo del detector ge
produce por un eje basculado por una barra de conexidn mo-~
vida por uns exocentriocz, vy el movimiento de la barra de
conexidn se transmite e través de un resorte & unz biele
hontada en el eje, de modo ¢gue onanco ge detiene el movi-
mniento del dstector, y en consecuencia el dael eje, la berra
de conexidn ee desplaza con reiscidn a la blele ¥ el movi-
misnto relative introduce une accldn de leve para accionar
un interruptor eldotrico y parar la mdqnins,

82, - Un méomismo de parada segin el punto
7, para une estiradora su el gue vl eJs balencin &e extien-

de & través de todo el ancho de la mfquina y soporta un ni-

- 1l -
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mero de detectores, uno pars cada oabezal estlrzder, ¥ gue
cooperan respectivamente ocon 1la mscin de esie cabezal e~
tirador;

92, - Un mecanismo de parads segin cualquie~
ra de los puntss‘prsc&dentes en el gue ¢.1 detector compren~
de un ndmeroc de ldéminas psrslelos, espuciadas a travda del
ancho del meterisl Ifibroso,

108, - Un mecaniguo de perade segin opaiguie-
ra 4§ l0s puntos 3 & 9 v ¢ ispuesto también para operar el
pasar uns parte gruese del materisl iiovroso, #n el cuai sBe
Provee un aégundo miembro cooperador con el que elrdetao-
tor, 0 una parte que se mueve con el mismo, hace contacto
onando se desvia por ls presencia del material mds grueao.’

118, - Un mecanismo de perada segin el pun~-
to 10 en el que una placa deflectora ¢ miembro 8imilar A
estd situzda en el lado del matarial fibrosc opuesto &l
dsteoter;

4129; ~ Un mecanismo de parade para mdqui-
nsg textiles,

Tel y como se he descrito en la Memoria
gue entecede, representado en los dibujos gue &8e acompa-
flean y con loe fines gue se hen espscificado,

Este Memoria consta de doce hojas escritas
por uuna sole cara, |

Madri g,

20 MAR. 1953

DG’/. - J2 =
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