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El presente invento se funda en el mismo principio se-
g el cual meciznte 1o rectiricadores de mercurio es posiblef
j trensformer una corriente eléectrics ulbernsz en un@lcﬁgriente
;Ieléctrica continua més o menos uniforie segdn el nlmero de fa-
ises que entran en juego. Lsto ocurre porque los citados rec— ‘
| tificadores de mercurio permiten utilizear solamente los medios‘
peribdos de igual siguo ce cadu fuse. In el presente invento
‘fse utilizan tembién los medios peridcos de iguel signo de uno
Jo nés movimientos peridiicos, desfasados equidistantemente y |

1

10 . de amplitud regulable. Busta ror consigulente variar gradusle—

|
cmente esta emplitud pars lograr uedisnie utilizucidn de los wu
|

S

e

3

| dios periddos de isuel signo, un movimiento rotatorio resultan{
; !

' te més o menos répido y (segdu el nimero de movimientos perid— |

| dicos que entren en juego) més o mencs unirorues.
| } i . .
15 i In principio el presente invento se compone: de un sis—

A
temu puers transiormay un movimiento rotatorio uniforme en uno
0 més woviuientos rotutorios periddicuaente veriados, desfasa-—
|
| -~ Y

. dos eguidistaniemente y de anplitud rezulable; de un sistems

Pure vtilizar de estos wovimientos periddiceamente veriados so—
20  |lamente los medios peribios de igual signo; y de wi sistena

'l

| para reducir, incluso llever . cero, la veloeciaaed afrndme del

|

‘movimiento rotatorio resultante. ‘

dn los wijunios dibujos se ilustre un ejemplo de eje-
cucidn mecédnica en el que los moviiientos rotutorios periddice-~
25 mente variuaos son en rdmero de tres v en el que los sistemas

rantes citados consistens
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w) el primero en tres brensuwisiones de menivels de
culise reunideas coaxilicente, dispuestas eutre si con un gnga-—
lo de 1202 y en los que la rotecidn de los brazos de munivels
con relecidn & lus culisas puede trensiormarse gredualmente
de concéntrica en exelniricas y viceverss; tewbién en ires
pares de ruedas dentedas sesgudus, senieldpiicas y cuyas con-
ductoras mucho ués estrechazs gpe les conducidas son solidariaa
de tres trozos de un &r.ol sesgucos ¥ dispuestos entre sf con .
un dngulo de 120¢, o lo largo de los cuales pueden desplazar-f
se de modo gue paseu grudualiuente (sin perder el engrene con
las conducideas) de la rotucidn cénirice u la rotacibn excén- j

!

triceag g
b) el sesundo en tres enbragues (ruedus libres), no ;

i

muy detallados, dada la gran variedud gue existe de los wis— f
mos; |
c) el tercero en un engrenaje epicicloide de tres eje%
que Ifuncionen por reductores diferenciales. f

adends se disporne unido un volante pars uniiormner lu f
velocidaud wngular del movimilento rotatorio resultunte de la
utilizacidn de los medios periddos de igual signo c¢e los tres
movimientos rotatorios periddicasente veriado Yy se ha previsto
el modo de conseguir bien la vosicidn loca, bien el embrague
directe, vien una retromerchs de relacidn fija, bien el Tre-
nado con el molor.

Veawos shore la descripeidn detullada del wparato coun
referencisa al adjunto dibujo, cn cue las tigs. 1, 2 y 4 repre-
sentan secclones trausversules; la Tige 2 une geccidn long;itl,z—§
dinal, la fig. 5 el seszundo sistena pare trensforuwzr el movi- |

miento y la vis. 6 la curva gréiica de lus velocidades sgU—

D
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lares del movimiente rotutorio resultante.

Sokre el drvol conductor 1 van sujetas las ruedas den~
tadus 2 ¥y 3 que pueden engrensr respectivemente con les ruedas
dentadas 4 y 5, yue puecen desplazarse « lo lergo del 4rbol
auxiliar 6, aungue quedando solidarias con 81 en le rotucidi.
Sobre el mismo &rbol asuxiliar 6 va encajads la rueds dentads
T, que engrana con la rucda dentada 8 fija en el colector de
las culises 10, 11 y 12. ELl colector 9 gira en el interior del
soporte pendular 13 empernado por arribe en el 4rvol euxiliar
6 y desplazcble por aoujo lateraluente medisnte el tornilio
sinfin 14. En lus culisas 10, 11 y 12 se deslizan los botones
de los brazos de manivela 15, 16 y 17 sustentados por los ér—f
boles secundarios 16, 19 y 20 unidas al volante 21 por medio |

de embragues (ruedas libres) 22, 23 y 24. Ln el volante 21 se

0

fije tawbién el portatren 25 sobre el uue van empernados 1o

satélites 26 gue engrenan exveriormente con la corcna de enden

1

tacidn interior 27 solidaria del &rvol concuctor 1; e interion
mente con el piiddn 23 solidario en lu rotacidn del 4rbol con-

ducido 289, a lo lurgo del cual nuede desplazerse pars encan- |
H [ i .D)

chur en el anilic dentaduo 30 encajaco en el indicado Arbol

comduector 1. Finelmente éste se une eu el sentido conirario
de su rotacidu, al &r:ol couducido 29 mediunte el cubrague
(rueda libre) 31.

Bl fwiclounaniento, seglin la posicidn ilustraduw en lus
figse. 1, 2, 3 ¥y 4 es cowo sigue:

El &rool conductor 1 medisnie el par de ruedeas dento-
des 2=-4 hace girar al fruol auxilisr 6 el cual & su vesz median
te el par de ruedes dentadus T-5 hace glrar &l colector 9 de ‘

las culisas 10, 11 v 12. Bestas dlticas ponen en rotucidn e
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los brazos de manivels 15, 16 y 17 y por tanto & los drioles

ey

secundarios 1Y, 19 y 20 y también (wmediente los embragues 22,

25 ¥y 24) al volante 21 vy Lor tunto el portatren 23, gue imprg‘

"

¢

ue wn moviwiento de revolucidn a los setélites 26. 4l mismo

.l

tiempo el dybol conductor 1 hece glrer tembiédn & la corona de

encentacidn interior 27, y luego el piiidn 26 Vv congigsuiente-
mente tuabién el dxi ol counducido 29 adguieren une velocided
de rotacidn igusl a la velocidad de lus revoluciones de 1os
satélites 26 multipliceds por uno méds la relacidn entre la
cerona de dientes interior 27 y el piiidn 28 y disminufde en
el producto entre la velocided angular de la corone de dien—
tes interiores 27 y la indicuda relucidn entre dsta y el pi-

Aén 280 (férmula de Wwillis).

La velocided de rctacidn del drbol conducido 26 viene

determinada wor tanto por ia rotacidn del engrenaje .epici-

cloidal compuesto por ios sabtdlites 26 por l& corond de enden
P ’

tacidén interior 27 y por el piidn 28 (fig. 1); ¥y por la rela-|

cidn entre el per de ruedus dentudas 2-4 y 7-8, de las gue
dependen lus velocidades de rotucidi: de los Zrboles secundae—
rios 18, 19 y 20 con relacidi ul &rhiol conductor 1 (fig. 2).
Admitiendo como ejewplo que las antes indicedus relaciones
sean tules que pare el &rbol conducido 29 se cubliene wia ve—
locidad nula cuanco el colector 9 es couxil con los drboles
secuudarios 18, 19 y 20 (fig. 3) ccurrird gue desplezando

gradualmente mediente el tornillo sinsin 14 el indicado co-

me

E
[

i
!
|

lector 9 (fig. 4), se provocard lu rotzcidn excénirica de los

brazos de munivela 15, 16 y 17 con relacidn & lus culisas 10,

'S 4

1l y 12, y por tanto la rotacidn veriddicsmente variada de

|
los drboles secundarios 16, 19 y 20, de los cuules por inter-
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|
ﬂ medio de los embragues 22, 23 Y 24, el volante 21 golanente
|

Tecoge parte de los mediog periddos positivos. Asd se logra un:
movimiento rotutorio resultante uuy préxiuo o la vwniformidad
(fig. 6) que el indicado volante 21 contribuye & wmejorsr sensg‘
j‘blemente, Yy del que, por otre purte, la velocidad es superior
& la del movimiento rotatorio wnitrorue wue se tenie cuwndo el
colector 9 eru coaxil « los drvoles secundurios 15, 19 y 20.
For consiguiente son tanbién superiores las velocidades de re-
Jvolucién de los satélites 26 y las de rotucidn del pi#idn 28 ¥y

del drbol conducido 29, las cuales mds bien irdn aumentando gl

aumentar la wnolitud del movimiento rotatorio seriddicamente
x E

variado de los drboles secu.darios 18, 19 y 20, esto es al J

j’aumentar la excentricidud de los brazos de marnivela 15, 16 y

17 con relacidn a las culisag 10, 11 ¥y 12y producids por el

desplazauiento lateral del colector 9. Invirdtiendo el senivido

de rotacidn del drvol conductor 1, se obtienen los mismos re- g
sultados, solauente que el este caso las variuciones continuasg
de velocidad del pliida 20 ¥ del drbol conducido 29 vienen de—

| teruinadis, no ya por la wecelerucidn (por purte de log medios

- periddos posgitivos) sino por el retardo o Ifrenaudo (por parte

de los medios periddos negativos) del portetren o cambio 25,

| vegin esto el seutido de rotacidn del 4rbol concucido 29 en re-

?lacién con el 4rbol conductor 1, depende del seirtido de funcio-
;namiento de los cmbrugues 22, 23 y 24,

| Con el sesundo sisteng (fise 5) 1a transforuacidn del
;‘movimiento 5€ realize wedisnte log bares de ruedas dentadag

I

|

[

132—33, S54=35 y 36-~37. Cowo ge ha vicho yu &l principio, &stas

sonl sesgadas u oblicuas (esto es, tienen los ejes de rotucidn

i

en énsulo con log ejes yeomdtricos); de una Torma periféricy
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que de circular por la parie gque gire céntricauendbe se coavier;
te poco a poco ¥y slewpre més ucentucdunenie en eliptica al ya-f
sar haclie le otru parte; y wmientras las conductoras 52,34 y 36
son solidarias del &rbol auxilizr 6 zunjue pueden desplazarse
& 1o largo de tres trayectos gue tam.idn estdn sesgudos ¥ dis—;
ruestos angularmente a 120%; las conducidus 33, 3% y 37 (wmucho
wés grendes) van encejudas respectiveanente sobre drboles se—
cundarios 18, 19 y 2C. Hs evidente gue cuando las ruedas den—
tudas conductoras 32, 34 y 36 engranun con las ruedes dentadas%
conaucidas 35, 35 ¥ 37 por la parte que es de rorma reriidri-
ca circulur, su rotacidn serd cénirica v su moviwiento rota-
torio no suirird ninsune modificacidn, esto es permanecerd
siempre unirorme; verc & medida gque las ruedus dentadas cone—
ductoras 32, 34 y 30 se desplazun a lo lar.o de los trayectos
o trozos sesgados del drbol auxiliar 6, su rotucidn se torna-
ré grodualmnente v més wcentuudarente excéntrica, determinando
de este modo por lus ruedas dentadas conducidas 32y 35 ¥ 37

tres woviimientos perildicamente veriados de amplitud regsulaile

v ( & cuusa de la dispogicidn angular de 120¢ entre sus itres
trozos sesgados del 4rbol euxiliar 6) equidisténtemente desfa-
sados. Taubién en este sistems el driol wuxilisr 6 estd unido
el driol couductor 1 medisnte el par de ruedas dentadas 2-4 6
3=53

. Pare consegyuir con los dos gisteuas la posicién loca,
bagte desplazar & 1o lar, o del driol wuxilisr & el Lruno de
les ruedes dentadas 4-5 husta cue ningune de las (o8 engranen
con las rucdus de.badas 2-=3.

Pura obtener el em racue directo .aste desplazar a lo

largo del dx.ol conducido 29 el vidn 28 hastlba insertarlo ew
el anillo deutudo 0.

Pura obtener una mercha atrds de relacibu fija basta
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desvlazar el grupo de las ruedas dentadas 4-=5 hasta gue la ul-

bime eusrane coi la rueda dentada 2, blogueando &l miswo tiem—

po los eibrasues 22, 23 y 24. Como lu relucidn del par de rue—

das dentadus 3=5 es superior a la relacidn del par de ruedus

dentadas 2-4, la velocidud de rotacidn de la corona con enden—

tacidn interior 27 sumenta en comparacibn de la velocidead de

revolucidn de los satélites 26 y por copsiguiente el pifibn 28

v el &rbol conducido 29 se ven obligados & girar eun el sentido

coutraric al del drbol conductor 1.

Finzlumente si improvisademente se cierra el motor, el
drvol couductor 1 tiende a descender & unw velocidad inferior
g la del drbol conducido 29, el cual mediante el embrague 31,
1o arrastra consigo y se consigue ahors el Irenado con el mo-
tor.

Es evidente que lus ilormas de ejecuciéu mecdénicas y

los detulles coustructivos pueden veriarse dentro de 1inites

s sin salirse del alcance del invento gue se cspeci-

o
fice en lu sipuiente notw.

L
it
L
i
i
i

i
1l
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Le preseute patente de invencidn cowprende las siguien%
tes reivindlcuciounes: |

1.~ Cambio continuo de velocidad con movimientos pe-
riduicos ceraclerizuado porgue estd constituido por un drbol
conductor unido & uno o méds drboles secuncarios tubulares y
coexiles mediante un dispositivo spto parsa transformar 1os imo—
vimientos rotatorios de dichos érboles secundarios de uni:or—f
mes en peridcilcamente verisdos, de amslitud reguleble y desra{
sados equidisténtemente y porque de estos moviwmientos rotato—;
rios periddicamente varisdos se utilizan Wnicewcente 10s e dios|
veribdos de igucl signo mediante enbragues (ruedas libres) del

los cueles los elementos conductores son goliderios cad:i wao i

de uno de los &rboles secundarios, mientras gue los elaneuntos
coitducidos son solidarios vodos de un 4rbol conducido.
2e= Cuubio coubiimo de veloecidad cow moviwientios perid-

dicos se,Un 1o reivindicsado en el punso L, caructerizado pore |

A

que el diswositivo para trensiormer 1los movimientos rOLATOTrLios
de los drboles secundarios de unilformes en peribiicamente va- |

rizdos, ue wmplitud resulacle v desfasados gcuidistéstenente,

s

counsiste en trunsmisiones de munivels con culigas, de las que
los brazos de enivela estin cads uno susbtentado 00 uno de
los drboles secundarios, mientres gue las culisas estdn todus

Tijadas en posicloues ejulilist:ntes curuleres e un colector
unido al €xbol conductor mediwnbe un paIr dé ruedas den
gue permiten la oscilucidn del eje del colector sesin un arco de
circulo que rise por el eje cowdi de Los Liboles secuw.derios,

de maners gue vermite le transioriuacidn gracual de la rotacidn
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de los drboles de maunivela con relacidn & las culisas de con-
céritrice en excénirica o viceversea.

3e= Ceubio continuo de velocidad con movimientos perid

- —"

dlcos gegtn 1o reivindicudo euw el punto 1, carwucterizado por—
que el dispositivo pura transiormer los woviwientos rotatorios
de los drboles secunderios de uniformes en peribdicamente ve
riados, de amplitud reguluble y deslfaszdos equidistantemgnte,

congislte en vures de ruedas cenvadas sesgudsas con relacidn

P4 = - . i

& su eje de rotucidn, de forma periférica que desde circulsax

por la perte que gilrae céntricamente, se Lorna gracuulmente y
|
o o sy T 4 - den o T ¢ - LR | .
cada vez de modo mbs acenvusado, en eliptica &l ir hacia la }
. . - e !
otra perlbe y de las gue las conduclides vein encujudas cada una
i
oy - . 3 !
sobre uno de los &rvoles secunderios, mienitres gue las  cohm
| KR . 4 - ) [ R S , . . - ;
ductores, mucho .as estrechis, =on solidarias du una prolori~
sacidn del drbol conductor roriada por Lrozos Besgados ¥y en po
i
siciones anguleres eguldisiteuies, a 1o lurgo de lois cuales son

desplazables de muners que permiten la trensicrmacidn gredusl
‘ . . i

de su rotacidn de céntrica en excduiirlics s vicaverso.

4.~ Caimbilo continuo de velocidud con movimientos pe-

riddicos segin lo reivincicuwno en los puitos precedsntes, co-
racterizeado gorgue los elementos conducidos de 1os embrarues
(rucdas libres) gue unen los drboles secundarios al 4rbol con—
ducido, won molidarios de un volante, de muners :cue veruiten
la uniforuuciou ce les velocidudes ansuvlures del wovimiento ro-
tagorio resultunte, fe uitilizur los medios periddos de iruul
sijuc de los movindentos rotatorios peridiiceaucute Veriandos,

ce wuplitud re;ulable y deslfesacos equicistuntenente de log

Zrboles secundurios.

Se= Cautblo countinuo ce velocidad con woviuicntbos pew-
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ridoicos sesdn lo reivindicude en los punbes precedentes, cu-—

y

C
w

rocherizado voryue el drvol counduetor estd w.ido a uu frbol
conductor suxilier iar.lelo & &1 por medic ve un pur de ruedus
derbudas sdecundus purt. civersific.r su velocidud de rotueilin,
v porque wientras uno de dichos drboles conductores se une &l
disvositivo pare trensforner los moviwmientos rotaborios de los
gdrboles secundurios de uvnilormes en periddicamente variacdos,
de awnliitud re;uluble y deciasutog eguldistentencente, el otro
drbol couductor, los elementos conducldos ue los enbriu ues

|

(ruedas libres) yue unen los Lrboles secundarios al drbol con~

ducido, y el mismo Zrbol conducido gon soliderios cada uno de !

tres ejes de un engranaje eplcleloidal juve funcionw por reduc—
tores diferenciales, de wmanere .ue vermite dlistdnuir, huste
incluso enulurla, la velociuwd wdfnima de robueidu del drbol
concueido. |

P

o= Comwbio continuo de velocided ce movimientos perid-—.

5]

dicos sectu 1o reivindicado en los puntos uvrecedentes, caruac-—

¢

terizado poroue el drbol conductor estd unido al drxbol conduc—
tor wuxdiliecr peralelo w &1l por medlo de Gos wares de ruedsa
dertadss, de las cuules cos de lus rueduas coaxiles son despla—?
zables o lo lar,o de su drbol de sostédn cde modo gue vpermiten

el degengrene cowplebto y el engraune separado de los (og pares

‘citados, ¥y de los cumles la relacidn de uno es adecuads puls

i

1

determingr, previc blocueo de los embrasues (ruedas libres)
que unen los &drboles secundarios wl £rbol conducido, la rotacidn
en seniido contrario, al de l&a uwurchas adelante del eje, unido

al 4rbol counducido, del engransje epicicloidal gue fu..ciona por

‘reductores ciferenclules, de muleru cue pernite obteuner la po-

sicidu loca y una retromsrcna de relacidn fija.
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Te= Caubio continuo de velocicad <e movimientos perid-

dicos se;in lo reivincicaco en 1los pUGos precedentes, Carwc—

terizado porgue el arbol conductor se une =i frvol conducido

mediante un encagtre de mexpuibto deslisuble w lo larso de uno !

de los drboles citudos, de manera gue perniten hocerlos 801i~-

darios y por congi.uiente el embra;ue directo,

8.- Cumbio continuo ue velocidad ¢e movimientos perid-"

dicos segin lo reivindicuco en los puntos precedeutes, carac-—

terizado porgue el &rbol couductor se uie al drbol conducido

5

mediente wi ewbregue (rueda libre) gue permite =l

i

srimero gi- |

rar independientemente s50lo cuwido su velocidad es superior a

la cel sepundo, de maners que en cuso contrario permite consem

gulr el frenado con el motor.

|
9e= Ceambio continuc de veloecidad con movirientos perid-

dicos.

Seglin se describe Y reivindlca eu la presente iewmoria

descriptive y se ilustrae con los dibujos gue & la misma se

acompaiicali.
Consta esta wemorie de once hojas foliade,

e wlyuila por une solu Ge SUS CurLs.

badrid, a ¢ .0 993

S

¥y escritas
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