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MEMORIA DESCRIPTIVA
para solicitar
-PATENTE DE INVENC IOoON
en
EsPANA
por VEINTE afios

a nombre de SOCIETE ALSACIENNE DE GONSTRUdTIONS MECANIQUES,
entidad francesa, establecida en lulhouse (Haut-Rhin),

Francia, por:

» UNA INSTALACION PARA LA MEDICION PRECISA
DE UNA COORDENADA ANGULAR DE UN FOCO DE RADIACION ".-—
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’ El presente invento se refiere a los equipos
de aparatosAde marcacién.a'distancia que permiten la medida
de una coordenada angular de un blanco que emite una radia-
cién electro-magnédtica, sonora o ultrasénica, directa o re-
flejada, con ayuda de un dispositivo sensible ala diferen-
cia de fgse entre las ondas recibldas respectivamente por
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dos detectores sensibles a dicha radiacidn y que chﬁéﬁ:po-
siciones conocldas.

Los equipos de aparatos de este género cono-
cidos tienen en general una "base"™ gque soporta dos detec-
tores dispuestos a una distancia fija uno del otro y capaces
de transformar en corriente las vibraciones gue reciben del
foco del que se desea medir una coordenada angular. ZEsta
base gira alrededor de un eje contenidc en el plano de refe-
rencia con relacidn al cual se desea medir dicha coordenada
y los dos detectores estén unidos eléctricamente a un dispo-
sitivo capaz de efectuar, de una parte, la. suma y por otra .
la diferencia de las tensiones generadas en los detectores.
Este suma y esta diferencia, después de desplazar en 422;
unsa de ellas, son aplicadas, respectivamente, a los dos pares
de placas de un tubo oscilografioo, sobre cuya pantalla apa-
rece entonces un trezo que puede hacerse coincidir con la
vertical, llevando la base éerpendicﬁlarmente a la direccidén
del blanco, dando el dngulo de la base con relacidén al plano
de referencia, la coordenadas angular buscada.

La exactitud de estos equipos de aparatos es
tanto mds grande cuasnto mayor sea la distancia entre los dos
defectores, pero el gumento de esta distancia més alld de un
cierto valor, igual a la mitad de la longitud de la onda de
la radimcién recibida, conduce a une indeterminacidn de la
medidsa. V

El presente invento tiene por objeto un equipo
de aparatos de esta clase gque al mismo tiempo que permite una

exactitud muy grande de las medidas evita cualguier indeter-
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mingcidn de estas dltimas.

El equipo de aparatos, segin el invento, com-
prende dos bases de detécoién, a ssber, una base con dos de-
tectores capaces de transformar en corriente la radiacién
emitide por el hlanco y separados en una distancla fija infe-
rior a la mitad de lalongitud de onda de dicha radiacién, es-

+tando montada esta base de forma gue pueda pivotar alrededor

de un eje situado en el planoc de simetr{a de los dos detecto—
res, y otra base, que admite el mismo plano de:simetrfa que
le primera y montads de forma que pueda girar alrededor del
mismo eje, llevando este segunda base dds detectores andlo-
gos & los precedentes y separados §8r ung distancia grande
con relacidn a la de estos {ltimos y tan grande como la per-
mitan las condiciones mecédnicas de realizacién, un conmuta-
dor electrdnico gque, dispuesto para conectar eléctricamente
de un modo alternativo los detectores de una de las bases ¥y
luego de la otra a un mismo dispositivo dispuesto para efec-
tuer la suma o respectivamente la diferencia de las tensiones
que reciba en un mismo instante, estando este dispositivo

. mismo conectado a un tubo oscilogrdfico para aplicar respec-

tivamente a los dos pares de placas de este tubo la suma y
diferencia de tensiones gue haya efectuado.

Este equipo de aparaitos y su funcionamiento
estén descritos a continuscidn méds detalladamente, referidos
gl dibujo adjunto y en el gue:

Le figura 1 es un esquema esplicativo del
principio de medide "suma-diferencia®™ wutilizadoj;

la figura 2 es un esquema de un equipo de epa-
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ratos conforme al invento.

Para simplificar lo que se expone & continua-
cidn, se supone que se desea medir la posicién de un blanco
formado por un foco S de radiascién sonora.

Paraeplicar el método de medide "suma-diferen-
cia" entes referido, se dispone (figura 1) de una base de me-
dida formada por.dos grupos microfénicos M y N, cuyos cen—
tros de gravedad estédn separados a una distancia fija a y
sensibles a las vibraciones de una pulsacién w contenida en
el espectro sonéro del foco S, girando el conjunto élreded@r
de un eje vertical O. ‘ -

Le diferencies de‘fase‘P de las vibraciones
recibidas por M y N es:

¢ J%gz- MH é—%?ZL a sen g

donde g significa el éngulo entre la normal a la lfnea MN
en el punto O y la recta 0S, y -/ 1la longitud de onda de las |
vibraciones de la pulsacidn en el medio a través del cual B
son transmitiéas.

Las vibraciones recibidas por los grupos mi-
crofdnicos M y N son de la forma:

Xi = A cosg wt

X, =Acos (Wt - 4

Se puede suponer gue en la posicién represen-—
tada, la mediana de MN se encuentra en el plano de referen-—
cia, a partir del cusl se va amedir el rumbo del foco B.
Este rumbo es por lo tanto el dngulo g. Para medir este dngu
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lo, se unen losg dos grupos microfdnicos M y N por medio de

amplificadores ¢ a un dispositivo D de construceidn conoci-
da, capaz de efectuar la suma § y la diferencia d de las ten
silones reclbidas por cada wno de dichos grupos microfénicos.

Estas tensiones son proporcioneles a 31 y gg y se tiene

8 = KA cog(wt .,.g.) eos -g.

d - KA sen(wt - —g—) sen.—gf'

-

Las tensiones g y 4 =on respectivamente apli-
cadas despuds del decalado de -g: de una de.ellas a los dos
pares de placas de un tubo osci{ogréfico T sobre cuya panta-
lla luminiscente se obtiene un trazo que forma con la verti-
cel un dngulo G'igualya -g—» y por consiguiente tal que.

6= ;gi~a sen'g

Una gfaduacién conveniente de la escala dispues-—
ta alrededor de la pantalla del tubo T permite asf{ leer di-
rectamente el dngulo g buscado.

S8in embargo, se utilize preferentemente el.mé-
todo que consiste en<hacer girar lea base MN alrededor del eje
vertical O pars llevar a g y por consiguiente® a un valor 0.
Entonces se mide #€l éngulo de rotacidn de la base MN respecto
a un plano verticsal de referencia o se utiliza esta rotacidn
para mandar directamente la punterfa de otros aparatoé tales
como por ejemplo, piezas de artillerfa.

Si el éngulo & se mide con un error d@ la pun-

terfa o la medida de g se efectdia con un error dg:
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48380
2:68255

7 a 78
d ————— (08 dg ¥ Ll ag

es decir que

dg = 59 Ef%f

48 es una ceracterf{atica que depende por una
parte del oscilégrafo y de:otra del~observador;'y'gg_podré*
hacerse muy pegquefia y’pbr consiguientg la punterie o la me-
dida, muy exacta, sl se aumenta lg distancia g entre los cen-
tros de gravedad de 168 grupos microfénicoa My N

Sin embargo el aumento de la distancia a estd
limitado a consecuencia de los fendmenos de indeterminacién
que se producen si g rebasa un cierto valor. En efecto si

lg diferencla de fase ¢ entre las vibraciones recibi@as en

1y N es mayor de 180°, es decir si se tiene

a sen g > 7

ot

o >

varios rumbos o los que les respdnden engulos f que.difieren
entre ellos en un miltiplo entero de 180°, corresponden a
una misma.pbaicién aparen%e del trazo sobre la pantalle lu-
mihiscente del oscilégrafo, por lo tanto a un mismo dngulo 6.
Por lo tento hay indeterminacién y el operador§
ignora ens qué sentido debe actﬁar;
‘ | El equipo de aparatos conforme al invento,
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que evita esta indeterminacién, permitiendo al mismo tiempo
una'grnn exactitud, lleva (figura 2) dos eonjuntos de dos
grupos microfénicos M, Ny Mtl y N'y que admiten el mismo
plano de simetrfa, estando el conjunto montado para girar al-

- rededor de un mismo eje vertical O situado en dicho plano

de simetria. ,

Los guatro grupos microtdénicos estdn unidos
con interposicidn de smplificadores Gi e un conmutador elec-
trénico ¢ dispuesto para dirigir alternativemente las co-
rrientes procedentes de una parte de los grupos Mi, Hi y de '
otra parte de los grupos M'lm N'l g un dispositivo “suma-di-
terencia®™ comin D; que erectfe la suma g y la diferencia 4,
de las tensiones que recibe y las aplica respectivamente &
los dos pares de placas de un tubo oecilogréfico‘ml.

Si la cadenciae & la cuel el commtador C diri-
ge alternativamente los pares de grupos microfénicos al dis—
positivo D es suficientemente grande el observador ve apare-
cer simulténeamente sobre la pantalla del tubo oscilogréfico
Tl dos trazos gue corresponden reapéctivamente a las medidas
efectuadas por los dos pares de grupos Mi, Ei ¥y M‘l, N'l.

El conjunto formado por los grupos Mi, Ni cos—
tituye la base de "aproximacidn" y la distancia entre estos
grupos es inferior a la semilongitud de onda de la vibracién
a recibir, pudiendo ser esta distancia, por ejemplo, del or-
den de 5 em. Darédn origen, en lg pantalla del tubo T, & un
trezo que permite una medida poco execta pero sin indetermi-~
nacidn.

Por el contrario, & la distancia entre los gru-



10

' 15

20

pos M';, N', que constituyen la base de “precisién" se le
daré un valor tan grande como lo permitan las condiciones
mécdnicas de ejecucidén y que puede llegar a ser por ejempla
de varioé metros. Estos grupos dardn origen, sobre la pan-
talleg del tubo Tl
pero indeterminada. _

' Le basta entonces sl observador hacer coinci-

, a un trazo que permite una medida exacta

dir los dos trazos con la vertical haciendo girar las bases
alrededor de sﬁ eje ql para obtener una punterfa o una medida
muy exactes y sin indeterminacién.

Se concibe gque el equipo de aparatos descrito
enteriormente aplicdndose a la marcacidn angular de un foco
sonoro pueda ser iguelmente utilizade en en caso de radia-
ciones electromagnéticas o ultrasonoras directas o refleja-
das, reemplazando los grupos microfdnicos por detectores
apropiadon- del tipo de los que se utilizan en losgparatos de
"ragdar™ o "asdie™. Igualmente, puede ser empleado para la
medida de un alza lo mismo que pera la de un rumbo.

La presente solicitud, gue corresponde a la
presentada en Francie con. fecha 14 de Marzo de 1.952, tajo
el némero 625.355, se acoge a los beneficios del artfculo 51
del vigente Estatuto-Ley sobre Fropiedad IndustrialQ

- NOTA

Los puntos de invencidn propia y nueva que se




.

10

.15

20

25

presentan para que sean objeto de la presente solicitud de
Patente de Invencidén en Espafla, por VEINTE eflos, son los
siguientes: ' '
' ' 12.- Una instalaciédn para la medida precisa
de una coordenade angular de un foco de radiacién eleétromag-
nética, sonora o pltrasonore, directa o reflejada, Ffuncio-.
nendo segin el método llamado "suma-difrencia®, caracteriza-
da por el hecho de que tiene dos bases de deteccién, a saber,
une base que tiene dos deﬁectores capaces de transformar en
corriente la radiacidén emitida por el foco y separados porx
une distancia fije inferior a la semi-longitud de onda de di-
cha radiacién, estando montada esta base de forma que pueda
pivotar alrededor de un eje situado en el planc de simetr{a
de los dos detectwes y otra base, que admite el mismo plano
deAsimetria que la primera y montada de forma'pivotante glre-~
dedor dedl mismo eje, llevando estz segunde base dos aetecto=
res sndlogos a los precedentes y separados entre s{ por una
distancia grande con relacién a la de estos Wltimos y tan
grande como lo permitan las condiciones mecénicas de la eje-
cucidn. ‘
2¢.~ Una instalacién para la medida precisa

de una coordenada angular de un foco de radiacidn electromag~-
nética sonors o ultrasonora, directa o reflejada, funcionando
segin el método 1lamado *sumg-diferencia“, tal como se ha
descrito en la reivindicacién 12, y caracterizado por el he-
cho de que hay un conmutador electrdénico dispuesto para conec— |
tar electricamente, en forma alternativa, los detectores de ‘

una de las bases, y después los de la otra, a un mismo dispo-
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sitivo, dispuesto para efedtuar respectivamente la suma y la
diferencia de las tensiones que recibe, en un mismo instante,
de las dos bases mencionadas.

32.-~ Una insta@acidn para la medida precisa
de una coordenada angular de un foco de radiacion electromag—
nética, sonora o ultrasonora, directa o reflegada, funcionan—;
do segin el método llamado ‘“suma-diferencia™ tal como se ha -
descrito en las reivindicaciones 1% y 28, y caracterizada por
el hecho de que este mismo dispositivo estd €1 mismo unido a un
tubo oscilografico para aplicar respectivemente s los dos pa-'
res de places de este tubo, las sumas y diferencias de tensio—
nes, que ha elaborado.

42,~ Una instélacidén para la medieidn de una
coordenada angulaf de un foco de radiacién.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que
antecede representado en el dibujo gue se acompafla y para los
fines que se han especificado. :

La presente lemorie consta de diez hojas éscri-

tas a maquina por una sola de sus caras.

Madrid, 4 ';’SMAR. 1053
P.

A=

rio de Flzahyry
Podor.
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