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MEMORIA DESCRIPTIVA
de una Patente de Invencién, 'a nombre de
Dr. Ing. WALTEB. REINERS; sdbdito alemdn,
domiciliado en M.-GLADBACH/Bheinlend,

~ Peter-Nonnemmiihlen—Allee N® 54 (Al_emania)
por : "DISPOSITIVO DE MANDO O MANIOBRA
PABA BOBINADORAS AUTOMATICAS CON MECANIS-
MOS ACOPLADORES EN LOS PUNTOS DE BOBINADO,
QUE TRABAJAN CON INDEPENDENCIA RECIPROCA",

sREsErmnEsnm s

La preseate invencién se refiere & UN DISPOSITIVC
DE MANDO O MAWIOBBA PAB.A BOBINADOBRAS AUTOMATICAS CON MECA-
¥ISMOS ACOPLADORES B¥ LOS PUNTOS DE BOBINADO, QUE TRABAJAN
CON INDEPEYDENCIA RECIPROCA. | " _

En les bobinadoras automfticas con dispositivos de
acoplamiento en los puntos de bobimado gue trabajen con inde-
pendencia reciproca y en las cuales los diversos puntos de
bobinado deben alimentarse de aire aspirado o comprimido para
ejecutar sus operaciones, la admisién de la cantidad de aire
agspirado o comprimido depende de la multitud d.e puntos de bo-
binado que ejecutan simul téneamente sus operaciones antomd{ti-~

cas. Como no puede calcularse de antemeno la coincidencia de
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las operecicnes necesarias en los diversos puntos de bobinado,

sino gque en el caso més desfavorable se llega incluso a aco-

plar simulténeamente todos los autématas individudles, se re-

guiere realizar el cdlculo de la cantidad de aire aspirado o
comprimido de tal modo gue, incluso para este Ultimo caso, se
eprovisionen suficientemente todos los puntos de bobinado, |
esto es, los generadores de aire aspirado o comprimido tienen
que calcularse de dimensiones muy gra.ndee._ Si se renuncia &
estas dimensiones, entonces, al coincidir accidentalmente ve~
rios cambios simulténeos, por ejemplo al aspirarse los extre—
mos del hilo con objeto de smudarlos entre sf, por efecto de
la caids de presién originada no se tiene ya la seguridasd de
encontrér el extremo del hilo por dicha aspiracién, de smerte
que es inevitable el acoplamiento falsoc a consecuencia de no
cogerse el extremo del hilo. Como después de un acoplamiento
falso tieme lugar en los dispositivos completamente a;tométi—
cos wma repeticién de todas las operaciones automfticas, el
n¥merc de puntos de bobinado gune se han de acoplar simmlténee~
mente se hace cada vez meyor, hasta que después de breve tiem-
pe vienen a fallar todos los puntos de bobinado. También en
la admisién de otras energ;tas por ejemplo mecdnicas, hidrénli-
c8s o eléctricas, a los diversos puntos de bobinado para con-
seguir otros fines, como eliminar los cabos del hilo, la ener-
gila total se debe escoger tan grande que en el caso del aco-
plamiento simlténeo de todos los puntos de bobinado, se pueda
introducir la sume de todas las energfas individuales mecesa—
rias.

. El1 presente Invento suprime estos inconvenientes por el
hecho de gue siempre sclo un nmerc previamente determinado
de puntos de bobinado puede realizar al mismo tiempo las ope-
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raciones autométicas, mientrﬁs que el movimiento de embrague

o acoplemiento de los restantes dispositivos de acoplamiento

de los puntos de bobinado se interrumpe, mecdnice, eléctrica,
naumdtica, hidrdulicamente o de otra forma, hasta que total o
parci&imente se desarrollen los &coplamientos en los puntos

de bobinado que estén ya trabajaﬁdo. Segin el invento en breve
sucesién se explorafaada punto de bobinsdo la posicién de la
pieza de la méquina que acoiona al dispositivo de acoplamiento

¥y 1a pieza de la méquina, que primeramente acciona &l disposi-
tivo de acoplamiento, inicia el movimiento del mecanismo aco-
plador correspondiente & su pumto de bobinado, interrumpiéndose
simulténeamente la exploraciém en todocs los otros puﬁtoa de
bobinado, hasta que el dispositivo acoplador ya accionadc haya
termingdo parcial o totalmente su operacién. Con preferencisz

en una serie sucesiva breve se explora en cada punto de bobinma-
do la posicién del ocontrolshilos y el controlshilos, que se
comprueba estar primeramente desviedo, inicia el movimiento

del dispositivo acoplador correspondiente a su punto de bobina- :
do, interrumpiéndose simmltdneamente la exploracidn en todos

los otros puntos.de bobinzdo hasta que el dispositivo acopla-
dor ya accionado ha terminado total o parcialmente su operacidn. :

ASegﬁn el invento se prevé en todos los puntos de bobinado un

érbol explorador guiado & lo large coan un disco explorador para
cade punto de bobinado, estendo sus dientes exploradores despla~-
zados entre sf, de suerte gue estos, breve y sucesivamente,
exploren las pilezas que en los diversos puntos de bobinado
accionan los dispositivos acopladores, interrumpiéﬁdose, una.
vez eféctuado el accionamiento de un dispositivo acoplador, el
movimiento rotatorio delvarbolbexplorador con todos sus discos,

hasta tanto que el dispositivo acoplador ya accionadc haya ter-
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minadc total o parcialmente su marche u operacidn.

El invento puede ventajosamente emplearge cuando en las
bobinadoras se utiliza un dispositivo aspirador para coger
los cabos de los hilos. En estas méquinas el accionamiento
del digpositivo acoplador debe hecerse dependiente del valor
de la depresién reinante em el momento anterior al acoplamien-
to dentro del tubo de aspiracidén. Preferentemente la tuberfa
de aspiracién se cormmica con un mecaniemo medidor de la de-
presién, cuya medicién actia sobre un controlahilos y solo lo
deja libre cuando existe la depresidén requerida.

En el dibujo se ilustrsn dos ejemplos de ejecucidn de
bobinadoras segdn el invento, presentando

La figura 1 un digpositivo bobinador, en el gque las ope-
raciones sirven para el cambio de las bobinas ;

La figure 2 un dispositive en el que para coger el cabo
del hilo sirve un mecanismo aspirador.

Un hilo ¥ se apoya comtra uwn controlshilos 1 y también
contra los apoyos 2 y 3. El'confrolahilos 1 se apoya en el
punto 4 y posée une palancsa 5 oscilante con 61 y gque en su

extremo inferior lléve un apoyo 6 para otra palemca 7. La pa-

- lenca 7 se apoya sobre un perno 8 gue por el lado de la psalan-

ca 7 lleva otra segunda palanca 9 y por el lado ofuesto, un
diente 10 y un extremo de palanca 11. El diente 10 se apoysa
contra una doble palanca 12, 13 aspoyada sobre un permo 14, El
permo l4 se une con poleas o discos de mando 15, 16, En el ex~
tremo de palsmca 11 se articula una varilla de embrague 19

que por su extiremo inferior se une con una palanca de maniobra
20 spoyada giratoria sobre un permo 21, Un disco de mando 17
estd alojado sobre el eje 18. Sobre el permo 21 se apoya una
palanca doble 22, 23, El extremo 22 de la palanva se aloja
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entre dos anillos de ajuste 24, 25 fijos en la varilla de
embrague 19. Esta varilla 19 se apoya en la palance 20 mévil
longitudinalmente en uns pieza de unidn 26, La palanca 20 |
mediante un muelle 27 apoyado en el anillo 25 y en la pieza .
de unién 26 se oprime sobre wm diente 28 de un disco explora—
dor 29. E1 disco explorador 29 estd firmemente unido por un
4rbol 30 y provisto de une escotaduras 31. En el &rbol 30 vam
dispuestos varios discos exploradores 29', 29" cuyos dientes
28', 28" se disponen desplazados entre sf. El accionamiento
del 4rbol 30 se efectda por uma rueda dentada 32, que por
otra rueda dentada 33 y un acoplamientoc deslizante 34 trans-
mite flexiblemonte la rotacién al &rbol 30.

Cusndo se rompe el hilo F, el controlahilos 1 se desvia
en sentido contrario a las agujas del reloj, de suerte que
se suprime el apoyo del extremo 7 de la palanca contra el
diente 6 de la palanca 5 fija en el controlahilos 1. Al girar
el &rbol 30 con sus discos exploradores 29, 29', 29", cada

"wno de los cuales lléva un disco explorador 28, 28', 28", la

palance. 20 se hace girer por el diente 28 en sentido contra-
rio a las agujas de un reloj y tiene tendencia a empujar ha-
cia arrida & la varilla de unién 19. Si contrariamente a la
posicién recfproce de las pilezas ilustradas en el dibujo, la
pelance 20 se encueuntra en la posicidn de mover a la varilla
de embrague 19 hacia arriba y por tanto & la palanca 7, 9, 11
en sentido de las agujas de un reloj, lo gue ocurre siempre
que el controlahilos 1 oscila en el sentido al primcipio des-
crito, entonces el diente 10 deja libre a la palanca 12 que
gire en el sentido contrario a las egujas de un reloj, de
suerte que su edtremo 13 viene a agarrar en el disco de embra-

gue 17 constantemente glratorio, por lo cual los discos de



mando 15, 16 giratorios con la palanca 12, 13, comienzan a
girar. Pero al mismo tiempo, al moverse la varilla de embrague
135 19 hacia arriba, se meve en el sentido contrario a las agnjas
de un reloj el extremo de la palanca 22 situado entre los ani-
llos de ajuste 24, 25, de suerte que el extremo de palanca 23
llega & la escotadura 31 del disco de mando 29 y por consigui-
ente se bloquea el disco de msndo y al mismeo tiempo todos los
140 otros discos de mando que se encuentran en el eje de maniobra
30. Esto es posible gracias & gque el ascclonamiemto dei eje 30
tiene lugar flexiblemente medisrte las piezas 32, 33, 34.
Cuando el disco de maniobra 16 gira como antes se ha des-
crito, en el sentido contrario a las agujas de un reloj, des-
145 puds de una rotecién determinades la palance 9 choce en el disco
de maniobra 16, de suertse gque con los extremos de palanca 7 y
10 y ‘con los pernos 8 ejecuta un movimiento comtrario a las
egujas de un reloj, por lo cual se produnce forzosamente un em-
puje de la varilla de embrague 19 hacie ab&jo y por consiguien-
150 te wm movimiento de la palanca 22, 23 eri sentido contrario a
lag agujas de un reloj. Gracias a esto el extremo de palaneca
23 deja de engranar en la escotadura 31 del disco de maniobra
29, de suerte gue el £rbol 30 con los discos de maniobra 29, 29°,
29" puede seguir girando hasta que en un punto cualquiere de
155  ©bobinado se repite el proceso antes descrito. los discos de
maniobra 15, 16 del mecanismo 'de embrague econtimian 'su rotacidn
contraria & las agujas de un reloj hasta tanto que la doble
pelanca 12, 13 choca con su extremo 1Z en el diente de embrague
10, con lo cusl el extremo 13 de la palanca deja de engranar
160 con el disco de embrague 17. Los discos de maniocbra 15, 16, al
alcanzar su posicifmn extrema, han ejecutado un recorrido de

3602 y por tanto han terminado sus movimientos de embrague,
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El valor del desplq.zamiente de los dientes de embrague 28
depende del mdmero de puestos de bobinado que se han de explo-
rar simulténeamente. Siempre gue se requiere accionar los
embragues nicamente en wn pu’esto de hobinado, el desplaze~
miento de los diversos dientes emtre sf serf igusl a& 1 : md-
mero de los puntos de bobinado que se han de explorar. Cusn—
do se han de acoplar simulténeamente 2 o mds puestos de bo-
binado, el desplazamiento serd igual al nmero de puestos de
bobinado dejados libres simmlténeamente para el acoplemiento,
dividido por el mdmero de puestos de bobirado gue se han de
explorar,

En la forma de ejecucién segfn la figure 2, wn hilo F
se apoya contra un controlahilos 41, apoyado en un centro de
rotacién 42 y gque lleva una palanca 43 provista de un diente
44, En el extremo de la palance 43 se encuentra otra palanca
45 con un diente 46. La palancé. 45 se apoya alrededor de un
punto fijo 47 y en otro punto 48 se une mediante un drgano
49 con una membransa 50 de un aparato 51 pard medir depresio-
nesg, el cusl mediante un tubo 52 se comunice con una cémara
de depresidn 53. Un disco exeéntrico 54 va fijo sobre un
4rbol giratorio 55. Contra el disco excéntr."l.co 54 se apoya
una palanca 56 spoyada a su vez en un punto 57 y que mediante
un maellie 58 se apoys con un,. diente 59 contra otra palapca
60 apoyada tembién alrededor del punto 57. El extremo 60 de
la palanca se encuentrs frente a un extremo 61 de una palancs,
unido con un 6rgano‘ de accionamiento 62. Todos los apoyos
fijos 42, 47, 55, 57, estén colocados en una caja 63 de la
méquina. . .

Siempre que en la cémara de presidn 53 existe una depre-

8ién suficiente, la membrana 50 del mandmetro 51, por efecto



de la unién 52 entre el mandmetro de depresién 51 y la cémara
de depresidn 53, se tira hacia abajo tanto gue la palanca 46,
195 unida con la membrana 50 por el érganc de unién 49, adopte
la posicidm ilustrade en el dibmjo. Al romperse el hilo F,
puede por tanto el controlahilos 41 oscilar en sentido contra-
rio a las ago.:}és de un relej. Al levantarse la palanca 56 por
el disco excéntrico rotatorio 54, el mu.ellev 58 tiende a mover
200 la palanca 60, 61 en el sentido de las agujas del reloj. Este
mqvimiento puede ejecutarse estando el comtrolahilos desviado »
pues el diente 44 no impide a la palamca 60 este movimiento.,
Con ello, por el extremo 61 de la palenca se tira hacia arriba
el érgano de accionamiemto 62 y del modo conocido se pome en
205 actividad un mecaniemo automdtico de cuzlguier construccién.

Siempre que en el msmémetro de depresién 51 no reine una
depresién suficiente, el diente 46 de le palanca 45 dbloguea
a la palamesa 43 del o'ontrolahilos\,’b de suerte que & pesar de
producirse la rotura d.él hilo, no pueden accionarse los meca-

210 niemos de embrague por el érgano 62 més gue cumndo se alcance
una depresién suficiente, esto es, cuando el diente 46 deje
libre & la palanca 43, como al principio se ha descrito.

Siempre que el funcicnamiento del bobinador automftico
sea dependiente de la mantencién de una sobrepresién, léé

215 migmos dispositivos puedem dispongrse convenlientemente en
dependencia de la gobrepresién detefminada.

El presente invento puede aplicarse en todas las bbbina-
doras con puestos de bobinado que trabajen con independbncia
rec{proca, en los gue la energfa neumdtica, hidrénlica, eléc-

220 trice o mecdnica solo debe llevarse en une cantidad determinsda,
limitada por motivos econdémicos.
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Se reivindica como nuevo y de propie invencidén ¢

1.) - DISPOSITIVO DE MAVDO O MANIOBRA PARA BOBINADORAS
AUTOMATICAS CON MECANISMOS ACOPLADORES EN LOS PUNTOS DE BOBI-
NADG, QUE THABAJAN CON INDEPESDENCIA RECIPROCA, caracterizado

-porgue siempre selos pusden efeetﬁarae al migmo tiempo en un

némerc previamente determinadc de puestos de bobinado las

.operaciones antométicas, mientras el movimiento para embrager

todos los demés mecanismos acopladores de los puestos de bobi-
nado se interrumpe mecénica, eléctrica, neumftica, hidrdulica—
mente ¢ de otrc modo, hasta que se desarrollan total o parcizl-
mente los procesos de acoplamiente er los pusstos de embrague |
gue estdn ya trabajendo. |

2.) - Diepositivo de mendo o maniobra segtn lo reivindi-
cado en el punte 1, caracterizado porque en serlie breve y suce-
sive se explora en cads puesto de bobinado la posicién de la .
pieza de la miquina que acciona al mecanismo de embragne y
porque le pieza de la méguine, que primeramente accionz al
mecanismo de embrague, inicia el movimiento del mecanismo &co-
plador correspondiente & su puesto de bobinado, interrumpiéndo-
se simlténeamente la exploracién en todos los otros pusstos
de bobinado hasta que el mecaniemo acoplador ya accionado b2
terminado sa marcha total o parcialmente.

3.) = Dispositivo de mando o maniobra segdin lo reivindi-
cado en los puntos 1 o0 2, caracterizado porque en las méquinas
con un mecanismo aspirador para coger los cabos de hilo,k el
accionamiento de los mecanismoe acopladores de hace dependiente

del valor de la depresidn reinante en el momento anterior el
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embrague dentro de la tuberfa de aspiracién.

4,) - Digpositivo de mando o maniobra para llevar a
la préctica el procedimiento reividdicado en los puntos
1 y 2, ceracterizado porgue en serie sucesiva breve se ex-
plora en cada puesto de bobinedo la posicién del controla—
hilos y porgue el controlahilos, gque se comprueba se ha
desviado primeramente, inicia el movimiento del mecanismo
acoplador correspondiente a su puesto de bobinado, interiump
piéndose simlténeamente la exploraciém en todos los otros
puestos de bobinado hasta gue el mecanismo acoplador ya
accionado ha terminado total o parcialmente su marcha.

5.) = Dispositivo de mendo o maniobra sag&n lo reivin-
dicado en los puntos 1 y 2, caracterizado porgque se prevé
un 4rbol explorador guiado & lo largo de tofios los puestos
de bobinads y con un disco explorador para cada pueste, cu-
yoe dientes exploradores estén desplazados entre sf, de su~

erte gue éstos eiploranvlas piezas de la méquina gue en los

diversos puntos de bobinado accionan & los mgeaniamos de
embragune, interrumpiéndose, una vez efectuado el accionamien- |
to de nn mecanismo de embrague, el movimiemto rotatorio del
érbol con todos los'd;sco: exploradores, hagta tanto gue
haya terminado total o parcialmente su marcha el mecaniemo
de embrague ya accionado.

6.) — Dispositivo de mando o maniobra para llevar &
le préctice el procedimiento reivindicado er el puntoc 3, ca-
recterizado porgue la tuberfa de aspiracién se comunica con
un mendmetro de depresidén, cuya medicién actia sodbre un epn-
trolahilos y lo deja libre solamente cnando existe la depre-
sién requerida.
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7.) = DISPOSITIVC DE MANDO O MANIOBRA PARA BOBIWADORAS

- AUTOMATICAS CON MECAVISMOS ACOPLADORES EY LOS PUNTOS DE |

BOBINADO, QUE TRARAJAN CQ¥ INDEPBVDE¥CIA RECIFROCA.
‘Tal como se describe y reivindics en la presente Memoria
Desoriptiva que consta de onrce hojas escritas & méquina por

‘una sola cara y de dos léminas de dibujos.

ANTONIO FERNANDEZ PASCUM
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