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E l Estatuto^vigente sobre Propiedad In d u s t r ia l ,  de 

26 de J u lio  de 1929, en su texto  refundido publicado e l  30 

de A b r i l  de 1930, estab lece los caracteres de p a te n ta b i l i -  

dad de la s  invenciones de tip o  in d u s tr ia l que tienen por 

ob jeto  obtener ventajas sobre lo  ya conocido, admitiendo 

por consiguiente como paten tab les, la s  nuevas máquinas, a -  

paratos, instrumentos, procesos de fa b r ic ac ió n , e tc . La arn 

p litu d  de conceptos p rev istos  como paten tab les , ha llevado  

a l  le g is la d o r  a a c la ra r  (A rta . 46) que la  enumeración con­

ten ida en dicho cuerpo le g a l es puramente enunciativa y no 

l im ita t iv a , haciéndola extensiva incluso  a los descubrimien 

tos de tip o  c ie n t í f ic o  (A rta . 47 ).

E l Decreto de 26 de Diciembre d e .1947, recogiendo  

la  Orden de 18 de Noviembre de 1935, confirma e l  c r it e r io  

le g a l  de que también serán patentables lo s  instrumentos, ob 

je t o s ,  o partes de lo s  mismos, que aporten a la  función a 

que son destinados, un ben e fic io  o e fecto  nuevo, y en d e fi  

n it iv a  que constituyan una mejora su stan c ia l sobre lo  ante 

riormente conocido.

Pues b ien , a tenor de lo  expuesto, y en base a l  ar 

t icu lad o  que recoge los conceptos expresados, debe conside­

ra rs e , que la  invención a que se r e f ie r e  la  presente memo­

r i a ,  constituye una novedad in d u s t r ia l,  con c a ra c te r ís t ic a s  

y ven ta jas que la  hacen merecedora del p r iv i le g io  de explo­

tac ión  exc lu s iva  que por e l l a  se s o l i c i t a ,  premiando a s i  

lo s  méritos de quien aporta a la  in d u str ia  de l p a ís  una me­

jo ra  e fe c t iv a  y precisamente comprendida entre la s  enuncia­

das por la  Ley como paten tab les . (A r ts . 46 y 47 en re lac ión  

con e l  171, en su nueva redacción afectada por l a  Orden de 

18 de Noviembre de 1 .935).
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1 Esta invención se r e f ie r e  como ind ica  su

enunciado a un d isp o s it iv o  manipulador automático que tiene

como f in a lid a d  p roducir e l  transporte de una p ieza  desde

un punto f i j o  a o tro , rep itiendo esta a e ra c ió n  tantas ve -

5 ces como sea p rec iso  pero con un automatismo t o t a l ,  y -  

que^para conseguir t a l  f in ,e s t á  dotada de movimientos de -

giro^ ascenso y descenso, adecuadamente combinados, contando

con una especie de brazo que en uno de sus extremos in co r-

porará un medio adecuado para so lta r  y coger la  p ieza  de

10 que se t r a te , pudiendo t a l  medio se r  una p inza , un e lec tro ­

imán o cua lqu ier otro  mecanismo adecuado, pudiendo se r r e -

--i, . cambiable t a l  elemento, con e l  f in  de adaptar e l  d is p o s it i -

vo a l  tra b a jo  que en un determinado momento se p re c ise , y

en función de la s  c a ra c te r ís t ic a s  de foima de la s  p iezas
15

:.***
que hayan de manejarse.

* * * * La fuerza  necesaria  para d e s c r ib ir  lo s  in d ic a -

dos movimientos será preferentemente suministrada mediante
* * 
* a ire  a p res ión .

E l d isp o s it iv o , considerado ba jo  e l  punto de
.120 v is ta  estructu ra l^se  constituye mediante un cabezal ro ta -

. * *
tivo  a l  que radialm ente se le  acoplará e l  brazo tran sporta -

. . . dor que en uno de sus extremos presentará e l  elemento de aga-

r re  de la s  p iezas de que se t ra te , estando e l  cabezal monta-

:***.* do coaxialmente a lrededo r de un cuerpo hueco en forma c i -
28 lín d r ic a , en e l  que internamente ex iste  un muelle h e l ic o i -

d a l que ob liga  a l  cabezal hacia una posic ión  ascendente re s -

pecto a dicho soporte a l  <pe envuelve.

E l propio  cabezal presenta en su extremo in fe -

30
r io r  unos apéndices ra d ia le s  que están dispuestos en oposi-

ción d iam etra l, y cada uno de lo s  cuales incorpora unos to -
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,¡ pes para e fec tu a r, contactar con otros f i j o s  ia s t a la -
¡i - '

dos en e l  b a s t id o r  d e l conjunto de mecanismos, lo s  cambios

de movimiento respecto a uno previamente re a liz a d o , es de­

c i r  por ejemplo e l  ascendente en ro ta t iv o .

Los indicados r o d i l lo s  montados en apéndi­

ces que parten  radialm ente de l borde in fe r io r  d e l cabezal 

juegan en unas aberturas ex isten tes en la  su p e r fic ie  la te ­

r a l  de una p ieza  copada que se s itú a  por la  parte  externa 

e in fe r io r  d e l indicado cabezal y d e l  soporte, la  cual 

in feriorm ente incorpora un piñón con e l que puede engranar 

cualqu iera de una p a re ja  de crem alleras que forman parte  

de lo s  vástagos de sendos p istones pertenecientes a otros  

tantos c ilin d ro s  de actuación neumática, de modo que e l  

movimiento de dichas crem alleras provoca la  rotación  de 

la  p ieza  copada y consecuentemente e l  movimiento d e l brazo  

que ha de a ga rra r o su je ta r  la s  p iezas que se tra tan  de 

t ra s la d a r  de un punto a otro .

La estructura de l objeto de la  invención  

a s í como su funcionamiento se comprenderán mejor a l  t e r ­

mino de l a  descripción  que sigue tomada en unión de lo s  

adjuntos d ibu jo s  en lo s  que se representa lo  s igu ien te : 

Figura 1&.- V ista en alzado seccionado del 

conjunto de d isp o s it iv o  manipulador automático.

Figura 2B .- Nuestra una v is ta  en p lanta su­

p e r io r .

Figura 3 - . -  Corresponde a una v is ta  en a lz a ­

do la t e r a l  de la  p ieza  copada que presenta aberturas para 

in s ta la c ió n  de lo s  topes que incorpora en su borde in fe ­

r io r  e l  cabeza l.

F igura 4 B .- Corresponde a una sección tran s -
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v e rsa l según la  lín,ee de corte A-B en La fig u ra  3,a .

En d ichas fig u ra s  se observa como e l brazo  

transportador 1, que puede se r una v a r i l l a  que por uno de 

sus extremos incorporará  por ejemplo una p inza , está in s ­

talado en una posic ión  re gu la b le , según la s  necesidades  

de l t ra b a jo , en la  p a rte  superior de un cabezal que se in ­

dica con 2, e l  cual es ro ta tivo  y se moda coaxialmente 

sobre un cuerpo re ferenciado  con 3 que es un c i lin d ro  hueco 

en cuyo in t e r io r  e x is te  un muelle helicoidal que se re feren ­

c ia  con 4 , e l  cual apoya en la  parte  superio r d e l cabezal 

2(03 d e c ir  en la  especie  de tapa sobre la  que se monta e l 

brazo 1, obligando a s i  por la  fuerza  de expansión de dicho 

resorte  4 , a que e l  cabezal permanezca en una posic ión  e le ­

vada respecto a l  soporte c ilin d r ic o  hueco 3 y consecuente­

mente respecto a l  b a s t id o r  26 en e l que se montan lo s  d is ­

t in to s  mecanismos que in tegran  este d isp o s it ivo  manipula­

dor.

30
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Obsérvese que e l cabezal 2 incorpora cerca 

de su borde in fe r io r  una p a re ja  de extensiones 16 y 17 

que emergen radialm ente según puntos diametralmente opues­

tos de t a l  cabezal y que cuentan con unos r o d i l lo s  que se 

indican con 6 y 7t lo s  cuales quedarán albergados en unas 

aberturas ta le s  como la s  que se re fe ren c ian  con 23 y 24 que 

pertenecen a una p ieza  copada referenciada con 5s siendo 

la  abertura 23 en forma aproximadamente de un tr ián gu lo  

isó sc e le s  que por su v é r t ic e  orientado hacia e l  borde lib re  

o embocadura de la  p ieza  copada se continua en una aber­

tura 2$ que a fec ta  a dicho borde l i b r e ,  es d e c ir ,  dicha 

abertura 25 s irv e  de penetración a l  resto  de la  abertura  

r e f  em ciada con 23.
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La abertu ra  24 de la  propia p ieza  5 adopta 

la  forma de un rectángulo  como se muestra claramente con 

lín ea s  de trazos  d iscontinua en la  f ig u ra  o b ien  en la  

sección de l a  f ig u ra  43.

La parte  in fe r io r  de la  pieza 5 se conforma -  

según un engrane re ferenciado  con 18, con e l que puede 

acop lar cua lqu iera  de unas crem alleras que se indican con 

19 en la  f ig u ra  13, que pertenecen a sendos p istones t a l  

como e l  que se ind ica  con 20, de una pare ja  de c ilin d ro s  

de actuación neumática^ aunque también pudiera se r o le o h i-  

d íau lic a  la  fuerza  que lo s  empujara, a c ilin d ro s  que se 

re ferancian  con 21 y  22 en la f ig u ra  2 3.
La abertura 24 de forma rectangular perte­

neciente a la pieza copada 5t presenta una amplitud de 

aproximádamente 1203 en cuanto a la superficie la tera l 

cilindrica de dicha pieza 5*

En la  base 26 ó bast id o r  d e l aparato e x is -

*20
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t i r á  un tope que se re fe ren c ia  con 15 en la  f ig u ra  23, 

que será graduable , para,mediante su p resencia ,b loquear  

e l g iro  cuando e l  tope 6 montado en e l apéndice r a d ia l  17 

d e l cabezal 2, haga contacto con 15. E l alo jam iento para 

la  base o soporte de t a l  tope 15 indicado en la  f ig u ra  2 3 

se re fe ren c ia  con 8 en la  f ig u ra  13.

Como se desprende por la  figu ra  23, la s  

crem alleras de lo s  c ilin d ro s  21 y 22 actuarán por uno y 

otro lado d e l piñón 18 perteneciente a la  p ieza  5t y des­

de luego la  actuación de una de t a le s  crem alleras, t a l  y 

como la  19 indicada en la  f ig u ra  13, supone e l que la  otra  

no se mueva.

E l descenso d e l cabezal es lim itado me-
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1 diante un tope regu lab le  que se constituye por ejemplo en 

un simple t o r n i l lo  situado en e l propio b a s t id o r  26, en 

e l que in c id irá  a l  b a ja r  e l  cabezal, e l r o d i l lo  6 que se 

muestra en la  f ig u ra  1&.

s Se comprende que e l  funcionamiento d e l d is ­

p o s it ivo  objeto  de la  invención es producido a l  avanzar uno 

de los p istones t a l  como e l  20 pertenecientes a los c i l i n ­

dros 21 y 22 en lo s  que penetra a ir e  a p res ión , de modo que 

la  crem allera 19 a l  engranar con e l  piñón 18 producirá -

10 e l g iro  de la  p ieza  hasta que e l r o d i l lo  6 haga contac­

to con e l tope 15. En ta le s  condiciones debido a que sigue  

avanzando la  crem allera 19 por efecto  de l empuje que sobre 

e l p istón  correspondiente 20 produce la  p resión  neumática, 

la  p ieza  5 debe de continuar su g ir o ,  y a s í  e l  tope 7 co

15 mienza a d e s liz a rs e  por uno de las lados in c linados a modo 

de rampa de la  ventana 23 en forma tr ian gu la r  pertaaeciente 

a la  p ieza  copada 5; consecuentemente se produce e l  descen­

so d e l cabezal 2 y es acompañado por e l  brazo 1 hasta e l  

punto más b a jo  programado, en e l  que se producirá la  a c -
20 tuación sobre la  p ieza  que se tra taba  de t ra s la d a r  de un 

punto a o tro , b ien  agarrándola o so ltándo la .

Una vez, rea lizada  dicha maniobra e l re so rte  

4 fo rzará  a e levarse  a l  cabezal 2 a su posic ión  i n i c i a l ,  

habiendo desaparecido previamente la  fuerza que ob ligó  a
25 moverse a la s  crem alleras que engranan con e l piñón 18.

30



Hecha l a  descripc ión  a que se r e f ie r e  la  memoria 

que antecede, es p rec iso  in s i s t i r  en que lo s  d e ta lle s  de 

re a liz a c ió n  de l a  idea  expuesta, pueden v a r ia r ,  es d e c ir ,  

que pueden s u f r i r  pequeñas a lte rac io n es , basadas siempre 

en lo s  p r in c ip io s  fundamentales de la  id ea , que son en esen 

c ia  lo s  que quedan r e f le ja d o s  en lo s  p á rra fo s  de l a  descrié , 

ción hecha. En e fe c to , e l  A rt icu lo  48 de l Estatuto  vigente  

sobre Propiedad In d u s t r ia l ,  estab lece como no p aten tab les , 

en su apartado,*tercero, " lo s  cambios de forma, dimensiones, 

proporciones y m aterias de un ob jeto  ya patentado" f i ja n d o  

a s i e l  c r i t e r io  d e l le g is la d o r  en e l  sentido de que paten­

tada una idea  que pueda dar lu ga r a una re a lid a d  p rác tic a  

e in d u s t r ia liz a d le , nadie podrá apoyarse en e l l a  p ara , a 

pretexto  de haber in troducido l ig e ra s  m odificaciones, pre­

sen ta rla  como nueva y p rop ia .

Este p r in c ip io , en cuanto a l  alcance de l a  protec­

ción de l ob jeto  patentado se r e f ie r e ,  se h a l la  confirmado 

por numerosas Sentencias de l Tribunal Supremo, y entre -  

e l la s ,  como más term inantes, en la s  de fechas 16 de octubre 

de 1954, 23 de enero de 1959, 20 de marzo de 1964 y o tra s .

E stab lec ido  e l  concepto expresado, en cuanto a la  

amplitud que debe darse a la  protección s o lic it a d a , se re ­

dacta a continuación la  Nota de R eiv ind icaciones, de acuer 

do con lo  que se estab lece en e l  último p árra fo  d e l apar­

tado te rcero  d e l A rt íc u lo  100 de la  Ley, s in tetizando  a s i  

la s  novedades que se desean re iv in d ic a r :

NOTA DE REIVINDICACIONES

En resúmen, e l  p r iv i le g io  de explotación  e x c lu s i­

va que se s o l i c i t a ,  recaerá  sobre la s  re iv in d icac ion es  s i ­

gu ientes:



13.- DISPOSITIVO MANIPULADOR AUTOMATICO, que 

teniendo por misión transladar cualquier tipo de pieza entre 

dos puntos dados, recorriendo una trayectoria circu lar, por 

ejemplo entre dos máquinas-herramientas, actuando los meca­

nismos de agarre y movimiento de piezas, preferentemente por 

presión neumática, esencialmente se caracteriza porque se 

constituye a partir de un cabezal rotativo, que incorpora 

radialmente un brazo transportador que cuenta en su extremo 

con un elemento, ta l como una pinza, capaz de sujetar y sol­

tar la  pieza de que se trate  cpyo cabezal está montado,;- en­

volviendo coaxialmente a un soporte cilindrico hueco en el 

que existe un resorte de expansión que obliga permanentemen­

te al cabezal hacia una posición emergente respecto a l sopoi 

te c ilindrico , en tanto que el cabezal cuenta con sendas ex­

tensiones rad iales, diametralmente opuesta^, situadas en el 

borde in ferio r de dicho cabezal, cuyas extensiones quedan 

dispuestas, respectivamente, en aberturas practicadas en la  

superficie la te ra l de una pieza copada que es coaxial y ex­

terna al cabezal y soporte, habiéndose previsto en la  base 

de dicha pieza copada un piñón que puede engranar con una 

pareja de cremalleras, que son extensiones de los pistones 

pertenecientes a sendos cilindros neumáticos, de actuación 

independiente y un itaria .

2%.- DISPOSITIVO MANIPULADOR AUTOMATICO, 

según reivindicación 13 caracterizado porque las  aberturas 

de la  pieza copada son de d istinta configuración y extensión 

afectando, ía  mayor, forma rectangular y con amplitud equi­

valente, . aproximadamente^, a 120° en tanto que la  abertura 

diametralmente opuesta adopta forma aproximada de un trian ­

gulo dirigido hacia el borde lib re  de la  pieza, al que afee-
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ta  una extensión re c ta  del correspondiente v é r t ic e  de l a  abe;* 

tu ra  t r ia n g u la r .

3 3 .- DISPOSITIVO MANIPULADOR AUTOMATICO, se­

gún re iv in d icac ió n  13 y 23 caracterizado porque en l a  base  

bastid o r sobre e l que se montan lo s  mecanismos, se in s ta la  un 

tope, graduable , con e l  que ha de contactar a l g ir a r  e l cabe­

za l un r o d i l lo  d ispuesto  en e l extremo de aqu e lla  extensión  

ra d ia l del cabezal que sobresa le  por la  abertu ra  rectangu lar  

de la  p ieza  copada.

43.- DISPOSITIVO MANIPULADOR AUTOMATICO, se­

gún re iv in d icac ió n  13 caracterizado  porque l a  penetración  daL 

cabeza l, en su movimiento obligado de descenso durante e l 

funcionamiento d e l d is p o s it iv o , es regu lab le  mediante un tope 

situado en e l b a s t id o r  sobre e l que se montan lo s  mecanismos, 

en cuyo tope in c id ir á  e l r o d i l lo  de l a  re iv in d icac ión  33*.

5 3 .- Se re iv in d ic a  por último como ob jeto  so­

bre e l que ha de recaer e l modelo de u t i l id a d  que se s o l i c i ­

ta : DISPOSITIVO MANIPULADOR AUTOMATICO.

Todo conforme queda descrito  y re iv ind icado  

en la  presente memoria d e sc r ip t iv a  que consta de d iez  p ág i­

nas m ecanogra fiadas.y  d ibu jos adjuntos.

Madrid, 28 noviembre 1.974 

BERNARDO UNGRIA 

P .p .
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