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correspondiente a una PATENTE DE INVENCIDN, por 20 aios,

a favor de la entidad espafiola TAILERES TEILLO,S.L., resi-
dente en Madrid, calle de Vifia virgen, 3 por: "MECANISMO

COMPENSADOR AUTO-REGULADC".
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La necesidad de conseguir una compensacibn para dis-
minuir el esfuerzo de determinados movimientos, ha creado infi-
nidad de mecanismos, desde el simple contrapeso, hasta com-
plicadisimo dispositivo para conseguir compensar esfuerzos,
presentando dificultades mayores aun cuando se trata de obte-
ner una compensacibébn en gentido horizontal en lugar de verti-
cal, ya que en este caso 0 no puede emplearse el contrapeso
0 requiere un cambio de direccién y un desnivel para obtener
el mismo sfecto.

Hay dispositivos que necesitan la compensacibén abso-
lutamente. ilal ocurre, no solamente en el caso del ascensor
montacargas, sino en elementos mucho més sencillos tsles
como ventanas de guillotina, compuertas, cierres, puertas

correderas, persianas y otros mil disposibtivos més.
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En el caso ds un cierre cuyo;es; as proporcional
a la superficie desarrollzda del mismo, existen disposi-
tivos compensadcres consistentes en un simple muelle, cuya
tensibn llega al médximo cuando el peso del cierre es tambien
médximo, es decir cuando esti totalmente desarrollado, pero
en el caso de un telén, compuerta, guillotina, © persiana
no enrrollable en que el peso no es constante o més bien
disminuye, caso de la persiana cuando se va apoyando, al
descender, el empleb de un muelle no puede ser adecuado,
debido a gus siendo el peso a compensar conétante, el mue-
lle en cambio crece su tensién al arrollarse, con lo que re-
sultarfa gue para bajar un telén o una compuerta o cierre
de guillotina habria que hacer un gran esfuerzo precisamente
en el punﬁo mis alto para terminar de elevarlo, e igualmente
en el punto mds bajo para bajarlo, y la compensacién no seria
perfecta ya que la tensién del muelle variarfa de manera
opussta a 1o que fuera de desear.

5l mecanismo de cuya patente se trata y que descri-
bimos por la presente memoria, tiene por misibn resolver el
problema de, con el mismo esfuerzo para el aetor, subir o
ba jer un telén, puerta, compuerta, vidriera, cierre, persia-
na, étc, 1o mismo cuando esté en el punto mas elevado gue
en el mds bajo y ello con un minimo de trabajo, ya que el
esfuerzo se puede regular a voluntad em el montaje.

El mecanismo gue vamoOs a describir y que hemos re-
presentado en el dibujo adjunto es una vista fronta en la
figura 1 y un detalle de 10s conos en la figura 2 es como

sigue:
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Se trata de un eje fijo (1) apoyado en sus corres-
pondientes elementos de fijacibn (2) que ileva en un extremo
un tensor de muelle de los tipos conocidos (3) y & este ten-
sor se fija el extremo de un muelle espiral arrollado sobre
el eje y cuyo extremo opuesto termina en una pieza (4) for-
mada por un cono cuya superfie estd roscada estando consti-
tuida la rosca por un fileteado en forma de canal donde se
ajusta un cordén metdlicc o cable (6) que lleva wn extremo
fijo al cono y en posicibén de reposo el aparato el aparato
arrolladc todo el cordén scbre la rosca. El1 extremo del mue-
lle se fija al cono mediante un tornillo prisionero (5).

El extremo opuesto del cable ¢ cordén metdlico (7)
se arrolla a otro cono de igual caracteristica al que hemos
descrito pero situado en direccién opuesta (8) y asi como
en el primero se fijaba el cordén sobre la parte de la base
del cono hasta llegar al vértice, pasando entonces a este
segundo cono, ahora el extremo se dija en el borde de 1la
base demanera que al girar se arrolla en direccién al vérti-
co.

Este segundo cono va fijo sobre un eje (9) que s0=-
porta las poleas (10) o dispositivos de suspensién de la
compuerta, vidriera, 0 elemento que se desee, y en su extre-
mo lleva una polea (11) o un pifion (12) para la cinta o ca-
dena de mando,

El funcionamiento es sencillo y se desprende de la
simple inspeccidén del dibujo. Basta accionar la cadena o
cinta de mando de la polea (11) para que al iniciar el des-
censo el elemento que se ha de compensar por ser cuando el
muelle estd més destensado, tenderia a cer rapidamente retar-

déndose el descenso segin se fuera tensando el muelle; pero
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como los primeros giros del eje (9) multiplicados por la
conicidad, hacen girar rapidamente el muells automdticamente
se compensa, y en los Ultimos momentos del descenso en que
la tensién del muelle es méxima, en cambio a un giro del
eje (9) corresponde un ligerigsimo movimiento en el muellse,
es decir que la tensibn ahora crece en razén inversa a la
rapidez con que gira el sje (9).

Las aplicaciones de nuestro mecanismo gon amplisi-
mas, tanto en las ya citadas como en la posibilidad de com-
pensar un tiro horizontal, o las armaduras de las lédmparas,
eliminando los contrapesb y mil otras aplicaciones que el
empleo de la invencién descrita iria encontrando en la indus-
tria.

lanto en la descripcibn como en los dibujos repre-
sentativos, han sido realizados en sentido enunciativo,pero
nunca limitativo, pudiendo presentar pequeflas variaciones
de detalle propias de sus miltiples aplicaciones y posibles
montajes facilmente comprensibles, pero que en ningin caso

afectan a la esencia de la invencibn.

REIVINDICACIONES

12).- "NECANISMO COMPENSADOR AUTO-REGULADO", carac-

terizado por un muelle, ballesta, espiral, plano o no, arro-
llado sobre un eje fijo y provisto de- un tensor, llevando

el extremo libre sgclidamente unido a un cono cuya superficie

es rogcada de forma que sobre esta rosca se arrolla un ca-

ble o cordén metdlico que lleva un extremo fijo a la base mayor

del cono, y se arrolla sobre la rosca de manera gue la cubre

completamente cuando el apasrato estd en situacibébn de reposo,

terminando el extremo del cordén en otro mono andlogo
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al anterior situado scbre un eje paralelo y en el cual el
cordén se fija en la proximidad de la base mayor, permane-
ciendo desarrollado en la posicibén de reposo.

28 ).~ Y"MECANISMO COMPEWSADOR AUTO-REGULADO",carac-
terizado porque el segundo cono va montado fijo sobre el
eje que acclona los dispositivos de suspensién del elemen-
to a compensar, mandédndose este eje mediante un elemento de
tiro.

3&),- "MECANISMO COMPENSADOR AUTO-REGULADO*.

La presente'memoria descriptiva consta de cinco
hojas, foliadas y escritas a miquina por una sola de sus
caras, componiendo un total de ciento catorce lineas inclui-

das las presentes.

Madrid, 24 de febrero de 1.953
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