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MEMORIA DESCRIPTIVA

El presente invento se refiere a un sistema, con
sus esenciales mecanismos, para la medicidén del juego o
tolerancias existentes en las transmisiones.

En los mecanismos para la direccidénd e la punteria
de las armas de fuego, es de importancia primordial que los
instrumentos, verbigratia dispositivos de sincronizacidn,
que indican la posicidn de las armas en relacién a un meca-

nismo de colocacidn, den indicaciones fidedignas para la
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correcta punteria del arma. Estos instrumentos deben ser,
por lo tanto, de precisidn, pero incluso siéndolo, pueden
dar valores equivocados, puesto que es posible que haya
un cierto juego o tolerancia u holgura en las transmisié—
nes, el cual cause un efecto negativo. Es d eseable, por
esta razdn, disponer de dispositivos .de medida muy sensi-
bles y capaces de medir la cantidad de Juego y proporcio-
nar, de esta manera, al opersdor, los suficientes datos
para la eliminacidn de tal juego u holgura.

Lg finalidad del presente invento, es crear un sis-
tema para la medicidén de la holgura existente.

Un sistema para la medicidn del juego en una transmi-
sidén se caracteriza, de acuerdo con el presente invento,
porque el elemento arrastrado de la transmisidén va equipa-
do con, o firmemente unido a, un indicador; porque el ele-
mento motor de la transmisidn, primero se hace mover en
una direccidn hasta que el elemento indicador dé una sefial,
lo cual ocurre cuando el elemento arrastrado de la trans-
misidén empieza a moverse, y luego, se le hace mover en la
direccidn opuesta hasta que cesa la sefial del indicador ¥y
la cantidad de movimiento del elemento motor de la trans-
misién se mide entre la indicacidén y la terminacidn de di-
cha seiial.

El presente invento se describird con més detalle en
relacidén con los dos planos adjuntos, en los cuales la fi-
gure I muestra una transmisién conectada a un aparato pa=-
rae la medida de la holgura en una transmisién. La figura II
muestra una porcidn mds detallada de dicho aparato, y la
figura III una disposieidn en la cual el juego puede ser
medido con gran facilidad mediante el aparato mencionado.

En las figuras I y II, la transmisién cuyo juego va

a ser medido, consiste en las ruedas dentadag —l=3~. &1



[

45.

50.

55.

60.

65.

70.

- 3 -

eje -4~ de la rueda dentada -l-, lleva, en uno de sus ex-
tremnos, una palanca -5- que colabora con un elemento -6- en
forma de micrdémetro. ¥l eje -7~ de la rueda dentada =3-, va
provisto con un eje excéntrico -8-, que engrana en el aco-
plamiento -9-~ del miembro sensible. ilediante los tornillos
10~ y la placa =11l-, la transmisién -9- va firmemente uni-
da a uns cabeza -12-, que va on uno de los extremos de un
eje -13- del elemento sensible. Dicho eje ~13- vea apoyado
en dos carcasas cilindricas =14~ y -15-, unidaes mediante un
tubo o manguito no mostrado en la figura. Los extremos de
dicho eje -13- van e quipados con cojinetes a bolas dispues-
tos en las carcasas ~l4- y -15-. La figura II mestra cla-
ranente el cojinete del extremo derecho del eje -13-, a cuyo
cojinete se ha dado el mimero -1l6-. El eje =13~ también
lleva un manguito =17-, cuyos exiremos descansan entre los
cojinetes a bolas eh ambos extremos del eje. Vicho mangui-
t0 =17~ va firmemente fijado al eje =13~ mediante ung cla-
vija -18-.

Ambos extremos de un resorte de friccidn -19-, descan-
gan contra el extremo derecho del eje -~13-.

El extremo del manguito -17-, lleva un rotor -20-, que
lleva una renura =-21- y un tornillo -22~. La misidén de es-
te ultimo es ajustar la holgura entre las dos cajas del 1o-
tor -20-, que van separadas una de otra por dicha ranura
-21l-. De dicho rotor sale una lenglieta -23-, que lleva tres
muellesg planos =24-, =25- y -26-. Los extremos de estos
muelles van provistos de juntas de contacto -27-, =28~ y
-29-. Los correspondientes contactos =30~, =31l- y -32-,
van diepvuestos frente a las dichas puntas. Estos contactos
van dispuestos con un estator ~33- fijo en una carcasa ci-
lindrica -14-. La punta de contacto -27- y el contacto

=30-, van provistos preferiblemente de superficies de con-
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tacto esféricas, a fin de que motiven un arco eléctrico
al cerrar y al abrir el circuito. Los muelles -24-26-,
y tambien los puntos de contacto -27-29-, van conecta-
dos a uno de 108 polos de una bateria -34- en la por=-
cidn del indicador =35- del aparato.

El otro polc de la bateria va conectado a uno de
los terminales de un instrumento de medida -36-, cuyo
otro terminal va conectado directanente a los contactos
~3l- y -32- y también, pasando por una resistencia, -37-,
al contacto -30-. La esfera del instrumento d e medida lle-—
va un signc cero y una marca 0'6; ademds, la esfera Vva
dividida en un campo grande y un Caupo pequeiio.

E1l mecanismo arriba descrito funciona de la manera
signiente. Supongamos gue deseamos medir el juego en la
transmisidén -1-3~. Esto se efectua apretando hacia abajo
la palanca =5-. Por razdén del juego que tiene la palanca
puede moverse a una cierta distancia antes de que comien-
ce la rueda -3- su movimiento de rotacidn. Al iniciar la
rueda =3~ su giro, se transmite al eje -13—~ del miembro
sensible, el cual acompafiarda entonces el movimiento de la
rueda -3-. JLurante este movimiento, s formard primeramen-
te un arco entre los contactos -27- y -30- justamente an-
teg de entrar en contacto el uno con el otro. Mientras
existe el arco, la aguja del instrumento de medida -36-
oscilard alrededor de O'6 sobre la esfera o quizd en un
punto ligeramente prdximo a dicha marca. Una vez logrado
el contacto metialico entre ambas puntas, el indicador se-
fialard exactamente la marca O' 6. Continuamcs apretando
hacis abajo sobre la palanca -5=-, con lo gue se logra que
el contacto =-29- vaya a apoyarse contra el -32-. lLa agu-
ja del instrumento -36- mostrara ahora una lectura a

1802, o sea se trasladara al campo pequefio de la esfera.
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Ahorz movemos la palanca hacia arriba. De nuev&{bdebido

al Jjuego n holgura, la palanca puede moverse una cierta
distancia antes de que la rueda -3- inicie su movimiento.
Cuando se ha alcangado el gompleto recorrido del Jjuego, se
abrira el contacto entre las puntas =32- y =29-, y luego
los contactos entre -27- y -30-. Justamente antes de que

se abra la conexidn eléctrica entre =27- y =30-, se forma
un arco entre estos dos contactos y la aguja del instrumen-
to ~36- oscila alrededor de la marca 0°6 o bien marcard un
punto algo por encima de esta marca. La palahca -6- se
continia levantando hasta que se logre verdadero contacto
eutre 1os puntos =25=- y =31-. Yursnte esta operacidn, 1la
longitud del movimiento de la palanca -5- debe medirse me-
diante el micrémetro cuando la aguja del instrumento =36-
oscila alrededor de la marca 0°6. Ls operacién completa
debe preferiblemente repetirse mds de una vez, pues no s eria
aconsejable fiarse de una sola lectura cuando se mide hol-
guras o Jjuego.

La descripcidn que antecede, puede dar la impresién
de que seria suficiente con e stablecer los contactos =27-
y =30- uUnicamente, pero se ha encontrado gque una cierta
resistencia en la transmisidén puede dar lugar a mediciones
errdneas del juego o de la holgura, ¥y por esta razdn es ne=
cesario, después de haber establecido contacto entre los
contactos =27- y ~30«, continuar el movimiento hacia abajo,
a fin de eliminar la influencia de esa resistencia que po=-
siblemente existe.

Mediante la ranura 21~ y tornillo -22-, el miembro
rotor =20~ se gjusta al manguito «17-~, d e tal maners que se
establece una cierta fricecidn euntre dicho rotor y el man-
guito. Esta cantidad de friceidn puede ajustarse mediante

el tornillo =-22-. &ste dispositivo ha sido previsto para
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evitar que los contactos que van dispuestos sobre el rotor,
se estropeen. 5i la palanca -5~ se mueve todavia mds des-
pués de haber establecido el contacto entre, por ejemplo,
los contactos -29- y =32-, el rotor no se moverd mis, sino
que serd el manguito -17- quien se moverd enr elacidn a
dicho rotor.

% muelle de friccién =19~ se ha previsto a fin
de impedir gue el miembro rotor gire demasiado fdcilmente,
lo cual dificultaria la operaciédn. A

Al miembro sensible de acuerdo con el presente invenw-
to, se le ha dado ls misma forma que un dispositivo de
gsincronlzacidn. Dispositivos de este tipo se utilizan como
medidor de los gonidmetros en mecanismos de punteria.

Un ejemplo de la manera e que tales dispositivos son
dispuestos en una transmisidén, se muestra en la figura III,
la cual ilustra una trensmisidn que comprende las rusdas |
dentadas =-38-, -38a-, -39-,-40~ y -40a-, que,mediante el
eje =4l-, la transmisidén va unida a un dispositivo de sin-
cronizacién -42-, y mediante las ruedas dentadas adiciona-
les —=43-, ~44~, =45~ y -46~, va conectado a otro disposi=
tivo de gincronizecidén -47-. Ls de gran importancia deter-
minar el grado hasts el cual los grados indicados por los
dispositivos de sincronizacidn -42- y -48- difieren del
grado aplicado a la transmisién en la rueda dentada -38a-.
Siendo asi que al miembro sensible se le ha dado exacta-
mente la misma forma fisica que a los dispositivos de sin-
cronizacidn -42- y ~-47- y también ha sido e quipado con los
mismos elementos de conexidn que esyos elementos, pueden ser
sustituidos el uno por el otro, y unc a la vez por el miem-
bro sensible a fin de medir el Juego. Teniendo en cuenta
también que los dispositivos de sincronizacidn generalmen-

te van montados en los lugares menos accesibles del meca-
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nismo de punteria de un arma de fuego, es fidcilmente com-
prensible la gran ventaja que se ohtiene gl haber dado un
miembro sensible a la misma caracteristica fisica que los
dispositivos de sincronizacidn.

Todo cuanto no afecte, altere, cambie o modifique
la esencia del sisteua y mecanismo consiguiente descrito,
serg variable a los efectos legales de esta Patente.

NOCT A,

Se reivindica como objeto de esta Patente de inven-
cidn:

l.- Un sistema, con sus esenciales mecanismos, para la
medicién del juego o tolerancias existentes en las trans-
misiones, csracterizado porque el miembro de arrastre de
la trensmisidn contiene o va firmemente unido a un dis-
positivo indicador, que el miembro motor de la transmisidn
se hace mover primero en una direccidn hasta gue el dispo-
sitivo indicedor dé uua sefial, lo cual ocurre cuando el
miembro de arrastre inicia su movimiento y luego se hace
mover en la direccidn opuesta hasta que cesa la setial del
dispogitivo indicador, y que la cantidad de movimiento del
miembro motor de la transmisidén se mide desde que empieza
hasta que termina la sefial del dispositivo indicador.

2,- El propio sistema de ls reivindicacidn 1, caracterizado
porque el movimiento del miembro motor en una de las ci-
tadas direcciones excede de la posicidn correspondiente a
la sefial en una digtancis prefijada.

3.~ E1 propio sistema de las reivindicacicnes anteriores,
en el que el mecanismo que es esencial para la aplicacidn de
este método, queda caracterizado por constar de un miembro
rotor provisto de uno o varios contactos eléctricos ydé

un miembro estator, también provisto de contactos eléciri-

cos en la cantidad correspondiente a los de rotor, previg-
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tos para actuar conjuntamente con ellos. v

4.~ El propio sistemz de las reivindicaciones anteriores,
caracterizado porque el miembr¢ rotor del aparato, puede
girar en relacidn a su eje.

5.~ El propio sistema de las reivindicaciones anteriores, ca-
racterizade porque el miembro rotor del apsrato, estd pre-
visto de tal manera que el rozamiento entre el rotor y su

eje puede regularse.

6.~ El propioc sistema de las reivindicaciones anteriores, ca-
racterizado porque el eje del rotor del aparato, lleva unsa
pieza que limita su movimiento.

Te= El propio sistema de las reivindicaciones anteriores, ca-
racterizado porque la pieza tope mencionads en la 6, consis-
te en un resorte de friccidn.

8.— &1 propic sistema de las reivindicaciones anteriores, en
el que el aparato gueda formado por tres grupos de contacto;
caracterizado porque dos de éstos van dispuestos de manera
que determinan el éngulo de movimiento del rotor y que el
tercer grupo de contactos esta situado dentro de dicho angulo.
9.- Bl propio sistems de las reivindicaciones snteriores, ca-
racterizado porgque el tercer grupo de contactos mencionado

en B, va dispuesto cerca de uno de los dos grupos de contac=
tos antes citados.

10.- E1 propilo sistema de las reivindicaciones anteriores, ca-
racterizado porque los contactos del tercer grupo, menciona-
des en 8 y 9, estdn previstos de manera que se forme un arco
eléctrico al cerrar y al abrir.

1l.- El1 propio sistema de las reivindicaciones anteriores, ca-
racterizado porque los contactos referidos en 8, 9 y 10, son
de forma esférica.

12.~ El propio sistema de las reivindicaciones anteriores, ca-
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