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MAQUINA ORIENTADORA DE BOTES.

-7
@)zéidbnﬂv D. SALVADOR Y D, ANTONIO SAER?Z URREA de nac1ona-

Vlidad espanola, residente en Fscuclas s/n

- = BENIAJAN - (MURCIA).

El presente Modelo de Utilidad tiene ﬁof ob-
jeto una maquina orlenadora de botes, espe01a1mente disenada
para operar con boteq que presenten mayor dlémetro quo altura.

Esta mdquina se coanltuye eeoncialmonte de

un chéisis eobre el que se encuentra montado un. cuefpo c1—
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- cilindrica, siendo evacuados los hotes correctamente o:lenta-

N Or, dentro delfcual

‘nica giratoriamente mqn

tada y movida mediantc un motor di;; to en ¢l chasi

parte inferior del cuerpo cilIndrlco. La suporficic c6nica pre-
senta un gran dngulo de conlcidad vy es la oncarqada de rec1b1r
los botes, los cuales dehido a”la inclinacién de la sqgerfi—
cie sobre la qué caen y a la fuerza centrifuga se desblgéah
sobre las paredeq del c111ndro produc;éndose asf su allneac16n
siendo a contlnuacién dispuestos en la posicibn correcta de

salida mediante una superficie alaboada qolidaria a dlcha pared

dos por un conducto tangemcial a dicha pared:cilindriééudesde

o N

el cual'son_cohducidos a la méqﬁina que_sé desee.
La miquina est& preparada bara ser aiiﬁentada
por medio de un elevador capaz de ser adosado a elia;?i 
| Para una mejor comprensifn de la inveﬁcién se
hace a continqacién una descripcién detallada con reféféncia

g e

a los disenos adjuntos, en los cuales:

’ .u,@
La flgura 1, representa una vista en: alzado

semiseccionado de una méquina orientadora de botes, segﬁn la

preqente invencién.

Lé figura 2, representa una v1sta enwplanta
de- la méqulna orlentadora de botes representada en la figura
1.

Cén referencia a las. figuras puede obéé}vérge
que la mdquina orientadora de bptes se constituye dé uﬁa es- .
tructura de sbporte l'sobre la que se encuentra un cuérpb ci-
lindrico 2 abierto por su parte superior, el cual oqté provis—

to interiormente. por su superficie lateral de una quperficne

alabeada 3 que termina a la altura de una salida tangencial 4




o100

C 3;]_5'._‘.} :

S T

N B P ok ety ) Brmdmsse e S L s e e e e e Lt pmsesd s e s Aniees e e

‘cuerpo cilindriéb con el cual éé'ccaxial Dichaplataforma c6n1

"pPOr un motor a través de qu reductor montados en la parte cen-

:xo de un. OrifICIO 7 . para permitir el paso del eje 6 encar—

",:lataforma 5, preferiblemente qumiﬁistrados' por medio de un

‘Jue 1os bofgs vayan correctamente »olocados a. 10 largo el tra

-1na abertq;q practicada en la pared del cuorpo cilindrlco, sien
lo conduc%ips a continuacién mediante conductos apropiados gue

S, ftmplden q! e ueda descolocarse.-

‘invento, §5$ como la manera de realizarse en. la pr&ctica, debe

hacerse coqstar que las dlSpOSlClones anterlormente indicadas

L

por la que son_evaCUados'lds-,botés;_En el interior del . cuerpo

cilindrico 2 se encuentra montada una plataforma cénica 5 cuyn’

periferiabdé 1a bése qﬁeda préxima a.lé.éuperfioié lgtdéal do

ca se encuentra montada sobre un eje 6, el cual es accionado

tral de 1la eetructura y Y- no. representadog en el dlbujo.-Como els

L6¢ico pepsar el cuerpo 01lindr1CO 2, esté provisto en'su Cen~

;ado de haper girar a la plataforma 5.
r . Lo
El funcionamiento de la méqulna es el s1gu1en

Los botee caen qobre la parte central de la

=lgvador de botes. ;

' Los boteschbido a la conic1dad de. la plata—
forma y a }a fuerza centrifuga que el. qlro de esta les orlglna
iesc1enden hasta ponerse en contacto con 1a superflcie interior

g r‘if s
iel uprpo p}lindrico, encargandosb la’ superf101e alabeada de

{ecto que e}}a cubre.

' Los botes salen por la. fuorza centrIfuga por

vr(

__.-NOTA-

"',;Q;nx. :
Descrita suf;cieq;emente la naturaleza del

.i} 2

'son suscgpp}blesydg modlflcqg}gnﬁs de detalle.en cuantq}no;al-
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‘Siperiormente por un cuerpo cilfindrico hueco abierto por arriba

| botes sobre el centro de dlcha plataforma y puoqto en. contacto

a maquina por una sola cara.

teren su principio fundamental Slendo lo que constltuye la eseq
cia del referido invento y por lo que se sollcita un Modelo de
Utilidad por 20 afios, sobre: MAQUINA ORIENTADORA DE N
racterlzéndose por. lo qigulente .

,1" Mdguina orientadora de botes, esée¢ialmentc
pira botes que presenten mayor difmetro que aLtura,.caraétériza-

da porque se constituye de una ‘estructura de soporte rematada

Yy provisto lateralmente de una superficie alabeada Y una, abertu
r1 de salida, montdndose en el 1nterior de dicho cuerpo una pla
taforma giratoria, cbénica movida por un eje que pasa a. través

del centro de la base del cuerpo cilindrico Y que es accionado

por un motor a través de un reductor, siendo quminlstradaslos

con la superficie c1lindrica por la conoc1dad vy la fuerza cen;
trifuga, siendo asi transportados ordenadamente merced a 1a
siperficie alabeada hasta la abertura de sallda.v

2. Méqulna orientadora de boteq, tal y como
gieda sustancialmente descrito en la presente Memoria e llUS"
trado en el dlbu]o adjunto.

Esta Memoria consta de cuatro hojas escritas

2 6 NW. 1974

Madrid

SALVADOR Y ANTONIO SAEZ URRFA.
hu..l- f‘UI—FjJ Y. "F‘DQET
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