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P A T E N T E  DE I N V E N C I O N
a n
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por VEINTE aflos

a nombre de PRINTERS DEVELOPMENTS LIMITED, entidad británica, 
establecida en 3, Fold Street, Bolton, Laneashlre, Inglaterra, 
por:

" UNA MAQUINA DE IMPRESION

El presente invento se re fie re  a máquinas im­
presoras y, primordialmente, a disposiciones de alimentaeián 
para las mismas. El invento, especia l, aunque no exclusiva­
mente, es aplicable a máquinas de tímpano o de plaoa plana 

5 del tipo de oilindro de doB revoluciones.
Para la  producción de un trabajo sa tisfactorio
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en ciertas operaciones de impresión, y particularmente en la  
impresión a varios colores, es esencial que las hojas de pa— 
peí a imprimir sean colocadas exactamente en la máquina, ya 
que de otro modo la  impresión está fuera de reg istro . Se sa­
be ya disponer capuchinas para situar el borde delantero de 
una hoja de papel antes de ser xornada por el c ilin d ro , y a 
menudo se disponen dedos detectores para comprobar e l funcio­
namiento de la  máquina en ausencia de una hoja de papel en 
la  región de las capuchinas en momentos del c ic lo  de impresión 
en que una hoja de papel sería recogida por e l c ilin d ro , la  
colocación la tera l del papel se obtiene en muchos casos por 
medio de un d ispositivo agarrador que coge e l lado marginal 
de la  hoja y lo  desplaza transversalmente a la  máquina hasta 
que toca con una capuchina. El grado de registro la tera l 
así obtenido no es siempre suficientemente exacto para un tra­
bajo de alta calidad.

Un objeto del presente invento es e l de crear 
un aparato para comprooar el funcionamiento de la  máquina s i  
no es exacta la  coincidencia la tera l de una hoja de papel que 
está siendo alimentada a la  máquina.

Otro oojeto del invento es crear un medio 
para comprobar la  posición o condición de una hoja de papel 
alimentada a una máquina de imprimir y para impedir la im­
presión de una hoja que está en registro impropio o ine­
xacto, y así, un objeto secundario del invento es e l 
de impedir la  impresión de una aoja que no está en registro 
exacto a lo  largo de su borde frontal y /o  a lo  largo de su



5

10

15

20

25

borde la te ra l.

El presente invento consiste en la  creación de 
por lo  menos un detector e léctr ico  operado por contactos, a l­
tamente sensible, para comprobar la  posición  o condición de 
hojas de papel alimentadas sucesivamente a una máquina de im­
primir» -̂ os detectores e léctricos  operados por contactos pue­
dan tener la  forma de interruptores e léctricos  pequeños, l ig e ­
ros, de funcionamiento rápido»

De acuerdo con una característica  del presente 
invento, un deteotor e lé ctr ico  operado por contactos, altamen­
te sensible, está destinado a ser operado por los  bordes la te ­
rales de hojas de papel alimentadas sucesivamente a una máqui­
na de imprimir cuando ta les hojas están en registro  la tera l 
suficientemente exacto*

De acuerdo con otra característica  del presen­
te invento, al menos un detector e lé ctr ico  operado por contac­
tos , altamente sensible, está destinado a ser operado por el 
borde la tera l de tina hoja de papel y al menos un detector eléc­
tr ico  operado por contactos, altamente sensible, está destinado 
a ser operado por e l borde delantero de ta l hoja de papel 
cuando los  bordes la tera l y frontal están en reg is tro  exacto.

Otra característica  del inventoconsidera la  
disposición de un detector e lé ctr ico  operado por oontaotos, 
altamente sensible, destinado a ser puesto en funcionamiento 
por e l borde la tera l de una hoja de papel cuando está en re ­
g istro , y dos detectores e léctricos  operados por contactos, 
individuales y altamente sensibles, en intervalos espaciados 
transversalmente a la  máquina, destinados a ser heohos funeio-
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oionar ouando e l borde frontal de dicüa hoja de papel está 
en registro  exacto.

Cada detector e lóotrlco  está dispuesto oon 
preferencia an un c ircu ito  da control de ta l modo que e l fun­
cionamiento da todo, loa detectores aaa necesario para permi­
t i r  la  impresión da una hoja, y así, la  ausencia da funciona­
miento da cualquiera da los detectores como resultado de un 
registro inexacto o da fa lta  da registro  de una hoja da papel 
a imprimir puede haoerse que determine e l paso de esa hoja a 
travós de la  máquina sin  ser impresa, o la  parada completa 
de la  máquina de imprimir. Con preferencia, se dispone por 
lo  menos una lámpara p ilo to  para indicar e l registro correcto 
o incorrecto de una hoja de papel. m  la  práctica , se ha v is ­
to que es conveniente disponer una lámpara indicador, asocia­
da oon cada uno de los detectores e láotrlcos y destinada a 
ser encendida ouando ta l detector es operado, dando con e l lo  
una indloaoión visual a l maquinista del funcionamiento de los 
d ispositivos de alimentación y de registre del papel. lamblán 
ha resultado conveniente disponer una lámpara indicadora ad i- 
oional que está destinada a ser enoendida cuando se ha refre­
nado e l funcionamiento de la  máquina de imprimir, o ouando
ísta  ha sido parada, como resultado de un registro incorrecto
de una hoja de papel*

ün objeto adicional del presente invento es e l  
de orear medios para detectar la  presencia de hojas arrugada, 
d . papel y e l invento considera la  disposición  adicional de 
por lo  menos un detector e láotrico  altamente sensible, operado 
por contactos, para comprobar e l estado de hojas de papel su-
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207788
ministradas a la  extremidad de entrega de la  máquina después 
de la  impresión. Tal detector está destinado, con preferen­
cia , a quedar sin ser operado al pasar una hoja no arrugada 
o no deteriorada de papel y está situado de modo que e l paso 
de una hoja arrugada de papel determine e l funcionamiento de 
dicho detector que con preferencia está incluido en e l c ir ­
cuito de control de ta l modo que su funcionamiento determine 
la  parada completa de la  máquina.

El invento se seguirá describiendo con referen­
cia  a una disposición preferida que se aplica convenientemen­
te a una máquina de imprimir de dos revoluciones, plana. Un 
c ic lo  normal de impresión comprende dos revoluciones del c i ­
lindro, quedando cogida la  hoja y siendo impresa durante una 
revolución, mientras que durante la  revolución subsiguiente 
la  hoja es soltada y hecha pasar a la  mesa de entrega, y al 
fin a l de la  segunda revolución e l c ilin dro queda en posición 
de coger la  hoja siguiente que ha sido alimentada hacia abajo 
del tímpano. Dos detectores e léctricos  en forma de interrup­
tores están dispuestos a lo  largo de la  línea de las capuchi­
nas delanteras, ya entre capuchinas, ya combinados con e lla s . 
Se ha v is to  que es conveniente que e l brazo operativo de dicho 
interruptor está colgando más o menos vertiealmente y forme, 
en cooperación con dos topes f i j o s ,  un tridente, de modo que 
e l movimiento de una hoja de papel o registro con los dos to ­
pes f i jo s  que forman los brazos exteriores del tridente deteiv 
mine que e l brazo central que es la  palanca operativa del in ­
terruptor sea desplazado y, con e l lo ,  accione e l interruptor. 
Otras disposiciones de los brazos operativos del interruptor
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en cooperación con uno o más topea f i j o s ,
*

serán evidentes pa­
ra los técn icos.

Se dispone también un solo interruptor detec­
tor la tera l y éste, convenientemente, tiene una palanca ope­
rativa colgante hacia abajo que coopera con uno o más topes 
f i jo s  previamente ajustados de modo que e l movimiento de la
hoja a registro la tera l con e l tope f i j o  determine e l movimieo. 
to  de la  palanca operativa para accionar e l interruptor detec­
tor de colocación la tera l.

Como es bien sabido, cuando se imprime la  p ri­
mera cara de una hoja, se efectúa el registro en relación  con 
e l borde la tera l cercano de la  hoja, y luego cuando se retira  
la  hoja, e l registro se efectúa oon el borde la tera l alejado 
de la  hoja de modo que la  materia impresa en el reverso esté
en registro con la  materia impresa en e l anverso. Por esta 
razón es convexiiente disponer las cosas para que un solo in­
terruptor detector la tera l sea transferido a voluntad desde 
el lado cercano de la  máquina al lado alejado, aunque alterna­
tivamente pueden disponerse dos interruptores detectores de 
colocación la tera l en asociaoión con medios para hacer opera­
tivo  a voluntad cualquiera ae e llo s .

Se disponen dos solenoides electromagnéticos 
estando e l émbolo de uno de e llo s  mecánicamente conectado con 
la  aoeión de refrenado usual de la  máquina, de modo que cuan— 
do este excitado este solenoide la  máquina sea refrenada impi­
diendo que e l c ilin dro  tome una posición  de impresión, líl ém­
bolo del segundo solenoide es mecánicamente conectado a la  
acción de paro de la  máquina de modo que la  excitación de este
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adenoide determine la  parada completa de la  máquina.

Uno o mas detectores e léctricos  adicionales, 
con preierencia también en forma de interruptores se dispo­
nen cerca del extremo de entrada del tablero de entrega a in­
tervalos espaciados a través de la  máquina. Tales interrupto­
res tienen un elemento operativo que se extiende hacia abajo, 
cuyo movimiento vertica l en una dirección  ascendente es necesa 
rio  para aotuar el interruptor, estando los  interruptores s itü  
•dos con sus elementos operativos espaciados desde y por enci­
ma de la  mesa de entrega de modo que e l paso de una hoja de 
papel normal sustancialmente plana no determine la  actuación 
del interruptor o interruptores, pero que e l paso de una hoja 
de papel arrugada entre e l tablero de entrega y los interrupto 
res cause el desplazamiento del elemento operativo hacia arri­
ba y accione así dicho interruptor o interruptores.

Jj°b interruptores detectores de tope de coloca­
ción están conectados en e l c ircu ito  de control de la  manera 
que se describirá luego de modo que se determine a voluntad e l 
frenado de la  máquina o la parada completa de la  misma, y con 
preferencia los interruptores detectores para las hojas arru­
gadas están conectados en el c ircu ito  de control de ta l mane­
ra que determinen la  parada completa de la máquina.

lil invento se seguirá describiendo todavía 
con referencia a los dibujos anejos, en los cuales:

La figura 1 es un alzado la tera l de una máquina 
de impresión de bancada plana o de cilindro continua o de dos
revoluciones y que a modo de ejemplo incorpora e l presente in­
vento;
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la  figura 2 es una v ista  de detalle en pers­
pectiva mostrando ciertas partes del cilin dro y de la  mesa de 
alimentación;

la  figura 3 es una v ista  diagramátioa en pers­
pectiva desmontada que muestra ciertas partes del accionamien­
to mecánico de la  máquina de impresión de la  figura 1 y mos­
trando ciertas partes de la  mesa de entrega;

la  figura 4 as una v ista  de detalle en perspec­
tiva  a escala ampliada de un interruptor detector de coloca­
ción;

la  figura 5 es una v ista  de detalle a escala 
ampliada de un interruptor detector de hoja arrugada;

la  figura 6 es un diagrama de c ircu ito  que mues­
tra una forma de c ircu ito  de control; y

la  figura 7 es un diagrama de c ircu ito  que mues­
tra una disposición alternativa de parte del c ircu ito  de la  
figura 6 *

A  modo de ejemplo e l invento se describe con 
más detalle en lo  que sigue con referencia a su aplicación a 
una máquina de impresión 30 del tipo de cilin dro de dos revo- 
luoiones o continuo o de bancada plana, de la  cual solo se 
han mostrado en la  figura 1 aquellas partes que son necesarias 
para la  comprensión del presente invento»

La máquina de impresión 30 incluye un armazón 
31 en el cual la  forma, que no se ha representado, es movida 
en vaiván en la  manera bien conocida. Unos soportes vertica ­
les 32 que forman parte del armazón 31 reciben cojinetes 33 
para el árbol 34 que lleva  un cilindro de impresión 35. Unos
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brazos levantados 36 llevan una mesa de alimentación 38 sobre 
la  cual las hojas a imprimir son alimentadas al eilindro de 
impresián 35. los brazos levantados 37 llevan un mecanismo 
de entrega indieado en general en 39 , por e l oual las hojas 
impresas son recibidas del cilindro de impresión 35 a encima 
de la  mesa de entrega 40 y llevadas desde e lla  a una p ila  de
hojas impresas que no se ha representado.

En las porciones in feriores de los soportes 32 
est¿n montados un árbol de leva 41 y un árbol de leva 42 de 
acción frenante como luego se describirá . Pasando tambián a 
través de los soportes 32 hay un árbol de control 43 de la  
acción frenante al cual está conectada la  palanoa 44 que está
en parte bajo e l control de un pedal 45 de control de la  ae
cion frenante. Gomo se describirá despuós, la  depresión del 
pedal 45 impide el movimientodel c ilin dro  de impresión a una 
posición  de impresión. ün árbol 46 de control de freno pasa 
también a travás del soporte 32 y puede girar por medio de 
una palanoa 47 en parte bajoel control del pedal 48 de la  ac­
ción de parada. Como se describirá luego, la  depresión d e l 
pedal de parada 48 determina e l funcionamiento del interrup­
tor 49 con lo  oual e l motor de accionamiento de la  máquina 
de impresián es desconectado y se aplica a la  máquina una ac­
ción frenante. Una v a r illa  50 de control de la  parada está 
prolongada hasta la  extremidad de entrega de la  máquina, y el 
movimiento de esta v a r illa  50 a la  izquierda según se mira en 
la  figura 1  oausa la  rotación de una palanoa fiadora 51  para 
so lta r una pesada palanca 52 que determina e l movimiento de 
los pedales 45 y 48 por espigas de tope 53, 54 respectivamente.

-  9 -



5

10

15

20

25

207708
En e l funcionamiento normal de una máquina de 

impresión de cilin dro o de platina plana continua o de dos 
revoluciones, las hojas a imprimir son alimentadas a eneima 
del tablero de alimentación 38 y son llevadas a registro con­
tra capuchinas contras las cuales son obligados a topar e l 
borde delantero de la  hoja y e l borde la tera l de la  misma, 
las hojas son recogidas desde la  mesa de alimentación por e l 
c ilin dro de impresión 35 y son llevadas por é l a oontaoto 
con la  forma y entregadas desde e l c ilin dro  de impresión a 
la  mesa de entrega 40. Después de entregar una hoja, e l  c i ­
lindro de impresión 35 continúa girando, pero es levantado 
ligeramente como luego se describirá a f in  de lleva rlo  fuera 
de su posición de impresión, permitiendo con e i lo  a la  forma 
volver hacia atrás. A fin  de permitir e l movimiento v ertica l 
del c ilin dro  de impresión a y fuera de la  posición de impre­
sión, los cojinetes 33 están montados en forma corrediza en 
una dirección  v ertica l en el soporte 32 y se disponen medios 
de leva para efectuar un movimiento v e rtica l limitado del co­
jin ete .

Si e l operario observa que una hoja alimentada 
a lo  largo del tablero de alimentación 38 está fuera de regis­
tro con las capuchinas, la  depresión del pedal 48 impide que 
e l c ilin dro de impresión 35 sea bajado a una posición de im­
presión, permitiendo de este  modo que la  hoja pase a través 
de la  máquina sin ser impresa*

El presente invento permite que e l registro 
de una hoja alimentada a encima del tablero de alimentación 
38 sea refrenada inmediatamente antes de ser tomada por e l c i -
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lindro de impresión 35» y en el oaao de que la  hoja esté fue­
ra de registro» la  acción refrenante de la  máquina de impre­
sión que se asegura por la  depresión del pedal 4-5 es llevada 
a operación para permitir que una hoja fuera de registro pase 
a través de la  máquina sin  ser impresa, -^ara este f in , un 
detector de colooación latera l 54 está dispuesto en o cerca 
del borde delantero de la  mesa de alimentación 38 de modo 
que pueda aplicarse a é l un borde la tera l de la  hoja que está 
siendo alimentada a encima de la  mesa de alimentación, y ade­
más» al menos un interruptor detector 55 de colocación frontal 
está dipuesto para ser tocado por e l borde delantero de una 
hoja que está siendo alimentada a encima de la  mesa de alimen­
tación, 38»

Los interruptores detectores de colocación 54 
y 55 están situados de modo que ouandouna hoja está en coin­
cidencia o registro , los interruptores detectores sean opera­
dos y a s í, s i  una hoja está fuera de registro , uno u otro de 
los interruptores detectores no será operado. Asociado con 
los interruptores detectores de colocación  hay un solenoide 
electromagnético 56 que está destinado a operar una palanca 
44 por e l movimiento descendente del pedal 45. También aso­
ciado con los  interruptores detectores de colocación hay un 
interruptor 57 operado por leva bajoel control de un saliente 
de leva 56 del árbol de leva 41.

En contraste con e l c ilin dro  de impresión 35 
que hace dos revoluciones para un c ic lo  completo de impresión, 
e l árbol de leva 41 sólo hace una revolución y e l saliente de 
leva 58 está situado sobre e l árbol de leva 41 de modo que el
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interruptor de leva 57 sea operado ¡Justamente antea del mo­
mento en e l d o lo  de impresio'n en el cual una ño ja  es reeogi- 
da por e l ©ilindro de impresión 35 y retirada del tablero de 
alimentación 3 8 . *>i en e l momento en que e l interruptor de
leva 57 es operado todos los interruptores detectores de co­
locación 54, 55 han sido operados por los bordes de una hoja 
del tablero de alimentación 38 , no se sigue ninguna acción, 
pero s i uno o más de los interruptores detectores de coloca- 
eión 54 y 55 no han sido operados por una hoja que está en el 
tablero de alimentación 38 en este momento, e l solenoide 
electro-magnético 56 resulta excitado y e l pedal 45 oprimido 
a f in  de poner en funcionamiento de aoción refrenante de la  
máquina y permitir que esa hoja pase a través de la  máquina 
sin ser impresa, una lúa p ilo to  1 ? 1  está dispuesta para in­
dicar al operario cuando ha ocurrido esto .

Adiolonalmente, pueden disponerse uno o más 
interruptores detectores 59 adyacentes a la  extremidad de en­
trada de la  mesa de entrega en la región en que las hojas son 
transferidas desde e l c ilin dro de impresión 35 a la  mesa de 
entrega 40. los  interruptores detectores 59 están dispuestos 
de modo que no sean operados por e l paso de una hoja normal, 
pero que sean operados por el paso de una hoja arrugada. Aso­
ciado con los interruptores detectores 59 hay otro solenoide 
electromagnético 60 de ta l modo que e l funcionamiento de uno 
o más de los interruptores detectores 59 determine la  excita­
ción del solenoide 60. la  excitación del solenoide 60 hace 
que la  v e r ilia  50 sea movida hacia la  izquierda mirando en la  
figura 1 , poniendo así en libertad a la  palanca fiadora 51  y
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permitiendo que la  palanoa 52 descienda y oprima los dos pe­
dales 45 y 48. la  depresión de la  palanoa 47 produee la  ro­
tación del árbol 46 para determinar una acción frenante so­
bre la  maquina y determina e l funcionamiento del interruptor 
49 para hacer que e l accionamiento mecánico del motor prin­
cipal de la  máquina sea desconectado.

Si se desea, e l adenoide electromagnético 60 
puede asociarse también oon e l adenoide 56 oon lo  cual e l 
no funcionamiento de cualquiera de los interruptores detecto­
res de oolooaoión 54 y 55 en e l momento en que el interruptor 
operado por leva 57 ea operado, e l adenoide 60 puede además 
ser excitado para producir e l funcionamiento de la  acción re 
frenante de la  máquina. la  asociación del adenoide 60 oon 
e l adenoide 56 puede estar bajoel control de un interruptor 
61 de un panel de control 62 que puede lleva r  también una o 
más lámparas de aviso 63 para indicar e l estado reinante en 
la  máquina en oualquier momento*

La disposición  de los interruptores detectores 
de colooación laterales y delanteros está indicada oon más 
claridad en la  figura 2 a la  cual se liará ahora referencia* 
Cerca de la  extremidad delantera de la  mesa de alimentación 
38 se disponen dos tiras retenedoras perforadas 64 y 65. La 
t ira  64 sirve para retener un interruptor de colocación la te ­
ral 54, al paso que la  t ira  65 sirve para retener un disposi­
tivo  66 posioionador de la  hoja.

Es usual en la  impresión que una hoja sea pues­
ta en registro desde su denominado borde cercano ciando e l lado
primero o frontal de la  hoja está siendo impreso, y al r e t i -
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rar luego la  hoja» que sea registrada desde el mismo borde 
que, por consiguiente, será el borde latera l alejado de la  
hoja» Por estos medio*, e l registro de la  hoja se efectúa 
desde el mismo borde, no importa cual de las caras de la  hoja 
está siendo impresa y esto hace posible que la  materia impre­
sa en ambas caras de la  hoja esté en registro entre s í .

A fin  de obtener este registro cuando se ira- 
primen ambas caras de una hoja, es posible disponer dos in­
terruptores detectores de coloración la tera l 54 y 54a, uno 
para ser usadocuando se imprime el lado primero o fron ta l, y 
el otro para ser empleado cuando se imprime e l lado del re­
verso o dorsal, aunque es preferib le que se disponga un solo 
interruptor, ya en e l lado cercano, ya en el alejado, del ta­
blero de alimentación 38, según qué lado de una hoja se esté 
imprimiendo. El interruptor detector de colocación la tera l 
54 está montado sobre una plaoa ranurada 67 con lo  cual con­
juntamente eon los agujeros espaciados 68 de la  t ira  64 puede 
disponerse ya en e l lado cercano, ya en e l alejado, de la  má­
quina, y esta posición puede ajustarse según las necesidades 
de registro de las hojas que se están imprimiendo.

Como es bien sabido, las hojas a imprimir pue­
den alimentarse a mano a encina del tablero de alimentación 
38, o pueden serlo automaticamente por un mecanismo alimenta— 
dor automático. El d ispositivo posieionador 66 forma parte 
de ta l mecanismo alimentador automático, otras partes del 
cual se han omitido en gracia a la  claridad, ya que no se es­
timan necesarias para entender debidamente e l invento.

En una disposición  preferida, se disponen dos
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interruptores detectores de colocación frontal espaciados en­
tre s í transversaínente a la  máquina. La v a r illa  de soporte 
69 que interooneota los miembros de soporte 32 lleva , por me­
dio de ménsulas 70 y 71, e l detector interruptor de coloea- 

5 oión frontal cercano 55a y e l interruptor detector de coloca­
ción frontal alejado 55b.

El interruptor deteotor de colocación frontal 
se muestra con mayor detalle en la  figura 4, a la  cual se hará 
referencia ahora. El interruptor detector de colocación  55 

0 incluye una caja 72 en la  cual está montado un bloque 73 de
material aislante. Montada pivotadamente por medio de la  es- 
piga 74 asegurada a la caja 72 hay una palanca de interrupción 
75 que lleva  contactos móviles 76, 77 que cooperan con contac­
tos f i jo s  ajustables 78, 79. Los contactos f i jo s  78, 79 están

? provistos de cuerpos roscados que pueden ser alojados en áni­
mas roscadas del bloque de material aislante 73 con lo  cual 
las posiciones de los contactos f i jo s  pueden ser ajustadas ha­
ciendo girar sus cuerpos con relación al bloque 73 y cuando 
están ajustados, pueden bloquearse en su s it io  por medio de 

) tuercas 80, 81. La caja 72 está provista de una abertura como
en 82 para permitir e l paso de la  palanca 75.

Colgando de la  cara in fer io r  de la  caja 72 hay 
una placa de colocación 83 que tiene en su borde in fer io r  una 
porción recortada 84, situada en e l centro, para permitir el 
paso de un miembro de contacto 85 dispuesto en la  extremidad 
in fer io r  de la  palanca 75. El borde in fer io r  de la  placa de 
colocación 83 está también recortado como en 86, para recib ir  
un miembro de guía 87, plano, a modo de muelle, que sobresale

-  15 -



. CTSJB PIfflT jU ift

desde e l borde frontal de la  mesa de alimentación 38 . SI 
miembro de guía 8? tiene también una porción recortada 88 d is­
puesta en el centro para permitir e l paso del miembro de con 
taoto 85 . la  parte in fer io r  de la  placa de colocación 83 
está tambión recortada como en 89 y 90 para re c ib ir  dos bra­
zos de guía 91 y $2 del miembro de guía 93 que está asegura­
do al frente de la  caja 72. Unido a la  v a r illa  94 extendián- 
dese transversalmente a travás de la  máquina hay un miembro 
de guía e lástico  superior 95. La oaja 72 del interruptor de­
tector de colocaoión frontal b5 está unida a una v a r illa  de 
soporte 96 que está soportada en forma ajustable por la  mén­
sula 70 o 71 montada sobre la  v a r illa  69, como se ha repre­
sentado en la  figura 2 .

En e l funcionamiento, una hoja 97 a imprimir 
es alimentada a encima del tablero de alimentación 38 y entre 
los miembros de guía e lásticos 87 y 95. Por medio de brazos 
de guía 91 y 92 en combinación con el miembro de guía e lá s t i­
co 87, e l borde frontal de la  hoja 97 es guiado de modo que 
se ponga en contacto con e l miembro de contacto 85 . La u lte ­
r io r  alimentación de la  hoja 97 causa el desplazamiento del 
miembro de contacto 85 con la  hoja 97, moviendo así la  palanca 
75. Los contactos f i jo s  78 y 79 son así ajustados con r e la -  
oión al bloque 73 de modo que los contactos móviles 76 y 77 
los  toquen cuando la  superficie delantera del miembro de con­
tacto 85 está sustancialmente a nivel con la  superficie fron­
ta l de la placa de colocaoión 83. Así, cuando e l  borde delan­
tero de la  hoja 97 está en contacto con el tope de colocación 
83 y e l miembro de contacto 85, los contactos móviles 76 y 77
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están en contacto de apoyo con los contactos f i jo s  78 y 79 . 
Disponiendo dos interruptores deteotores de colocación fron­
ta l 55a y 55b como se ha mostrado diagramáticamente en la  f i ­
gura 2 , e l borde delantero de una hoja 97 puede llevarse a 
registro contra las placas de colocación 83 , y solamente cuan- 
do e l borde frontal de una hoja está en registro los c ircu i­
tos e lóctricos  serán completados a través de ambos interrup­
tores detectores de colocación frontal 55a y 55b.

El interruptor detector 54 de colocación la te ­
ral es en general de la  misma construcción que el interruptor 
detector de colocación  fron ta l 55 , salvo en cuanto la  v a r illa  
96 es sustituida por la  ménsula ranurada 6? para e l soporte 
del interruptor.

Se hará ahora referencia a la  figura 5 que mués 
tra con mayor detalle la  construcción de un interruptor detec­
tor 59 para la  hoja arrugada. Una caja 101 contiene un bloque 
102 de material aislante al cual están asegurados dos miem­
bros elásticos porta-contactos 103, 104. La caja 101 está 
provista de una abertura como en 105 para permitir e l paso de 
una palanca 106 que está montada a pivotamiento sobre una es­
piga 107 asegurada a la  caja 1 0 1 . La extremidad in terior de 
la  palanca 106 llev a  tina placa de apoyo 108 de material a is­
lante. A la  extremidad exterior de la  palanca 106 está unido 
un brazo de maniobra 109 mientras que la  palanca 106 está em­
pujada en dirección  contraria a las agujas del re lo j por me­
dio del muelle compresor l i o  entremedias de un espárrago 1 1 1  
de la  palanca 106 y un apoyo 1 1 2  dei t o m il lo  de ajuste 1 13  
recibido en un ánima terrajada de la  caja 1 0 1 . uniüo a la
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caja 101  hay un miembro üe sujeción 1 14  para la  unión del in­
terruptor a un elemento de soporte 1 1 5 .

En e l funcionamiento, un interrup-cor detector 
de las hojas arrugadas esta dispuesto con la  extremidad in fe ­
r io r  116 del miembro 109 espaciado un poco por encima de la 
superficie superior de la  mesa de entrega 40, de ta l modo que 
el paso de una hoja de papel sin arrugar en la  direooión de 
la  flecha 117 pueda tener lugar sin desplazamiento del miem­
bro 109. Sin embargo, s i  se mueve una hoja arrugada de pa­
pel en la dirección de la  flecha 1 1 7  es llevada a contacto con 
la parte in fer io r  116 del miembro 109 y hace que la  palanca 
106 sea girada en dirección  contraria a laB agujas del re lo j 
mirando en la  figura 5, de modo que lleva  al apoyo 108 a con­
tacto con el miembro 104 y luego lleva  al miembro 104 a con­
tacto con el miembro 103 para completar un circu ito  e ló ctr ico  
entre dichos miembros 103 y 104.

Una disposición  para obtener una acción refre­
nante y una acción de parada de una máquina de imprimir se 
describirá con referencia a la  figura 3 , que, como se compren­
derá, es una vista  en perspectiva despiezada de ciertas partes 
de la  máquina de imprimir y tambián ee comprenderá que otras 
partes de la máquina, que no son esenciales para la  compren­
sión del invento, han sido omitidas en gracia a la  claridad.

Un motor e ló ctr ico  10 está conectado a una a l i ­
mentación de energía e léctrica  por medio de conductores 1 3 0 ,
131 a través de cualquier arrancador adecuado para motores elác 
tríeos 1 3 2 . Por medio de las oorreas 133  y las poleas 1 3 4 , 135  

e l motor 10 acciona e l árbol principal 136. Montado sobre el
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árbol principal 136 hay un volante 1 3 7 , una rueda dentada 
138 y una rueda dentada 139.

la  v a rilla  de parada 46 montada en los c o j i ­
netes 140, 141 lleva  una zapata de freno 142 que puede l l e ­
varse a aplicación de fr ic c ió n  con el volante 1 3 7  por rota­
ción del árbol de freno 46 como resultado de la  depresión 
del pedal 48 y e l movimiento de la  palanca 47 .

la  rueda dentada I 38 del árbol principal 136 
engrana con la  rueda dentada 143 para transmitir el acciona­
miento al árbol 144 de la  bancada. rueda dentada 143 en­
grana tambián con la  rueda dentada 145 que puede girar con 
e l árbol 34 del cilin dro de impresión. El árbol 34 pasa por 
los cojinetes 147, uno de los cuales, solamente, se ha mos­
trado en la  figura 3, y lleva , rotativo con á l, e l cilindro 
de impresión 35. %  rueda dentada 139 del árbol principal
136 engrana con el piñón intermedio 1 4 8 . El piñón 149 que 
puede girar con el piñón I 48 engrana con la  rueda dentada 
150 del árbol de levas 41. La relación entre las ruedas 138 
143» 145, entremedias del árbol principal I 36 y el árbol 34 
del cilindro de impresión y las ruedas 1 3 9 , 148 , 149 , i 50, i* , 
termedias al árbol principal 136 y e l árbol de levas 41, és 
ta l que el árbol de levas 41 sea girado en una revolución por 
cada dos revoluciones en que es girado el árbol 34 del c i ­
lindro de impresión.

l o .  cojinetes 33 pana e l árbol 34 Sel cilin dro 
de impresión están montados en forma corrediza en e l soporte 
32 y están en contacto con la  extremidad superior de los mue­
lle s  compresores 151, 1 5 2 , cuyos extremos in feriores descansan
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en una superficie de apoye 153 que forma parte del soporte 
32. SI soporte 32 está tamolán taladrado para re c ib ir  las 
varillas  corredizas 154 y 155 cuyos extremos superioree tocan 
e l cojinete 34 del árbol del cilindro de impresión. los  ex­
tremos in feriores de las varillas  154 y 155  descansan sobre 
una placa de apoyo 156 que tooa la  leva 157 del árbol de le ­
vas 42 de la  acción refrenante. Se apreciará que mientras 
se ha mostrado en la  figura 3 solo un cojinete 33, se dispo­
ne un montaje sim ilar en la  otra extremidad del árbol 34 del 
cilin dro  de impresión en el otro lado de la  máquina. Análo­
gamente, se disponen, asociados, con e l otro bloque de c o j i ­
nete, muelles de compresión, v a r illa s , miembro de apoyo y l e -  
va similares a

libremente montado sobre e l árbol 42 que está 
soportado en cojinetes 158 que forman parte del soporte 32, 
hay un seguidor de leva 159 que se aplica en una ranura de le ­
va 160, formada en la  cara de la  rueda dentada 150 del árbol 

e levas 41. Montado plvotadamente en la  extremidad del se­
guidor de leva 159 por medio de una espiga 161 hay un fiador 

que tiene en un extremo una porción recortada 163 que pue- 
e aplicarse a un saliente dentado 164 de un miembro 165 en­

devotado al árbol 42. Una espiga 166 sobresale lateralmente 
del fiador 162 y puede correr en un miembro de guía ranurado
167 que puede girar con e l árbol 43 de control de la  acción 
refrenante.

En 61 funcio»amiento, e l ¿rbol de levas 41 es 
obligado a girar en una revolución por cada c ic lo  de impresión 
y permedio de la  ranura de leva 160 de la  rueda dentada 150
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el seguidor de leva 159 es obligado a oscilar  alrededor del 
árbol 42. En la  posición ilustrada en la  figura 3» e l c i l in — 
tro de impresión 35 está en posición levantada o de no im­
presión. La aplicación del fiador 162 al miembro 165 del ár­
bol 42 hace que el árbol 42 sea girado en un ángulo en d ire¿ 
ción de las agujas del re lo j mirando en la  figura 3» Tal ro­
tación del árbol 42 permite que e l c ilin dro  de impresión 35 
sea bajado a posición de impresión, ya que la  leva 157 está 
formada de modo que permita que la  placa de apoyo 156 y con 
e lla  las varillas  148 y 149 desciendan. Así, durante un c ic lo  
de impresión normal, e l  cilindro de impresión es movido a una 
posición  de impresión durante parte del c ic lo  y es levantado 
fuera de la  posición de impresión durante otra parte del c i ­
c lo .

Sin embargo, s i el árbol 43 de control de la  
acción refrenante es obligado a girar en dirección  de las agu­
jas del r e lo j ,  ta l como por la  depresión del pedal 45, e l 
miembro de guía 167 es girado desde su posición mostrada en 
la  figura 3 y por medio de la  espiga 166 hace que e l fiador 
162 sea llevado fuera de aplicación con la  porción dentada 
164 del miembro 165, impidiendo de este modo la  rotación del 
árbol 42. Por estos medios, e l c ilin dro de impresión 35 se 
v i impedido de moverse a una posición de impresión y una hoja 
puede pasar a través de la  máquina de imprimir sin ser impre­
sa. ^a liberación  del pedal 45 hace posible que e l fiador sea 
llevado a aplicaoión con e l miembro impulsor 165 para e l movi­
miento subsiguiente del cilin dro de impresión a posición de 
imprimir.
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El árbol de levas 41 lleva  un miembro de leva 

58 para e l funcionamiento del interruptor 57 operado por le ­
va» El saliente de leva 58 está situado angularmente oon 
relación al árbol 41 de modo que el interruptor 57 operado 

5 por leva resulte accionado durante e l periodo de tiempo inme­
diatamente anterior a la  recogida de una hoja por e l c i l in ­
dro de impresión y su retirada del tablero de alimentación 38.

Un cuadro indicador 170 puede disponerse so­
portado por latsffiilla 171 que es llevada por e l soporte 3 2 .

0 El cuadro 170 contiene con preferencia tres luces p ilo to  cada
una de las cuales sirve para indicar é l  funcionamiento correo 
to o no del interruptor detector de colooación latera l y de 
los interruptores detectores de colocación fron ta l.

Una forma de cirou ito  de control para interca 
5 néctar arrancador 132  del motor de accionamiento, e l detec

tor 54 de colocación la tera l, e l detector 55a y 55b de colo­
cación fron ta l, e l adenoide 56 para accionar la  acción refre 
nante, e l solenoide 60 para accionar la  acción de parada, los 
interruptores detectores de las hojas arrogadas 59a, 59b, e l 

) cuadro indicador 170, la  luz p ilo to  172 y e l panel de control
62 se describirá con referencia  a la  figura 6. En e l diagra 
ma de circu ito  de la  figura 6, se verá que solo se emplea un 
grupo de contactos en los detectores de colocación la tera l y 
los interruptores detectores, de colocación fron ta l, y para 
este fin , puede omitirse e l contacto móvil 76 y su contacto 
f i j o  asociado 78 o e l contacto móvil 77 y su contacto f i j o  
asociado 79*

El motor principal 10 de la  máquina de impre-

1
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si<5n está conectado a una alimentación de electricidad 11 
por contactos M03 y MC4 y un contactor principal, cuya bobi­
na de funcionamiento está designada por la  referencia MO, en 
cualquier forma conocida dependiendo del tipo de motor y 
del tipo de alimentación, es decir, corriente continua, o 
corriente alterna mono- o p o lifá s ica . El c ircu ito  principal 
de la  bobina operativa del contactor incluye con preferencia 
uno o más interruptores pulsadores de "parada" normalmente 
cerrados designados con £BSAf un pulsador de "arranque" nor­
malmente abierto designado con ÜBSB, un pulsador de "pulgada" 
de conmutación designado con EBSC, un contacto auxiliar nor­
malmente abierto MCi para dar un circu ito  de retención y uno 
o mas contactos de liberación  de sobrecarga, normalmente ce­
rrados, designados con 0CR1.

El devanado primario de un transformador I in­
cluido en el c ircu ito  de control está conectado a una alimen­
tación de c .a . 12, que puede ser o no la misma que la  alimen­
tación JO. para el motor, y un devanado secundario de baja ten 
sión del transformador suministra corriente a las interrupto­
res detectores de colocación y a los relés y lámparas indica­
doras asociados con e l lo s .  11 interruptor detector de co­
locación frontal cercana tiene contactos normalmente abier­
tos FLSlí conectados en serie con la  bobina operativa PLíí 
de un re lé  estando una lámpara indicadora 1M coneotada en 
paralelo con la  bobina operativa de este relé* El interrup­
tor detector de colocación frontal alejado tiene con­
tactos normalmente abiertos FI$F conectados en serie 
con la  bobina operativa FLF de un segundo re lé , estando una 
lámpara indicadora LFP conectada en paralelo oon la  bobina 
operativa de este segundo re lé . El interruptor detector de
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colocación la tera l tiene cnabtaotos normalmente abiertos SIS 
conectados en serie con la  bobina operativa SL de un tercer 
rélá estando una lámpara indicadora LS conectada en paralelo 
con la  bobina operativa de este tercer re lé , e incluidos en 
este circu ito  hay caequillos 13  y 14 para permitir que e l 
interruptor de colocación la tera l sea dispuesto en e l lado 
cercano o en el alejado del tablero de alimentación, a volun­
tad. Con preferencia, hay también conectado a través del se­
cundario del transformador un circu ito  que incluye un inte­
rruptor operado por leva que tiene contactos normalmente 
abiertos OS, como luego se describirá , y la  bobina operativa 
CR de un cuarto re lé .

El interruptor operado por leva está asociado 
oon una leva de un árbol de la  máquina que es girado en una re 
volucion por cada c ic lo  de impresión completo y la  leva está 
formada de modo que determine el funcionamiento del interrup­
tor aperado por lega ligeramente en avance al punto del c ic lo  
de impresión en el cual e l c ilin dro  se pone en posición de re­
coger y lleva r una hoja a imprimir.

Eos re lé s  primero, segundo y tercero tienen 
cada uno contactos normalmente cerrados deáignados con P1N1, 
PIPI, S i l ,  que están eléctricamente conectados en paralelo 
entre s í  y en serie con contactos normalmente abiertos CRl 
del cuarto re lé , y en serie con la  bobina SG de un primer so- 
lenoide que esta destinado a operar la  acción refrenante de 
la  máquina. la  bobina operativa HE de un re lé  de retención 
esta conectada también en paralelo con e l solenoide SO y este 
relé  tiene contactos normalmente abiertos HR1 conectados en 
paralelo oon los contactos CRl para dar un circu ito  de reten-
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oion para el solenoide de refrenamiento contra la  liberación 
del interniptor de leva CS* Una lámpara indicadora 1C está 
también conectada en paralelo eon la  bobina solenoide SO» Un 
interruptor MS manual permite que la  bobina SB del segundo 
solenoide que esta destinada a operar la  acción frenante de 
la  máquina, sea conectada eléctricamente en paralelo con la  
bobina SO del primer solenoide»

los interruptores detectores de las lionas arru­
gadas en los lados cercano y alejado de la  máquina tienen cada 
uno contactos normalmente abiertos CSSM y CSSF, respectivamen­
te , que están coneotados en paraleloentre s í  y en serie con la  
bobina SB del segundo solenoide, y un interruptor adicional de 
parada pulsador que posee contactos normalmente abiertos EBSD 
puede inclu irse también en este c ir cu ito , la  parte del c ir ­
cuito de control que incluye las tbbinas de solenoide SC y SB 
está conectada a la  alimentación 12 a través de contactos auxi 
lia res  normalmente abiertos MC2 del contactor principal para 
permitir que los solenoides sean desexcitados cuando e l  motor 
se para.

ln  e l funcionamiento, al comienzo de una ope­
ración de impresión, las hojas a imprimir son apiladas, l i s ­
tas para ser llevadas hacia abajo del tablero de alimentación 
y en estas condiciones los interruptores detectores de co lo ­
cación no serán operados. La máquina de imprimir puede luego 
ponerse en marcha por su motor y la  primera hoja llega  hacia 
abajo del tablero de alimentación. Antes de que la  primera 
hoja lleva  a las capuchinas el c ilin dro  habrá completado al 
menos dos revoluciones, es decir, al menos un c ic lo  de impre­
sión completo e inmediatamente antes de la  segunda revolución 
del c ilin dro  los contactos del interruptor de leva OS eon ce-

J |  CENTIMOS] ¡
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rrados. Hasta que la primera hoja haya llegado a las capu­
chinas, los  interruptores detectores de colocación frontal y 
e l interruptor detector de colocación la tera l quedaran Bin 
operar y los relés ELH, FIS y SL quedarán sin  operar. Será 
completado ahora un circu ito  a través de los contactos MC2, 
los contactos FLUI, y FLFl y SL1 en paralelo a través de los 
contactos CRl ai primer solenoide SO y e l relé  de retención 
HH. El primer solenoide seráoperado para accionar la  acción 
refrenante y e l relé  de retención HH será operado también de 
modo que los contactos HEl den un c ircu ito  de retención para 
el primer solenoide en contra de la  apertura subsiguiente de 
los contactos CRl cuando el interruptor de leva CS es libera ­
do al seguir girando e l c ilin d ro . Con ta l de que e l interru£ 
tor manual MS no sea operado, estas condiciones persistirán 
hasta que una hoja de papel sea llevada correctamente a re­
gistro de ta i modo que ambos interruptores de colocación fron 
ta l y e l interruptor de colocación la tera l sean todos opera­
dos. uuando ocurre esto, los contactos FIfiN, FISF y SLS son 
cerrados y los relés FLN, ¡FLF y SL operados dando oomo resul­
tado la  apertura de los contactos FLUI, FLFl y SL1 para des­
conectar la  bobina SC del primer solenoide y e l re lé  de re­
tención HE. La acción refrenante de la  máquina ya no será 
accionada y la  impresión seguirá*

Si una hoja de papel que está siendo alimen­
tada por e l tablero de alimentación no está en reg istro  exac­
to oon cualquiera o con todas las capuchinas, quedarán sin 
operar uno o todos los interruptores detectores, y e l fa llo  
de una hoja en la  operación de uno de estos interruptores
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da como resultado el no funcionamiento del relé  asociado, 
con lo  cual, al accionarse el interruptor de leva GS se com­
pletará un c ircu ito  a través de uno cualquiera o de todos 
los contactos FINI, FIFI, SU al primer solenoide para operar 
la  acción refrenante.

las lámparas indicadoras LFN, 1FF y Ifí, por 
estar conectadas en paralelo con las bobinas de relé FLFf 
FLN y SI son excitadas cuando resulta operado e l interruptor 
detector de capuchina asociado, y estas lámparas p ilo to  dan 
una indicación l í t i l  al servidor de la  máquina del funciona­
miento del mecanismo de alimentación del papel y la  d isposi­
ción de una lámpara indicadora 1C en paralelo con labobina 
operativa SC del primer solenoide nace posiule que sea exci­
tada siempre que es llevada a funcionamiento la  acción refre­
nante, y dan una indicación al servidor de la  máquina que le  
permitirá retirar de la  extremidad de entrega de la  máquina 
una hoja no impresa, ya que se apreciará que e l funcionamien­
to de la  acción refrenante como resultado de un registro  ine­
xacto hace que una hoja de papel pase a través de la  máquina 
sin ser impresa.

S i, durante la  operación de impresión, se am i­
gara una hoja de papel, uno o más de los interruptores efetec- 
tores de las hojas arrugadas serán accionados por la  hoja a 
medida que pasa a lo  largo del tablero de entrega después de 
imprimir y e l cierne de los contactos GSSN o GSSF de uno o 
más de ios interruptores detectores de las hojas arrugadas 
completa un circu ito  a la  booma operativa SB del segundo 
solenoide que esttt destinado a operar la  acción de freno de
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la  máquina para determinar au parada. En una forma similar 
e l funcionamiento manual del pulsador EBSB determinará la  
parada de la  máquina. üi  se cierra e l interruptor manual MS, 
la  bobina SB del segundo solenoide se conecta en paralelo con 
la  bocina SO del primer solenoide con e l resultado de que el 
registro inexacto de una hoja de papel que impide e l iuncio- 
namiento de cualquiera o de todos los relés HiN, PIE, SL hará 
que la  bobina SB del segundo solenoide sea excitada y dará 
como resultado la  parada completa de la  máquina en lugar, so­
lamente, de la  acción reirenante*

En la  figura 7 se ilu stra  un c ircu ito  de con­
tro l alternativo que puede su stitu ir  a la  parte mostrada por 
debajo de la  línea X -  X de la  figura 6.

En e l c ircu ito  de la  figura 7, e l  único inte­
rruptor manual MS y los contactos auxiliares MC2- de la  figura 
6 están sustituidos por un solo interruptor de posiciones 
múltiples que tiene contactos designados con MSI, MS2, MS3 y 
MS4. *demás, cada uno de los detectores de colocación está 
provisto de dos Juegos de contactos como se &a ilustrado en 
la  figura 4 y por esta disposición  se reduce e l número de re­
lés .

El deteotor de colocación frontal cercano t ie ­
ne contactos designados oon FLSNl y FLSN2, e l deteotor de 
colocación frontal alejado tiene contactos designados con 
FlfíFl y FI£5F2 y e l detector de colocación latera l tiene con­
tactos designados con SLSl y S1S2. Oomoel detector de oo lo - 
caoiónlateral ha de estar disponible en ambos de la  máquina 
se disponen casquillos adicionales 15 y 16 para permitir la
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conexión con el segundo grupo de contactos*
Un grupo de contactos en todos los detectores 

de colocación, es decir, por ejemplo, los contactos PlfíHl, 
PlfíFl y SLSq, están conectados en serie entre s í  en el c i r -  

5 cuito de la  bobina de un relé  designado con A, mientras que
los segundos grupos de contactos, es decir, los contactos 
I’IiSN2, FI£5F2 y SI¿>2 están conectados respectivamente en serie 
con las lámparas indicadoras LFN, LFF y IS . üe apreciará 
que cuando cada detector de colocación resulta operado, se 

0 completara un circu ito  a la  lámpara indicadora asociada y el
c ircu ito  a la bobina del re lé  A, será completado en parte, 
siendo necesario que todos los detectores de colocación sean 
operados para completar e l c ircu ito  a la  bobina de re lé  A.

I»1 rele A incluye un grupo tínico de contactos 
? normalmente cerrados designados con Al y estos están conecta­

dos en serie con e l interruptor OS operado por leva de la  
alimentación a la  bobina de solenoide SO, que está asociada con 
la  acción refrenante de la  máquina el relé  de r etención HR y 
la  lámpara indicadora LC.

5 Los detectores de las hojas arrugadas están in­
cluidos en el c ircu ito  de baja tensión del transformador T.
Los contactos CSN y CSF están conectados en paralelo entre s í  
y en serie con la bobina operativa de un segundo relé  designa­
do con B. Conectado también en paralelo con estos contactos 

¡ está el interruptor pulsador EBSD de modo que e l funcionamien-
de cualquiera de los detectores de las hojas arrugadas o del 
interruptor pulsador completará un circu ito  para el funciona­
miento del re lé  B. El re lé  B incluye un solo grupo de contac-
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eos B1 normalmente abiertos incluidos en la  alimentación a
la  bobina de solenoide SB asociada con la  acción de freno de 
la  máquina.

Como se ha mencionado antes, e l interruptor 
manual MS de la  figura 6 ha sido sustituido en la  figura 7 
por un interruptor de contactos y posiciones múltiples. los 
contactos MSI y MS2 están insertados en las conexiones de 
alimentación al transformador JE y las bobinas de solenoide sC 
y SB, los contactos MS3 están insertados en el conductor de 
alimentación a los contactos a 1 que se conectan con la  bobi­
na de solenoide SC, y los contactos MS4 corresponden a los 
oontactos MS. de la  figura 6 y sirven para conectar las bobi­
nas de solenoide SC y SB. El interruptor de posiciones múlti­
ples tiene con preferencia cuatro posiciones: una posición 
de 'desconexión* en la  cual todos los contactos MSI, MS2, MB3 
y MS4 están abiertos; una posición  « lis ta  para e l  cierre* en 
la  cual los contactos MSI y MS2 están cerrados y los contac­
tos MS3 y MS4 están abiertos; una posición de «acción refre 
nante" en la cual los contactos MSI, MS2 y 1¡¡S3 están cerra­
dos y los contactos MS4, están abiertos; y una posición  «de 
acción de parada*' en la  cual están cerrados los contactos MSI»
M52, MS3 y  ms4.

%  la  posición de desconexión, e l aparato ós 
inoperante. En la posición  l is ta  para e l c ie rre , los  detecto­
res de colocación son operativos y controlan las lámparas indi 
caderas asociadas W ,  IPP y IS, y la  bobina de solenoide SB "  
es operativa bajo e l control de los detectores de hojas arruga­
das, aunque los contactos Je3 hacen inoperante la  bobxna SC de
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adenoide. ^sta posición del interruptor de posiciones múl­
tip les  permite que la  maquina quede l is ta  y comprobada para 
el funcionamiento, e tc . sin funcionamiento de la  acción refre' 
nante o de la  acción frenante automáticamente cuando una hoja 
no está en coincidencia en e l  momento en que se hace operar 
e l interruptor accionadyfcor leva. %  la  posición  de acción 
refrenante, la  bocina de solenoide SC se hace operativa y 
una hoja que deje de hacer funcionar los detectores de co lo ­
cación será pasada por la  máquina sin ser impresa. En la  po­
sición  de acción de parada, la  bobina de solenoide SB está 
conectada en paralelo con la bobina de solenoide SO y con 
e l lo ,  e l hecho de que una hoja deje de operar todos los de­
tectores de colocación determinará la  parada y e l frenado de 
la  máquina.

El eirou ito de la  figura 7 puede modificarse 
todavía sustituyendo los contactos MS4, mediante un interrup­
tor  de circu ito  de disparo automático que puede cerrarse a 
mano que tiene una bobina de disparo y contactos normalmente 
cerrados conectados en serie entre s í  en lugar de los  contac­
tos MS4* Tal interruptor podría tener tambián contactos auxi 
lia res  que serían cerrados cuando se cerrará e l interruptor ~ 
y cuando e l interruptor fuera disparado, pero que se abrirían 
momentáneamente durante la  acción de disparo del interruptor. 
Estos contactos auxiliares podrían insertarse entre los  pun­
tos designados con 17 y 18 y servirían para desconectar e l 
c ircu ito  de la  bobina de solenoide SO y de la  bobina del relá  
retención HR, lioertando con e l lo  e l solenoide y e l relá  a l 
ser excitada la  bobina de solenoide SB y evitando un «omento
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de temperatura indebido de las bobinas debido a una exeita- 
cion continuada de ellas después de la  parada de la  máquina» 

El presente invento es aplicable a la  mayoría 
de los tipos de máquinas de imprimir de una o de dos revolu- 

5 oiones con alimentación a mano o con alimentación automática
y permite la  obtención de un registro más exacto a grandes 
velocidades de trabajo, caracteriBtica que es particularmente 
deseable en la  impresión en colores. Además, fa c i l i t a  el 
"doble rodado" automático en las máquinas de alimentación 

0 manual, es decir, que permite que la máquina complete cuatro
revoluciones de cilin dro  por cada c ic lo  de impresión completo 
en lugar de las dos revoluciones normales, permitiendo con 
e llo  efectuar un doble entintado de las formas según se re­
quiere en ciertas ciases de trabajo.

-  I  O I A

15

20

los puntos de invención propia y nueva que 
se presentan para que sean objeto de la  presente so lic itu d  
de Patente de Invención en España, por YEIM!E años, son los 
siguientes:

l s . -  Una máquina de impresión que tiene un 
cilin dro impresor, ta l como una máquina de impresión de c i ­
lindro, de fotograbado, l ito g ra fía  o de oii'set en la  oual
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se dispone por lo  menos un detector de colocación e léctrico  
operado por contacto en e l tablero de alimentación de la  má­
quina, destinado a ser operado por e l borde la tera l de una 
hoja que esta siendo alimentada al c ilin dro cuando e l borde 
de dicha hoja está en re g is tro .

2S .- Una máquina de impresión del tipo de 
Cilindro o de bancada plana, continua, o de dos revoluciones, 
que tiene por io  menos un detector de colocación e lé ctr ico  
operado por contacto en un tablero de alimentación sobre e l 
cual las nojas a imprimir son alimentadas a un cilindro de 
impresión y destinado a ser operado por e l borde la tera l de 
una hoja que está sienuo aumentada al c ilin dro cuando el 
borde de dicha hoja está en reg istro .

38*- Una máquina según se reivindica en los 
puntos 18 o 28, en la  cual se dispone por lo  menos un detec­
tor de colocación e lé ctr ico  operado por contacto junto a l fren 
te del tablero de alimentación destinadoa ser operado por e l 
borde frontal de una hoja que está siendo alimentada al c i ­
lindro cuando el borde frontal de dicha hoja está en r e g is tro .

4 8 .-  Una máquina de impresión según se r e i­
vindica en los puntos 18, 28 ó 38, en la  cual e l c ilin dro 
de impresión puede moverse verticalmente hacia y desde una 
posición de impresión y en la  cual se dispone una acción re­
frenante para impedir e l movimiento del cilin dro  a la  posi­
ción de impresión y medios bajo e l control de dicho detector 
o detectores de colocación para actuar la  acción refrenante.

58*— Una maquina de impresión según se reivin ­
dica en e l punto 48, que incluye medios para hacer operativo
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a 2 0 7 7 $  ¿
icho detector de colocación, o detectores en un punto pre­

determinado del c ic lo  de impresión.
6a.— Una máquina de impresión, segón se re i­

vindica en e l pinito 5®, en la  cual e l detector o detectores 
de colocación se hacen operativos justamente antes de alimen­
tar una hoja al cilindro de impresión.

7®*— Una maquina de impresión, segón se r e i­
vindica en los puntos 5® ó 6®, en la  cual e l detector o de­
tectores de colocación se hacen operativos por medio de un in ­
terruptor operado por leva.

8fi*— Una máquina de impresión, segón se re i­
vindica en e l  punto 7®, en la  cual e l interruptor operado por 
leva es operado por una leva de un árbol de levas que es gira­
do en una revolución por cada c ic lo  completo de impresión.

Una maquina de impresión, segón se r e i­
vindica en cualquiera de los puntos 4® a 8a, que incluye un
solenoide electromagnético para e l accionamiento de la  acción 
refrenante.

10®»- Una maquina de impresión, segón se re i­
vindica en cualquiera de los puntos 4® a 9®, que incluye una 
acción de parada para hacer inoperante un accionamiento de la  
maquina y aplicarle un freno a la misma y medios, selectiva ­
mente operables, para actuar la  acción de parada bajo e l con­
tr o l  del detector o detectores de colocación .

11®.— Una maquina de impresión, segón se re i­
vindica en el punto lo , que incluye un segundo solenoide elec 
tromagnático para la  actuación de la  acción de parada.

12®.- Una máquina de impresión segón se r e i -
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vindica en los puntos 9a a 118, que incluye un interruptor que 
puede operar a mancara accionar dicho segundo solenoide en 
paralelo con e l primero.

1 3 a .-  Una máquina de impresión segrín ee r e i­
vindica en cualquiera de los puntos anteriores, que incluye 
un tablero de alimentación sobre el cual las hojas son entre­
gadas desde e l c ilin dro y al menos un detector e lé c tr ico , ope- 
rado por contacto, para las hojas arrugadas, dispuesto junto 
a y por encima del tablero de entrega y destinado a permanecer 
sin operar por e l paso de una hoja normal sobre e l tablero de 
entrega pero destinado a ser operado por e l paso de una hoja 
arrugada sobre el tablero de entrega.

1 4 c . -  Una máquina de impresión segiín se r e i ­
vindica en el punto 1 3 a, y en cualquiera de los puntos 10 ® a 
1 2 a, en la  cual los  medios para actuar la  acción de parada 
están también bajo e l  control de los detectores para las ho­
jas arrugadas.

15®*- Una máquina de impresión segdn ee re i­
vindica en oualquiera de los puntos anterioras, que incluye 
una luz p ilo to  asolada con cada detector de colocación  y des­
tinada a ser iluminada al funcionar e l detector de colocación 
apropiado para indicar s i  está o no en registro e l borde la ­
tera l o e l frontal de una hoja.

16a. -  Una máquina de impresión segrín se r e i­
vindica en cualquiera de los puntoB 3a a 1 5 a, que incluye un 
solo detector de colocación la tera l que puede disponerse en 
cualquier lado del tablero de alimentación y dos detectores 
de colocación fron ta les.
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l?®»— Una máquina de impresión según se r e i-  
vindioa en cualquiera de los  puntos 12fl a 168, que incluye 
un circu ito  de oontrol que incorpora por lo  menos un re lé  
electromagnético controlado por contactos normalmente abier­
tos de los detectores de colocación, al menos un grupo de 
contactos normalmente cerrados operados por re lé  conectados 
en se n e  con contactos normalmente abiertos que pueden ser 
cerrados en respuesta a la  actuación del interruptor operado 
por leva para controlar e l primer adenoide y para in icia r  
e l funcionamiento de otro re lé  electromagnético que tiene 
contactos normalmente abiertos conectados eLÓctrioamente en 
paralelo con los  contactos que puedan ser cerrados en res­
puesta al funcionamiento del interruptor operado por leva*

Id#*- Para una máquina de impresión que tiene 
un tablero de alimentación sobre e l cual son alimentadas ho­
jas a un cilindro de impresión, un aparato que incluye por lo  
menos un detector de colooación la tera l operado por contacto, 
por lo  menos un solenoide e lectro—magnétioo para actuar una 
acción refrenante de la  máquina, medios interruptores desti­
nados a ser operados por leva para hacer operativos los de­
tectores de colocación en un punto predeterminado en un c ic lo  
de impresión y alodios de control para hacer que el solenoide 
quede bajoel control del detector o detectores de colooación.

198 ,- En una máquina de impresión, un aparato 
según se reivindica en el punto 18b, que incluye por lo  menos 
un detector de colocación frontal e lé ctr ico  operado por con­
tacto y medios de control para asociar los detectores de co lo ­
cación írontal con los detectores de colocación la tera l.
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20

0 -  te  una Equina de im pr.sifo, un aparat0

^  ” * r8lTindl»‘  «  el punto 1 9 , ,  lu.  m  detector
de eoloeaoián la te ra l y doe detectores de oolooaoiín frontal.

2 1 ® . -  Sn una máquina de impresión un aparato 
eegdr, se reivindica en e l punto Id .,  1 9.  ¿ *ot, ,

“  ' eS“ d0 eedededde el.otromagnítrco par. actuar una aooián 
e parad, de la  máldna y medio, de control de interruptor 

p ar. conectar e l segundo solenold. Oajo e l control del deteo- 
tor o deteetores de colocación.

2 2 » .-  a , una aíjuina de imprseián, un aparato 
aegán ee reivindica en e l  punto 21. ,  4„  incluya por i u maaoa
uno y con preferencia do. internfftore. Para 1 . .  hojM ^  

sada. y medios de control para poner tamoifa a l segundo a d e ­

noide Cajo . 1  control de contacto, en loe detectores para hola, 
arrugadas. ojaB

3  Una máquina de impresión.

Tal y como se ha descrito en i a Memoria que 
antecede, representada en loe dibujos que se acompasan y para 
loe linea que se ñau especificado*

la  preaente Memoria consta de treinta y siete  
hojas escritas a máquina por una sola de sus caras.

Madrid, (f 7'fiEfí •r->

fg -
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