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PATENTE
DE
INVENCION

a favor de Don CANIIO ROS TOUS, de nacionalidad espafio-
lea, residente en Barcelona, calle Industria, 340, 12,

28, por *NUEVO SISTEMA DE MANDO ELECTRICO CON DISPOSI-
BIVO AUTOMATICO ELIMINADOR DE CHISPAS DE RUPCION”. .

MEMORIA DESCRIPTIVA

Ta presente invencidén se refiere & un nuevo sis-
tema de mando eléctrico con dispbsitivo automético eli~
minador de chispas de rupcidn, el cual se caracteriza
esenciaimente por le simplicidad de constitucidn, asi
como el hecho de estar combinados sus elementos de mane-~
re gque el contacto entre los bornes de alimentacidn del
aparato & que se halia conectado se establecen con ante-
lacién al peso ﬁe la corriente por los mismos, de tal ma-
nera gque se evitan los chisporroteos entre los mismos,

como ocurre normalmente al cerrar el circuito.
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Como es8 sabido, uno de los principales inconve-

nientes que presenta la conexién directa a la red de los
bornes de alimentacién de Llos aparatos eiéctricos, sobre
todo cuando esta conexién se hace mediante reievadores
o Similares gue cierran y abren el circuito en un ins-
tante determinado, es precisamente la presencis de las
chispas de rupcidn que se originan entre estos bornes,
los cuales por este motivo se deterioran al exidarse,
gquedando inservibles o, por 1o menos, debiendo ser ob-
Jeto de un periédico mecanizado {(sea limado, raspado,
etc.) pare eliminar de ellos la capa de éxido formads
y dotarles de una superficie perfectamente conductora.

Este inconveniente gque completamente solventa—
do mediante la aplicacidn del nuevo sistema de mando
objeto de la invencién que, como ya se ha indicado an-
teriormente, va dotado de un dispositivo adecuado para
el cierre previo del circuito de alimentacién de los
aparatos a el conectados, antes del paso de 1z corrien-
te, 10 que elimina totalmente la posibilided de forma-
cién o produccidén de aquellas chispas, y todos los in-
convenientes que ello pudiera representar.

Este sistema gueda especiaimente indicado para
multitud de aparatos y dispositivos eléctricos, como
son, por ejemplo: aparatos de electromedicina, avisado-
res de incendios, anuncios luminosos, bdsculas automé-
ticas, calentadores autométicos, mandos a distancia,
de ascensores y de bombas, compresores de aire, conta-

dores, controles autonfticos de presién, conyuctores,
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disyuntores, equipos de faros, hornos eiéctricos, relo-
jes y avisadores eléctricos, pubiicidad animada, fecti—
ficadores de corriente, refrigeradores y neverss indus-
triales, reguladores de temperatura, relais y sefiales
luninosas, cerrillones, sistemas de control para ferro-
carriles, persianas, puertas metéliicas etc., en todos
los cuales se presenta hasta el presente agquel inconve-
niente citado que da origen a frecuentes averias y re-
paraciones que, mediante el nuevo sSistema de la inven-
cién quedan, por 1o que a e8te motivo se refiere, com-
pletamente eliminadas.

EL sistema objeto de la invencidn consiste esen-
cialmente en formar el puisador o0 pulsadores de actua-
cibn del sistema de mando 2 base de dos contactos suce—
sivos, de menera que 21 presionar el mismo, por ejempio
para la puesta en marcha, se& cierra primero el circuito
Sobre la bobina de un relievador acoplado & 108 bornes

de alimentacién del aperato o dispositivo a accionar,

de forma gue el campo magnético creado por Jla misma atrae-

rd a su ndcleo mévil y éste al moverse en el sentido de
ka straccidn cerrard eli circuito de alimentacién de a-
gquel aparato o dispositivo, por el que de momento no pa-
sa corriente aiguna.

Prosiguiéndo iz presidn sobre el pulsador de en-
trada, se conectard el segundo contacto del mismo, con
10 que z2hora se cerrard el circuito con 1ia red de aii-
mentacidn a través de un interruptor basculante de mer—

curio y sobre Los bornes del aparato, ya puestos previa-
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mente en contacto, habiéndose evitado de esta maners ias
chispas de rupcidn gque corrientemente Se originan al en-
trar en contacto estos bornes después del paso de 1la co-
rriente por los nmismos, o sea al estar alimentados di-
rectamente desde la red.

A 1a inversa, al desconectar el circuito, se a-
bre primero a través del interrupior basculante de mer—
curio y luego sobre Los bornes del aparato o dispositi-
vo, de manera que al abrirse é€stos no pasa ya corriente
por los nismos y se evita también en esta fase la forma-
cidén de chispas de rupcidn.

Por otra parte, y para evitar los cortocircuitos
cuando se trate de un doble circuito, gqueda previsto rea-
lizar los dos pulsadores de entrada conectados, con un
polo comin a ambos, de manera gue &l accionar uno de e-
ilo8, queda alimentado por un puente adecuado & través
del otro pulsador, evitendo con ello gue 21 apretar in-
voluntariamente Los doS pulsadores a La vez pueda produ-
cirse algin cortocircuito. '

Para me jor comprensidn de cuento se indica en
la presente memoris descriptiva, se acompafia un dibujo
en el que, esquemdticamente y tan sélo a titulo de ejem-
plo, se representa un caso préctico de realizacidn de
un sistema de mando de 1as caracteristicas inaicadas.

En dicho dibujo, 1a figure L es una vista en
esquemda de un sistema de mando eléctrico de acuerdo con
la invencién; y la figura 2, una vista en alzado Seccio-

nado de un puilsador adaptacdo para accionamiento Ge un
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circuito tal como el representado en la ITigura anterior.

En el caso representado, el circuito se supone
estudiado para el accionamiento de un motor eréctrico
con inversién ae marchas, o sea un circuito con doble
tuncién.

El circuito en cuestién estd integrado por ios
siguientes elementoB; Pulsador aoble —-t-2-, bornes su-
cesivos —3—4-~ ¥y ~5~06- y -7-8-, relevadores —-9%9- y —10-,
relevador ~li- para accionamiento del interruptor =-12-,
interruptores -i%- y -i4-, inductor -ib- del electromo-
tor e inducido =-16- del mismo y actuando el conjunto
de 18 siguiente manersa:-

Al apretar el pulsador —~1- Se establece contac-
to entre el borne -7- y el -3-, con 10 gue el circuito
quedard cerrado desde la entrada ~15’~ a través de —167-
-17- y =-18-, bornes -7-3-, conductores ~i9- y -20-, BO-
bre la bobina -9~ del relevador, conductores —-27- y -28-
y borne de salida -29-. Al atravesar la corriente la
bobina -9-, el relevador atraerd los puentes -21-22-,
conectdndose 1los bornes =23%3- y =24- y =25~ y -26-, por
los gque de momento no pasard corriente aliguna.

Prosiguiendo la presidén sobre el pulsador -li-,
los bormes -7- y -3~ llegardn a ponerse en contacto
con el -4-, cerrdndose entonces el siguiente circuitos
entrada —15’- conductores -1H°- ¥y —17- ¥ —-18-, bornes
~T=y =3~ y —=4-, conductores -30- y -31-, interruptor
-13- {gue al igual gue el -1l4— permanece normalmente

cerrado), bobina del relevador —il-, gue cerrard el in-
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terruptor —-12— unido & su armadura mévil, conductor -28-

vy salida -29-.

En el mismo instante en gque Se cierre el inte-
rruptor -12-, como consecuencia del campo magnético
creado en 12 bovina del relevador -Lll-, Se cerrard a
la vez el circuito de alimentacidn del motor —ib-lib-,
del siguiente modo: entrada -15’-, conductores —16’-~ y
-32-, contactos =26~ y =25-, conductores -3%-, =34~ y
-3b=-, inducido ~ib- del electromotor, conductores -%56-
v bornes -23- y -24-, conductores =38- y -3%39-, induc-
tor -ib=-, conductores —40-, -4ii- ¥y -42-~, interruptor
-12-, conusuctor -28- y salida —-29-.

Como puede verse, mediante 1z accibn del pulsa-
dor -L-, se ha logrado en este caso, el cierre previo
de 108 contactos —-23%3-24- y -25-2b6-, anted del paso de
la corriente, el cual se ha facilitado iluego al cerrar
el 1nterruptor -12-, de tal manera gque Se ha evitado
la formacidn de chispas de rupcidn entre aguellos con-
tactos, gue es el detalle esencial perseguido por el
sistema objeto de la invencidn.

Como se conprende, el circuito representazdo
permite l1la inversidédn del sentido de marcha del elsc—
tromotor —-i1bv-16-, para 1o cual hastard, despuds de a-
bierto el circuito, actuar el pulsador -2-, conectan-
do primeramente el borne -8- con el -6-, cerréndose el
circuito siguientes entrada -15°- conductores —-16?- y
-17- y -18-, contactos —B-Iy -b-, conauctor -4%-, So-

bre labobina del relevador -10-, cuya armsadura mévil

o
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obligard a cerrarse a 10s contactos —44-45-y —-46-4T7-,
por los ¢gue, a2l igual gue en el caso anterior, no pasa-
rd de momento corriente alguna, hasta tanto no se pre-
Sione el pulsador -2— Lo suficiente para poner en con-
tacto 1o0s bornes -8-6- con el -5-, en cuyo momento la
corriente circulerd desde €stos por el conductor -48-,
interruptor -14—- (normalimente cerrado), conductores

“40=, =50= y =bl-, sobre la bopina del relevador -li-

que  cerrard el interruptor -i2-, alimentdndose esta

vez el electromotor —-i5-16- en sentido inverso ai de

la anterior, como fdcilmente puede observarse en la

figura: entrada -1%?-, conductores -i6?— y =32-, Dbor-

nes —=4s5-y —44-, conductores -37- v =36~ inducido ~15=-
=3

del elentromotor, conductores =34%-, e y =33—-, boOT-

nes —46- y -47-, conductores =%8- y =39-, inducior =i5-,

conductores -40-, —41l—- y =42-, interruptor -12-, con-

£

ductor —28- y salide -28-.

Como puede apreciarse, un detalle asimismo esen-

cial lo constituye el pulsador utilizado para la conmu-
tacibn de ambos circuitos, en el caso representado co-
mo ejemplo, ya que es necesario prever el caso de que
pueda originurse un cortocircuito ali conectar involun-
variamente 1los dos a un tienmpo.

Zste inoconveniente queda resuelto de unz mane-—
ra préetica y sencilla tal como se representa en 1a
figura 2.

En este caso, los botones —-48- y —-40- del doble

pulsador pressntan sus cabezas provistas de un casgui-

L A Y g T
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cién de Los resortes -bl-, contra una placa metdlica

~-52-, conectada por-53- y gue constituye un polo comin
para ambos pulsadores, los cuales, 2 la vez guedan uni-
408 por sus casqguillos =50- por un puente -54-.

De este manera, al presionar uno de 1los pulsa-~
dores =48~ o0 -49-, el casquillo corraéspondiente =50- se
desconecta ¢e 1a idmina -52-, recibiendo la corriente
del otro casguillo del pulsador opuesto, 2 través del
citado puente -54—, con 10 gue se logra también que, al
apretar equivocadamente ambos pulsadores a la vez, am-
bos se desconectan totalmente de la 1dmine -52-, impo-
sibilitando el formar cortocircuitos.,

Como se comprende, esta realizacidn solamente
serd precisa en el caso de gue se trate de un pulsador
miltiple, no precisdndose en el caso de un circuito sen-
cillo, en el gue deba utiliizarse un solo pulsador.

Serdn independientes del objeto de la invencién
el orden de conexién de 1o0s diversos elementos eldctri-
cos gue integran el sistema, siempre que se logre el
resultado previsto, aparatos o dispositivos a gue se
apiigue y, en generai, todos cuantos detalles acceso-
rios pueden presentarse, sisipre que no aparten al con-

junto de su esencialidad.



10.

20.

NOTA

Se reivindica como objeto de la presente paten-
te de invencidn:-

1. Nuevo sistema de mando eldctrico con dispo-
sitive autonftico eriminador de chispas de rupcién, gque
consiste esencialmente en dotar al pulsador o pulsado-
res de actuacibn, de dos contactos sucesivos, de mane-
ra que al presionar el mismo Se cierra primero el cir-
cuito sobre la bobinz de un relievador acoplado a los
bornes de alimentécién del aparato o 4Gispositivo & ac-~
cionar, de forma que eli cambo magnético creado por a-
quella bobina atraerd a mu srmadura mévil y ésta, al
moverse en el sentido de la atraccidn cerrard el cir-
cuito de alimentacién del aparato o dispositivo, por
el que de momento no pasa corriente alguna, hasta tan-
t0 no se siga lapresidn sobre el pulsador conectando
el segundo contacto del mismo, con 10 gue Se cerrard
entonces el circuito con 12 red de alimentacidn a tra-
vés de un interruptor basculante de mercurio y sobre
los bornes del aparato o dispositiveo ya puestos pre-
viamente en contacto, evitdndose de ests merera ias
chispas de rupcidn entre estos bornes de utilizacién.

2. Nuevo sistem2 de mando eléctrico con dispo-
sitivo automdtico eliminador de chispas de rupcidn,

segin la reivindicacién anterior, que se caracteriza
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por el hecho de gue al interrumpirse el paso de corrien-
te en el circuito, sea por dejar de presionar el pulsa-
dor o por abririo por otro dispositiveo cualquiera, se
desconecta primeramente el interruptor hasculante de
mercurio, interrumpiéndose la alimentacién de corrien-
te al aparato o dispositive conectado ai circuito, de
manera que al abrirse luego los bornes de dicho apa-
rato, se eviten también aquellas chispas de rupcidn

en los mismos.

3. Nuevo sistema de mando eléctrico con dispo-
sitivo automdtico eliminador de chispas de rupecidn,
segin las reivindicaciones 1 y 2, que se caracteriza
por el heche de que cuando deben alimentarse circui-
tos miltiples, es precisa la utilizacidén de pulsado-
res asimismo miltiples, en cuyo caso la toma de co-
rriente en los mismos, se efectia de una manera in-
directa, estableciendo un polo comin a2 todos ellos,
elimentando mediante suentes eléctricos entre cada
uno de ellos,_los puisadores zctuados, de manera que
sea imposible 1a formacidn de cortocircuitos al pre-
sionar todos los pulsadores a un tiempo inve-~lunta-
riamente.

4. Nuevo sistema de mandfio eiéctrico c¢on dis-

positivo automético elininador de chispas de rupcidn.

Todo ello segin gueda deScrito y reivindica-~

do en la presente memoria gue consta de once hojas
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tfoliadas, escritas por una sola car
Barcelona, 2 siete de febrero de mil novecien-
tos cincuenta y tres.

Camilo ROS TOUS
S 1 1ORTI
P. P

"‘L»;_———-\,M




D.CAMILO ROS TOUS Aors Jerko

Y3 ,;c .
7 79 U7 {5 7
//e! f I Ly |
7
B N
48
=/,
39 74 el
/7
( v 20 —~
P 16 36 s
5 8 //
43 5?/ ; 17 [
| 57
N
(Y,
L~ 35 y < . .
~ A4 19 /
/0 /1 T~ 29
40 47 46 | 22 = gl Le2e Xy
N
33 32 -
P N\ 7/0” 75’
42

57

i = i '
NN A NN é&\\\
~ 27 ‘
; A 54 J R
3 = \
sp N

s

o -
e e

PBorceltono, 7 Feb 795,
il Los {ogs? ~ere >

A pgoel




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



