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EXPEDIENTE: MODELO DE UTILIDAD
Titular: CETRA, S.L.

Nacionalidad: Espafiola

Domicilior VALENCIA - Micer Masc6, 12

Objeto: w“pISPOSITIVO DE MANDO RADIOCONTROLADO POR SIS
TEMA PROPORCIONAL PARA VEHICULOS DE .JUGUETE"™,

Prioridad:

s

MEMORIA DESCRIPTIVA

La finalidad de la presete flemoria Descriptiva,
es la de dar a conocer las caracterfsticas fundamentales
de un dispositivo de mando radiocontrolado, por sistema
proporcional, para vehfculos de juguete, por cuyas evi-
dentes cualidades y novedosa concepcién se justifica am-
pliamente la solicitud, a favor de la entidad titular
del expediente, del privilegio de exclusividad reconocido
y concedido por la vigente Ley de la Propiedad Industrial
para su sxplotadidn en Espaﬁé.

La finalidad esencial del presente expedients

consiste en la consecucidén de unos movimientos radiocon-
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Para facilitar la exposicién de las diferentes paT-
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trolados en el wehifculo, gue correspondan exactamenté con
los ejecutados sobre los distintos mandos de la caja de
control, bien entendido gque tales mandos y movimientos
permiten, por una parte, regular la direccidn, el senti-
do de marcha, la velocidad y la aceleracién y, por otra
parte, provocar distintos efectos secundarios de marcado
atractivo,como pueden ser: la apertura de puertas, el en-
cendido y apagadoc de luces, el sonido de sirenas, etc..
Estos movimientos y efectos pueden ser realizados de for-
ma simqlténea, de manera que la seme janza con vehiculos
reales llega a ser verdaderamente sorprendente y los ju-
gue tes asi dotados se convierten en elementos deliso y
entretenimiento para personas mayores.

La versatilidad del dispositivo de mando pfesenta-
do, perﬁite su aplicacién en cualquier tipo de vehiculo,
ya sea este de desplazamiento terrestre, acuédtico, anfi=-
bio, o aéreo, e incluso con cualquier tipo de mecanismos
y transmisiones -por palancas, por ruedas dentadas, por
poleas, etc., etc.~-, asl como su perfecto Funcionabiento
en motores eléctidcos o en motores de explosién.

Todas estas circunstencias inclinan a hacer pensar
gue el dispositivo en cuestidn es de una notable comple-
Jidad, pero nada mds lejos de la realidad, por cuanto ss
trata de un sencillo mecanismo que consigue su-gran efec-
tividad con el dnico empleo de elementos estandarizédos
de fAcil adquisicién en el mefcado, como son los poten-
cCiometros y los conmutadores con resistencias fijas, que
son incorporados, bien directamente, bien debidamente co-

nectados sn la forma expuesta a lo largo de la descripcidd
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Nuestro dispositivo, en el que se ha sefialado con =2=- el

ticularidades del Modelo presentado, se ha considerado corl
veniente la gportacidn de los planos adjuntos, en los que
se contisnen diversas representaciones de su naturaleza y
funcionamiento, debiendo tener presente que éstas repre-
sentaciones s6lo tienen valor informativo por lo que, en
cualquier circunstancia, serédn consideradas en su més am-
plio sentido y no como limite del alcance del expedisnts.
La figura 18 del plano muestra una vista pabcial,
en planta, de un vehiculo a cuyo mecanismo de direccidén
se le ha aplicado parte del dispositivo que permitiré su
funcionamiento radiocontrolado. La figura 22 es una vista
en alzado de la representacién parcisl de la figura ante-
rior, con objeto de mostrar la forma en que se verifica

el acoplamiento del potenciometro ajustable. La figura 38

es una perspectiva de la caja de mando de nuestro disposi-
tivo, en la que eprovechando su representacién se muestrar
algunas variantes introducidas en los elementos, palancas
0 volantes mdéviles., La figura 42 es el esquema de la for-
Ma en que se realiza la conexidn de los conmutadores de
palanca con resistencias fijas, La figura 5% corresponde
a la representacidn esquem4tica de la aplicucidn de nues-
tro dispositivo a un motor de explosién utilizado para
précticas de asromodelismo, Finalmente, la figura 68 es
otra reproduccidn de una caja de mando, ©8n la que sus dig
tintos elementos méviles estd4n conectados a otros tantos
potenciometros,.

Concretando nuestra descripcidén al contenido de lag
precitadas figuras apreciamos en las mismas, seﬁalado con

-1~ el bastidor del vehfculo sobre &l cual se incorpora

S—|
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eje de las ruedas -3-, y con -4- l8 caje de mecanismos,
en la que se ubica el correspondiente micromotor -5- y lag
transmisiones desmultiplicadores necesarias para el co-
rrecto cometido de su funcidén., Hay gue tener especialmen-
te en cuenta que, para la esencialidad del dispositivo de
mando presentado, es totalmente indiferente la naturaleza
y el funcionamiento de la citeda caja de mecanismos, por
lo gue la transmisién de ésta al eje -2- de las ruedas
puede realizarse por cualquier procedimiento; bien median
te palanca -6-, bien por pifién dentado'y cremallera, bien
por vis sin-fin, o, en una palabra, por el sistema esti-
mado més conveniente, sea cual sea su técnica y su mecé-
nica. En cualquier circunstancia el procedimiento ¢e ins=~
talacién vy Funcionamiento de nuestro disposifivo és el
mismo, esto es, la incorporacién sobre el eje de la Glti-
ma rueda de la transmisidén ds que se trate, o de la dlti-
ma parte mévil, de un potenciometro ajustable =7=-,

Por otra parte, aunque en la descripcién del pérra-
fo que antecede se ha hecho referencia a:la transmisidn
de unas ruedas de direccidén, el potenciometro =7~ puede
ser igualmente instalado en el acelerador del vehiculo,
en el embrague, en el sistema de traccién, en el timén
de una embarcacidn, en el accionamiento de los alerones
de un avidén, o en cualquier juego de palancas o0 articula-
ciopes que tenganpor objeto producir determinados movimier]
tos. Su instalacidn, en uno o en varios de estos puntos,
viene acompafiada con la previsién correspondiente de ins=
talar otros potenciometros, en la forma y variantes que

siguen, en la oportuna caja de mando -8-, con la particu-
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laridad de que tanto .unos como otros son modelos estanda~
rizados, existentes en el mercado para mdltiples usos vy,
por tanto, dotados de un bajfsimo coste de adquisicién,
que simplifica y abarata muy considerablemente un mecaw
nismo que en principio se concibe para juguetes muy come~
plejos y de elevado coste;

La citada caja de mando -8-, dispone de un volante
-9~ o pélanca -10=--indistintamente utilizados, segin el
modelo de juguete-, montados en el eje -11- de un poten-
ciometro -12- que, por sistema de mando proporcional, perﬂ
manece regulado con el potenciometro ajustable =7« del
vehfculo, de forma que al provocar el usua;io un giro so-
bre la palanca =10~ o0 el volante -9-, se transmite por
radiocontrol, con la misma intensidad y exacﬁa amﬁlitud,
al potenciometro del vehiculo, que determinaré un desplé-
zamiento exacto y regular de los érganos que controla,

Esta es en esencia la base del funcionamiento de
nuestro dispositivo de radiocontrol por sistema controla-
do, pero, a partir del mismo, caben diferentes variantes.
En efécto, para determinadas funciones y, especialmente,
para su aplicacién en motores eléctricos, la caja de man-
do -8- dispone de conmutadores =-13-, cuyas palancas de
accionamiento -14- asoman ostensiblemente sobre la super=-
ficie de la caja de mando. Estos conmutadores disponen de
cuatro resistencias fi jas -15-, gque permanecen convenien~
tements conectadas, mediante los terminales -16-,.al co~-
rrespondiente codificador, tal como se muestra en el es-
quema de la figura 48, La utilizacidn de los conmutadores

descritos se reserva essncialmente para su aplicacién en

e ]
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motores eléctricos, ya gue su accidn es précticamente
instanténea y no resulta aconsejable para el empleolen
motores de explosién, en los gue la aceleracién del mo-
vimiento se realiza paulatinamente..

En consecuencia, pueden ufilizarse ventajosamente
estos conmutadores para la consecucidn de efectos como
la marcha adelante o atrés, el cambio de velocidades, el
encendido de luces e, incluso el arranque del vehfculo,
siempre que éste vaya dotado de motor eléct;ico, puesto
que, de acuerdo con lo manifestado anteriormente el arrap
gue se produciréd de forma brusca e instantdnea.

Otra variante de aplicacién es la ya nombrada, de
pasada, sobre motores de explosién, ilustrando la cual
se ha representado la figura 58 de los planos adjuntos,
en la que el motor de explosidﬁ -17- se encuentra ins-
talado en el bastidor -1B8« de un modelo de avién, con su
correspondiente 4rbol de transmisidén -19-., Con =20~ apa-
rece sefialada la conexidn entre el citado motor F17- y
el correspondiente pontenciometro ~-21-, encargado de cum
plif la misma misidn que anteriormente se ha descrito
para sl primer caso., De la misma manera, en este caso se
dispone de una caja de mando -22=- en la qus la palanca
-23~ esté montada sobre el eje del potenciometro -24-,
regulado, por sistema proporcional, con el potenciometro
ajustable -21-. Siguiendo el mismo proceso, las palancas
-25-, para accionamiento de aceleracién, retroceso, ale-
rones, etc., permanecen montadas en los correspondientes
ejes de sus respectivos potenciometros -26-. Tanto la

primera, como las segundas, pueden ser sustituidas por

otro tipo de mandos gue reproduzcan la forma real de los |
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utilizados corrientemente, de acuerds con la clase y ca-
racterfsticas del vehfculo de que s® trate.

Suficientemente descrita la naturaleza; funcionaj
miento y aplicacidn de nuestro flodelo de Utilidad, s6lo
nos resta manifestar que ser4n variables las circunstan-
cias de materiales, tamafios y formas de sus diferentes
partes y aplicaciones, siempre y cuendo’'no se vea altera-
da su esencialidad, contenida en la siguiente

N O T A

Los puntos que se reivindican en el presente
Modelo de Utilidad, son:

12, - Dispositivo de mando radiocontrolado por
sistema proporcional para vehfculos de Jjuguete, caracte-
rizado porgue el eje de la ¢ltima rueda de la transmisidén
direccionai -es decir, la que estd en contacto con el
sistema de giro de las ruedas, sea cual sea la naturaleza
de éste y la del propio mecanismo impulsor y desmultipli
cador-, se adapta un potenciometro ajustabl; estandari-
zado que, por sistema proporcional, estd combinado con
otro ubicado en la caja de mando, sobre cuyo eje se adap-
ta el volante onpalanca de accionamiento, de manera que,
a un giro de estos elementos, corresponde otro exactamen-
te igual en los elementos controlados por el potenciome-
tro ajustable, pudiendo aplicarse diversos potenciometros
estandarizados a otras tantas partes del vehfculo de que
se trate'-embrague, cambio de marcha, acelerador, puertas
luces, timén, alerones, etc.,, otc., de funcionamiento

facultativamente simulténec o no y con su correspondsn-

cia en la caja de mando, donde, por sistema proporcional,
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se ubican las pertinentes palancas o mandos, con sus po-
tenciomstros estandarizados que, en determinados casos,
especialmente cuando se trata de motores eléctricos y no
de explosidn, pueden ser sustituidos, para determinadas
operaciones, por conmutadores estandafizados con resistepn
cias fijas, convenientemente conexionadas al oportuno co-
dgif icador. Y

29,- "DISPOSITIVO DE MANDO RADIOCONTROLADO POR SIS~
TEMA PROPORCIONAL PARA VEHICULOS OE JUGUETE", de confor-
midad en un todo en lo esencial y fines industfiales a lo
descrito en la precedente lemoria Descriptiva y gréfica-
mente represenfado en las figuras de los planos adjuntos
para sy mejor comprensiﬁn.

Esta Memoria conste de OCHO hojas, escfitas~0 meca-

nografiadas por una sola care y a doble espacic en 201

lineas,
Valencia, a 19 de Noviembre de 1974 .

Por autorizzcién de 1l interesada.
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