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NI control principal para conocer el final del periodo dé 
amaaado de loe materiales harináoaoa cea constituyen el pan u 
Otros tipos de masas aglutinadas, se realiza en la actualidad gra 
olas a la labor personal de operarios competentes que de acuerdo 

6 con el aspecto externo de la paote dictaminan el acabado de esta 
primordial operación.

NI resultado industrial de asta falta de elementoe de cen­
tral, ee le elaboración defectuosa, en un poreentaie acentuado da 
vecee, de lea productos finales que con la masa aglutinada daban 

10 obtenerse.
De esta necesidad ha surgido al aatudio realizado por los 

eolio itantea sobre este problema, al eual han dado solución con la 
eonatruoción de un aparato comole tanjan te nuevo que señala en una
escala y en forma automática el fin físico y real de aquella opera-
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16 alón, señalando en la misma forma y ve todos los lasantes,el 

avance de la misma,alendo Ae tma efioaoiú total su utilizaoiáñ.
La i&ea de an principio aa basa en la realídaA ffaica Aal 

aumento Ae resistencia entre lea distintos elementos coustituti 
roa Ae la masa a medida que transcurre la operaoián Ae mezcla,

80 la cual llega a un mávimo en el momento en que aquella ea total, 
disminuyendo nuevamente ai ae continúan los movimientos anterio 
rea Ae la masa. '

Dicha variaoián Ae reaiatencia nos obligará a establecer 
un par motor proporcional al resistente el cual será también va- 

86 riable y será máximo cuando al esfuerzo resistente Ae la maaa lo 
aea también* La reaiatencia Aa par motor moa lo da automátioamen 
ta al motor eléctrico.

81 control Ae estos esfuerzos lo obtenempa aotúanAo ánios- 
mente^obra el esfuerzo motor que oomo hemos inAicaAo as propor - 

50 oional en magnitud al da aquel esfuerzo reai atente,, teniendo lu- 
gar aata Proporcionalidad prácticamente en sincronismo con el 
tiempo,lo que ae hace asequible mediante la señalizacián o regia 
tro de la corriente eláotrioa absorbida por la máquina en oaAa 
inátan te ya que ella es proporción sí al indicado par motor.

66 La forma práotlca de conseguir cate egeoto aeñalaAo, la ob
tenemoa aproveohámdo la dilataoián de una bilámina por el calor 
producido por la corriente eláotrioa a au paso por la indicada bi 

- lámina o por una resistencia que actúa como elemento calefactor 
de aquella, conectadas au laa dos caras en serie oon el arrolla- 
miento del motor.

Las variaciones de longitud del extremo libre Ae bilámina
son ampliados por un mecanismo correspondiente y trasladadas a 
una escala graduada sobre la que quedan señaladas mediante una
aguja



48 La realización Próotica de este aparato viene señalado
en las adjuntas figuras n^s 1 y 2. La figura ns 1 representa ttn 
esquena interior del mecanismo del aparato,mientras que la n= 2 
corresponde a uno de estos aparatos completamente montado con 
la esoala graduaba y la aguja indicadora tal y como puede quedar 

60 en realidad. .
IBi la fig. n^ 1 y 2 son dos bornes terminales fijos al 

bastidos aislante -3- del aparato y a los gue se conecta median­
te loa tomillos -4- y -̂ 5- los bornes dé uno de los conductores 
-6- por los que circula- la corriente del motor, fijamente monta- 

68 dos a dtobos bornea -1- y !-2- se encuentra la resistencia -7^,y
conectada en parálelo con ella la bilámina -8- la cual tiene ^br
ma de V, con lé'é extremos de los lados -8- y -9- fijos mspecti-
vamente a loa bomas -Ir y -2- mientras "ue el vórtice -10- que­
da libre variando su poáioión segdn su calentamiento.

60 Las variaoiones de posición del vórtice -10- son trenami-
tidas a un sistema amplificador -11-, en forma de manubrio, con 
una aguja -12-, montada en au eje, la cual señala sobre una esca­
la graduada -13- las variaciones de posición del vórtice -10- de 
la bnómina -8-. *

68 En la figura ns 2, vemos el aapeoto exterior del aparato
en que los conductores entran por 14 en su parte posterior y en 
su Parte anterior hay una escala graduada que recorre la agujo 
- 12- .

Ena vez expuestas todas laa partes componentes del gluti- 
70 nómetro vamos a pasar a describir su funcionamiento.

La oorrierte que llega a 6 va a las placas metólioas -1- 
y -2- por medio de los bornea -4- y -5-. Estas placas oierran 
circuito a travós de la daca bimetálica -8- shuntada con la re­
sistencia -7-, al Paso de la corriente aquella -7- se calienta y
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76 su vártioe libra -10- sufre un desplazamiento el onal ampliado por 
el mecanismo -11- se transmite a la aguja -12-, que raoorre la as­
éala gradeada -1Á- señalando oada posición de la aguja un determi­
nado esfuerzo del motor eléctrico de la máquina que depende en ca­
da instante del proceso de acabado da la maaa^

SO N O  f A

Se declaran de propiedad para todo el territorio español 
ens colonias y protectorados las siguientes

y i y  D 1 8  4 e i o  y B S

1^.- Aparato para medir la conaiatenoia de maaaa harinoaad 
%6 en general o glutinómotro caracterizado por el hecho de regiatrar 

aobra una escala gradéate laa diferentes pastosidades, aprovechan 
do las variaciones de longitud de un elemento bimetálico expuesto 
a variaciones de dilatación debido al calentamiento que sufre al 
hacer que soporte el paso de una corriente eláotrica proporcional 

90 a la que absorbe la máquina motriz qué a su vez es función del es 
fuerzo que debe realizarse para el movimiento de la paata cuyo 
amasado ae verifica.

3*.- Aparato Para medir la conaiatenoia de maaaa harinosas 
an general ogLutinómetro como la reivindicación 1* caracterizado 

96 por el hecho de tener una placa bimetálica an forma da V, que oie 
rra el circuito en el interior del aparato cuyos extremos están 
unidos a unos boxAea da unas placas conductoras fijas a la base 
aislante en las que están conectadas los hilos de corriente y el 
vórtice libre experimenta la dilatación que sa registra en una es 

100 eala graduada.
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ga,.- Aparato para medir la ponaiatenoia da maaaa ha- 
rináoeaa en general ogLntindmatro poma el señalado en lea enge­
rí orea reivindicaciones caracterizado por oonectarae en parale­
lo oon la placa bimetálica nna reaiatenoia qne ahsnta a eata 

108 placa absorbiendo parte de la corriente de línea de la máqnina 
motriz.

4^.- Aparato Para medir la ponaiatenoia de maaaa hari­
nease en general oglntinámetro como las reivindieaeionea anterio- 
rea oaraoterizado porone laa variaciones da dilatación de la Pla- 

110 ca bimetálica aon ampliadas por nn mecanismo apropiado a una 
afnja qnc laa señala aegán la escalé gradeada.

6*.- Aparato para medir la consistencia de masas hari­
nosas en general oglntinómetro.

rodo ello tal oomo ae ^acribe y reivindioa en la pre- 
aente memoria qno consta de 6 hogaa foliadas y mecanografiadas
por coa acia de ana oaraa.
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