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"  UN APARATO TOCADISCOS " .

- o - o - o - o - o - o - o - o - o - o - o - o - o - o -

l a  p resen ta  invención se  r e f ie r e  a  toca­

d isc o s  cayo brazo de pickap es deaplazado automátioamen- 

te  desde su p o sic ió n  fuera d e l d isco  que debe ser repro­

ducido , h acia  l a  p o sic ió n  en la  cual e l  mismo debo se r  

5 bajado o deten ido, más en p a r t ic u la r  a  to cad isco s  que
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comprenden un cambiador autom ático da lo a  d isc o s . En lo s  

tip o s conocidos de t a le s  tocad iaoos, e l  movimiento h a d a  

adentro (movimiento en tran te ) del brazo d#l pickup ea 

causado por un brazo de control acoplado a  un a je  por me- 

5 dio del cual a l  brazo del pickup es soportado deaplazab la- 

mente en e l  armazón d e l tocadiac08 an an plano que e s  pa- 

x a ís lo  a l  p la to  g ix a to x ie . E l bxazo de oontxol e s  acoiona- 

.do pox un miembro de co n tro l, por ejemplo un d isco  de con­

t r o l  g i r a to r io ,  que comprende un r e sa lto  que actúa sobra a l  

10 brazo  de con tro l de l a  manera deseada durante l a  ro tac ió n  

d e l d isco  de co n tro l. Dado que e x is ta  l a  p o s ib il id a d  da 

disponer r e sa lto s  en el camino del brazo da co n tro l, e l  

movimiento entrante del brazo de con tro l y consecuentemen­

te  del pickup, puede sar  detenido en cu alqu iera  de lo s  pun- 

15 to s  que corresponden a aq u e llo s en lo s  que se desea hacer 

b a ja r  a l  brazo del piakup. R etos r e s a l t o s ,  además, e stán  

montados de modo t a l  que no impiden e l  movimiento h acia  

a fu e ra  (movimiento sa lie n te )  del brazo de con tro l y conse­

cuentemente del brazo da pickup.

20 Se ha ancontra.de que, s i  b ien  a l  brazo de

control se  detiene exactamente en un punto predeterm ina­

do, e l  punto d mida debe detenerse e l  pickup no siempre 

corresponde exactamañt# a l a  p o síc iú n  predeterm inada.

Rato se  daba a l  hacho de que necesariam ente uno o más 

25 miembros de tran sm isión  e stán  d isp u esto s en tre a l  brazo 

de control y a l  pickup, de modo que no e x i s t a  una unián 

r íg id a  entre e l  brazo de con tro l y e l  pickup.
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l a  presente invención tiene por objeto 

e v ita r  e ste  inconveniente.

En a i to cad isco s de acuerdo con la  pre­

sente invención, lo s  r e s a l to s  se  encuentran directamen­

te  en e l  camino del pickup durante su movimiento en tran ­

te .

Rato provee la  v en ta ja  con re sp e c to  a  le e  

r e fe r id a s  construcciones conocidas de que lo a  ao aa lto a  

impiden directam ente e l  movimiento del pickup mismo, a se ­

gurando a s i  que a l  pickup sea detenido en  e l  punto desea­

do. gon esto  queda s im p lific ad a  considerablem ente l a  d e fi­

n ición  d el re fe r id o  pun^c per un a ju s te  d el r e s a l t o  y ee 

elim inada l a  in flu en cia  de lo s  miembros da tran sm isión  

entre e l brazo de control y e l  brazo del pickup. ádemás, 

l o s  r e s a l t o s  son fácilm ente a c c e s ib le s  en comparación 

con l a s  construcciones conocidas, en v i s t a  da que lo a  

mismos se  encuentran sobre e l  camino del movimiento de 

l a  p laca  de montaje del to c ad isc o s , por lo  ta n to , l o s  

r e s a l to s  son  a ju s ta b le s  en forma d ir e c ta , por ejemplo 

manualmente.

3 s aco n se jab le  d iseñ ar a  lo s  r e s a l to s  de

modo t a l  que e l lo s  no impidan e l movimiento s a l ie n te

del pícküp. Oon esto  l a  presente invención puede a p l i -
+

o a rss  en aq u e llo s to cad isco s  #n loe  c u a le s , t a l  como 

ocurre generalm ente, e l  movimiento entrante y e l  movi­

miento sa lie n te  d el pickup se producen en e l  mismo p la ­

no que e s  p a ra le lo  a l  p la to  g i r a to r io ,  debido a lo  cual,
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s i  f a l l e  e l  tope faenóla nace, e l pickup chocaría contra 

lo s  re s a l to s  durant? su mov imiento s a l ie n te .

En una r e a l iz a c ió n  de l a  pr&asntá inven­

ción, lo s  r e s a l t e s  satán  p ro v is to s  sobre brazos que, en 

5 l a  p o sic ió n  operativa de lo s  r e s a l t o s ,  se extien den  en 

forma subetanoialment-a p a ra le la  a l  p la to  g ir a to r io  y , en 

sen tido  que es a l e ja  del centro del p la to  g i r a to r io ,  fue­

ra  del camino de d$aplazamiento del p ickup, donde lo s  

brazos están  soportados moviblemente por e l  armasen del 

10 to cad isco s para perm itir l le v a r  a  lo a  r e s a l t o s  en un sen ­

tido  que se a l e ja  del plano d e l p la to  g i r a to r io ,  fuera 

del camino dal pickup. Como re su lta d o , l a  r e a l iz a c ió n  

con stru ctiva  de l a  presente invención r e s u l t a  e stru o tc- 

ralmanta sim ple.

18 3n su extremo a le ja d o  da su centro  de ro­

tac ió n  y en su extremo a le jad o  dal plano d el p la to  g i ­

r a to r io , e l  pickup puede, por ejem plo, e s ta r  p ro v isto  

da p a rte s  p ro y ectan te s, que debido a e s ta  con figu ración , 

e l  movimiento entrante del pickup pueda s#r impedido por 

20 e l r e s a l to .  Debido a e s to , l o s  r e s a l to s  pueden ir  d is ­

pu estos adyacentemente a l  punto donde e l  pickup debe ser 

deten ido, de modo que l a  e stru c tu ra  d e licad a  d e l pickup 

no a fe c ta ra  substañetalm ente l a  ubicación  ex ac ta .

l a  presente invención puede u sarse  en un 

25 to cad isco s que comprende un cambiador autom ático de 

d isc o s  p ro v isto  de un e s ta b iliz a d o r  da d isco s  que es 

lib erad o  después de haber sido  tocado e l  último d iaco .
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siendo luego impedido e l  mcvímit-nto entrante del piekup. 

P ara e ste  f i n ,  s i  e s ta b il iz a d o ?  de d isco s puede e s ta r  

previ ate del r e sa lto  de t a l  modo que a l r e s a lto  se  encuen­

tre  en e l  camine del piekup después de l a  lib e ra c ió n  del 

e s ta b il iz a d o r . El movimiento entrante del piekup puede 

se r  impedido, por ejem plo, en e l  punto desde e l  cual e l  

piekup es bajado sobre su soporte de descanso. E sto  pro­

vee una construcción  muy sim ple que impide que e l  piekup 

sea  desplazado mas hacia  adentro de nuevo después de haber 

tocado e l  ultimo d isc o , alendo- bajado e l  piekup, per ejem­

plo  sobre un soporte  adaptado a  desconectar e l  motor del 

to cad isco s de una manera conocida.

En ana r e a liz a c ió n  muy sim ple y económica 

de la  presente invención lo s  brazos que lle v a n  a  lo s  re ­

s a l t o s  e stán  a r t ic u la d o s  a l  armazón de un to c ad isc o s  y 

lo s  r e s a l t e s  poseen una con figu ración  t a l  que l o s  mismoa 

son levantados durante e l  movimiento sa lie n te  d e l piekup 

para  perm itir  e l  p a sa je  l íb re  del mismo, m ientras que 

con e l empleo ña una p lu ra lid ad  de r e s a l t o s ,  lo s  mismos 

estén  p ro v is to s  sobre b razos asociad os en puntos que co­

rresponden a le a  d is t in to s  diám etros de lo s  d isco s  a to­

car . E sta  ultim a re a liz a c ió n  permite to car d isco s  de d is ­

t in to s  diám etros sobre un tocad iscos de e s tru c tu ra  r e la ­

tivamente sim ple y económica.

En la  p o sic ió n  operativa de lo s  r e s a l t e s ,  

lo s  brazos pueden descansar por su peso  sobre un tope que 

forma p a rte  d e l soporte para  lo s  b razos.



Sn la^bonetru coiones adaptadas para l a  re ­

producción da d isco s de diám etros d is t in to s ,  donde lo a  xe- 

s a l to s  actúan  para  determinar a l  panto donda a l  pickup

d#be s^x bajado sobre #1 d isco , lo s  x a s a lto s  pueden aax  ̂

l le v a d o s , por ejemplo manualmente, a en p o sic ió n  o p e ra tiv a .

Como a l te r n a t iv a ,  e sto s  r e s a l t a s  pueden ser lle v a d o s  auto-
/

míticamente a sus p o sic io n e s o p e ra tiv a s . Un to cad isco s da 

acuerdo con l a  presente invención, adaptado para  l a  repro­

ducción autom ática de d isc o s  de d is t in to s  diám etros, d is ­

eca e s to s  que son lib a ra d o s  sucesivamente desde una p i l a  

ubicada por encima del p lazo  g ir a to r io  y que son bajados so­

bre e s te  p la to , comprende dos brazos de longitud  d is t in ta  

que e s tá n  a r tic u la d o s  sobre e l  armazón d e l to c a d isc o s , com­

prendiendo cada uno de e s to s  brazos un r e sa lto  t a l  que l a  

ubicación  de cada r e sa lto  corresponde a l  diámetro de lo s  

d isc o s  que deben se r  tocad os, y afectando e sto s r e s a l to s  

una forma t a l  que lo s  míanos son levantados durante e l mo­

vimiento sa lie n te  del pickup p ara  no o b stru ir  é l  paso  del 

mismo, siendo mantenido por lo  menos e l  brazo más corto  en 

l a  r e fe r id a  p o sic ió n  in o p era tiv a  debido a  l a  f r ic c ió n  en 

l a  unión a r t ic u la d a  entre e l  brazo y e l  armazón del toca- 

di soca, gn v i s t a  de que @1 brazo más la r g o , que l le v a  e l 

r e sa lto  que corresponde a l  d isco  oon un diámetro in fe r io r  

que e l  d isco  más grande tien e  un la rg o  t a l  que au extremo 

l ib r e  se encuentra en e l camino de un d isco  descendente de 

diámetro más grande o con e l diámetro in fe r io r  más p ró x i­

mo, e l  brazo más la rg o  es accionado por e l  borde de un d i a-
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oo que cao sobre #1 p la to  g ir a to r io .  ^ a te  metimiento e s  

p o s ib le  en v is t a  de que eü re íá r id o  brazo también ee so­

portado con rozamiento eii e l panto de a r t ic u la c ió n . BEL 

movimiento continúa h a sta  que e l  borde d e l d isco  pueda 

5 p asar a  lo  largo  del brazo más la rg o . Además, lo s  dea bra­

zos e stán  adaptados p ara  ser acoplados en tre s i  de una 

manera t a l  que, durante e l  mencionado movimiento dog. bra­

zo más la rg o , e l  brazo más corto e s  a rra strad o  h acia  l a  

p o sic ió n  operativa  del r e s a lto  asociado y e s  mantenido en 

10 l a  misma p o sic ió n  debido a la  f r ic c ió n  mencionada.

A f in  de que l a  presente invención pueda 

se r  l le v a d a  fácilm ente a l a  p r á c t ic a , l a  misma se  d e sc r i­

b irá  a continuación  más detalladam ente con re fe re n c ia  a 

lo s  d ibu jos que se  acompañan y que represen tan , a t í tu lo  

15 de ejem plo, v a r ia s  re a liz a c io n e s  de l a  presente invención 

adaptadas particu larm ente para  l a  reproducción de d isco s  

de doe o t r e s  diám etros d is t in to s .

án  le e  d ib u jo s , l a  f ig u ra  1 , es una v is t a  

en p lan ta  de una p laca  de montaje con lo a  a c c e so r io s  de 

20 un to c a d isc o s  de acuerdo con l a  presen te  invención que

comprende un cambiador autom ático de d isc o s ,  en que e l  re­

s a l to  e s t á  montado sobre un e s ta b iliz a d o r  de d ise c a .

l a  fig u ra  2 e s  una v ^ sta  l a t e r a l  de l a  p la ­

ca de montaje i lu s t r a d a  en l a  f ig u ra  1 , v i s t a  en la  d ireo- 

25 oión de l a  flech a A.

l a  fig u ra  3 e s  una v i s t a  en p lan ta  de une 

p la c a  de montaje para un to cad isco s de acuerdo con l a  p re -
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a ente invenoión adaptada para l a  reproducción de dieooa 

de diám etros d is t in to  a , en que e l  desplazamiento req u e­

rido  del pichup ae e fectú a  aatomáti<^m.ent#. En sa to  oaao, 

l a  p la c a  de montaje comprende r e s a l t o s  que e stán  anidoa 

a  b razos a it ic u la d o a  a l  aunazón d e l to c a d iso o a .

l a  f ig u ra  4 ea una v ia ta  l a t e r a l  de l a  

p la c a  de montaje i lu s t r a d a  en l a  f ig u ra  3.

l a  f ig u ra  6 ea una v i s t a  l a t e r a l  de una 

p la c a  de montaje para  un to cad isco s da acuerdo con l a  

presente invención, qoe comprende un cambiador automá­

t ic o  de d isco s  y adaptado para  l a  reproducción de d iacoa 

d# dos diám etros d is t in to s ,  eíando lle v a d o s  lo a  r e a a lto a  

h acía  la  p o sic ió n  requerida per un d isco  descendente.

l a  f ig u ra  6 es una v i s t a  en p lan ta  de l a  

p la c a  de montaje mostrada en l a  f ig u ra  5 .

l a  f ig u r a  7 es una v i s t a  l a t e r a l  da l a  

p laca  de montaje mostrada en la  f ig u ra  5 , adaptada p ara  

l a  reproducción de d isco s de t r e s  diám etros d is t in to s .

l a  f ig u ra  8 es una v i s t a  en p lan ta  de 

l a  p la c a  de montaje m ostrada en l a  f ig u ra  7 , y

l a  f ig u ra  9 es- una v i s t a  l a t e r a l  de l a  

f ig u ra  7 , mirando en l a  d irecc ió n  de l a  fle ch a  B.

En l a s  f ig u r a s  1 y 2, una p la c a  de mon­

ta je  1 l le v a  de l a  ¡ñañara ccmdn un p la to  g ir a to r io  2 , 

un h u s il lo  cambiador 3 , y un pickup 5 con un centre de 

ro tac ió n  4. n i h u s il lo  cambiador 3 comprende un r e sa lto  

6 sobre e l  cual puede descansar una p i l a  de d isco s  que
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deben se r  tocados {no mostrada en l a  f ig u r a ) .  31 d isco  

in fe r io r  de l a  r e f e r id a  p i l a  e s tá  adaptado p ara  ser l i ­

berado por e l  r e sa lto  6 y cae sobre e l  p ía tú  g ir a to r io  

2. E sta  l ib e ra c ió n  del d isco  in fe r io r  de l a  p i la  ocurre 

cuando e l pickup 5 e s tá  obleado fu era  da lo s  diacoa que 

deben ser reproducidos, y ara  e ste  f in ,  e l  r e sa lto  6 e s tá  

diseñado para  ser gobernado por un. mecanismo mentado por 

debajo de l a  p laca  de m o n ta je ,!. 3?or razones de s im p lif i­

cación , e ste  mecanismo no ha sido m ostrado, dado que e l  

mismo no r e su lta  n ecesario  p ara  una comprensión c la ra  de 

l a  presan te invención. E l pickup 5 comprenda un brazo 7 

y un cabezal 8 . En su extremo 9 a le jad o  d e l centro de ro­

tac ió n  4 , e l  brazo 7 e s t á  p ro v is to , en  su lad o  su perior 

de una p a rte  proyectante 10. l a  p laca  de montaje 1 com­

prende además un soporte 11 que comprende un v astago  12 

sobre e l  cual descansa un extramo de un e s ta b il iz a d o r  de 

d isco s  13 de una manara t a l  que e l mismo r e s u l t a  d esp la- 

zab le  en un plano p a ra le lo  a l  p la to  g ir a to r io  2 y parpen­

dió alármente a l  re fe r id o  p lan o . E l o tro  extremo del e s ta ­

b iliz a d o r  13 e s tá  p ro v isto  de una ab ertu ra  14 cuyo tama­

ño corresponde a l  de l a  p erfo rac ió n  cen tra l da lo s  d isco s 

que deban se r  tocados. E l e s ta b il iz a d o r  13 comprende ade­

más uj^re sa lto  16.

Después de ubicar una p i la  de d isco s  que 

deben se r  tocados sobre e l  h u s illo  cambiador 3 , e l  e s ta ­

b iliz a d o r  13 es ubicado sobre l a  p i la  de d iaoos con su  

ab ertu ra  14 rodeando a l  h u s illo  cambiador 3. Después que
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#1 ultim o disco haya sid o  lib erad o  por e l  r e sa lto  6 , e l  

e s ta b iliz a d o r  12 descansa sobre e l  re fe rid o  r e sa lto  y es 

lib erad o  por e l  mismo durante e l  próximo cambio. §1 e s ta ­

b iliz a d o r  12 se  desp laza entonces en la  d irecc ión  del p la ­

to g ir a to r io  S por la  acc ión  de la  gravedad h asta  que e l 

vastago  12 impide su desplazam iento.

En e sta  p o sic ió n  e l  r e s a l to  15 se  encuentra en 

e l  canino de l a  p a rte  proyectante 10 en v i s t a  de que, v is to  

desde l a  p o sic ió n  rep resen tad a , e l  pickup 5 primeramente se  

desp laza h acia  a r r ib a  h asta  que l a  p arte  proyectante 10 

se  encuentra d e trá s  del r e s a l to  15 . lu ego , e l  picknp 5 tien ­

de a moverse en l a  d irecc ión  del h u s il lo  cambiador 3 por 

l a  acción  de un mecanismo de co nt r ol ( no m ostrado), pero es­

te  movimiento es inpedido por e l r e s a lto  15 que se  r e la c io ­

na con l a  p arte  proyectante 10. luego e l  pickup 5 e s  ba­

jado sobre d  soporte l l  para hacer acc ion ar, por e je n p lc , 

a un in terru p tor (no mostrado) mediante e l  cual a s  in te­

rrumpido e l  c ir c u ito  e lé c tr ic o  d&l meter im pulsor, p ara  

proveer una p i la  de o tro s  d isc o s , e l  e s ta b iliz a d o r  13 es 

desplazado fuera d el p la to  g ir a to r io  2 y es ubicado sobre 

l a  p i l a  de la  manera d e sc r ita  an teriorm ente, estando s i ­

tuado entonces e l  r e sa lto  15 Atara d e l oamino del pickup 5 .

En l a s  f ig u ra s  3 y 4 , una p laca  de montaje 

16 l le v a  un p la to  g ir a to r io  17 , un perno da centrado 18 

y un pickup 20 con un centro da ro tac ión  19 . gp piokuy 

20 comprende un brazo 21 y un cabezal 2&. gn su  extremo 

a le ja d o  del centro ds ro tac ió n  19 , a l brazo 21 e s tá  pro-
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v is to  en su la so  superior da u ^  p a ita  proyectante 24. l a  

p la c a  de montaje 16 l^eva a  dama a en soporte 23 que soporta

articuladam ente a dos brazos 26 y 2?. R atos b razos compren­

dan r e s a l to s  28 y 29, respectivam ente, p ro v is to s  de bordes 

3 ob licu os 3o y 31 debido a  l a  p resen cia  de lo s  cu ales lo s  

r e s a l to s  28 y 29, en su p o sic ió n  o p era tiv a , y lo a  brazos 

a so c iad o s 26 y 27, sen levantados durante e l  movimiento 

salien te; del pickup 20, en v ís t a  de que durante e ste  movi­

miento l a  p arte  proyectante 24 s$ re lac io n a  con lo s  bordas 

10 ob licu os 3o y 31. En l a s  f ig u r a s ,  a l  r e sa lto  28 e s ta  i l u s ­

trado en su p o sic ió n  operativa qua corresponde a l  diáme­

tro  de un d isco  que deba ser tocado, es d ec ir  que, s i  l a  

p arta  proyectante 24 topa contra e l  re sa lto  28, e l  pickup 

es bajado  en e l  punto correcto  del d isco  a so c iad o . En e s ta  

15 p o sic ió n , e l  brazo 26 son a l  r e sa lto  28 d escan sa , debido 

a su peso , sobre un tope (no mostrado) p ro v isto  en e l a s -  

p orte  25 en e l  puntp de a r t ic u la c ió n . 32. r e s a l to  28 e s tá  

adaptado a  ser desplazado hacia su p o sic ió n  in o p era tiv a  

en la  d irecc ión  de l a  flech a  3-2, siendo levantado e l  ra-  

20 s a l to  28 en la  misma d irección  por e l  pickup 20 durante 

su movimiento s a l ía n t s .  21 r e sa lto  29 e s tá  ilu s tr a d o  en su 

p o sic ió n  in o p era tív a . E ste r e sa lto  e stá  adaptado p ara  ser 

desplazado hacia  au p aste ló n  operativa  en l a  d irección  da 

l a  fle ch a  33 y as mantenido en l a  misma de una manera igu al 

28 a l a  d e sc r ita  con re fe re n c ia  a l  r e s a l to  28. l a  ubicación  

d# l o s  r e s a l to s  28 y 29 sobre 1-?  ̂ brazos 26 y 27 corres­

ponde, a  lo s  d is t in to s  diámetro a de lo s  d isco s que deben
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s a i  to cab as, s i  deba s a i  te cade un d isco  con un diámetro 

reducido, solamenta e l ia s a l to  28 a s  desplazado h acia  ao 

p o sic ió n  o p erativ a . jgn a l  casa da un d isco  da diámetro 

glande, por lo  menos e l  r e s a l t o  29 debe- a e i llagad o  para  

S ocupar au p o sic ió n  a p e la t iv a , lo a  x a s a lt o s  puedan aex des­

p laz ad o s, pox ejem plo, manualmente, h ac ia  l a  p o sic ió n  opa- 

r a t iv a .  HL movimiento del piokup 20 d^ade la  p o sic ió n  ilu e -  

txada h ac ía  la  p o sic ió n  da reproducción de un disco con sis­

te  en levan tax lo  h asta  que l a  p a rte  proyectan te 24 ae en- 

10 cu entre a l a  a ltu ra  de l a  po sic ión  op erativa  de lo a  r e s a l ­

t e s ,  in ic ián d o se  a s í  e l  movimiento entrante a s i  piokup 20. 

Durante s a ta  movimiento, l a  p arte  proyectante 24 es dete­

nida por uno de lo s  r e s a l t o s  acude e l  piokup debe ser b a ja ­

do sobre #1 d isco .

3-5 Bn l a s  f ig u r a s  5 y 6 , una p laca  de montaje

34 l le v a  un p la to  g ir a to r io  36, un h u s il lo  cambiador 36 

y un piokup 37 que, per razones de s im p lif ic a c ió n , e s tá  

mostrado en corta salamenta en l a  fig u ra  6. Rl h u s il lo  cam­

biador 36 comprende un r e sa lto  38 que l le v a  un d isco  39 de 

20 pequeño diám etro, descansando un J ía c c  4o de mayor diáme­

tro  sobre dicho d isco  39. Durante l a  s igu ien te  e tapa  de 

cambio de d isc o , #1 ra sa lto  38 e s  in flu en ciado  por un me­

canismo cambiador (no mostrado) que e s t á  montado por de­

bajo  de l a  p laca  de montaje 34 con e l  f í n  de l ib e r a r  a l  

25 d isco  39 que e s guiado por a i  h u s illo  36 y cae sobre e l

p la to  g ir a to r io  36. 3a lib e ra c ió n  de un d isco  oourre cuan­

do e l  piokup 37 se  encuentra an l a  p o sic ió n  mostrada en
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2.a f ig u ra  5 . Sim llarm snte a lo  d e sc r ito  con re feren o ia  a 

l e s  to eaú iso cs de l a s  f ig u ra s  preceden tes, e l  pickup 3? 

a s t a  montado a r t i  ouladame nte sebr e l a  p laca  de menta je  

34 y e s tá  p re v isto  de una p a rte  proyectante 41. l a  p laca  

5 de montaje 41 comprende además un mien.bro 42 que soporta 

articuladam ente dos brazos 43 y 44, respectivam ente. 31 

brazo 43 comprende una p a rte  43a, p ro v is ta  de un re sa lto  

46, y una p arte  43b soportada directam ente por e l  mimbro 

43, estando unidas ambas p a r te s  por una a r t ic u la c ió n  43c. 

10 E l brazo 44 e s tá  p ro v isto  de un r e sa lto  46. 31 montaje 

a r tic u la d o  de lo s  brazos 43 y 44 por medio del miembro

42 co n siste  &# un perno 47 qua pasa por l a s  ab ertu ra s 

p rac tic ad a s  en e l  miembro 42 ?  l e s  brazos 43 , 44 y que 

l le v a  una tu erca 48. ^ i t r e  lo s  brazos 43 y 44 , e l  perno

15 47 l le v a  una arandela de separación  49, estando p ro v isto

un a n i l lo  de fr ic c ió n  5o sobre e l  perno 47 entre e l  miem­

bro 42 y e l  brazo 44. e s ta  manera, e l  brazo 43 e stá  

soportado s in  rozam iento, y a i  brazo 44 con rozam iento, 

sobre e l  miembro 42. 31 brazo 43 descansa con su peso ao- 

20 bre e l  tope 51 d el miembro 42, encontrándose #1 r e sa lto

45 en su p o sic ió n  o p era tiv a , l a s  p a r te s  43a y 43b son man­

ten id as en a lin e a c ió n  por medio de un re so r te  52 , un ex­

tremo 53 del cual e s tá  su jetado a l a  p a rta  43b d e l brazo

43 y cuyo otro  extremo 54 se  re lac io n a  con un perno 55 de 

25 l a  p a rte  43b. l a  p a rta  43a l le v a  una abrazadera 56 que se

re lac io n a  ocn e l brazo 44 en la  f ig u r a , librem ente.

Cuando e l d isco  39 b a ja ,  l o s  r e s a l t o s  45
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y 46 permanecen en l a  pe-sí cien  i lu s t r a d a , a s  d ecir a l  Ye- 

sa lte  45 en se  p esie  i  en opsrativ&  y e l r e s a l to  46 en su  po­

s ic ió n  in ep era tiv a , h acía  l a  cual e l  mismo ha sido  l le v a ­

do peí e l  movimiento sa l ie n te  del pickup 37 con a n te r io r i-  

dad a l  descenso del d isco  y en l a  cual e l  mismo es mante­

nido debido a l  lasam iento que e x is te  e n tra  a l  brazo 44 

y e l  a n il lo  de f r ic c ió n  50. Dorante a l  movimiento en tran ­

te  del pickup 37, l a  proyección 41 topa contra e l  r e sa lto  

45, impidiendo a s í  cualquier desplazam iento entrante ma­

yor y desde e s ta  p o sic ió n  e l  piokap e s  bajado sobre e l  

borde e x te r io r  del d isco  39. Debido a  l a  con figuración  

curvada d e l pickup 37 y a l a  ubicación  adecuada de l a  pro­

yección 41, la  agu ja  del pickup puede ser b a jad a  sobre 

e l  d isco  39 a pesar d e l hecho de que e l  r e s a l t o  45 se  en­

cuentra fu era  del camino del d isco  descendente 39. Duran­

te a l  movimiento sa lie n te  del pickup 37, l a  proyección 41 

sube a lo  largo  d e l borde oblicuo del r e s a lto  45 para 

p resio n arlo  h acia  su p o sic ión  in o p e ra tiv a , siendo luego 

llevado  e l  brazo 43, debido a  au in e r c ia ,  a l a  p o sic ión  

que corresponde a l a  p o sic ió n  o p erativa  d e l r e s a l t o  45.

E l borde del d isco  descendente 40 hace 

accionar a l  brazo 43 , dado que l a  p a rte  43a se  encuen­

t r a  en e l  camino del d isco , moviéndose l a  p a rte  43a a lr e ­

dedor del p iv o te  43o bajo l a  in flu e n c ia  del d isc o , mien­

t r a s  que l a  p arte  43b e s mantenida en p o sic ió n  per e l  tope 

51. l a  abrazadera 56 o b lig a  a l  brazo 44 a  seg u ir  e l movi­

miento de l a  p a rte  43a h asta  que e l  brazo 44 ae re lac io n a
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con e l  topa 51, hablando sido desplazada entonces l e  par- 

te  43a en grado su fic ie n te  alrededor del p ivote 43o como 

p ara  l ib e r a r  a l  d isco  4o. Después que e l  d isco  40 haya 

s id o  lib erad o  per la  p arte  43a, e sta  últim a asome so  p o s i­

ción in i c i a l  con respecto  a la  p arta  43b b a ja  l a  acción  

d e l re so r te  54 siendo mantenido e l  brazo 44 sobre e l  topa 

a soporte 51 debido a l  rozamiento con e l  a n i l lo  de f r i c ­

ción 5o. 8n e s ta  p o sic ió n  del brazo 40, e l  r e sa lto  46 aa 

encuentra en el camino dai pickup 37. Durante @1 desp la­

zamiento entrante de e s te  últim o, l a  p a rte  proyectante 

41 topa contra e l  r e s a l to  46 para impedir cualquier otro 

desplazam iento en tran te . Desde e s ta  posición, e l  pickup 

37 es bajado sobra e l  borde e x te rio r  d e l d isco  40. Duran­

te  e l  movimiento sa lía n te  dal pickup 37, l a  p arte  proyec­

tante 41 se  desp laza a lo  la rg o  del borde oblicuo d e l re­

s a l to  46 con e l f in  de l le v a r  a e ste  a su p o sic ió n  inope­

r a t iv a ,  en la  cual e l  mismo es mantenido por e l  rozamien- i

to que e x is te  entre brazo 44 y e l a n il lo  de f r ic c ió n  50.

gn l e s  f ig u ra s  7 , 6 y 9 , una p laca  de mon­

ta je  57 comprende un p la to  g ir a to r io  58, un h u s il lo  cam­

biador 59 y un pickup 6o mostrado gn oerte solamente en 

la  f ig u ra  7, por razones de s im p lif ic a c ió n . JSL h u s illo  

cambiador 59 comprenda un r e s a l to  61 que soporta  un d is ­

co 62 del diámetro más grande. Este d iseo  62 l le v a  un 

d isco  63 de diámetro mediano, que a su vez soporta un 

d isco  64 del diámetro más chico. Durante e l  cambio de 

un d isc o , e l  r e s a lto  51 e s  in flu en ciado  de la  macera
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d e sc r ita  can re fe re n c ia  a l a s  f ig u ra s  5 y 6. gn e ste  ejem­

p lo , a l  pickup 60 también e s tá  montado d e a p la. zablamonta 

aobre l a  p laca  57 y e s tá  p ro v isto  da ana p a r ta  proyectan­

te  65. l a  p la c a  da montaje 57 l le v a  además un miembro 66 

S que soporta  articu laSam ante dea b razos 67 y 66. g l  braza 

67 c o n sista  da una p a rte  67a p ro v ista  de un r e sa lto  69 

y de una p a rte  7o soportada directam ente por e l  miembro

66. Ambas p a r ta s  67a y 7o e stán  unidas por medio de un 

p ivote  71 ubicado por encima de l a s  p a r te s  h o riz o n ta le s

10 del brazo 67. 31 brazo 66 comprende un r e s a l to  72. 31

soporte a r t ic u la d o  para  lo s  brazoa 67, 68 por medio del 

miembro 66 oon aíste  de un paramo 73 que pasa  por l a s  aber­

tu ra s  p ra c tic a d a s  en e l miembro 66 y l o s  brazos 67, 68 

y que l le v a  una tuerca 74. 31 perno 73 l le v a  una arande- 

í 5 l a  espaciadora 75 entre lo s  brazos 67 y 68 y a n i l lo s  de 

f r ic c ió n  76, 77 entre e l  a n i l lo  espaciador 75 y lo s  bra­

zos 67 , 68, re&pectivamg-nt.?. De e s ta  manera l o s  brazos

67, 68 e stán  unidos articu ladam ente con rozamiento a l  

miembro 66. 3n l a  p o sic ió n  de lo s  brazos i lu s t r a d a  en

2o l a s  f ig u r a s ,  l o s  r e s a l to s  aso c iad o s 69 y 72 se  encuen­

tran  en l a  posic ión  in o p erativ a . l a s  p a rte a  67a y 70 son 

mantenidas en l a  p o sio ián  representada una con respecto  

a l a  o tra  por medio de un re se r te  78, un extremo 79 del 

cual e s tá  su je tad o  a l a  p a rte  67a d e l brazo 67 y e l  o tro  

25 extremo 8o d el cual se re lac io n a  con un tope 81 de l a  

p a rte  ?0 .

Un re sa lto  82, que forma parte  d e l elemen-
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te 7o, Lapida que l a  p arte  67a sea levan tada más por e l  

r e so r te  78. En l a  p o sic ió n  in o p e ra tiv a , como ae La mos­

trad o , e l  topa 71 e stá  s itu ad a  a lgo  por encima Aal br#- 

zo 68. una p laca  83 e s tá  adaptada de modo t a l  a l  peino 

73 que la  misma no puede d e sp lazarse  alred ed or del mis­

mo, l a  p laca  83 posee un borde superior pestañado que 

forma un tope 84 ubicado algo por encima del l ím ite  má­

ximo da l a s  p a rte s  67a y 70. l a  p la c a  83 comprende además 

un tope en l a  forma de un perno 85 que se  encuentra en 

e l camino de la  p a rte  67a s i  a s t a  últim a ae desp laza a l ­

rededor del p iv o te  71. 31 r e sa lto  69 corresponda a l  d iá­

metro mediano, e l  r e sa lto  72 a l  diámetro más grande de 

lo s  d isco s que deben se r  tocados.

3M funcionamiento del d isp o s it iv o  puede 

v a r ia r  según la  fuerza del r e so r te  78 con resp ecto  a l a  

f r ic o iá n  entre e l  a n i l lo  espaciador 75 y lo s  brazos 67, 

6 8.
S i l a  fu erza d e l re so r te  78 es t a l  que e l  

brazo 67 se  mueve como unidad alrededor d el perno 73 a l  

ser accionada la  p a r te  67a por un d iacc  descendente, e l  

funcionamiento es taL como sigu e  a  Gcntinuaclún:

S i b a ja  un disco 62 o 63 de por lo  menea 

un diámetro mediano, su s bordes actúan sobre e l  brazo 

67, en  v i s t a  de que la  p a rte  67a se  encuentra en e l  

camino d el d isco  descendente. B a jo  le  in flu e n c ia  del 

d isco  62 o 63, e l  brazo 67 gira'com o unidad alrededor 

del perno 73 h asta  que ^1 tope 81 se  re lac io n a  con e l

- 17 -
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brazo 66, desplazándose entonces l a  p a ite  67a alrededor 

del p ivote  71, en v is t a  de que l a  fu erza  del re so rte  76 

no deba ser t a l  que en e s te  in sta n te , después que e l  topa 

81 se  haya relacion ado con e l brazo 68, a l  brazo 67 tam- 

6 b ién  g ire  exclusivam ente alrededor del perno 73. án ta s da 

que la  p a rta  67a se  re lac io n a  con a l  topa 86, l a  parta  

67a ha g irad o  suficientem ente para perm itir  e l  desoenao 

l ib r e  del d isco  63 de diámetro mediano. Después que #1 

d isco  63 haya sido  lib erad o  por l a  p a rte  67a e s ta  á l t i ­

lo  ma vuelve a su p o sic ió n  in ic ia l  con resp ecto  a l a  p a rta  

7o por la  acción  del r e so r te  78. Sin  embargo, l a  p arta  

70 es mantenida en l a  p o sic ió n , en l a  cual e l  topa 81 ae 

re lac io n a  con e l brazo 68, debido a l  rozamiento oon e l  

a n i l lo  de fr ic c ió n  76. Bn e sta  p o sic ió n  d e l brazo 67, a l  

16 r e sa lto  69 se  encuentra en e l  camino del pickup 60. Doran­

te  a l  movimiento entrante del pickup, la  p a rta  proyectan­

te 65 topa contra e l  r e sa lto  69 para  impedir un movimien­

to entrante mayor. Desde -- a ta  p o sic ió n  e l  pickup 60 ea 

hacho descender sobra e l  borde e x te r io r  d e l d isco  63. Du- 

20 rente e l  movimiento sa lie n te  d e l pickup, l a  p arte  proyec­

tan te  65 aui¿e sobre e l  borde oblicuo del r e sa lto  69 con a i 

f in  de l le v a r  a  e ste  r e s a l to  a  su p o sic ió n  in o p era tiv a  en 

l a  cual e l  mismo es mantenido debido a l  rozamiento que 

e x i s t a  entre l a  p a rta  70 y e l a n i l lo  de f r ic c ió n  76.

25 S i e l  d isco  descendente tien e  e l diámetro

más grande, la  p a rta  67a se  d esp lazará  en grado mayor a l ­

rededor d e l punto de a r t ic u la c ió n  71 y se  re lac io n ará  con
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e l tope 85 cuando #1 d isco  descendente 63 de diámetro 

mediano es lib e la d o  p" r la  p arte  67a. Debido a e sto  ea 

e je r c i t a  una fu erza d ir ig id a  h acia  abajo  sobre e l  punto 

de a r t ic u la c ió n  71, lo  que ob liga  a l  brazo 67 a moverse 

5 alrededor del perno 73. Durante e s te  movimiento, e l  bra­

zo 68 es a rra strad o  a lo la rg o  d el tope 81 h asta  que l a  

p a rte  67a haya girado suficientem ente como para perm itir 

e l descanso l ib r a  d e l d isco  62 de diámetro más grande. 

Después que a l  d isco  62 haya sido  lib erad o  por l a  p a rte

10 67a, e a ta  últim a vuelve a su p o sic ió n  in i c ia l  con reapeo-*
to a l a  p arte  7o por la  acción  d e l re so rte  78. Tanto e l  

brazo 68 como la  p arta  70 acn mantenidas en su p o sic ió n  

g irad a  debido a l  rozamiento con lo s  a n i l lo s  da f r ic c ió n  

76, 77. i$n este  p o sic ió n  lo s  r e s a l t o s  69, 72 se  encuen- 

15 tran  en e l  camino dal piekup 60. Tal como se  ha d e sc r i­

to ,e l  r e s a l to  72 impedirá cualquier o tro  movimiento en­

tran te  del píckup 60, para lo g rar  e l  descenso del pickup 

sobre e l  borde e x te r io r  del d isco  62. Durante e l  movi­

miento sa l ía n te  del piakup 60, l a  parte; proyectante 65 

20 sube sobre Hos bardes o b licu o s de lo s  r e s a l t o s  69, 72, 

que con esto  son lle v a d o s a su p o sic ió n  in operativa en 

l a  cu al e l lo s  m n mantenidos por f r ic c ió n .

S i  e l  re so rte  78 no es tan  fu e r te , de mo­

do que e l  brazo 67 g i r a  exclusivam ente alrededor del p i­

na vote 71 a i  ser accionada la  p arte  67a por un d isco  des­

cendente, e l funcíonamianto e s  t a l  como sig u e  a  conti­

nuación:
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de pe Y 1c menos un diámetro mediano hace actu ar e l  brazo 

67 en v ista . Re que la  p arte  67a ae encuentra en e l  cami­

no de e s te  d isco  d sscérd ?n t$ . l a  p arte  67a se  desplaza 

alrededor del pivote 71 bajo  la  acción  d e l d isco  62 o 63 

b a sta  que e l  lado superior de l a  derecha de l a  p arte  67a, 

designado con la  re fe re n c ia  66 en l a  f ig u ra  9, se  r e la ­

ciona con e l  tope 84. Como re su ltad o , una fu erza  d ir ig i ­

da h acia  aba jo  e s  e je rc id a  sobre e l  p iv o te  71 con e l  e fec­

to d# causar una ro tac ió n  d s l  brazt^67 alrededor d e l perno 

73, relacionándose entonces e l  tope 81 con e l  brazo 68.

En este  in s ta n te , e l contacto en tre e l  lad o  superior de 

l a  derecha 86 de la  p erta  67a y e l tope 84 e s  interrum pi­

do por e l  movimiento descendente de l a  p a rte  67a. E l mo­

vimiento sig u ien te  d e l brazo 67 co n siste  luego e x c lu si­

vamente de un movimiento de l a  p arte  67a alrededor del 

p ivo te  71. Antes de haberse relacion ado la  p art^  67a con 

e l  tope 85, l a  parte  67a se  ha -desplazado en grado s u f i­

ciente como para, perm itir e l  U b re  descenso del d isco  63 

de diámetro mediano. De&puóa qu# a l  d isco  63 haya sido  

lib e rad o  por la  p a rte  67a, a s ta  últim a vuelve a su p o s i­

ción in i c i a l  ocn respecto  a la  p a rte  70 per la  acción  

d el r e so r te  78. l a  p arte  ?o es mantenida en l a  p o sic ió n  

ocupada últimamente debido a l  rozam iento, t a l  como se  ha 

d e sc r ito  anteriorm ente, en cuya p o sic ió n  e l  r e sa lto  aso­

ciado 69 ae encuentra en e l  camino del pickup 6o. En lo  

demás, e l  funcionamiento del d isp o s it iv o  e s  e l mismo.
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S i e l  disco. descendente tien e a l  diámetro 

más grande, l a  p arte  67a será  desplazada alrededor del 

p iv o te  71 h asta  que l a  misma se  re lac io n a  con e l  tope 86, 

pera e je rc e r  nuevamente una fu erza d ir ig id a  hacia aba je  

sobre e l p ivote  71, de modo que a l  brazo 67 es obligado 

a  d esp lazarse  a ir e a e fe r  del perno 73. Durante e s te  movi­

miento, e l  brazo 68 es a rrastrad o  con e l  tope 8 1 , h asta  

que l a  p arte  67a haya sido  g irad a  suficientem ente como 

para provocar l a  caída del d isc o , En todo lo  demás e l  fun­

cionamiento del d isp o s it iv o  ee exactamente e l  mismo que e l

d e sc r ito  para e l  caso en que la  fu erza d el re so r te  78 e s  

mayor.

T al como pueda oba-irvarsa en l a  f ig u ra  7 , 

un disco 64 da diámetro más chico no podrá accionar a lo a  

15 brazos 67, 68 a l  oaer sobre e l p la to  g ir a to r io  58. E l me­

canismo de con tro l del pickup 60 e s  t a l  que e l  mismo hace 

b a ja r  e l  pickup 6o automáticamente sobre e l  borde e x te r io r  

del d isco  64 de diámetro más chico tanto s í  e l  re sa lto  69 

como e l  r e s a l to  72 se encuentran en su s p o sic io n es inope- 

20 r a t iv a s .  T al como se ha d e sc r ito , a s t a s  posicion.ee inope­

r a t iv a s  de ambos r e s a l to s  son obtenidas por a l  movimiento 

sa lie n te  precedente d el pickup 60.

E sta  s o l ic i t u d ,  qu^ corresponde a l a  pre­

sentada an Holanda e l  11 de Sobrero de 1952, bajo e l  n¿- 

25 mero 167.356, se  acoge a lo s  b en e fic io s  del a r t íc u lo  51 

d s l  v igen te  E sta tu to  sobre propiedad In d u s tr ia l .
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lo a  puntea ña invención p ro p ia  y nueva qu# 

aa presentan  para  que sean ab ja to  da a s ta  la te n te  da in­

vención en Rspaña, por VEINT3 añ os, son lo a  s ig u ie n te s :

5 i s .  -  Un ap ara ta  toca d isco  a cuyo piokup

as desplazado automáticamente desde la  p o sic ió n  fuera del 

disco que deba s a i  tocado hacía l a  p o sic ió n  deade l a  cual 

e l piokup debe a s í  bajado o detenido, más p a íticu la ím en ­

te  un to cad isco s que compíende un cambiadoí automático 

10 da d isco s  y en que uno o más í a s a l t o s  a ju s t a b le s ,  lu ían te  

e l re fe rid o  movimiento en tían te  del piokup impiden e l  mo­

vimiento en tían ta  del piokup en cu alq u ie ía  de lo s  puntos 

en que &1 piokup debe s a i  date nido, ea iactex  izado peí e l  

hecho de que lo a  r e s a l t o s  e stán  ubicados diíectam ente en. 

15 e l caniinc del piokup duxante su movimiento e n tía n te .

2B. -  Un a p a ía to  to cad isco s de aoueído con 

l a  ía ív in d ic a o i¿n  1 , con l a  p a r t ic u la r id a d  de que lo a  Ba­

s a l t o s  son d ásp lazab les p ara  no impedíi e l  movimiento sa­

l ie n te  d e l piokup.

20 30 . -  Un ap arato  to cad isco s de aoueído

con la  re iv in d icac ió n  1 ó 2, con l a  p a rt ic u la r id a d  de 

qus lo s  r e s a l t e s  están  unidos a brazos que, en la  p o s i­

ción operativa  de lo s  r e s a l t e s ,  se extienden su b sta n c ia l­

mente en forma p a ra le la  a l  p la to  g ir a to r io  y en d irección
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qaa se  a l e ja  Asi centro dal p la to  g ir a to r io  fu ^ra  del ca­

mino del pickup, dondg loa  b ia z a s  están  soportados desp la- 

zablements por e l  armazón d$l to cad isco s  para  d i m i t i r  

l le v a r  a  l e s  r e s a l t o s ,  en ana d irecc ión  qu# sa  a l e ja  del 

S p ia se  d a l p la to  g ir a to r io  fuera d el camino del pickup.

43. -  Un ap arato  to cad isco s  de acuerdo con 

l a  re iv in d icac ió n  1 , 2 ó 3 , con l a  p a r t ic u la r id a d  de que 

e l brazo del pickup, en su extremo a le ja d o  de su centro 

de ro tac ión  y sobre au lado a le jad o  del plano del p la to  

10 g ir a to r io ,  e s tá  configurado de manara t a l ,  por ejemplo 

eatá  p ro v isto  de una p arta  proyectan te , que a i  r e s a l t o , 

debido a e sta  con figuración , impida e l  movimiento entran­

te  del pickup.

5 s . -  Un aparato  to cad isco s de acuerdo 

15 con cualqu iera de l a s  re iv in d icac io n es 1 a 4 , que com­

prenda un cambiador automático de d iecoa y un e s t a b i l iz a ­

dor de d isc o s  que e s  lib erad o  después de haber sido  toca­

do a i  ultimo d isc o , después de lo  cual e s  impedido e l  mo­

vimiento entrante del pickup, con l a  p a rt ic u la r id a d  de que 

20 e l  e s ta b iliz a d o r  de d isco s comprende e l  r e sa lto  que se  

encuentra en e l camino d e l d isco  después de l a  l ib e r a ­

ción d e l e s ta b il iz a d o r .

63. -  Un ap arato  to cad isco s  de acuerdo 

con l a  re iv in d icac ió n  3 ó 4 , con la  p a r t ic u la r id a d  de 

25 que lo s  brazos que lle v a n  a lo s  r e s a l to s  e stán  a r t ic n la -  

doe a l  armazón del to cad isco s  y que lo s  r e s a l to s  están  

configurados de modo t a l  que lo s  miamos son levan tados
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durante e l  movimiento sa lía n te  ¿ e l  pieknp para p erm itir  

e l  paso l ib r a  del p ickup, m ientras que en 81 caso de 

une p lu ra lid ad  de r e s a l t o s ,  le s  mismos e stá n  p ro v is to s  

sobre brazos e sco lad o s en puntos que corresponden a lo s  

5 d is t in to s  diám etros de l^ s  d isco s  que deban se r  tocados.

?a . -  Un ap arato  to cad isco s de acuerdo 

con l a  re iv in d icac ió n  o, con l a  p a r t ic u la r id a d  de que Ios- 

b razo s, an la  p o sic ió n  operativa  de lo s  r e s a l t o s ,  descan­

san por su peso sobre un soporte que forma p a rte  d e l miem- 

10 bro de soporte para lo a  brazos.

8 s . -  un ap arato  tooad iscoe  de acuerdo oon 

l a s  re iv in d icac io n es 1, 2, 3 ó 4 , adaptado para l a  repro­

ducción autom ática da d isco s  d# diám etros d is t in t o s ,  s ie n ­

do lib e ra d o s  lo a  d isc c s  que deb^n sar tocados desde una 

15 p i la  d isp u esta  por encima del p la to  g ir a to r io  y siendo 

b a jad os e sto s  d isco s sobre e l  p la to  g ir a to r io ,  con l a  

p a r t ic u la r id a d  de que brazos de d is t in to s  la rg o s  e stán  

unidos articuladam ente a l  armazón del to cad isco s  y com­

prenden cada ano un r e sa lto  y que la  u b icación  ds cada 

20 re sa lto  corresponda a l  diámetro respectivo  de cualqu iera 

de le s  d isco s qu# deben ser tocad os, estando configura­

dos lo s  r e s a l t o s  de modo t a l  que lo e  mismas son levan tados 

durante e l  movimiento sa lie n te  del piokup para perm itir 

e l  l íb r e  paso del míame, siendo mantenido por lo  manos 

25 e l  brazo más corto en dieba p o sic ión  in o p era tiv a  por ro­

zamiento en e l p iv o te  que une lo s  brazos a l  armazón del 

to c a d isc o s , m ientras qua e l  brazo más la rg o  ea extiende
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en e l  camino de un d isco  da diámetro mas grande lib erad o  

desde le  p i la  de modo t a l  que e l  borde de un d isco  que 

desciendo sobre e l  p la to  g ir a to r io  acciona a l  brazo mée 

la rg o  p rov isto  del r e sa lto  que corresponde a  un diámetro 

de diámetro más c h ico , estando adaptados ambos brazos 

para se r  acoplados entre s i  de una manera t a l  que duran­

te  e l  rotor ido movimiento del brazo más grande 01 brazo 

más corto  es obligado a d esp lazarse  h acia  l a  p o sic ió n  

o p erativ a  d el r e sa lto  asociado y es mantenido en ea ta  po­

s ic ió n  por fr ic c ió n .

§e. -  Un aparato  to cad isco s  de acuerde 

con l a  re iv in d icac ió n  8 , para  l a  reproducción de d iseca  

do dea diám etros d is t in to s ,  con la  p a r t ic u la r id a d  do que 

Un brazo c o n siste  en dea p a r t e s ,  una de l a s  cuales e s t á  

a r t ic u la d a  a l  armazón del to cad isco s s in  rozamiento y 

descansa con su peso sobre un tope en la  p o sic ió n  opera­

t iv a  d el re sa lto  complementario que corresponde a l  diáme­

tro  más chico d# lo s  d isc o s  que deben ser reproducidos, 

estando montada articuladam ente la  o tra  p a rte  que l le v a  

a  dicho r e sa lto  y unida a l a  prim era p a r te  por medio do 

un r e su r ta ,  presionando dicho re so r te  a ambas p a r te s  ha­

c ia  una p o sic ió n  p a r t ic u la r  con re sp e c to  una a l a  o tr a , 

m ientras que la  p a rte  que l le v a  e l  r e sa lto  es adaptada a aer 

acoplada a i  o tro  brazo .

103. -  Un ap arato  to cad isco s  de acuerda 

con l a  re iv in d icac ió n  8 , para l a  reproducción de d isc o s  

de t r e s  d is t in to s  d iám etros, con l a  p a rt ic u la r id a d  de que

V
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l o s  dos brazos e stán  a r t ic u la d a s  irico iocalm en te  a i  arma­

zón del to cad isco s , con sistien do uno de lo s  brazos de 

do a p a r te s ,  una de l a s  cuales l le v a  ?1 r e sa lto  que co­

rresponde a l  diámetro mediano de d isco s  que deben ser 

tocados y e s tá  mentado articuladam ente y e s tá  unido por 

medio de un re so rte  a la  o tra p a r te , r e so r te  e s te  que 

o b lig a  a ambas p a r ta s  a ocupar una p o sio io n  p a r t ic u la r  

una con resp ecto  a  l a  o tr a , m ientras que l a  o t r a 'p a r te  

del brazo e s tá  adaptada para se r  acoplada a l  o tro  brazo 

de nodo t a l  que cuando un d isco  de diámetro mediano es 

bajado sobre #1 p la to  g i r a to r io ,  e l  borde d el d isco  acc io ­

na a l  brazo mencionado en primer term ine, estab lecien do 

a s i  un acoplamiento en tre  lo s  brazos pero manteniendo, . 

s in  embargo, l a  p o sic ió n  in ic ia l  del otro  brazo.

l i d .  -  un ap arato  to cad isco s  de acuerdo 

con l a  re iv in d icac ió n  10 , con l a  p a r t ic u la r id a d  de que 

e l descenso de un d isco  de por 1c menos un diámetro me­

diano para accionar a l  brazo que l le v a  e l  r e s a l to  que 

corresponde a l'd iám etro  mediano del d isco  descendente 

dé per resu ltad o  que brazo e s  desplazado ex c lu siv a­

mente como unidad alrededor del p iv o te  que lo  une a l  

armazón del to cad isco s h asta  que un tepe p ro v isto  sobre 

a q u e lla  p arte  del re íp r ld e  brazo , que e s t a  artio u lad o  

a l  armazón d e l to c a d isc o s , choca contra e l otro brazo 

con sistien do e l  movimiento s ig u ien te  del brazo menciona­

do en primer término exclusivam ente de una ro tac ió n  de 

aq u e lla  p a r te  del brazo que l le v a  e l  r e s a l to ,  alrededor .
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del p ivote  que une ambas p a rte a , m ientras que lu ían te  

a l  movimiento continuado en #1 caso la  un di sen deseen- 

danta que posea e l  diámetro más grande, aq u ella  parte 

del brazo mencionado en primer termino;, que l le v a  e l  re­

s a l t o ,  topa contra un tope asegurado rígidam ente a l  a r ­

mazón d e l to cad isco s y d ispuesto  de modo t a i  como para  

causar un desplazam iento del brazo mencionado en primer 

término alrededor del p ivo te  que lo  une a l  armazón para 

p resio n ar a l  otro  brazo por e l  topa p ro v isto  sobre e l  

primer brazo h acia  l a  p o sic ió n  o p erativa  del r e s a lto  aso ­

ciado y mantenerlo en e sta  p o sic ió n  por fr ic c ió n .

1 2 s. -  un aparato  to cad isco s  de acuerdo 

con l a  re iv in d icac ió n  10 , con l a  p a rt ic u la r id a d  de que 

e l  descenso de un disco de por lo  menos un díame tro  me­

diano sobre e l p la to  g ir a to r io  para  accionar e l brazo 

que l le v a  e l  soporte  que corresponde a l  diámetro d e l d is ­

co descendente da por resu ltad o  que e l  brazo e s  desp laza­

do exclusivam ente alrededor d s l  p iv o te  que une a  ambas 

p a rte e  del brazo h asta  que la  p a rte  d e l b razo , que l le v a  

e l  r e s a l t o ,  choca contra un tope asegurado rígidam ente 

a l  armazón del taead iso o s y e s tá  d isp u esto  de modo t a l  

como para causar a l  movimiento del brazo también a lred e-  f

dor del p ivote que lo  une a l  armazón h asta  que un tope y

p ro v isto  sobre aq u e lla  p a r ta  d e l r e fe r id o  brazo , que e s tá  

a r t ic u la d a  a l  armazón del to c a d isc o s , se  re lac io n a  con '

e l otro  brazo , con sistien d o  a l movimiento s ig u ie n te  del 

brazo mencionado en primer término exclusivam ente de un

- 27 -
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movimiento de aq u e lla  p a ite  del b razo , q u e *ll§ v a  e l  i  a s a l to ,

dal b iaza mencionado en primer term ino, que l le v a  e l  ro- 

5 s a l t o ,  topo contra un segundo tope asegurado rígidam ente 

a l  armazón del to cad isco s y d isp u esto  de modo t a l  come 

para  causar a l  desplazamiento &el brazo mencionado en 

primer termino alrededor de su s dos p iv o te s  con e l  re su l­

tado de que e l  tope sobre e l  brazo manoionado en primer 

10 termino hace mover a l  otro  brazo hacia l a  p o sic ió n  opera­

t iv a  d e l r e s a l to  asociado en la  cual e l  brazo e s re te n i­
do por fr ic c ió n .

13a. -  un aparato  to o ad isco s .

Tel y como se  ña d escr ito  en l a  Memoria
15 que antecede, representado en lo a  d ibu jo s que se  acompa­

ñan y con lo s  f in e s  que a# han esp ecificad o  .

S a ta  Memoria consta de vein tiocho h o ja s  
e s c r i t a s  por una so la  c ara .

M adrid,
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