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El presente invento se refiere g mejoras en dispo-
sitivos pare trabajar superficies tales somo se utilizan pare
freger o pulir pisos y del tipo provisto de un mango slargado
y un solo miembro rotativo de trabejo que es obldgedo a glrar
exolusivamente'por moverse hacia delante y hacla atrds sobre
la superficie que ha de ser trabajads mientras que al miamo
tiempo se ejerce une mayor preeidn en un lado que en otro de
un plano vertical gque pase por el eje de rotacién del miembro
de trabejo y el extremo del mango agerrado por el opererio,
por ejemplo, sometiendo &l mango a una impulsién basculante.

El principal objeto del invento es el proveer un

dispositivo pare trabejar superficies del tipo descrito que

funeiona sin someter &l dispositive a impulsiones basculantes._

Otro. objeto del invento es el de proveer un dispo-
sitivo del eitado tipo gue es simple en su disefio y barato
en la menufactura y f£deil de manipular.

Estos y otros objetos del invento resulterdn evi -
dentes por la siguiente desoripeién tomada en conjunto con
el dibujo adjw.to, en que

La figura 1% muestra una vista en seccién de uns
rorme de construceidn de un dispositivo para trabajar super
ficies segdn el invento, tomeds segin la 1inea i-I de la fi.
gura 3&,

La figure 2% es una secoldn vertiocal segin le 1f-
nea II-IT de la figure 3%, y la figura 3% es una seccién horid
zontel segin la 1fnee III-III de la figura 1%

Haclendo referenecia &l didujo, 1 indica cerdas fi~

Jades de tal modo en un sujetedor 2 que se forme une superfi- |
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‘Bsta poreidn ensanchada 14 estd provista de dos orejas inter-

cle operative plana. El sujetador es retenido en un disco 3
por medio de un tensor giratorio 4 inserto en una aberture
elargada 5 en la superficie inferior del sujetador 2. El ten-
sor giratorio 4 estd unido de modo pivotante centrslmente &
une balleste 6 euyos extremos estdn fijedos por medio de tor=
nillos 7 y 8 al disco 3.

El diseco 3 tiene centralmente un cojinete vertiocal
9 pare un £rbol 10 el extremo superior de ocuyo £rbol esté en-
roscedo en una porecidén 11 engrosada de un miembro soportador
12. Este miembro soportador 12 em la forme de ejecucidén mos-
trads estd formedo como un miembro pleno slargedo provisto
de una brida longitudingl 13 y en un extremo de la misme tie-

ne une poraidén ensenchada 14 de peso relativamente grande.

especiadaes 15 y 16 y el extremo opuesto del miembro soportador
12 tiene una oreja 17. La poresién ensancheda tiene ademés
une cavidad 18 que forme une pared 19 y en esta pared y en

la oreja 17 estédn provistos teladros interalineados para un

Arbol 20 asegurado en los mismos por cuslquier medio epropiss
1

do.
Lss orejas 15 y 16 y el extremo del miembro sopor -
tedor 12 tienen agujeroé para tornillos 21, 22 6 23 respecti-

vemente por medio de 10s cuales el miembro soportador esté

unido & una caja 24 que tiene una pared vertical 25 que se .
extiende bajando &l nivel del sujetador 2. Esta paja tiene eng
el lado de la misma, que mira hacia el drbol 20, una depre-
sién provista de une sbertura 27 en la porcidén del centro de

dicho €rbol 20. A esta poreidn o drbol 20 estd unido uno de
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10, y 1a extensidn de este desplazamiento es aproximademente

‘positivo sobre la superficie que se estd tratando produsird

&, -

2775273

los extremos de una barra 26 estando filjado el otro extremo

de la barra en un anillo de refuerzo 29 de un mango alargedo
30. Le depresién 27 estd formada de tal modo gue el mango 30
y la varra 28 pueden osollar hasia arriba y abajo haciendo .

girar el 4rbol 20 en sus sojinetes en la oreja 17 y poreién
ensanchadsa l4.

El borde inferior de la caja 25 estd provisto de
un rodete 31 por medio del cual se sostiene en posicidn une
bande de goma 32 a lo largo del borde exterior de la caja.

El mengo alargado 30 tisne preferentemente una lons
gitud tal que el dispositivo pueda ser menipulado por el ope;
rario en una posicién ereste. El peso de la porcién ensancha 4
da 14 estd adaptado de tal modo‘y la poroidén estd eolocade
de tel maneras en relasién son les otras partes del dispositi +
v0 que 6l centro de gravedad del dlspositivo entero esté des-

plazedo lateralmente en relacidn al eje de rotacién del érbol

un sexto del didmetro del sujetador 2.
Cuando se halla en uno, el dispositivo es movido

por medio del mengo 30 hacie delante y hacia atrds sobre la

superficie que ha de ser tratads principalmente en dngulo recs
to con respecto al €rbol 20 del mango. Debido &l exceso de |
pPeso de la porc;dn ensaencheds y al desplazamiento del centro |

de gravedad del dispositivo, la presidn ejercida por el dis-

mayor friceidén en un lado del eje de rotasidn, confiriendo
esf & los miembros rotativos 1, 2 y 3 un momento gque hace

que estas partes giren en direceiones alternantes segin se
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mueve elddispositivo hagia delante y hasiastrds. De esta ma -

nere todas lss cerdas serdn obligadas a asctuar sobre la super.
Ticle que se estd tratando, proveyendo asf una distribusidn
unlforme de desgaste de las cerdas. S1 el dispositivo se em-
plea, por ejemplo, para pulir un piso eon unae cers, este co-
ra se éplicaré y distribuird uniformemente sin producir es -
trias 0 oualguier clase de efestos desfiguradores.

Se entenderd que las forma de construccidn arriba
desorfite como se ilustra en el dibujo adjunto, servird exolu-
sivemente como ejemplo, y gue son posibles modificaciones den:
tro del marco del invento. Asf el dispositivo no estd limits-
do & la combinseidn con un miembro de cepillo, pudiendose em=
plear cualguier miembro giratorio pulidor, fregador o limpia.
dor. El 4rbol no necesita ester dispuesto para oseiler haoie
arribe y hacle abajo sungue este disposicidn es preferida.
Ademds la ceja puede émitirse. El desplazamiento del centro
de gravedad puede ssr producido de cualquier otra manera aprod

riede distinte & la poreidn ensanchads 14, por ejemplo la

ceja 24, 25 puede proveerse de una porcién engroseda para el

mismo propdsito. |

B e pmm W e EE am S e oms et n



10

15

- 20

25

2(7529

Ie presente patente de Inveneidén, consta de kas

giguientes reivindicaciones:

1%, . Dispositivo para trabajar superficles, carac-
terizado por comprender en gcombinacién un miembro de trabajo,
un miembro soportador, medios pars sonecter rotativamente
dleho miembro de trabajo ecn el miembro soportador y un mango
elargado unido a dicho soporte en tal posicién gque el centro
e gravedad del miembro soportador y mengo combinados estd
situado en un lajo de un plano sustancislmente verticel que
pase por ¢l eje de rotacidén de dicho miembro de tfabejo ¥y
miembro soportasdor y el extremo del mango alargado gque ha de
ser ggerredo. _

2%, - Dispositivo pera trabajer superficies segin
la reivindicasidn 12, caracterizado porque estédn provistos
medios para sujetar osciletoriamente el mango alargedo al miem
hro soportedor.

32, -~ Dispositivo para trabajar superficiessegﬁn ls

reivindicacidn 1%, caracterizado porgue el centro de gravedsd

del miembro soportedor esté dispuesto lateralmente con res-
pecto el eje de rotscién del miembro de trabajo. ’

48, . Dispositivo pare trabajsr superficies segun
la reivindicacién 12, incluyendo un miembro de pesc dispues =
to de tal modo gue el mismo acciona al miembro soportador la-
teralmente oon respecto al eje de rotacién del miembro de

trabajo.
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5%, - Dispositivo para trabajar supeffieiés. eom-
prendiendoc en scombinacidn un miembro de trabejo, un miembreo
soportedor, medios pars conectar separablemente el miembro
de trabejo robtativamente a dicho miembro soportador, un manw
go elargado, uns barre transversal rigidamente sujeta a un
extremo de dicho mango, y eojinetes provistos en el miembreo
soportador para el alojemiento giratorio de los extremos de
dicha barre transversal pers movimiento oscilante del mango
en un planc sustancielmente vertical que pass por el eje de
rotecién de dicho miemdro de trabsjo y el otro extremo de
dieho mango.
| 68. ~ Pispositivo para trabajar superficies segin
la reivindicaecidn 5%, ineluyendo un peso y medios para suje-
tar ri{gidemente dicho peso &1 miembro soportador lateralmen -

te con respecto &l pleno vertical en gque es movible dicho

mengods

74, - Dispositivo pare trabajar superficies, come

prendiendo en combinaecidén un miembro de trabsjo, un miembro
soportedor, medios para conecter rotativamente disho miembro
de trabejo & dicho miembreo soportedor, y un miembro de mengo
alergado sujeto a dicho miembro soportador en tal posieidn
gue el gentro de gravedad del mimebro de apoyo y mango cam#
binados esté situado & un lado de un pleno sustencialmente
verticel gque pasa por el eje de rotacién de dicho miembre

de trebgjo ¥y miembro soportedor y el extremo del mango que
ha de sgarrsrse por uns dlistencis gue corresponde sproximadaf

mente & un sexto del didmetro opersativo de dicho miembro de

trabajo.
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8%, - Dispositivo pare trabajar superficies segin

1& reivindicacidn 72, en que el medio para sonectar rotatives

mente el miembro de trabesjo al miembro soportador comprendie

un disco giratorio en relescidn al miembro éoportador, vy mieme
bros de sujesidn paras conecter desmontabl emente el miembre
de trabajo a dicho diseo.

94, . Dispositivo gera trabajar superficies come
prendiendo en combineeién un miembro de trabejo, un miembro
soportedor, medios pare sonectar rotativamente dicho miembro
de trabajo & dicho miembro soportedor, une ceja, medios pare

conectar rigidemente dicho miembro soportedor dentro de dioha

caj&, un mango alargedo, medios provistos en digho miembro

soportador para sujetar un extremo'de dicho mango en tal po;
sicidn que el gentro de grayed&d del miembro soportedor, ot =
Jje y mango combinedos esté situedo @ un lsdo de un Pleno suse

tenoielmente vertioel que pese por el eje de rotascidén ds

dicho miembro de trabeje y miembro soportador y el extremo i
del mango aleargedo gue ha de ser agarrasdo.

108. - Dispositivo pars trabajer superficles se=

gin la reivindicacidn 9&, carscterizado porque un peso estd
rigidemente conectado sl miembro soportedor laterslmente oon |
respecto &l eje de rotacidn del mismbro de trabejo.

11%. - Dispositivo para trabejar superficies se-
gin la reivindiescidn 92, careecterizado porgue la distansie
entre el sentro de gravedad y el eje de rotecidn del miembro
de travajo es iguel a aproximadamente un sexto del didmetro

operativo de dicho miembro de trabajo.
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125, . Dispositivo para trabajer-superfitlew’.,

Segin se describe y reivindica en esta memoria
deseriptiva.
Se detslle e ilustra con los planos Gue a la migme

se &aompeaiian.

La oual oonsta de ocho hojas, foliades y escritas %

e mdguine por una sola de sus garas.

e

Madrid, a 31 de Enero de 1958,
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