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MEMORIA DESCRIPIIVA
para solicitar
PATENTE DE INVENGCIORN
en
ES PARNA
por VEINTE afios

& nombre de COLLINS & AIKMAN CORPORATION, entidad norte-
americaua, establecida en %lst. & Parkside Avenue, Fila-
delfia, Pensilvanias, Sptados Unidos de América, por:

* UN MBT0DO PARA TRHATAR FIBRAS TEXTILES “.-

Este invento se refiere a métodos para esti-
rar fibras textiles, y mds particularmente se refiere

al estirado en fases miltiples de fibras textiles.
En la tdenica del estirado de fibras tex~
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tiles se ha reconocido durante nuciios aﬁos qﬁe el)empleo
de un rodillo de ugujas situado debujo del uuierial y glrun-
do libremente con €l o impulsado a una velocidud uayor gue
la del wmate:;izl contribufa a dar wniformidad al producto 3
{inal, sin ewbargo, lz actdldn de tales rodillos de wzgujas :
en los mec:onisnog de esiirado de la téenica wnterior no ha
dado wn control suliclente sobre la wniiormidad y la cali-
Gad particularuente cuando las fibrus que se esiin tratando
han sido de longitudes variables o mixtas.,

Los objétos prineipules del invento son per-
mitir yue las operaciones de estirsao texvil se realicen
de una manera continua y a velocidades nayores gue lus posi-
bles hasta uhora mientras se uwantiene el control de todas

de

[

las Tioras yue se estin estivando. Obro objeto eg e

erear un wuecanisuwo de estirado y un procedimicnto adecuado

purs estiver uaterial tunto peinsuc como sin peinar sin
creuyr desisusidades en la mecha producida.

Los objetos y ventajas |ue cdateceden y otros
ge consiguen en la prictica, eoumo lue o ¢ Gescrive con nae
yor delalle, por la creacidu 4= wn :f4odo coniinuo de esti=—
rado ¥y de peinado de mechas de ribras Tewtiles en una plu-

ralidqd de fsses @

®

estirado, en el cual lus Jibres, en cada

fese, 8o Locuduy poxr wi 1odilln de z_Ujus impulsado de mo=

do imperiiivo que i

1=~

. . 4 . e e
Goeil i owdsma direccioa que lus fibras

Ceillad sustanelaluente nenor gue el rodillo

'....l
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de cdimeniaclion de la Juse partlcular denbro a¢ la cuss esta
HOnTLOo el Yodldlo de gpuJss lulieroliveeiiie ceclonalc.  wles
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cusd wiitiylos de tales mechas pueden trabajsrse concurren=~

temente y, al nismo tiempo, unirse par:c Lorniul un solo cor-
adn de un pezo predeterminado gue corresponde al peso de
una mecha individual en el extremo de azlimentucidn de la
niyuina. De acuerdo con este invento, las mechas son es-
tiradas concurrentanente hasta grados progresivalsnte cre-
clientes de rinurs por rodillos dispuestos en una ylurslidad
de fuses interconectadas con rodillos de ajujzs o de espi=-
us subyacentes en cada fase e impulssdos de uodo que sus
ugujus tencsan una vel ocidad perirdrica de aproximazdamente
20 a sproxiiadamente 35w menos yue lag velocidades de los
vodillos inmediabtaiente precedentess
Otros objetos y ventajus inkerentes del in-
vento se verdn por liu sisuicnte desceripeidn detzllada de
los dibujos snejos, eu los cuzles
La figura 1 es wa vistz en planta desde arri-
asouinag estiradora textil ue constituye una rea-
lizscidn del invento, y adecuada wars la pricticz del méto~
o perieccionado;
La fizurs 2 muestra la mnéguing de la fijura
1 en alz.do lateral;

e figura 3 es una vista fragmentaria amplia-
do en seccidn lonsitudinal, dads, como se ha indicudo, por
las 7lechas snguladas III -~ III de la rigura 1; ¥

La figura 4 es una vista fraguentaria a esca-
la ompliads en planta desde arriba, dada, como seé ha indi-
czdo, por lzs 1fneus y flechas IV/IV gue aparecen en lg fi-

gurs 2, mostrsndo como una plurdlidad de mechas son pasadas
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concurrentenente a través de lz miguina y sus fibras son
intesradas para formar una sols mecha.

18 Unics realizascidn ilustrsda de la miqui-
na estiradora textil tiene un srmuzdn con miewmbros superio-
ves lon itudinales 1 lateralmente espaciadog soportados por
un montante 2. Al entrar en la ndguina, uns pluralid=zd de
nmechas 8 ge hucen pasar, lado a ludo, sobre una placa 3 sal-
vada travsversalaente entre los miembros de srymazdn 1, te=
niendo dicha pluca alas de proteccién 4 en lados opuestos
para gular y continar las flechas. Ly guperficie superior
5 de la placa 3 esté inclinada hacia adelante y hacia arri-
ba purs dlrigir las mechas 3 dentro de la distuncia de aga-
rre de un par de rodillos de alimentzcidn coopersntes super—
puestos 6 y 7, el inferior de log cuules 7 puede estar es=-
triado como se nuestra unejor en la figura 3. Los nuliones
de los rodillos 6 v 7 estin montados en las ranuras verti-
celes de blogues de soporte 8 montados sobre los niemdros
de srimazén 1, descansando el rodilleo superior por su propio
peso sobre el inferior.

Dos pures de rodillos de e¢stirsje simils rmen-
te dispuestos, 10, 11 y 12,13 estén dispuestos en relacidn
espaciads entre sl y com los rodillos de alinentacidn 6,7
lonsitudinalmente a la miquina, con sus muflones, andloga-
neate cncajados en lag ranuras verticales de bloyues de
soporte 14 y 15 respectivanente, s fin de simplificar la
cuestidn de la terminologfa, los rodillos de alimentacidn
6, 7 se denominarsin en lo cue slsgue rodillos pos terioxres y
los rodillos 10, 11 se¢ denominardn grupo madio o grupo nri-

mero de rodillos de estirsje, mientras gue los rodillos 12,
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13 se denoninardn rodilles delenteros o gseswido grupo de
rodillos de estiruje, aungue debe notavse ¢e los rodillos
centrales son en rexlidud rodlllos de estirsje con respece
to a los rodillos posteriores y rodillos de alimentacidn
con respecito o los rodillos delanteros. Situszdos en el in-
tervalo entre los rodillos vosteriores vy los rodillos cen—
trules y en el intervalo entre los rodillos centrales y los
rodillos delanteros hay rodillos individuales de =gujes, pri
pero v ssipundo, 16 y 17, cuyos nuiones estsn nontados en
blogues 18 y 19 encajados, con cupacid.d parz zujuste hacia
aryiba y haelz avajo, por medios de tornillos 20 y 21 en
log renurss verticales de gsudas 22, 23 respectivanente. Les
rodillos de s ujas 16, 17, se curacterizsn poryue tienen un
didmetro, con exclusidn de sus asujas, =ayor que los rodi-
llos 7, 11 y 13 y por el hecho d¢e yue estin situudos verti-
calmente de t:l modo que el punto superior de lz circunfe-
rencia de cads rodillo de agujzs quede encime del punto su~
perior de la circunterenciz de los dog rodillos de alimenta-
¢idn inferiores entre los cuales estin situsdos. 4ndloga-
rmente, debe observarse que el nimero de espigss sobre el
rodillo de agujas posterior 16 es nenor yue el miuero de
espigas del rodillo delantero 17, « fin de culdar de ls di-
ferencia de 1z densidad de las Ilobras, gue es uayor en la

fzse posterior (uuwe estd entre los rodillos 7y 11) en

ccompiracidn con la fase delantera (gue estd entre los ro-

dillos 11 y 13)s Como se ha mostrade, los blogues de so-
porte 8, 14, 15 y las gufas 22, 23 son desplazubles mitua-

mente o lo largo de la mdguinz y pucden asegurarse en la po-
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sicidn ajustada lon;itudinalmente al arnazén 1 mediante
pernos con cabeza 25m 26, 27, 28 y 2Y cuyos cuerpos se ex-
tienden hacis arriba a travis de ranuras lonsitudinales 30
de los mieubros de armazdén 1. EL corddn dnico ' del nate-
rial vesultante de lg unidn de las nechss S por el trata-
miento es dirigido a través de un eje 31 en lu euwtremidad
de un brzzo 32 en el ewtremo de entrega de la ndyuina, den-
tro de w srrolliador 33 que puede ser de construceidn bien
conocida.

w1l movimiento rotativo le es comunieado al
rodillo delantero 13 por un notor eliectrico .u otrs fuente
gdecuads de movimiento (que no se ha representado). En el
muibn 34 a un lado de la migquina va fijado un pifién recto
35 jue ensrasna con vna rueds recta 36 de un frool interme-
dio 37, cue a su vez, lleva un piﬁén recto 30 jue éngrana con:
un piftén recto 39 fijado en ¢l muildn corresponiiente del
vndillo inferior 11 del primer pzr de rodillos de estiraje.
#n el miswo lado de la miquina, unz rueda recta loca, 40,

crgrans con log pifiones 41, 42, respectivancute, de los co-~

rrespondientes rufiones del rodillo posterior o de alimen a=
¢ida inferior 7 y del primer rodillo de agujas 1b6. n el

&

liado opuesto de la méquina, un piiidn recto 43 del muidn del

sugunde rodillo de agujas 17 engruna con un pifidn recto 44

(953

’

que estd asesursdo a un drbol inbermedio 4¥. Taubidn asegu

rads al drvol intermedio 45 hay una rucdz recta 46 gue en-—
crana con wi pifidn recto 47 del muildn correspondiente del
rodillo inierior 11 d¢e los prineros rodillos de estiraje.

Un sezundo pifidn recto 48 fijado en el muiidn
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Alticauente wencionado del rodillo 11 engr-n< con una rueda

- .

dentada 49, que estd asecurada en otro ybol iwteriedio 50
que tiene un pifidn recto 51 sobre €1 en engrane con wn pi-
i1én recto 52 del muiibn correspondiente del rodillo de ali-~

2
1

mentscidn inferior 7. Las ruedas del sistemz de transmisidn
que se ccaba de descrivir, asi cowo los tamafios de los ro-
dillos, esim proporcionados de maners gue los oaillos de
alimentacidn 6, 7 seun impulssdos o unsz velocidad superfi-
cial lineal renor gue cualguiers de losg otros rodillos.

Los rodillos primeros de estiraje o rodillos centrales 11,
10, son impulsszdos ¢ una velocidad superiicigl lineal ma-
yor ¢ue 1los rodillos posteriores. Los rodilles de estiraje
delsnteros o segundos 12, 13 son impulsados a una velocidad
superiyicial linesl mayor gue lus velocidades cmrespondientes
de los rodillos centrales o priuweros e estiraje. Ll priner

rodillo de agujas 16 es impuls:do de itaners cue su superil-

&
zir

cie v gue espigus tedpan una velocidud perirérica menor gue
la velocidad periidrica o superficizl de los rodillos poste-

viores o de alinentacidn 6, T, ¥ el segw:do rodillo de =gu-

jas 17 es impulsado de munera que su superiicie Yy sus espi-
cos bengzan wia velocidad perirérica  menor gue la velocidad

L™

perivdrica de los rodillos ceatrales 10, 1l. Ha de obser-

varse cardicularmente que el rodillo de agujas uwelantera 17

ticie puntus gue son mis finas y gue estdn nds juntas y que
3 . T R - ; . ) - 4
exceden muciwo en manero a izs del rodillo de ajujus poste-
rior 16. ILus wéchas ¥ son obligadus a wosplazarsz entre

los rodillos cuparejudos dentro de los coniines longitudinag-

- . . &) . . ) o “
les ve los uivimos en ung Troyecioria rects por dedos de

[

s T

T g em b A
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cufa libreuente rotativos 55 y 56 que cuelgan decde trave-
guilos Tijos 57, 58, que se cxtienden enfire log s drtes 3,8
y 14,14 rcspectivaiente, estando dichios troveszilos longitu-

dinalmente ranurados como en 59 ¥y 00 pura permitir el ajus-

5

te de los dedos a lo largo de eilos. Log tormillo

] o

desig=-

W

nados con 61 y 62 respectivaumente sirven como .8Cio para
- . . " . a EYS 4
ase arar los dedos 55, 56 colitra el desploz.uaienio despues

del ajuste.

En visia de la inportencis ¢e iz resulacidn

<

Gei eiceto de los wodillos de espigas sovre lus . ibras,

L33

es import nte creur wecdidos wjugtibles parn zsesurar los 10~

dilios <o <ewiios en posiciones verticaluente zjustibles

™y

gn el seconisuoe de estiraje. woto du nmedios pars el ajus-
te de lz superricie de los rodillos de eepigas rotativos

o N I R e g A . S IR .
LJ.:“LCI"‘ v dedde Lag Iidraes ¥oaaenius ua meaLos pars Coluiplar

g voelocldad rineal elfcetiva de lus propias esplyss soonre

1l
e "3 3 thl Vo o e 3 7
lus fivras, va yue las porciones {e lus esplyas ue estan
’

nis distantes Zel propio rodillo esuiy wovidniose exn vorno

de su centro & una velocidad limsel mayor gue lus porciones

Ge Llag espinss sivuadss wis cerca del censro del rodillo.
Lu ewpresidn  '"velocidad pesaiiics de lus espigas" pre-
tende dar = enbtender gue lg velocluss chsclhivi Le uiclas
ceplioas denvro de le regidn de contucto con Lub Dlurws du-
Taate el pzso ue Los cordenes (e Liivris sobre lag superris-
CiLeg ue low rodalllos Ce @ Ujusde

A medics que lus wmechas § pasanl desue los
rodilios pogheriores o de slisens cidn 6, 7w los rodillos

By o P I . - . et N - “ P -
Centruries O 2ui.ei0f v wETirge LU, 44, 901 €5%iludos 0
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redueidug duuieo & La wusor velocicsd te low Gitimos rodi-
1los cou wwliuclida w Loy priiwercs, ¥ ¢i pooplo ticupo sou
RELIEdLG 0 COLLYoladed de Ul wods eileas »ol 4ud ;ﬁas del
pricer rodliio Ge agljes L0 que es iupuisats posilivawcate
eit du 2isg wiYecClon Cua La Velooilod peiuiiuicy de sus
espigas menor que la de los rodillos posteriores 6, 7 y de
los wodillos ceutrules 10, 1l. Qomo consecuencia de ello,
las fibras de lus mechas son llevni.s o ulinezcidn sustan-
cinl en ls direceidn de desplezaniento del meterial en la
mﬁquiua v se consisue una unidornid.d de estiz.je donde

este elzchto se .antiene 2 Yravds de una »lurziidad de f:uses

e cotlraje dnterconectndas, InBidentoliente al puso deg=
de los primeros rodillos de estirsje 10, 11 a los se;undos
rodillos de estiraje 12, 13, lag nochms se sisuen estirmdo
o rgiuciendo devido a lu mayor velocidnd de estos dltinos
rodillos con relueidn s los wrimeros. <l mismo Lienpo, el

estiraje de las Yibras se mantiene uniforme por la aceidn

i
de lss pdas del segundo rodillo de =oujus 17 gue es impul-

ic en 1z misws direceidn con uns velocidsd periférics me-
nor de sus espioog que Lz de log rodillos dentrales 10, 11

v o2 unz veloeidud periidrics “ot.vin menor gue los rodillos
delanieros 18, 13. Con preferencia el priver rodillo de

soujas 1B tiene una velocid:d pe riférics menor gue la del

rodiilo de zpujus delantero 17, Lus fibras de las mechus

Iniples 8 son llevadas Jinalnmente o le Forma de un solo

coleetor 33, todo ello como se Iz ilustrzdo ddarranatica-
b

mente en la fisure 4.
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Como ejeuplo especirico dz in urfctieca resl,
1.ae ruedoes componelites del mecunisno de trenemisidn pueden
proporcionuree de modo gue se determing wn gotirsje de cua-
10 en la Isse primera e inicial y un estiruje de cuatro
en la ©ise segunda, con un estiraje resultunte botzl de 16,
asf, 16 c:bos gue pesen 55 :ranos por nelro y gue pusan a
la ndcuina representan ua total de 880 sranos por metro
aliment do. Uebido a la relazcidn de 16 = 1 entre las ve=
locidades lineamles Ze rotacidn de los pares posteriores y
srheriores de log rodillos de estircje, el corddéun entrega-

” o
P

L., maguing tendrd un peso ¢uc correspoade al de

L)

do desde

oL

una de lug mechas originales y esto serd conge:uido en un

rn

corddn suastancialimente uniforme de Iibras en virtud del
sfecto de control de los rodillos de =zgujas imperativamente
zcclonndos.

Pura consegulr los nefores resultados en el
trataniento de nmaterial compuesto de fibras do longitudes
diferentes o de naterisles diferentes, es ventajoso cambiar
los rodillos de s;ujus en los intervalos enbre los rodillos
Ge estiraje. &n obros casos, es (esembdle curblsr el espa-
ciamiento de los pares de rodillos de eztiraje. rIstus con-
diciones pueden sutisfrcerse fécilmente uszndo las Tacili-
dsdes de ajuste gue han sido descritsas. adeuds, si los
cuiblos en la relucidn total de ¢stiraje demostraran ser
importsutes tules cambios pueden realizarce, por ¢jenplo,
gustituyendo los pifiones 38 y 44 de los drboles 37 y 45
por piilones rectos de tamalios nayores o HMENOYES.

’

Lo iiportente en le pricbica de uste invento

- 10 -
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inpulsar el rodillo de asuizus e cuds FTase de estireje &

[

one veloclaud perifrdrdca menor sue la veloeidsd de los ro-

dillos zosteriores o anteriores de 1z f.pe dciﬁsﬂiruje den=-

e

tro de la cual ¢stz wontudo. #n el estirsje de unz sola

Tase uue usa wn rodillo de wsujas, tol como por ejemplo en

0y

CRU DU . N ’ - s ow RERF S )
el siguems rances, se sube yue la velocidad periferica del

rodillo de asujus debe ser mayor cue lu v@locidad p@riférim
cs ae los rodillos de alimentaeida. 5in ouu‘i”o, hernos
Geccublerto gue results un pooducto inferior éi se emnplean
velocidades toles como feta, en un 1cceanismo ﬁe ggtivraje
de rases uiltiples. corprendentemente ls disﬁosiciém de
velociduzdes perifédricus de los rodillos de a;ﬁjas menores
wue las de los rodillos posteriores ¥ delantefos prouuce
wns oecha de calid:d excelente cucndo se emyléa el estirzje
en fuses miltivles del presenie invenbo. ;

Como ejemplo especiiico de lo gue sntecede,
wn maderizl de fibras definido se ajustd en uh mec:nismno
de ¢stiraje convencional con rodillo de 3@uja§, de una sola
foue v se hicleron ajustes en lus regulmciOﬁeb ¥y en las ve-
locidudes de log roidillos hasta uue se produj% la mechea
nis unilforme e izual gue podfs ovtenerse en ESa niguina.

L"‘

s velocidad veriidrica del rodillo de sruja
mayor (ue la del rodillo posterior. =l mismijateriul se
dispuso luego en un mecanismo de estiraje de &ases miltiples
con rodillos de agujas, ajustado jara dar u ;<ve1001d~a
perif€rica de los rodillos de agujas de 3 & % mayor gque

la del rodillo posterior en cads izse de estirajes. la ne-

. - , o . o el ’ s
chm resultante fud de calidad inferior. Lz wisma ndguina

-11 =
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se modificd para dar condiciones en la fnse .ocsterlor en

las cuales la velocidad perifdrica del rocillo de agujas

era 24,01% menor gue la de los rodillos posteriores de la

&)

fase vosterior, ; condiciones en lg fase delunters en las
cules la veloeidad periidrica del roaillo de agujus Tué
31, 174 wenor gue laz de los rodillos posteriores de esa
fase. Las mechss ssi producides fueron las nfs uniformes
e iruales gue podian obtenerse en ess néquina.
todavia como otro sjemplo, lu tubla sigulen-
te indica relsciones operativss ewcelentes de la velocidad
superiicisl parsa los diversos rodillos de un mecanismo de
estiraje de Govle fause;
Rodillos posteriores 6,7 1
Rodillos de usgujas posterior 16  0,7599
Rodillos cenvrales 10,11 3,729
Rodillo de agujas delantero 17 2,5665
Rodillos delunteros 12,13 13,6730
Como guiera tue la magnitud de retzrdo del
rodillo de arujas (con relccidn o los correspondientes ro=-
d1llos posteripres ¥ a le velccidand linenl de lus propias
fibras) verfs con lus diferentés fibrus tratadas, se core-
ciurd gque tales voriaciones de velocidud pueden accerse nis
5114 de 1la descripeidn de los ejenplos anteriores sin apur-
tarse con ello del alecunce de este invento.
Adn cuzndo se he deccrito e ilustrudo en los
Gibujos una forna especffica dcl invento, gue incluye grupes
de rodillos de estiraje estrisdos y amortiguados, rodillos

de ajujus y medios de mccionamienwo directos por engr:inagjes

- 12 -
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b £ O ,':\ &) 4 (=4 4 . i
pars los rodillos, se gprecisrd goe la 10oTha 4€ €8LO8 ¥ de
. ’. Tha hot T -
otros elenentos puede variarse sustituydndolos poi elemen
. T 4
tos eguivilenies yue cumplan una finalided siwilur.  Ademas,
ciertos detalles del invento, puedexn usarse independiente-
nente de ohros, y pueden invertirse leo partes y lzs opera-
v o " " —y ey 2 H g { 1
ciones del mdtodo, todo ello sin sparterse Jel espiritu y
C 1 e . L o 4 - - 'b erl 1 84 e ,i.v illdi'"
iel slcance del invento segun se decceribe en La

cizclones snejas.

- NOTA -

Los puntos de invencidn propia y nueva gue
se presentan para gue sean objeto de lg presente solicitud
de Putente de Invencidn en Lspaiia, por VUIIME =zifos, son
los siguientes:

12.- Un méivodo Ge Lrutur fibrus tewtiles
ue coumprende hacer pasar dichas Iibras entre wn zZrupo de
rodillos de zlimentacidn impulszdos coopersntes gue giran
g una velocidad predeterminada y estirar dichas fibras ha-
ciéndolas pasuar entre un grupo de rodillos de estiraje im-
pulsados cooperantes que giran a una velocidad periférica
ayor gue ¢ichos rodillos de aliuwentacidn, carueterizado por

zover rotutivanente wn primer grupo de espigus en la tra~

-13 =
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yectoria de y cu contacto con ias Iibrus ell un munto inter-
nudo entre diechos [rupos de rocillios, novidndose dichas es-
Pizas a una velocidsd periidrieca menor cue lz velocidad pe-
ritdrica de los rodillos de =limentuscida hucer pasar las fi-
brag usi tratadis entre un sezundo grupo de rodillos de ce-
aje cooperantes gue giran o wna velocidad periférica
nayor cue el priuer grupo de rodillos de cetiraje, y mover
rotstivanentie wn segundo grupo de esplgas en la trayectoria
de y en contacto con dichas fibras entre medlas de dichos
primeros rodillos de esbiraje y dichio gsegundo grupo de ro-
dillos de estiraje a una velocidud periZdérica umenor que la
velocidud periféricsa de dichos primeros rodillos de estiru-
Je pero mayor gue la velocldad perifirica de dicho primer
crupo de esplize

29.~ Un mdtodo se.dn se reivindica en el
punto 12, curacterizasdo poryue lz surzeriicie deli prizer ro-
aillo de espi us v sus espigas se nueven a una velocidad
perifliricy menor gue la velocldad perirdrica de los rodil.os
de aliuwentocidn, y la superiicie del segundo roGillo de es-
pigus v sus espigas se umueven & una velocidad perifirica
mencr gue la velocidud peritdrics del primer _rupo de o=
ditlos de estiraje pero mayor yue la velocidad verizdrica
de dicho primcy rodillo de espigas y SUS €5pLgas.

38,= Up nétodo segin se reivindica en los
puntos 14 § 22, curucterizaio porgue wuwvos grupos de esphgas
ge necen oivar ea la truyectoria de las ribras & una velo-

sustanciaslmente constante en la misma Gireccidn ge-

o

j &

olda
N

reral gus clumovimicnto de las fibras a lo largo de dicha

:
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15

trayectoria.

§2.,- Un método segin se reivindica en cual~
quiera de los puntos anteriores caracterizado porgue la ve-
locidad perifdriea del primer grupo de espigas es de @proxi=
madamente 20% a aproximadamente 35% menor que la velocidad
perifdries de dichos rodillos de slimentaeidn.

 50.,~ Un métedo segiin se reivindice en cual-
quiers de los puntos enteriores, saracterizado porque la
velocidad perirérica del segundo grupo de espigas es de
aproximadamente 20% a aproximefamente 3}5% menor gue la ve-
locidad perirérioe de dichos primeros rodillos de estiraje.
62.= Un méiodo pars tratar fibras textiles.

Tal y eomo se ha deserito en la Memoria que
antecede, representado en los dibujos que se acompaflen y
para los fines qus se han especificado.

La presente Memoria coneta de guinece hojas

escritas a miquina por una sola de sus ocarass

. = ¢ MAY. 1953
Madrid, ‘
P Ao
Alberto de Etzabur
Por Podee,
---j o
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