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El invento se refiere a un dispositivo de avance 

de tela para máquinas de coser de alto námero de revoluciones 

en e l que una viga soportadora de l a  corredera de la  te la  que 

lleva  una corredera para tela se mueve hacia arriba y hacia 

abajo por un balancín elevador de corredera para tela impulsa­

do mediante una excéntrica por aL árbol principal de la  máqui­

na de coser y en el balancín elevador de corredera de te la  en 

su dirección longitudinal se mueve en vaivén por un balancín 

de avance*

El invento se basa en la  tarea de constituir e l 

dispositivo de avance de l a  tela de tal modo que el mismo sea 

capaz de trabajar con un námero de revoluciones más alto que 

ios dispositivos de avance de tela hasta ahora conocidos*

Este problema se soluciona segdn el invento porque 

e l balancín elevador de corredera de te la  está dispuesto inme­

diatamente al lado de la  corredera de te la  y la  viga soportado­

ra de la  corredera de te la  está articulada adosada inmediata­

mente a l balancín de avance.

El dispositivo puede emplearse también en disposi­

tivos diferenciales de avance de te la  en los que las dos vigas 

soportadoras de oorredera^de la  te la  están dispuestas parale­

las una al lado de otra y se impulsan por un balancín eomán j
¡

elevador de corredera de tela* En máquinas de coser conocidas 

can avance de tela diferencial e l balancín elevador de correde­

ra de tela está dispuesto aproximadamente en e l centro entre 

las correderas de tela y los elementos que las impulsan y por
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ello ae encuentra colocado a considerable distancia de las co­

rrederas de tela. El inconveniente de esta disposición reside 

ante todo en que las vigas soportadoras de corredera de tela  

voladizas muestran un brazo de palanca muy grande el que espe­

cialmente a l coser telas pesadas y gruesas, bajo la  a lta  pre­

sión aquí requerida del pie prensor, se floriona, ocasiona 

una rápida oscilación hacia fuera del balancín elevadOr#de co­

rredera de te la  y por ello da ocasión a perturbaciones. En es­

ta ejecución se requieren además un gran námero de partes mo­

vidas para la  impulsión de las correderas de te la, lo  que dá 

lugar a fuentes de defectos.

En un avance de te la  diferencial la  viga soportado­

ra de la  corredera de tela diferencial puede moverse en vai- 

vón por un cabezal transversal, guiado sobre la  viga soporta­

dora de la  corredera y gobernado por el balancín de avance, 

cuyo cabezal transversal está dispuesto inmediatamente a l la  - 

do del balancín elevador de corredera de tela.

Por e llo  pueden omitirse los medios complicados 

de transmisión utilizados en las máquinas de coser conocidas, 

lo  que también es de esencial influencia para alcanzar un alto  

ndmero de revoluciones. Por esta disposición es además posible 

establecer la  viga soportadora de la  corredera de tela diferen^ 

oial más oorta que hasta ahora.

Otras características pueden deducirse de l a  s i ­

guiente descripción y dibujo en el que se ha ilustrado el obje­

to del invento a título de ejemplo en un avance de te la  simple
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y en uno diferencial. Nos muestrant

La figura 1& una vista latera l parcialmente seccio­

nada de un dispositivo simple de avance de tela.

La figura 23- una vista encima del dispositivo segdn 

la  figura 1**.

La figura 3* una vista latera l parcialmente seccio­

nada de un dispositivo con avance de tela diferencial.

La figura 4* una vista parcialmente seccionada so­

bre un dispositivo segdn la  figura 3^.

La figura 5* una vista del dispositivo según la s  

figuras 3* y 4^, observada en la  dirección de la  flecha c de 

la  figura sa.

Las figuras 6* a 9a vistas de cuatro diferentes 

formas de ejecución de un cabezal transversal para dispositi­

vos diferenciales de avance de tela vistas en la  dirección de 

la  flecha D de la  figura 4* y parcialmente seccionados segdn 

la  línea A-B de la  figura 4a.

La figura loa una sección vertical por una parte 

de una viga soportadora de corredera de tela segdn l a  línea  

E-y de la  figura 4a.

En un dispositivo de avance de tela con avance de 

tela simple segdn las figuras ia y 2a está fijad a  una correde­

ra de te la  1 que está constituida de la  manera usual, mediante 

un tom illo  34 en una viga soportadora 2 de la  corredera de 

la  tela. Esta viga soportadora 2 de la  corredera de te la, para 

la  reducción de su peso muestra una perforación 2Ĵ  que está 

abierta hacia el extremo opuesto a la  corredera de te la  1. La
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viga soportadora 2 de corredera de tela está alojada en un ta­

ladro de un balancín elevador 5 de modo corredizo longitudinal­

mente, a travás del cual puede moverse la  misma hacia arriba ¡ 

y- hacia abajo. Por un balancín de avance 4 se le  confiere a 

la  viga soportadora dn movimiento de vaiván, de modo que la  

corredera de tela 1, en unién del movimiento ascendente y 

descendente conferido a la  viga soportadora 2 por el balancín 

elevador 3, ejecuta un movimiento sobre l a  érbita de una elips^ 

Sobre el árbol principal,^ de la  máquina de coser, 

alojado en la  misma de manera adecuada, es ajustable una ex­

céntrica 7 por rotaoién, pero está dispuesta de modo fijab le  

por un tornillo 35 sobre e l cual está situado el balancín e le­

vador 3. Por ello se confiere al balancín elevador 3 un movi­

miento ascendente y descendente. La viga soportadora 2 está 

dispuesta reetangularmente con respecto al árbol principal 6.

En la  máquina de coser está dispuesto un árbol os­

cilante de avance 6 paralelo al árbol principal 6 que, segdn 

el ejemplo ilustrado en las figuras 1* y 2*, está alojado f i jo .  

Sobre este árbol oscilante de avance 6 está dispuesto girato­

riamente un cubo 13 en el que está fijado e l balancín de avan -

ce 4 que también puede consistir en una pieza con el cubo 13.— —  ¡
El balancín de avance 4 muestra una hendidura 36 táL c&msp pue­

de verse también el mismo en la  figura 5̂  en e l balancín de 

avance 400 y a l l í  está señalada con 19. En esta hendidura 36 

está dispuesto uno de los extremos de la  viga soportadora 2 

que mediante un tornillo 20 está unida articuladamente oon e l 

balancín de avance 4.

+
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En detalle puede observarse esta, unién articulada 

de la  figura 10*. La viga soportadora hueca a muestra en su 

extremo articulado en el balancín de avance 4 un ojal 18 que 

muestra un taladro para el tornillo 20, que corta la  oquedad 

15 de la  viga soportadora 2. En el extremo de la  viga soporta­

dora 2 está dispuesta una caja 28 con rosca interior que mues­

tra una garganta hueca 23 dispuesta tangencialmente cuyo ra­

dio de curvatura es mayor que el radio del tom illo  2Q. En la  

caja 32 está enroscado un tornillo 21 cuya cabeza 37 se aplioa 

a la  superficie frontal de la  viga soportadora 2 y mediante 

la  cual puede correrse la  caja 22 y apretarse fijamente el 

tornillo 30. La garganta hueca 23 de la  caja 22. ejerce aquí 

un efecto de ouSa sobre e l tornillo  20.

El cubo 13 sobre el cual está dispuesto fijamente 

el balancín de avance 4 se pone en un movimiento de vaiván 

por el árbol principal 6. A este fin  se halla situado sobre 

el árbol principal un anillo ajustador 38̂  adecuadamente hendi­

do que se aprieta por tornillos 39 sobre e l árbol principal 

6. Uno de los lados frontales del anillo ajustador 3t3 muestra 

una ranura en forma de cola de milano 40 en la  que está dis­

puesto corredizamente el pie 9' constituido en forma de cola 

de milano de una excéntrica 9. La exoéntrioa 9 que rodea a l 

árbol principal <6 muestra un taladro suficientemente grande 

para que pueda ajustarse excéntricamente con respecto al árbol 

principal J5. 3KL pie 9^ de la  excéntrica j? puede sujetarse en 

la  posicién deseada pór un tornillo de apriete 41 que aprieta
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uniendo al anillo ajustador 58 hendido. A este fin  el anillo  

ajustador 58 está hendido de tal modo y e l tornillo de aprie­

te jgL dispuesto de ta l forma que el eje del tornillo de aprie-; 

te se halla perpendicular a la  dirección de corrimiento del ¡ 

pie 9* de la  excéntrica 9 Además se halla  dispuesta en la  di­

rección de corrimiento del pie 9* de la  exoántrica 9 en un 

taladro del anillo ajustador 58 una caja 42 provista de un 

aplanamiento que se sostiene por un tom illo  45 que pasa a 

través de la  caja, e l cual está atornillado en el árbol prin­

cipal 6. El aplanamiento de la  caja 42 se halla  adosado al 

pie 9* de la  excéntrica 9, de modo que éste se aprieta f i j a ­

mente también por ello  en su posición ajustada. Una disposi­

ción correspondiente puede observarse más claramente en la  

figura 6*.

Una palanca 10 está provista en uno de sus extre­

mos de un oja l hendido 44 que puede sostenerse unido mediante 

un tornillo 45, por lo  que el o ja l 44 se sostiene sobre la  

excéntrica 9. La excéntrica 9 tiene una superfioie perifé ri- 

ca 9^ esférica, y el o jal 44 está trabajado correspondiente­

mente, de modo que e l o ja l 44 puede ajustarse por sí mismo 

con respecto a la  excéntrica 9. ;

Sobre el cubo 15 está situada una palanca 11, uno ¡ 

de cuyos extremos está constituido como oja l hendido 46 que 

está apretado fijamente mediante un tornillo 14 sobre el cubo 

15. El otro extremo de la  palanca 11 está constituido igual­

mente oomo ojal hendido 11* que puede apretarse mediante un 

tornillo 49. Una correspondiente forma de ejecución puede ob-
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servarse de la  figura 5*. En el ojal óltimamente mencionado 

2.1* de la  palanca 11 está apretada fijamente una caja 12 so - 

bre la  que está situado giratoriamente un ojal 47 de la  palan­

ca 10, que se sujeta por un tornillo 48 enroscado en la  caja 

12.
Cuando gira  el árbol principal 6 por lo tanto por 

la  excéntrica 9, la  palanca 10, la  palanca 11 y el cubo 1̂5 

se pone el balancín de avance 4 en movimiento de vaiván que 

el mismo transmite a la  viga portadora 2.

Naturalmente que la  disposición podría establecer­

se tambián de ta l modo que e l cubo 15 quede omitido, que el 

árbol oscilante da avance 8 está alojado oscilablemente en la  

máquina de coser y que el balanoín de avance 4 y la  palanca 

l l  están situados fijamente sobre el árbol oscilante j3 de 

avance.

En el dispositivo de avance diferencial segán 

las figuras 3  ̂ a 5̂  la  instalación para la  corredera de tela  

1 es fundamentalmente la  misma que en el dispositivo segón 

las figuras 1* y 2*. Adicionalmente se ha previsto, ahora 

una corredera de tela diferencial !L6 que está fijada  en una 

viga soportadora 17 diferencial. Esta óltima está dispuesta 

paralela a l a  viga soportadora 2 y está apoyada en un segundo 

taladro de un balanoín elevador 500 agrandado de un modo co 

rredizo longitudinalmente. La viga soportadora diferencial 

17 está provista de un taladro 17* que está abierto hacia el 

extremo que lleva  la  corredera de te la  diferencial 16. El ex­

tremo 17* opuesto de la  viga soportadora diferencial 17 está
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fijado en un cabezal transversal 34 que está dispuesto de modo 

corredizo longitudinalmente sobre la  viga soportadora 2. El 

cabezal 24 lleva un vástago 25 sobre e l que está dispuesto el 

ojal 50 de unaapalanoa 25*. En el otro extremo de esta palanca 

23' esta previsto un ojal 23" que está articulado en el balan - 

cín de avance 400.

Este áltimo está agrandado en relación al balan­

cín de avance 4 y muestra una aleta. 2¡6 en la  que está prevista 

una hendidura 27 que, vista en la  figura 5*, transcurre para­

le la  al plano establecido pasando por los ejes del árbol osci­

lante de avance 8 y del vástago 20. En la  hendidura 27 está 

dispuesto un tornillo 28, provisto de una cabeza 28 ', de modo 

corredizo y fijab le  que está atornillado en una tuerca 29 que 

está constituida en forma de una caja con brida 29'. Entre la  

brida 39' y la  aleta 26 está dispuesta una caja distanciadora 

30 sobre la  que está situado giratoriamente e l o ja l 23" de la  

palanca 23'.

A la  viga soportadora diferencial 17 se le  confie­

re por lo  tanto un movimiento de valván, partiendo del árbol 

principal ja por la  excéntrica 9̂ , la  palanca 10, la  palanca 11, 

el cubo 13, e l balancín de avance 4, la  palanca 33' y el cabe­

zal transversal 24. La carrera de este movimiento de vaivén 

es ajustable porque el tom illo 28 está dispuesto en l a  hendi-
!

dura 27 del balancín de avance 400 de un modo corredizo y f i -  ¡ 

jable. La hendidura 27̂  está dispuesta ahora de tal modo que ) 

la  corredera de te la  diferencial 16 puede ejecutar la  misma ¡ 

carrera, una mayor o una menor que la  corredera de te la  1.
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Ahora es importante que la  viga soportad ora 2 y 

la  viga soportadora diferencial 17 se guien exactamente para - 

le la s  entra sí. Para qu.e por la  sujeción del extremo 17" de 

la  viga soportadora diferencial 17 en el cabezal transversal ! 

24 no se presente ninguna tensión uue actde en antagonismo a 

la  conducción paralela, el extremo 17]" está fijado  en el ca­

bezal transversal 24 adecuadamente de un modo especial como ¡ 

se ha ilustrado en detalle en las figuras 6* á 9a.

En la  forma de ejecución segdn las figuras 6* y 

7* uno de los extremos de la  viga soportadora diferencial es­

tá provisto de superficies que están dispuestas paralelas a 

la  linea de unión de los ejes de la  viga soportadora 2 y de 

la  viga soportadora diferencial 17. El cabezal transversal 

24, en el lugar en el que el mismo es atravesado por e l extra- 

mo 17" de la  viga soportadora diferencial 17, está provisto 

de una hendidura 31, que transcurre en la  direoción de la  

mencionada línea de unión y muestra una anchura que correspon 

da a la  distancia de las citadas superficies paralelas de la  

viga soportadora diferencial 17. Las dos ramas 24' y 24?* del 

cabezal trahsversal que se forman por la  hendidura 31 están 

unidas entre si por uno o varios tornillos 32, por los que 

puede apretarse e l extremo 17" de l a  viga soportadora d ife­

rencial 17.

Este tornillo 32 segdn la  figura 7a está dispues­

to fuera del extremo 17", mientras que e l mismo segdn la  figa* 

ra 6a pasa a través de un taladro del extremo 17".
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En la  forma de ejecución segdn la  figura 8* el ca­

bezal transversal 24 maestra un tal adro en el que está dispues- 

to el extremo 170 de la  viga soportadora diferencial 17. Este 

extremo tiene una sección transversal en esencia circular y 

está provisto de un aplanamiento 51 contra e l cual presiona 

un tornillo 53 atornillado en el cabezal prinoipal 24.

En la  ejecución segán la  figura 9& el extremo 

l7QC ,̂de la  viga soportadora diferencial 17 tisne igualmente 

una sección transversal circular y está situado en un corres­

pondiente taladro del cabezal principal 24. A partir de este 

taladro se extiende, sin embargo, hacia fuera una hendidura 

52, y las ramas 55, 54 del cabezal principal 24 formadas por 

la  hendidura pueden apretarse una contra la  otra por uno o 

varios tornillos 55, de modo que el extremo 1700 se apriete 

dentro.
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La presente patente de invencién, consta de las  

siguientes reivindicaciones?

1*. -  Dispositivo de avance de tela para máquinas 

de coser de alto ndmero de revoluciones, con lo  menos una v i­

ga soportadora de corredera de tela que se mueve hacia arriba  

y hacia abajo por un balancín elevador de corredera de tela  

mandado por una excéntrica elevadora del árbol principal y 

en éste se mueve en vaivén por un balancín de avance, carac­

terizado porque el balancín elevador de corredera de te la  esté 

dispuesto inmediatamente al lado de l a  corredera de tela y 

la  viga soportadora de la  corredera de te la  está artioulada 

adosada inmediatamente a l balancín de avance.

vindicacién 1* con corredera de tela diferencial y viga so - 

portadora de corredera de tela diferencial, caracterizado 

porque l a  viga soportadora de corredera de tela diferencial 

de mueve en vaivén por un cabezal transversal guiado sobre la  

viga soportadora de la  corredera de tela, mandado por el ba­

lancín de avance, cuyo cabezal transversal esté dispuesto 

inmediatamente a l lado del balancín elevador de la  corredera 

de te la .

5**. - Dispositivo de avance de tela segin las re i­

vindicaciones is  y 2* caracterizado porque uno de los extra- ¡

2*. - Dispositivo de avance de tela segdn l a  rei
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mos de la  viga soportadora de la  eorredera de te la  diferencial 

está apretado fijamente en el cabezal transversal por accián 

de tornillo .

4*. - Dispositivo de avance de tela segán las  re i­

vindicaciones 1* á ga, caracterizado porque el cabezal trans­

versal está hendido y l a  viga soportadora de la  corredera de 

tela diferencial está apretada fijamente en la  hendidura entre 

ambas ramas del cabezal transversal.

5*. - Dispositivo de avance de te la  segdn las  re i­

vindicaciones 1* á 4?, caracterizado porque el extremo apreta­

do fijamente de l a  viga soportadora de la  corredera de te la  

diferencial muestra una seooián transversal rectanguLar, cuya 

extensión en una de las direcciones corresponde a la  ampli­

tud de la  hendidura.

6*. -  Dispositivo de avance de te la  segdn las re i­

vindicaciones 1* á 4*, caracterizado poique uno de los extre­

mos de l a  viga soportadora de la  corredera de te la  diferencial 

está constituido cilindrico y está situado en un taladro c ilin ­

drico del cabezal transversal, desde el cual se extiende una 

hendidura hacia fuera y porque las ramas del cabezal transver­

sal formadas por la  hendidura están apretadas unidas por aa- 

cián de torn illo .

7*. - Dispositivo de avance de tela segán las  reivin} 

dicaciones 1* á 5**, caracterizado porque uno de los extremos 

de la  viga soportadora de la  corredera de te la  diferencial es­

tá constituido cilindrico provisto de un aplanamiento y está 

dispuesto en un taladro cilindrico del cabezal transversal y



J

5

10

0 7 80 2
-  13 -

porque un tornillo atornillado en el cabezal transversal pre­

siona sobre el aplanamiento.

8&. -  Dispositivo de avance de te la  para máquinas 

de ooser de alto ndmero de revoluciones

Segtin se describe y reivindica en esta memoria

descriptiva.

Se detalla e ilu stra  con los planos que a l a  mis -  

ma se acompañan.

La cual consta de trece hojas, foliadas y escritas 

a máquina por una sola de sus caras.

Bat
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