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: gue comprende un dispositive de mando para los
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18 parlant
movimientos del vrano del pick-up, zcclonsGo por el motor

de arrzebtre del plato gira—-iiscos poir medlo Ge un embrasue,
la aplicscidn de cuyas psrtes se provoea al Iinal del diseo.
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cidas poxr €l hecho de cue estd provista de érganos de man=-
do manuel unidos, por uns parte, a un interruptor bifurcado
en el eircuito de alimentacidn del motor, y por otra parte

g8 topes méviles cue definen las posiciones del brazo del
pick-up en relacidn al centro del plato gira-discos duran-
te el desplazamiento vertical de este brazo en direccidn al |
piate citado.

Los dibujos adjuntos muestran esguemdtica-—
mente y a titulo de ejemplo una forma de ejecucidn de la
nédquina parlante segin la invencidn:

La figura 1 es una vista de ellas en plano
parcial, habiéndose arrancado ciertas partes para mayor
claridad del dibujo.

La figura 8 es una vista en planta de los
Srganos de mando de los movimientos del brazo del pick-up.

La figurs 3 es una vista parcial de perfil
gue ilustra los drgunos de accionamienio del brazo del
pick-up.

La fisura 4 es una vista en elevacidn de los
drganos de mando manual. -

La figura % es una vista en corte siguiendo
la 1fnea V = V de la figura 4.

La figura 6 es una vista en planta del dis-
positivo de wmando manual, habiéndose retirado la placa de
proteccidn.

segdn los dibujos adjuntos, la wiquina par-
lante tiene un chasis que comprende una placa de vase 1,

pids {no representados) y un sovorte 3 suspendido de la
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placa 1 por colwmitas 4. Un motor (no representado)
acciong ul eje 5 del plato gira=dicscos (no representado).
El dispositivo de nando de los movimientos del brazo P del
pick-up es bastaute parecido al descrito en las patentes
suizas ndmeros 260.900 y 263.700.

Dal dispositivo de .ando comprende una gran
rueda dentada 6 soliduria de un eje vertical 7 gue atravie~
sa el soporte 3 y lleva en su extremo inlerior wuna gxcén-
trica de campana 8. Un gatillo 9, mantenido encajado en lsa
ranurs de esta cuednirica 8, aceiona el brazo P del pick~up
en sug desplazamieciitos 48 clevacidn, de salidz, de entrada
y de descenso. La unidn wmecdnics entre lz excéntrica 8 ¥
el brazo del pick-up es de tipo conocido y parecido al
deserito en la ratente suiza ndmero 263.700. 1l gatillo
9 es llevado por una palanca 10 pivotadua e 1l en el extre-
no de un brazo 12 solid-.rio de un estrivo 13. Este uUltimo
cats pivotado sesin un eje horizontal 14 en relacidn al
chasis de 1la udyuina. &gte estribo 13 iieva un eje verti-
cal 15 sobre el cuul pivota un goporte 1l6. E1l brazo ael
pici-up eent aviiculsdo €n este sosorte lb segin un eje ho-
v»izontal 17,

Bl soporte lb lleva un dedo L8 encajado en
una ventana 1Y pruciicad. en el ewiremo linre de un brazo
20 articulado en el e¢je 1l. DLos bruuos LO y 20 estin wni-
dos entre si por uwo :uells 21 que tiende a mantenerlos, el
wno e relacidn al obro, v oa sosiciba representada en el
gibujo ¥y dewinida por wn tope 22 gque ge apoya eL el woxGe

tatersl 23 de la palanca 0. 4si, los desplazauientos ves-—

[V
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ticales del gatillo 9 se transmiten al brazo P del pick-up
directamente por el eje de articulecidn 11, mientras gue
los desplazamientos horizontzles se transmiten por medie-
eidn del brazo 20 y del dedo 18 gque entran en contacto con
uno u otro de los bordes laterales 24, 25 de la ventana 19.
o obstante, habiéndose previsto la méguina parlante repre-
sentada para la asudicidn de discos de cualquiera de los tres
didsetros normalizados (18, 25 y 30 cm.) estd provista de
un dispositivo de detencidn del movimiento de entrada del
brazo P del pick-~up, 2 fin de gue la aguja del pleck-up se
cologue siempre en posicidu correcta sobre el borde del
disco coloezdo sobre el plato. Este dispositivo comprends
un sector 26 pivotado sobre un eje vertical 27 solidaxio
del chasis y provisto de dos caras de tope 28 y 29. El
brazo 20 11evé, adends, un brazo auxiliar 30 articulado en
36 y gue comprende un borde lsteral de arrastre 31 y une
arista de tope 32. Un muelle 34 tiende a mantener los bra-
zos 20 y 30 en la posicidn relativa, representada en el di-
bujo y definida por un tope 35 gque entra en contacto con

el borde latemal 23 de la palanca 20. Finzlmente, la pa-
lanca 20 lleva igualumente una arista de tope 37. A4sf, cuan-
do la cara de tope 28 estd situada en los cmminos seguidos
por la arista de tope 37 durante el desplazaniento horizon-
tal de entrada del pick-up, el dedo de arrastre 18 es ac~
clonado por la cara de éccionamiento 31, de forma que la
aguja del pick-up es conducida hastz encima del borde de

wn disco de 18 cm.

For el eontrario, si la cara de tope 28 estd
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situada en el camino de las aristas de tope 32 y 37, el
brazo 30 es rechazado por esta cara de tope contra la accidn
del muelle 34 y al final de la carrera de entrada del bra-
zo del pick-up, el dedo de arrastre 18 es accionado par
ls cara de accionamiento 25. In consecuencia, la aguje del
pick-up es conducida a encima del borde de un disco de 25
cm. de didimetro y se mantiene en esta posicién durante el
descenso del brazo, guedsndo las aristas 32 y 37, durante
este desplazsmiento, en contacto con la cara de tope 28.

Finalmente, cuando la cara de tope 29 estd
situada en el camino de las aristas 32 y 37, el brazo 20
y despuds el brazo 30 son rechazados contra la accidn de
los muelles 34 y 21, de forma gue la aguja del pick-up es
condueida a encima del borde de un disco de 30 cm.

El dispositivo de enbrague gue une el drbol
5 @ la rueda dentadas & coumprende un pifién intermedio 38 so-
portado por un brazo 39 pivotado sobre el eje 7, y sometido
a la accidn de un muelle 40 gue tiende a mantener el pifién
intermedio 38 en engrane con un pifidn de arrastre 41 fijo
gobre el eje 5 del plato gira-discos. Un cerrojo tiende a
mantener el brazo 39 en una posicidn para la cual el pifidn
intermedio 38 se libera del »ifidn de arrastre 41, ZLste ce-
rrojo couprende un tope 42 gue se apoya en una cara de en-
ganche 43 practicada sobre un trinquete 44 sometido a2 la
accidn de un muelle 45.

La apertura de este cerrojo y por consiguien
te la puesta en accidn del dispositivo de mando de los movi-

mientos del brazo del pick-up se provoca por medio de un
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dispositivo conocido por la entrada del pick-up en el sur-

co fTinal del disco. Este dispositivo comprende un brazo

46 arrestrado en direccidn del eje 5 por el brazo del pick-

up dursznte ls zudicidn del disco ¥

rechazado a cada vueltsa

de este eje 5 por un tope 47. OCuando el pick-up entra en

-

el surco final del disco, el desp

azamiento angular rdpido

del brazo P origina el engrane de un tinguete 48 articulado

en el brazo 46 con un pico 49 solidario del tringuete 44.

En el momento del prduimo punto del tope 47, éste rechaza

al brazo 46 que arrsstra el tringuete 44 contra la aceidn

de su muelle 40. La e=12 de engsnche 43 escapa entonces

del gatillo 42 y el brazo 39 oscila bajo la accidn de su

muelle 40, de Forna gue el pifién 38 engrsne con el pifidn

1. desde este instante, la ruedsa
2

ca 8 son arrastradss en rotacidn.
Kata rueds dentads

piga 50 fija eu su cara superior.

dentada 6 y la excénbtri-

conprenrde todavia una es=-

¥n el camino de esta es-~

piza estd colocado un dedo 51 solidario de una palancae 52

gsouetids a la accidn de wn muelle

53 cue tiende a memtener

una cara de enganche 54 en aplicscidn con el pieco 55 de una

palanca 56 pivotads en 57 sobre el chasis y gue lleva el con-

tucto mdvil 58 de un interruptor 59 bifurcado en el circui-~

to del nmotor eléctrico de arrastre del eje 5 del plato gira-

giscos. Uurunte la rotzcidn de la rueda dentada 6, esta

espiga 50 rechzza la palanca 52 contra la accidn de su nme=—

lle y causa la liverscidn de la pslanca 56. stz dltina

oscila bajo laz acecidn de un nuelle de ztraceidn 60 y orizi-

na la apertura del interruptor 59.

La posicidn de la espiga

£
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50 en relsecidn al pertil de la excéntrics de cempana 8 es
tal que la apertura del interruptor, y por consiguiente la
detencidn de la miguina, se producen cuzndo el brazo del
pick-up alcanza su posicidn extrema, mds alejada del eje 5.

Fingluente, la rueda dentada 6 lieva tambidn
unsa espiga 61 destinada a provocazr, despuds de una revolu~
¢ida complets de esta rucds, ls senaracidn de las dos partes
del embrasue. & este fin, ls espiga Bl acciona une nariz 62
de una palanca 63 pivotaudsz en 64 sovre el chasis ¥ causa su
oscilacidn contra la accidn de un nmuelle de atraccidn 65.
bsta oscilacidn origina la entrada de uns excéniricsz oscilan-
te 66 en el interior de un vaciado 67 de la palanca 39.
CGuando la espiga 61 esczpa del vico 62, la oscilzcidn en sen-—
tido inverso de la palancé 63 bzjo la accidn de su muelle 65
originea la oscilacidn de lz pslanca 39 contra la accidn de
su muelle 40 por zcecidn de la exedntrica oscilunte 66 sobre
un pico 68 de la palanca 3Y. Lsta oscilscidn czusa la apli-
cacidn de las dos partes del cerrojo 42, 43 gue mantiene des
de entonces, durante la duracidn de la audicida del disco,
gl pifidn intermedio 38 scoarsdo del pifidn 41.

Siendo eute digpositivo de embrague, as{ como
el dispositivo de maondo de los movimientos del brazo del
pick-up, conocidos y ya descritos en su principio en las
Patentes mencionadas, no se mencionan agufl nada nds gue para
recordarlos v para la buena comprensidn del Funcionaniento
del dispositiveo de mando manual del cual estd provisto el
gira-discos automdtico.

Iste dispositivo de mando nznuel, objeto de
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la inveneidn, ests representado -£s especialuente en las
figuras 4 a 6 de los dibujos adjuntos. EHste dispositivo
comprende tres botones pulssdores 68, 69 y 70 que resaltan
en relucidn u la plucs de buse, 1. Los vistagos 71 de estos
botones pulsadores estin sometidos cada uno a la actiba de
un muelle de atruceidn 72 y resbulan en cufas 74 practica-
das en dog tirantes 73 y 76 que unen dos platinas 77 fijas
rigidamente a la cara inferior de la placa de base 1. Cada
vastago de potdn puisador lleva uua espiga 78 encajada en
una entalla 79 practicads en uno de los brazos de una palan-
ca 80. Lstus palancss oscllan sobre un eje 81 lievado por
=s platinas T7. E1 segundo brzzo de czla pzlanca 80 estd
encajado en uns lumbrera 82 de zufa practiczda en el tiran-
te 73 y accions un brazo 63 pivotado en 84 sobre la placa
de buse 1 vy que atraviesa las platinas por lumbrerus 85.
Este brazo 83 estd unido por una varilla 86 a la palanca 56
que lleva ¢l contacto movil 58 del interruptor 59. Un se-
qundo brazzo 87 esti pivotzdo todavia en 84. IDste brazo atra
viess igualmente las platinas por lus lumbrerus 85. o obs-
tante, este brazo 87 ectd situado encima del tirante 73 en
tanto cue el brazo 83 esld sitmado por bajo del citado ti-
rente. ademds, la seccidn de este brazo, situadz entre las
dos platinas comprende, por una parie, una paerte 88 nis
alta, fuera del zlecunce del pico 89 llevado por el extremo
libre de la palanca 30 unida meednicanenie al votén pulsa—
dor 68 y, por otra parte, una entalla 90 en lz gue encaja
el pico 91 llevudo por 1z palanca 80 unida al potdn pulsa-

dor 69. Minalmente, el vrazo 97 estd uuido por una biela
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92 al sector 26 que lleve las caras de tope 20 y &9+ Lustae

biela estd sometida s lu accidn ce un imelle (no represen-

tado) que tiende a manﬁcnef w1 brazo 87 y &l sector 26 en

las posiciones representadas en el dibujo y deiinldas por

ei brazo 87 gque viene a chocszr en el extremo de la lumorera.
®l +uncionamiento ¢e este disposiiivo de man-

do munual es el sizuisnte:

Betando parads ls wiguine, con sus Sri;anos en
las posiciones representsdsas en el dilbujo, cusndo el opera-
dor ejerce unu presidn sobr:s uno de los Lotonss pulsadores,
la osciluzcidn de la palanca 80 causa, por medio del vistago
86, el cierre del interiuptor 59 y por consiguiente la pues-
ta bzjo tensibén del motor i

El interruptor 59 se mantiene en e¢sta posi-
cidn cerrzdes por el cerrojo 54, 55 y el botdn pulsador ac-
cionado se mantiene en posicifn descendente por wi saliente

94 de su vistuzo 71 gue hnce tope sovre el brazo 83. 4demds
- 4 p

los dos votones puls dores no wzccionuldos son vlogueados en
posicidn de reposo (posicida represe.itada en el Gibujoe) por
el brazo 83 ajust.do en entzllas 95 practicadus en sus vas-
tagos 71

Estando cerradn £l interzuphor 59, el motor
acciona el eje 5 del pluto gira—uiscos y estando el pifidn

intermedio en engrane con el pifién de arrastre 41, la rueda

dentada 6 es Llgualumente zcelonads en rotacidn. Bl orazo
del pick-up detenido en su posicidn entrena 0ls aiviudu del

eje v, es acclonudo en direccidn de este eje.

P - .. . N P .
5i el operador hs pulsado el boton pulsacor
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§6, el vraso 87 no us 3ido seclonudo, de Forma ue el sec-
TN Al N 3 B - . . b}
for 20 Jueda en la O08LCLON Ieprescntads en el Gioujo.  fHee

guita gue el brazo P el plek-dp es desplazado hasta que la
. a2 o oo e o ot . S . . e .y =

aguja este situcda enci.s wel worde de 1y disco de 18 cm.

. g n N 4 P S .- ~ - ]

de dizleTr0, aelpPucl HBL DL Lurl COLrQLIss soule el vorde
- R 'y - P ”‘<,’ - - 3 H "

de este diLsco. FOCO GOLLHECs Jo Lo elvhrods en contocto de

la asuja coir el dlsco, Lo eupi. e U1 cicopa de le neriz 62

L e - o~ . .’
O G L praunics 39 coatra L icclon

£

y ocmslonsa L. osollac

Gel muelie 40U y 1o so,xraciln de los pifiones 30 y 44, zsi

como la aplicacidén de la cara 43 del tringuete 44 bajo la

espige 42 y por comsi ulenie, el vloyueo de la pulenca 39
e

&
. ’
sts posiceidn. 4si, 1lu rucda dentuda se detiene jsmal

©

n
yue todo el dispositivo de nando de los movimizntos del
brazo del pick-up.

Al rinal de la audieidn, el desplazaniento
rfpido del brazo P, debido = 1z entrads de la aguja en el
surco #inal del disco, origine la asplicscidn del tringuete
48 sovre el pico 49, despuds la apertura del cerrojo 42, 43
¥y finslmente, el restublecimiento de lz unidn mecdnica en-
tre el piiidm 41 y la rueds dentsda 6 por oscilzcidn de la
polanca 39 bujo lw nccidn del muelle 40. 4asf, el disnositi-
vo de ussndo de los movimientos del pick-up se pone nueva-
mente en nccidn. o1 brezo P se levanta y después se aleja
del eje 5. Cuundo aleznga su povicidn extrems, la espiga
52, rechacandotel dedo 51, cuusfa la apertura del interrup-—
tor 59 y la detencidn automdtica de la néquina, zsf como el
desblogueo de los botones pulsadores por retroceso del vias-

tao 86 4 wu posicidn primitive representada en el dibujo

- 10 —
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bajo la aceidn del umelle 60.

i, por el contr.rio, el operzdor ha accio-
nado el botda pulssdor 69, €l pico 91 de 1l:u palsnca 80 tro-
pieza en el fondo 96 de 1lu entalla 90y desplaza el drazo
87. Lste WUitimo arrsstre al sector 26 hasta une posicidn
para ls cual su cuars de tope 28 estd situads sobre el cami-
no de lag sristas 32 y 37, de forma gue la aguja del pick-
up vengs a4 coloecrse sopre el vorde de wn disco de 25 cm.

Tinalmente, si el operzdor puls: el botén
pulszdor 70, el pico 97, tropezzndo en el vorde lzteral 398
Gel brazo 87, urrasirs = este Ultimo en un desplazamiento
angular mds greande. Resulta que el sector 26 efectda igual=-
mente un desplascniento mayor, de forma gue su cara de tope
29 se nalls colocads en el cumino de lug aristas 32y 37.

En consecuencisz, la ccuja Gel pick-up se coloca automdtica-
’ CWd

mente sobre el borde ce v disco de 30 cm. de didmetro.

“n fin, si el operador deses cazubiux de disco
premsturanente, es decir, antes del I'insl de su sudicidn,
le busta con ejercer una nueva pulsucién sobre el botén pul-
gador yz bajadc. &n efecto, tal pulsacidn origina un des-
plunzmiento hacia abajo del vdstago 71, mds 2114 de la po-
gicibén de serviecio, y por consicuiente, un desplazzmiento
del véstago 86 contraz la acecibn del muelle 60. Un tope 99
llevzdo por este vistago ceusa el desplazamiento en el sen-
tido de lus =zujas de ua reloj de una palanca 100, cuyo ex-
tremo 101 hace oseilor el tringuete 44 eontra la accidn de
su muelle 45. En consescuencia, la czra 43 escana de la es—

piga 42 originando l: osciluzeidn de 1a palanca 39 bajo la

- 11 =
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sceidn de su muelle 40 ¥y »or cousiguiente ¢l cungorane de los
pifiones 38 y 31 y lu puests en accidn del dispositivo de
mando de los movimientos del brazo del pick=upe.

De lo que antecede y del exdmen del dibujo
adjunto, podeumos darnos cuzntz de gue el dispocitivo de
mando nonual permite, con ayudz de Sres bobtones pulsadores,
srovoear la »uesta en marcha de la miguina y el descenso
autonftico del vraszo del pick-up en wna posicidn angular
correspondiente o 1=z dinensidn del disco colocudo en el
pleto, de manera cue la as5uja se cologue automdticumente en
posicidn correcta sobre el borde de este disco.

$e huce observar cue los bobones pulsadores
estdn dispuestos en un orden bien determinsdo, el uno en

n al otro, siendo el potdn correspondienmte al disco

H
[}
W]
o
(&
N P
(28

el mds veguelio didmetro el nds prdximo al eje del plato,
sira discos y el correspondiente 21 mds craznde, el que estd
nis slejado en cste eje. Acf se realizs un medio nemotée-
nico simple que uermite al operudor elegir el botdn pulsa-
dor correspondiente =zl disco a tocar, adn cusndo no pueda
leer 13 inscripeiones gue Tiruran en este botdn.

L& presente golicitud, yue corresponde a la
presentads en Luiza, con fecha 13 de Octubre de 1.958, bajo
el ndnero 84.591, se szcoge a los beneficios del articulo 51

del vigente Lstatuto-ley sobre rFropiedad Industrial.

- 000 00 000 -



10

15

20

-HTO0OT A~

Los puntosg de invencidn nropis y nueva que
se presentan para gue sesn ovjeto de la presente solicitud
de Patente de Invencidn en kspazfia, por VEINTE afios, son
lns siguientes:

12.~ Una ndguina parlente (ue comprende un
dispositivo dGe mando de los movimientos del brazo del pick-
up, acclionaco por sl motor de srrustre del platillo girz-dis=-
cos por umedio de un embrague, la aplicacién de cuyas partes
gs provoendz al final del disco, carzcterizsds npor el hecho
de que estd provista de drganos de mando manual unidos, por
wneg rarte, a un intexrruptor piiuvrcado en el circuito de ali-
mentzcidn del motor, ¥ por otra parte a topes mdviles gue de-~
finen lzs posiciones del brazo del pick-up en relmcidn al
centro del plato piru—Giscos durante el desplazamiento ver~
tical de este brazo en direccidn del citado plato gira-dis-—
COBe

22.~ liiquina seydn la reivindicacidn 18, ea-
racterizads por el hecho de (ue comprende tres Srganos de
mando corresponcientes & las tres dimensiones normzlizadas
de los discos.

32.~ Idquina segin las reivindiczciones 1% y
Yy 2&, carscterizada por el hecho de gue el accionamiento de

cads Srgano de mando provoca, por una parbte, el cierve del

-13 -
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interruptor y, por otra pzrte, lz uesta en posicidn de un
drgano de tope gue define la amplitud del desplszzmiento de
entrada del brazoc del pick-up.

4¢.= Ifguine secgin las reivindicaciones 18
a 38, coracterizada por el necho de gue cestl provista de
cerrojos ¢ue tienden a nantener, en la durzcién de laz mar-
cha, al drgano de mando accionado en posicidn de servicio,
vy a los otros Srganocs de mando en posicidn de reposo.

52.- lifguina scgin las reivindicaciones 18
a 48, coaructerizada por el hecho de yue la puesta en posi-
c¢ibén activa de los citados cerrojos es ocasionada por el
acclonumiento de un’drgano de mundo munual, uientras gue la
liberacibn de estos cerrojos se efectda por la apertura del
interruptor, mandado por el dispositivo de mzndo de los mo-
vimientos del brazo del pick-up.

2.~ lidguina segin las reivindicaciones 12 g
58, caructerizada por el hecho de gue cud: Srgano de mando
nanuzl es desplazable mds alld de su posicidn de sexvicio
a fin de permitir la puestz en aceidn prematura del dispo-
sitivo de rando automdtico de los movimientos del brazo del
pick-up.

72+~ Iidgquina segin las reivindicaciones 18
e 62, caracterizadz por el hecho de gue los drganos de mando
manual estin constituidos por botones pulsadores.

82.~ Iifguina segdn las reivindicaciones 18
& 78, czracterizada por el hecho de que los citados botones
pulsadores estdn dispuestos en relazcibn al eje de rotacidn

del platillo yire~discos en un orden mnemo¥dcnico del did=

-14 =
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metro de log discos.

92.~ lidquina seglin las reivindicaciones 18
a 88, caracterizada por el hecho de sue el wotdn pulsador
correspondiente @l disco de menor didmetro es el mds préxi-
mo al eje cel plato gira discos, mientras gue el botén pul-~
sador correspondiente al disco de mayor difmetro es el nds
alejado de dicho gje.

102.~ Una miguina parlante.

Tal y como se ha deserito en la liemoria gue
antecede, representado en los dibujos gue se acompaiilan y
para los fines yue se han especifilcado.

La presente iiemoria consba de quince hojas

esoritas s méguina por una sola de sus caras.

30 ENE. 1953

Hadrid,

E. A
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