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lülICRlA DL’SORIHDIYA

Da presente in v en ció n  se r e f i e r e  a un nuevo sistem a 

de variacior p ro g r e s iv o  de v e lo c id a d , y t ie n e  por o b jeto  p or-  

poroxonar un d i s p o s i t iv o  do e s ta  c l a s e ,  m ediarte e l  c u a l  pue- 

ue o o «enerse una v a r ia c ió n  precisam ente p r o g r e s iv a  en tre  l ím i  

t e s  muy amplios y  s in  so lu c ió n  de con tin u iu ad , a l  mismo tiem ­

po que se p e r fe c c io n a  l a  co n stru cc ió n  y  funcionam iento, en ge 

ñ e r a ! ,  de l o s  variaciones conocidos h a sta  la  fe c h a .

B l va r ia d o r  que se d e scrib e  & con tin u ación  pertenece 

e l a  c la s e  que comprende un e je  motor, re c e p to r  d e l  movimien­

to cuya v e lo e ia & á  se desea v a r i a r ,  ya sea para r e d u c ir la  o 

para aum entarla, un e je  accio n ad o, r e c e p to r  de e s t e  movimien­

to con v e lo c id a d  v a r ia d a ,  y  un d is p o s i t iv o  in term edio  que co­

n e cta  funcionalm ente ambos e j e s  para t r a n s m it i r  dicho movi- 

mien-co efectuand o l a  v a r ia c ió n  de su v e lo c id a d  seg&n sea con­

ven ien te  .
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La c a r a c t e r í s t i c a  d e l  in ven to  e s t r i b a  an e l  Lecho ae 

q_u.e dicho d i s p o s i t iv o  in te  rías dio  e s t a  c o n s ti tu id o  por una plu 

r a l id a d  de tra n sm is io n e s ,  cada una de l a s  c u a le s  comprende un

d is p o s i t iv o  de rueda l i b r e  o s im i la r  fu á  c lona luiente conectado 

con e l  o je  accion ad o, estando e l  elemento motor de e s t e  d i s ­

p o s i t iv o  de rueda, l i b r e  conectado operativam ente con e l  e je  

motor d e l v a r ia d o r  por interm edio  do un d i s p o s i t iv o  t r a n s f o r ­

mador d e l  movimiento do ro ta c ió n  de d icho  e j e  motor en un mo­

vim iento de o s c i la c ió n  del elemento motor cíe l a  rueda l i b r e ,  

en combinación con medios de a ju s te  para v a r ia r  la  r e la c i ó n  

de tra n sm is ió n  d e l g ir o  d e l  e j e  motor a l  e je  accion ad o, e s tá n  

do e l  d i s p o s i t iv o  transform ador de cada une.; ae d ich as t r a n s ­

m isiones acoplado a l  e je  motor con c i e r t o  d e fa a a je  para que 

en todo memento o l  e je  accionado sea  hecho g ir a r  por una u 

o tr a  ae d ic h a s  tra n sm is io n e s .

21 d is p o s i t iv o  transform ador üol movimiento aa r o ta ­

c ió n  del e je  motor en un movimiento de o s c i l a c ió n  a l t e r n a t iv o  

para mover a l  elemento motor d e l  d i s p o s i t iv o  de rueda l i b r e ,  

puede e s t a r  c o n s t i tu id o  por un d is p o s i t iv o  cío b i e l a  y manive­

l a ,  por un juego de e x c é n t r ic a  y p a la n ca  de co n ta cto , o bien  

por luí p la to  calado en o l  e j e  motor cíe manera eras lo s  r e s p e c ­

t i v o s  e j e s  forman c i e r t o  ángulo en tro  s í ,  estando dicho p la to  

re la c io n a d o  con r e s p e c t iv o s  empujadores ospaciadoa a n gu lar-  

manta, uno para cada una de l a s  tra n s m is io n e s .

L‘r. co n secu en cia , l o s  medios de o ju s t e  para v a r i a r  l a
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r e la c ió n  de tra n s m is ió n , .podrán s o r  o rg a n ism o s  de modo que 

sa adapten a l a  n a tu r a le z a  e s p e c í f i c a  del d i s p o s i t iv o  t r a n s ­

formador empleado.

Lii todos lo s  casos puedo p re v e rse  una c o l i s a  interm e­

d ia  conectad.;; con e l  d i s p o s i t iv o  transform ador Para s e r  a c c i£
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nada ©n movimiento o s c i l a t o r i o  a 1  u e rn a i  i  v o y p r o v is to  de una

c o n e c io ia  o.b p o b ío .Lo„,i ujiiBtuolo i  onuu u li cixiicnmG nt g so ore ¿ajue-  

l i a ,  conectada con e l  d i s p o s i t iv o  motor as la  raeaa l i b r e .

GOxi lo  a ciiüposa ¿ ivoe ele u ie la  y  m anivela, y  cíe excén— 

uivea y  p a lan ca  cíe con tacto  pus de p re v e rse  un d is p o s i t iv o  ca­

pan üs¡ v a r ia r  l a  e x c e n tr ic id a d  da lo s  codos o ele l a s  e x o é n tr i  

cas en c u e s t ió n .

nii l o s  casos de p la to  a x ia l  puede v a r ia r s e  l a  i n d i — 

naoi&n cíe e s t e  con re s p e cto  c id  e j e  n o to r .

üoii c u a lq u ie ra  do e s t a s  v a r ia n te s  de d i s p o s i t iv o  tran £  

formo.dor c ita d a s  an teriorm en te, pueden, igualm ente, emplearse 

medros es a ju s t e  t a l e s  como d em en tos  interm edios cíel d is p o -  

a i d v o  de rueda l l o r e  organizados a nodo de ciérnanlos ae tra n s  

m isión v a r i a b le ,  por ejem plo, cuñas do esp esor  v a r ia b le  en 

suos t»x üuci&n ae lo s  r o d i l l o s  o b o la s  ele lo s  d i s p o s i t iv o s  cíe 

rueda l i b r e  c o r r ie n t e s ,  c t r in q u e te s  con c a rre ra  de a r r a s t r e  

ajusucíble Oii l o s  0.1 sp os 11¡ í v  o 3 ae rueda de tr in q u e te »

(jomo e s  n a S u ra l,  puede u t i l i z a r s e ,  igualm ente, c u a l­

q u ier  combinación do lo s  a n t e r io r e s  d is p o s i t iv o s  y medios que 

pueda r e s u d a r  recomenaable peerá un caso cíe a p l i c a c ió n  d e te r ­

minado .

Para  f a c i l i t a r  lo, e x p l i c a c ió n  se acompañan a l a  p r e -  

soiiüe lasmoriu a u se n p ü x v a  unas lam inas de d ib u jo s  en l o s  cua­

l e s  se lia rep resen tad o  un caso de r e a l i z a c i ó n  que se c i t a  a 

ü itu lo  ae ejem plo ¿10 r e s t r i c t i v o  de l a  amplitud d e l  in v e n to , 

con r e f e r e n c ia  a l a  s ig u ie n t e  d e s c r ip c ió n .  

jia lo s  d ib u jo s :

lia i i g u r a  1 es uno s e c c ió n  t r a n s v e r s a l  a lz a d a  de un 

Varxaaor d« v e lo c id a d , 011 e l  cc.se de d i s p o s i t iv o  tran sform a- * 

ñor ae movj.miexrao a base de b ie la  y m anivela, con meaio de >
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ajuste por c o l i s a  y c o r re d e ra ,  temada se  ¿un la. linea 1—i de |

l a  £la u ra  2, y

l a  f ig u r a  2 as una vísta lo n g i t u d in a l  a lza d a  del mis­

mo v a r ia d o r ,  tomada en la  l in e a  2-2 ao l a  n g u r a  ¡, supuesnus 

r e t i r a d a s  l a s  b ie la s  den d is p o s i t iv o  transformador. j
jijl v a r i  ador que se do soribo  c emprende un cuerpo gene— í 

r- i l  -'¡O- con una ab ertu ra  en. l a  p arte  s u p e r io r ,  que se c i e r r a  | 

mediante una ta p a  -p r in c ip a l  - 1 1 - ,  y una ventana l a t e r a l  osera  

da por una tapa - 1 2 -  cuyas ob ertu ras  s ir v e n  p ara  e l  monteas 

y v e r i f i c a c i ó n  de l o s  mecanismos que se d e sc r ib e n  a con tin ua­

c ió n .

l a s  cab ece ras  f r o n t a l e s  d e l  cuerpo - 1 0 -  t ie n e n ,  h a c ia  

su p a rte  i n f e r i o r ,  sendos a lo ja m ien to s  para  r e c i b i r  l o s  c o j i ­

n e te s  a b o la s  - 13-  y -14- que s o s t ie n e n  e l  e je  motor -15- en 

d is p o s ic ió n  librem ente g i r a t o r i a .  l is te  e je  se  prolonga a l  ex­

t e r i o r  d e l cuerpo -1C— por e l  lado del c o j in e te  -14-, forman® 

un muñón adecuado para e l  montaje de un p la t o  de acoplamiento 

u otro  medio de accionam iento s im i la r ,  hablándose p r e v is to  

en l a  boca del alo ja m ien to  d e l  c o j in e t e  -14-, un escudete -16- 

para e l  montaje do una estopada obturador*. adecuada, no v i s i ­

b le  en l a s  f i g u r a s .

11 e je  motor - 1 5 - ,  en e l  i n t e r i o r  d e l  cuerpo  - 1 0 - ,  

comprende t r o s  codos de c ig ü e ñ a l  —17—, —18— y  - ¡ 9 - ,  cíísten- 

c ia d o s  1 ongituüinalm ont c y de c a la d o s  120 grados e l  uno con

r e s ín e lo  cié io s  o tr o s .  I n  cace, uno tu? e s t o s  codos e s t a  aco­

plada una b i e l a  r e s p e c t iv a  - 20 -  cuya cubes a está, a r t ic u la d a  

a l  extremo l i b r e  c,a una pióse, o s c i la n t e  on muñones - 2 1 - ,  so­

portados por s i l l e t a s  -2 2 -  mía forman parte  do l e  tupa - 1 1 - ,  

cié Li< iter.' rué la  r o t a c ió n  d c i  o¡jo mOi<or — i 5— ss co n v ic i  i<e en 

una o s c i l a c i ó n  s in cro n iza d a  de l e s  t r e s  p ie z a s  o s c i l a n t e s .

2 0 7 4 8 9
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otros  dos c lo^uiiientOB Gruxi* ruinadlos m i sus paredes extrem as, 

o h . l o s  c u a le s  está n  montados lo s  c o j i n e t e s  e "bolas -23- y 

- 24-  que so s t ie n e n  e l  e j e  accionado -2 3 - en d is p o s ic ió n  libre 

monaio g„ r ■ ^ oa1.l. . * >̂1 leqr. n~Oi.na d e l  c o j in e t e  c_4— o--j Cj.OxXu 

Hed ió m e una tep e  -20 - p e r . e v i t a r  l a  entrada cié polvo y su­

o i  g ct u u • ajI -* j~ i.mo del e-ís -2 5 -  s ó b r e s e le ,  por e l  lado ojaies-

uo, ul Xii y oí* j. cr do un tCidl’s e r  —2/— ;iscgur¡jc.o a _ cuerpo - 1 0 - ,

cu cuyo c á r t e r , dicllO e je l l e v a  enchavetado uníi. r  dvO u a e n ta -

cia - 28- .  1¡1 c ' r t e r  - 27-  l l e v e  un soporte  - 09-  Para e l  e je  cié
i

suliúo. -3 0 -, el cual penetra  dentro de dicho  c á r t e r ,  donde 

e s t á  p r o v is to  cíe un pifión - 3 1 -  que engrana con l a  rueda - 28-  

paru acornar l a  tran sm isión  cío salida. ! n  e l  soporte -2 3  so 

encuentran lo s  c o j in e t e s  -3 2 -  e sp aciad os  c e d ie n te  un manguito 

- 3 3 - ,  y la  boca de s a l id a  d e l e je  - 30-  e s tá  obturada c e d ía n te  

un escudete -3 4 -  para una. estop ad a no representada.

Por lo  do corito so a p re c ia  que lo s  dos e j e s  - ' ¡ 5-  y 

- 2 5 - ,  respectivam en te  motor y accionado, junto con ios domas 

mecanismos ctue so describen a continuación, queden contenidos

dentro de un alojamiento que lo a  e n c iu r r a  he eméticamente.

1 1  &ja accionado l l e v a  c a la r o s  t r e s  a n i l l o s  - 35-  me­

dian te  ch avetas  respectivas -36—, cuyos a n i l l o s  t ie n e n  mues­

cas lo n g itu d in u lo s  - 3 7 -  ao io n io  convergente con la  s u p e r f i ­

c ie  i n t e r i o r  de o tro s  anillos exteriores -3 8 - montados sobre 

lo s  - 3 5 - ,  en cuyas muescas se encuentra una p lu r a l id a d  de ro-

d i l l e s  -39- sus coi:rtib le  a do e cufiar se entre l e s  s u p e r f i c ie s

—4o— 0' — 41 —, bu ¿o e l  e l e e t c  ao empuja.deros -4 2 - y r e s o r t e s

-4 3 -  contenidos en. cav id aaas  p r e v is t a 0 o,. G ¡ate e f e c t o  en lo s

a n i l l o s  - 3 5 - .

1 1  conjunto do a n i l l o s  -3 5 -  y -38 - con los eüemantos
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ií-úeijjieá-.OB g.gbci'xli os ,  cons " c i t u y e  un dispositivo cíe rueda l i —
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r e f e r e n c ia s  -44—> - 45 -  y  -46-, montados sobre e l  e je  acciona­

do -25- on disposición r.aocuademente espaciada mediante ani­

l l o s  guia -47- y monguitos espaciadores - 48- ,  de manera que 

r e s u l t a n  situados aproximadamonte en los mismos planos t r a n s ­

v e r s a le s  a l  vari ador donde se mueven los codos -'¡7 -, - 18-  y 

- 1 2 - ,  resp e ctiv a m en te .

nos a n i l l o s  -3 8 - tienen un s a l i e n t e  -49- en e l  que 

e s t á  articulada una biela - 50-  que se extiende hacia la pieza 

oscilante citada, l e  cual e s tá  organizada a modo de c o l i s a  

- 51-  en l a  que se encuentra una corredera -52- d isp u esta  para 

deslizarse lo n gitu d in a lm en te  sobre é lla  y  a la  cu al está ar­

t ic u la d o  e l  otro  extremó de le  b i e la  - 50- ,  de manera oue e l  

movimiento ele oscilaci&n de am plitud con stan te  que l a  biela  

-2 0 -comunica, a l a  c o l i s a  - 5 1 -  pus cío sor t r a n s f e r id a  s in c r ó ­

nicamente e l  a n i l l o  - 3 8 - ,  pero con am plitud v a r ia b le ,  s i para 

e l l o  se varia proporcionulménte la posici&n de l a  corredera

- 52- sobre aicixa c o l i s a . Al v a r ia r  e l

2ü. del a n i l l o  —35—, e l  e je  i/•coionudo - 25-

oion ado interina te n te  mentí3 en s i  s e n t id

cha - 5 3 -  cedo ves que la c o l i s a  o s c i le

30.

en una magnitud an gular p ro p o rc io n a l a l a  p osic i& n  de l a  co­

rre d o ra  - 52- .  fu re n te  l o s  movimientos de l a  c o l i s a  - 5 1 -  en 

se n tid o  opuesto , uno de lo s  otros codos del e je  motor r e s ta n ­

t e s  impulsa ul corresp on d ien te  conjunto de b i e l a  y c o l i s a  en 

e l  sen tid o  in d icad o  en primor lu g a r ,  de manera que e l  c o r r e s ­

pondiente a n i l l o  -38 - a cc io n a , e n tr e ta n to ,  a l  e j e  - 25-  de ma­

nera s im i la r ,  manteniendo l a  con tin uid ad  de l a  rotaei& n con 

una v e lo c id a d  d i fe r e n t e  de l a  que onima a l  e je  motor - 15- .
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La colisa - 51-  lleva montado un husillo fileteado 

- 54- ,  dispuesto para Girar en un c o j in e t e  -3 5 -  y  f i j a d o  axial 

mente mediante un a n i l l o  de re te n c ió n  - 5 6 - .  late husillo l le ­

va calado un pifión - 57-  que cngram con una rueda -58-, so li­

d a r ia  ele un oje -52-, a su ves g i r a t o r i o  en un cojinete -60- 

que forma parte de l a  tapa -11-, sobresaliendo a l  e x t e r i o r  

d e l d i s p o s i t i v o .  21 juego de ios exentados de l a  rueda -50 - y 

del pifión - 5 7 -  es adecúa do pera p e r m it ir  l a  oscilación r e l a ­

t i v a  dol últim o con respecto o 1c rueda, durante e l movimien­

to  de la  colisa -51-, a cuyo e f e c t o ,  dicho pifión está dispues 

to a l a  c i t a r a  del e je  de o s c i l a c ió n  de la misma para que di-*, 

dio movimiento sea re la t iv a m e n te  pequeño. I¡1 e j e  -59- so b re­

s a le  al e x t e r io r  cíe la  tapa -11-, donde está provisto de una 

rueda helicoidal -6 0 - que engreiría con un h u s i l l o  - 61-  a su 

vez calado en un e je  -6 2 -  p r o v is t o  de un medio cíe mando ex­

terno, no rep re se n ta d o , t a l  como una m anivela  para v a r ia r  a 

voluntad l a  p o s ic ió n  cíe l a  corredera  -52- sobre la  colisa  

-51-, para lo cual aquella está provista de una abertura ros­

cada en la  que se acopla  el husillo -54-.

1 1  conjunto de rueda y h u s i l l o  descritos últimamente 

está cu b ierto  mediante una tapa - 63-  que impide ser alcanzado 

por e l  p o lv o .

Se comprende fácilmente que la corredera -52- puede 

ser accionada meaiante dispositivos otros que los descritos 

en relación con e s t e  ejem plo, los cuales son pe ríeclámente 

asequibles para cualquier técnico en l a  materia.

he lo misma manera, puede co n ectarse  la biela -20- 

d ireclám ente a la  prolongación - 42-  del an illo  -3 8 - c o r r e s ­

pondiente, on cuyo caso l o s  metilos para la  variación de la  

tra n sm is ió n  d e s c r i t o s  pueden e s t a r  c o n s t i t u ía o s  por un monta-
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j e  e s p e c i a l  cié lo a  codos - 17-» - 18-  y  - 19-  de manera que su 

e x c e n t r ic id a d  set v a r i a b l e ,  o su b stitu yen d o  e s to s  codos por 

e x c é n t r ic a s  de e x c e n tr ic id a d  igualmente v a r ia b le ,  o de c u a l­

q u ier  o tr a  manera p r e v is t a  en la  in tr o d u c c ió n  de la, presen te  

menoría, u o tra s  no in d ica d a s  en e l  ejemplo d e s c r i t o  pero que 

son igualm ente p o s ib le s  dentro de la  e s e n c ia l id a d  del invento.

Por t a n t o ,  e l  in v e n to , en su e s e n c ia l id a d ,  puede s e r  

ro a lia a ü o  on o tra s  v a r ia n te s  que d i f i e r a n  en d e t a l l e  de la s  

in d ica d a s  a t í t u l o  de ejemplos y a l a s  c u a le s  a lc a n z a rá  ig u a l  

mente I b p r o te c c ió n  que se r e c a b a , l o a r á ,  pues, c o n s tr u ir s e  

en c u a lq u ie r  forma y tam-no, con lo s  m a te r ia le s  más adecuados, 

por quedar todo ' l i o  comprendido den tro  ¿ e l  e s p í r i t u  de la s  

r e iv in d ic a c io n e s .

IT 0 ID A

D e s c r ito  e l  in v en to  se d e c laran  como nuevas y  de pro­

p ia  in ven ción  la s  s ig u ie n t e s  r e iv in d ic a c io n e s :

1 . huevo sistem a de v a r ia d o r  p ro g r e s iv o  de v e lo c id a d ,  cíe

l e  c la s e  que comprenden un e j e  motor, re c e p to r  d e l  movimiento 

cuya v e lo c id a d  se desea v a r i a r ,  un e je  accion ad o, re c e p to r  de 

e s t e  movimiento con v e lo c id a d  v a r ia d a ,  y un d i s p o s i t iv o  Í n t e r  

medio que con ecta  dichos e j e s  para t r a n s m it i r  e l  c i ta d o  movi­

m iento, efectuand o la  v a r ia c ió n  cíe su ,v e lo c id a d  según sea  con 

v e n ie n te ,  c a r  a c t  e r  i  z a el o porque d icho d i s p o s i ­

t i v o  interm edio  comprende una p lu r a l id a d  de tra n sm is io n a s , 

cada una cíe l a s  c u a le s  in c lu y e  un d i s p o s i t iv o  de rueda l i b r e  

o s im i la r  funcíorialmente conectaaé con e l  e je  accionado, e s -
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utK.nc.0 til c¿s ííí OuCr d e l  oiú«¿&0 d i s p o s i t iv o  de rué da l i b r e  co— 

iiGCuüáo operedivamente con e l  e^o motor del va r ia d o r  por in — 

uermecUo cíe mi clispoejá-uivo cranslormador cisl no ve n i  gii_j o de ro 

ta c ió n  d s l  mencionado e je  molor en un movimiento cié o s c i l a -  

ci6n del elemento motor ciel d i s p o s i t iv o  oía mecía l i b r e ,  ©n 

c Oi.ij i- - c ~ o.. oc xi mocaos el _ a ju s fo  pora v a r i a r  la  r e la c ió n  de 

ú i  ..n smis i  on a o 1 ¿jiro o.cj~ ojo uo  ̂oí* aa. c ¿ a accion ad o, estando 

e l  d i s p o s i t iv o  motor de caen; una de e s t a s  tra n sm is io n e s  aco­

plado a l  e je  motor con c ie r t o  c íe fasa je  par.- que f en todo mo­

mento, e l  e je  accionado sea movido por una u o tr a  de dichas 

transmisiones.

2. Huevo sistema de variador según la  reivindicación 1,

caracterizado porque el dispositivo transformador consiste 

en un codo de cigüeñal conectado con e l eje motor, en cuyo 

codo se articula una biela conectada por su entramo opuesto 

a una prolongación r a d i a l  del elemento motor d e l  dispositivo 

do rueda lib re .

3» Huevo sistema de .variador según la  r e i v i n d ic a c i ó n  1,

c a r a c te r iz a d o  porque e l citado d i s p o s i t iv o  t r a n s í  am ador con­

s i s t e  en una excéntrica conectada, con e l  e je  motor y una pa­

la n c a  de contacto  r e la c io n a d a  operativam ente con la  misma y 

con e l  mencionado elemento motor del d is p o s i t iv o  ae rueda

l i  u re .

^. i-, ue vo a_. a j ... i... etc Vl . r «i: c.c a a c ' ..u l a  a c .l v ... ji i  c  a o i  o.a "1,

caracterizado porque e l d is p o s i t iv o  transform ador es un p la ­

to  conectado funcionalm ente con e l  e je  motor de manera que 

sus e j e s  de f i g u r a  y do g ir o  forman c i e r t o  ángulo en tro  s í ,  

en combinación con una palanca de co n ta cto  relacionada opera­

tivamente con s i  mismo y con e l  elemento motor del d i s p o s i t i ­

vo de rué cía l i b r e .
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5  CENTIMOS

5. huevo sistem a cíe v a r i  ador según una de l a s  r e i v i n d i ­

cac io n es  1 a 4, c a r a c te r iz a d o  porque clic lia b i e l a  o p a lan ca  cíe 

GOilijci O u O fífí’iícl lLU.11 c io iia ln en to  conectaaa con una p ie z a  o s c i la n ­

te  in te rm ed ia , a su voz re la c io n a d a  con l a  p rolon gación  r a ­

d i a l  del elononto motor a e l  d i s p o s i t iv o  de rueda l i b r e .

6. iu e v o  sistem a ae v a r i  ador según una de l a s  r e i v i n d i ­

cacion es 1 u 5, car-.-eterizado porque e l  d i s p o s i t iv o  ele a ju s te  

para v a r i a r  l a  r e la c ió n  de tran sm isión  c o n s is to  en una c o r r e ­

dera montada en d is p o s ic ió n  librem ente c o r r e d iz a  sobre dicha 

p ie z a  o s c i l a n t e ,  y conectad:.: con e l  e l  omento motor d e l  d i s ­

p o s i t iv o  de rueaa' l i b r a  por interm edio ds una b i e la  da cone­

x ió n ,  estando dicha corredara  r e la c io n a d a  con medios de con­

t r o l  para v a r i a r  su d i s t a n c ia  a l  punto do o s c i la c ió n  de dicha

p ie z a  o s c i l a n t  e .

7 .  suevo sistem a ae va r ia d o r  según una de l a s  r e i v i n d i ­

cac io n es  1 a 3 y 5» c a r a c te r iz a d o  porque d icho d is p o s i t iv o  de 

a ju s te  c o n s is te  en un oedo do c ig ü e ñ a l o e x c é n t r ic a  ae excen­

t r i c i d a d  v a r i a b l e ,  en combinación con medios para v a r ia r  d i ­

cha e x c e n t r ic id a d .

8. huevo sistem a cío v a ria ao r  según una ae la s  r e i v i n d i ­

ca c io n es  1, 4 y 5, c a r a c te r iz a d o  porque dicho d i s p o s i t iv o  ae 

a ju s t e  c o n s is te  en un mecanismo para h acer v a r ia r  l a  i n c l i n a ­

ción  d e l  p la t o  con ra s p é e te  a su a jo  do g i r o .

9. huevo sistem a de v a r ia d o r ' según una ae l a s  r e i v i n d i ­

ca o i ono e "t a 5, c a r a c te r iz a d o  porque dicho d is p o s i t iv o  do ajo® 

te  c o n s is te  en unos elem entos interm edios del d i s p o s i t iv o  ae 

rueda l i b r e  o s i m i la r ,  organizados a modo de elementos de ■ 

tran sm isión  v a r i a b l e ,  en combina oión oon medios para v a r ia r

l a  r e la c ió n  de tran sm isión  de dichos elementos in term ed ios, 

de l elemento motor e l  elemento accionado d e l d i s p o s i t iv o  de
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rueda l i b r e .

10. Auevo sistem a de variacior progresivo cíe velocidad.

Según se d e scrib e  y  r e i v i n d ic a  en l a  p resen te  memoria 

d e s c r ip t iv a  que conata do once lionas, foliadas y e s c r i t a s  a 

maquina por una sola cara» acompañadas de dos láminas de di­

bujos .

Llacírid, a 29 de enero de 1953*

JUCAS VáLIS EOIJEHO 

JOSÍÍ RinOH YAILS EOI.IEHO 

p. a.
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