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por "UNAS MEJORAS EN LOS REGULADORES AUTOMATICOS DE VE-
TLOGIDAD DE LAS MAQUINAS DE HILAR", a favor de D2 Anto-
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en Barcelons, Villarroel, 99.
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MEMORIA DESCRIPTIVA

El presente invento se refiere a las mdquinas de
hilar, y es aplicable a cualquiera de sus diversas va-
rientes. Como se sabe, recientemente se han introducido
en estas mdquinas determinados mecanismos para regular
autondticanente y en funcidn del progresivo crecimiento
del didmetro de la hugada a medida que el hilo se alma-
cena en el huso o canilla, para conseguir que la velo=-
cidad lineal del hilo, y en consecuencia, su tensidn,
se mantenga constante desde el principio al fin de la
husada; en definitiva, que el hilo no sufra sobreten-

siones peligrosas en el curso de su recogida en el huso.

g A

-t
2



207369

Tienep,por tanto, estos mecanismos de regulacién automdtica,
un particular interés cuando se trata de fibras débiles o
delicadas por su estructura o también cuando se deses hiler

15. fibras de escasa longitud que no gdmiten grandes tensiones.

Ahora bien, estos mecanismos preéentanvalgunas difi-
cultades, ya gque debe relacionarse su funcionamiento con
la longitud o alturg exacta de depdsito de hilo que desesa
alpacenarse en los husos de cada mdquina concreta, alturs

20. que, como se sabe, es variable en las distintas variedades
de mdquinas de hilar. Ello obliga a cdlculos y disefios di-
f{ciles en cada caso.

Con las mejoras objeto de este invento, se resuelve
satisfactoriamente esta interesante cuestidén, permitiendo

25. estendarizar la fabricacidén de los mecanismos de regulacidn
automdtica de velocidad, haciéndolos aptos para ser apli=-
cados & cualquier mdquina de hilar, y reduciendo el dispo-
sitivo de graduacidn a un Srgano de féell acceso, desmonta-
je y cambio, y de sencilla comprensidn.

30. Para comprender mejor las caracteristicas del invento
que nos ocupa, y su finglidad, adjuntamos unos dibujos que
nos muestran: la figura I un huso con su carga de hilo g
ia que se haré referencia para comprender la finalidad de
las mejoras ideadas; la figura II, un esquema, parcial, de

35. un mecanismo de régulacién automética de velocidades, ya
conocido, peéro al cual se le han aplicado las mejéras en
cuestidn; las restantes figuraas, III y IV, dan detalles com=-
vlementarios de dichas mejoras, en una de sus ejecuciones
més recomendables.

40, Todos estos dibujos tlenen carscter de ejemplo; son
ilustrativos a los fines de ests descripeidn pero no limi-
tativos a los efectos de la patente que se describe. Es mds,
debe consignarse que, a dichos efectés, seran perfectamente

variables todos cuentos detalles no afecten, alteren, cambien
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o modifiquen la esencia de las mejoras ideadas que aqui
ge describen.

Le esencia de lag mejoras ideadas consiste en inter-
venir, dentro de ciertos limites y segin directrices iné-
ditas, los movimientos, o sea la actuacidn del véstago -1-
sobre el mecanismo regulasdor de velocidades, el cual, como
ye ha sido divulgado, estd soclicitado, ademds de las fuer-—
zas de cardcter general, que no interesan para el objeto
presente, por las fuerzas antagdnicas de un resorte elds-—
tico ~2- segin -3- y de un contrapeso -4- segin —5-.

En los limites de intervencidn, de acuerdo, en cada
caso, con las distintas gradaciones de cambio de didmetro
entre las zonas —A- y -B- cdénicas de los extremos de la
husada, fig. I, y la -C- casi cilindrica, de la parte
central; se interponian entre el anclaje -6- del cable o
cadena =7- scbre -l- y el contrapeso =4-~, un excéntrico
que actuaba sobre topes solidarios a -7- y que se hacis
girar en funcidn del reglaje o aplantillado general de la
méquina de hilar. La correlacidn de giro del.exnéntricb
con el reglaje general, era constante y se establecia me-
diante el eje flexible -8-, el tornillo sin fin -9-, y 1la
rueda helicoidal -10- solidaria con el excéntrico que no
ge disefia, y los limites de actuacidn sobre el vdstago los
determinaba el perfil de tal excéntrico. Esta correiacién,
en las mejoras ideadas, me mantiene, perc se suprime el
excéntrico, ya que siendo variableslas dimensiones -A-,
-B~ y ~C- de la husada, resultaba un problems de muy difi-
cil solucién mecdnica, en primer lugér por el perfil del
excéntrico, en segundo, por la dudosa eficacia de éste
excéntrico, y finalmente, porque requeria disponer de una
verdadera existencia de excéntricos pars cada cambio de |

las medidas, mejor dicho de la glturs de =C-:
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Segdn les mejoras ideadas, para condicionar los
limites de intervencidn sobre la variacién de velocidades,
relacionados con las diversas zonas en que se divide la
altura de le husada, se establece una especial orgsnizacidén
de la solidaridad de movimientos entre una rueds circular
-12- 0 sea no excéntrica, a la cual se¢ fija el cable —=7=-
y el eje del pifidn ~9-, en forma tal que esta solidaridad
sea discontinua, o sea que sdlo resulte efectiva en los
arcos o dngulos de giro -E- de la -12- que correspondan a
las alturas —-A- y -B- de los extremos cdnicos de la husada;
o, mejor dicho, que no exista esta solidaridad, y, por
tanto la rueda -12- guede loca sobre el eje -1l-, y por
tanto inmévil en el dngulo de giro -D- gue corresponde a
la altura de la zona central cilindrica -C-.

Estae orgenizacidn puede resolverse por embragues més
o menos complejos, mecanicos o electromagnéticos; es pre-
ferente; sin embargo, por mds simple, la solucidn que se
detalla en las figuras II, III y IV, que consistira, en
regolver la solideridad condicionads entre ~1l- y -12- por
un tope fijo -13- que coincide con la ranura -14- previs-
ta segin un arco periférico del eje que tenga uns magnitud
en grados. equivalentes sobre la -12- a la altura -C- de la
husada, 0, dicho en forma més cient{fica, segin un arco o
suma de arcos cuya tangente o sume de tangentes sea ~C-.

Esta magnitud angular puede llegar a ser igual o
mayor de 360%2; en tal caso, se resuelve la solucién de los
limites de solidaridad superponiendo elementcs intermedios
-15- fig. IV, entre eje -11- y polea -12-, enlazados entre
s{ por tope -13'- y ranura en forme que la suma de arcoe
-D-D'~ equivalge a la magnitud deseada.

Esta solucidn de tope colisor, en lugar de ser radial

puede establecerse axial, es a saber, por dos platos enfren-

tados, uno solidario con la polea -12- y el otro con el eje

et e g
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-11-, y uno provisto de un tope saliente y el otro de una
ranura circular, y caeben soluciones, mds complejas, a base
de embragues deslizantes.

Pdeil es deducir de la anterior descripeidn, que con
las mejoras ideadas se consigue un condicionado perfecto
por los limites precisos y rigidos de tope, para las varia-
cioneg de velocidad en las zonas afectadas, ¥y asimismo, que
para variar estos limites basta variar el casquillo, el eje
o la polea. AUn més, bastaris sbélo modificar la magnitud
angular de la ranurg con plantillas o rellenos adecuados.

NoOoTA.

Se reivindica como objeto de esta Patente de inven-
cidn: ,

l.- Unas mejoras en los reguladores automdticos de velo-
cidad de las mdquinas de hilar, que afectan a los drganos
que limitan las modificaciones de regulacidn en las zonas
o alturas de la hussda afectadas de conicidad y que no in-
tervienen en la cilindrica central de la misma, y que se
caracterizan por una especial orgenizacidén de solidaridad
entre el eje gque es satélite del sistema genersl de regla-

je de la mdquina de hilar y una polea circular y no excén-

_ trice sobre la cual se arrolla y fija el cable o cadena que,

apoyado sobre el vdstago de mando del cambio, estd someti-
do a la accidn del contrapeso que actia antagdnicamente

con el resorte en estos mecanismos de regulacidn automg-
tica de velocidad. ,
2.- Las propias mejoras de la reivindicacidn anterior, ca- )
racterizadas por el hecho de que la especial orgenizacidn

de solidaridad, consista en que durante una magnitud de giro
de la polea, equivalente a la altura de la zona cilindrica
de husada, ésta polea quede loca e inmdvil sobre el eje sa-
télite del sistema gemeral de reglaje, independiente del

giro propio de éste; y que esta misma polea, al scbrepasar
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dichos limites, quede solidarizada y gire con la rotacidn
del eje satélite del reglaﬁe general.
3.- Las propias mejoras de las reivindicaciones anteriores,
caracterizadas por el hecho de gue la especial organizacién
de solidaridad, se resuelva mediante un tope excéntrico o
radial solidaric con la polea circular y no excéntrica,
o con su eje; quedando gulmdo o coincidente dicho tope
con una ranura periférica, anular o arqueada prevista en
el otro elemento.
4,~ Las propias mejoras de las reivindicaciones anteriores,
caracterizadas por el hecho de que cuando le altura de la
zona cilindrica de la husada exija magnitudes angulares
préximas, iguales, o mayores de los 3602, se interpongan
entre polea cirecular y no excéntrica y su eje, ugo o mas
elementos intermedios, como casquillos o platos, cada
uno de ellos enlazado con el siguiente por tope y ranura
arqueads; de modo que la suma de magnitudes angulares
de las ranuras sea igual a la magnitud angular requerida
por la altura de la zona c¢ili{ndrica de la husada.
Sean cuales fueren las circunstancias que concurran
con la esencilalidad de le Patente de invencidn definide
en lag anteriores reivindicaciones, cual objeto es:
5.,- "UNAS MEJORAS EN LOS REGULADCRES AUTQMATICOS DE VE-
LOCIDAD DE LAS MAQUINAS DE HILAR"Y,
Consta la presente memoris de seis hojas foliadas,
mecanografiadas por una sola cara y del dibujo adjunto.
Barcelona ocho de enero de mil novecientos cincuenta

y tres.
P. A. de D8 Antonia Pghcyet Masg,




Dora ANTON/A PASCULT MAS
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