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MEMORIA DESCRIPTIVA

qua se presenta para anir a la  so licitad

da

P A T E N T E  DE  I N V E N C I O N  

Nc 207 . 3 6 3 , formulada ê , 22 da Enero de 195 3 .

en

E S P A Ñ A  

por VEINTE años

a nombra de SCHIESS Ag3KEN98SELLSeHAFT, entidad alemana, 

establecida en nansa-Allee 2 8 9 , DHsseldorf-obarkaasal, 

Alemania, por:

"UN DISPOS ITIVO DE CARGA POR MUELLE PARA RODILLOS 

DE PRESE0N, EN ESPECIAL PARA MECANISMOS DE ESTIRAJE EN 

MAQUINAS 18 HILATURA".

- O - O - O - O - O - O - O - O - O - O - O - O - O - O -

E1 invento sa raí jare a un dispositivo da 

car^  para rodillos da presión, en espacial para maoanie- 

moa da estiraja en maquinas de hilatura.

1



2 c  ¿

207363

Sn loa mecanismos de estiraje  de laa meo ha­

yas preparadoras y Ae laa méchalas en fino -  peí o también an 

otras máquinas Ae trabajo -  ae emplean an gran escala c ilin ­

dros rotativos con cilindros da presión superpuestos, que 

 ̂ cargados por pasos o por fuerza Ae maellas, retienen entre

si y e l cilindro inferior al material a trabajar. Bn la  in ­

dustria da la  hilatura, la s  fuerzas de carga precisas para 

obtener la  presión de retención necesaria entra loa rodi­

llo s , dependan da la s  condicionas da e stira ja  y da hilado 

10 en cada caso, de la  clase del material fibroso y de su

grueso, su torsión y demás condiciones, podiendo alcanzar 

valores considerables.

Indiferentemente* de ai dichas fuerzas de car­

ga son generadas por pesos o por muelles, so lic ita n  en cada 

1S caso considerablemente toda la armadura de la  máquina, que

ha de elegirse lo suficientemente fuerte y rígida para poder 

absorber la s  fuerzas. Si le s  rodillos de presión son carga­

dos mediante pesos, toda la  carga, que en cie rtas circuns­

tancias puede ascender a varias toneladas, es transmitida 

20 por e l armazón de la  máquina a l suelo, e l  cual, por lo tan­

to, ha de construirse igualmente resistente.

la  oarga del rodillo de presión s o lic ita  al 

rodillo inferior (rodillo de marcha) a flexión y repre­

senta además la  parte más esencial de la oarga de los eo- 

25 portea en los soportes de los ro d illo s, los esfuerzos a

flexión y de los soportes son, empero, de inCLuencia deci­

siva sobre las dimensiones de loa rodillos de marcha, puesto
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que éstos no deben flexional de manera inadmi aibíe bajo la  

influencia de las fuerzas de carga. dCL diámetro de los ro­

d illo s de marcha, la  separación de loa puntos de soporte 

así como el numero de soportes, dependen, por lo tanto,

5 de loa esfuerzos citados, de manera que hasta ahora no 

podían elegirse los diámetros de los rodillos de marcha 

solamente desde los puntos de vista técnicos en cuanto a l  

hilado y al e stira je , ta l  como es de desea por ejemplo cuando 

ae ha de tratar material de fibra corta en mecanismos es- 

10 tiradores, en los cuales las distancias entre los diversos 

cilindros y rodillos de paso, han de elegirse lo mas peque­

ñas posibles. Por los motivos indicados, empero, tiene un 

lím ite la  reducción del diámetro de los ro d illo s, a distan­

cia dada entre los soportes, igualmente que a la inversa,

18 a diámetro dado de loe rodillos, se puede determinar auto­

máticamente desde los mismos puntos de v ista  el número de 

soportes y las distancias de éstos entre s i .

Con objeto de fija r  los rodillo a de presión 

en su posición oon respecte a l rodillo inferior, se condu- 

20 cen lo s ejes de los rodillos de presión por sus extremos 

en apoyos especiales, por ejemplo rendijas en los soportes 

o "chapeaux", o bien se u tilizan  v a r illa je s  de sustenta­

ción, brazos de péádulc o similares, que con uno de aua 

extremos abrazan e l eje del rodillo de presión por al cen- 

28 tro, siendo basco labias por el otro extremo alrededor de 

un eje f i jo .

El invento tiene por objeto la  creación de
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an dispositivo de carga para rodillos de presión, en espe­

cial para mecanismos de estiraje  de maquinas de hilatura, 

que permita, por ana parte, poner al rodillo de presión 

bajo una presión de carga de cualquier valor deseado, sin  

5 so lic ita r  por e lle  esencialmente a l cilindro inferior a 

flexión ni tampoco a sus soportes a presión, y que por 

otra parte, se sirve del propio rodillo inferior para fija r  

la  posición del rodillo de presión.

Hl invento consiste en que e l  rodillo de 

10 presión sata unido inmediatamente por cierre de forma y 

de fuerza y paralele axilmente a l  rodillo inferior, con 

el que oolabora. la  sujeción del rodillo  de presión se 

halla montada en el rodillo inferior de forma que no pue­

de desplazarse axilmente. He sujeción del rodillo de presión 

15 puede, de acuerdo con una realización preferida del inven­

to , ir montada sobre una garganta del rodillo inferior. En 

otra forma de realizacióh, e l soporte de la  sujeción del 

rodillo de presión sobre e l  rodillo inferior, es mantenido 

en su posición mediante manguitos cilindricos montados ao- 

20 bre este ultimo. De acuerdo con o Era característica del in­

vento, la  sujeción del rodillo  de presión está provista 

de por lo menos un muelle, cuya fuerza actúa sobre e l ro­

d illo  de presión. En un extremo de la  sujeción puede estar 

prevista una conducción paralela, en la cual puede despla­

zarse una pieza de deslizamiento, convenientemente prismá­

tic a , que se halla bajo la  acción de un muelle y presiona 

sobre e l rodillo de presión. Ha pieza de deslizamiento pua-
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de sei ye cambiable, jante con el muelle. El soporte de la  

sujeción puede además estar realizado de ta l  manera, que 

una vez retirado e l cilindro de presión, pueda separarse 

el dispositivo, como un todo, del rodillo inferior.

la  sujeción del rodillo de presión consiste en un estribo, 

uno de cuyos extremos presiona sobre e l  rodillo de presión 

y cuyo otro extremo se apoya sobre el rodillo inferior, la  

sujeción puede realizarse también como estribe en ai e lis ­

io tico , que con uno de sus extremos abarca por debajo al ro­

dillo  inferior, y con el otro, presiona sobre e l  rodillo  

de presión.

un cojinete de rodamiento sobre e l  rodillo inferior, con 

objeto de conseguir una fuerza de retroceso, que trate de 

mantener e l eje del rodillo de presión en la  dirección del 

eje del rodillo inferior, sin  precisar para ello medios 

20' auxiliares, e l invento propone hacer pasar la  dirección 

del efecto de la  fuerza del muelle a cierta distancia del 

eje del rodillo inferior.

jgn otra forma de realización del invento

3a suj eción está convenientemente aaegurada 

contra giroe alrededor del eje del rodillo inferior, me- 

16 diante un tope. 3a sujeción puede estar además montada en
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jo a tase de algunos ejemplos de realización. los ejemplos 

de realización ae refieren sobre todo a rodillos de presión 

para mecanismos de estiraje de máquinas de hilatura, pero 

puede aplicarse el invento también en forma conveniente 

S en otras máquinas de trabajo, en las cuales sea preciso 

mantener una determinada materia a trabajar en unión de 

retención entre rodillos giratorios.

la  figura 1 es una -"tata en perspectiva del 

dispositivo de carga de acuerdo con e l invento.

10 la  figura 2 es una sección v e rtica l a través

del dispositivo de carga de la  figura 1 .

la  figura 3 muestra un detalle modificado 

del dispositivo de carga, en sección transversal.

la  figura 4  muestra otra modificación en 

15  sección longitudinal parcial.

la  figura 6 es una vista  de otra forma de 

realización en sección longitudinal parcial.

la  figura 6 es una sección transversal de

la  figura 8.

80 la  figura 7 muestra otra forma de re a li­

zación en sección longitudinal parcial.

la  figura B es una sección transversal es­

quemática a través de otra forma de realización.

la  figura 9 muestra un dispositivo de dea- 

28 montaje en sección transversal.

la  figura 10 es una variante de la  figu ­

ra 9.

-  6 —
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la  figura 11 es una vista  lateral do ana 

forma simplificada de realización del dispositivo de carga.

la  fignra 13  muestra una vista  en perspec­

tiv a  de un dispositivo de carga con pieza de presión reeam- 

8 biable.

la  íignra 13  muestra otra forma de realiaa- 

oión v ista  de costado.

la  figura 14  es una. v is ta  en perspectiva de 

un dispositivo de carga más simplificado.

3-0 la  figura 15 muestra la  v ista  lateral de ana

variante de la  forma de realización según la  figura 1 4 .

le s  números de referencia iguales designan 

en las figuras piezas iguales.

Junto oon uñ cilindro inferior 1 , que en loa  

15 mecanismos de estiraje  de máquinas de hilatura generalmen­

te en estriado, colaboran ro d illo s, cilindros o roldanas 

de presión lo de ta l manera, que entre los dos cuerpos ro­

tativo s 1 ,  10 es retenido el material a tratar, por ejem­

plo cordones de fibras o similares, en la s  lineas de con- 

20 tacto 2, 3 . 3&itre los puntos de retención 2, 3 e l cilindre  

inferior 1  tiene una garganta 4 , en la  que encaja e l  man­

guito de un soporte de deslizamiento 5 de un estribe de su­

jeción 7 , convenientemente dividido en dos. 31 estribo de 

sujeción 7 puede estar formado de una sola pieza junto con 

25 por lo menos una de las partes del soporte de deslizamien­

to 5 . otro extremo del estribe de sujeción 7 ha sido 

realizado en forma de conducción de deslizamiento 7*, en la
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que puede desplazarse una pieza de deslizamiento 8 en con­

tra de por lo menos un muelle 6. La pieza de deslizamiento

8 está provista de una ranura-soporte para e l  eje 9 del ro­

d illo  de presión 10, de manera que al montar la pieza de

8 deslizamiento 8 sobre e l  eje 9 por medio de lo s ganchos 8* , 

los rodillos de presión 10 son mantenidos exactamente pa­

ralelos con respecto al rodillo inferior 1 ,  jgl cojinete 8 

está asegurado contra un desplazamiento la te r a l, por enca­

jar exactamente en la  garganta 4 . Igualmente puede estar 

10 asegurado el eje 9 contra un movimiento la te ra l en la ra­

nura soporte de la  pieza de deslizamiento 8, mediante una 

garganta similar 9* .

Con objeto de evitar que e l  dispositivo de 

carga gire alrededor del eje del rodillo 1 , siendo por ejem- 

18 pie arrastrado por el rodillo rotativo 1 ,  ha sido previsto  

en el soporte 8 o en la  sujeción 7 un punto de tope, por 

ejemplo el talán saliente 11, que durante e l  funcionamien­

to se epoya contra um tope fijo  1 3 , de manera que el eje

9 permanece completamente parado en e l espacio,

80 Como se desprende de lo antedio hOj, lo s  ro­

dillos de presián 10 están unidos inmediatamente por cie­

rre de forma y de fuerza a l cilindro. Con ello  viene dado 

el flujo de fuerza más breve posible de la  fuerza de re­

tención — en cierto modo en cortocircuito — que ahora ya 

28 no s o lic ita  ni puede deformar en medida apreciable a í le -

xián ni a l rodillo 1 ,  ni a loa soportes de los rodillos  

(no representados), ni a ninguna otra pieza de la  armadu-

-  8 -
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Y

la  cLe la  maquina o paite del suelo. También desde el pan­

to de viata de la  técnica de las vibraciones es este re­

torno de la  fuerza por la  v ía  más corta, ya que se efectúa  

exclusivamente por los estriboade aujecién 7 , superior a 

6 las vías de retorno de la  fuerza hasta ahora corrientes a 

través del rodillo solicitado a ilexién , sus cojinetes, 

los soportes de éstos y la  armadura de la  máquina, ya que 

el número de sistemas de muelle-masa capaces de vibrar, 

que se encuentran en la s  vías abreviadea de retorno de 

10 la  fuerza, se reduce considerablemente. Igualmente se con­

sigue por la  vía más corta la  posicién exaota del eje del 

rodillo de paesiún frente a l eje del rodillo inferior, 

puesto que para ello sirve e l propio rodillo inferior 1 .

Sobre lo s soportes laterales del rodillo  

15 inferior 1 ya no actúa más que e l  paso propio del rodillo  

inferior 1 ,  e l de los rodillos de presión 10 y el de loe 

dispositivos de carga 5 a l 6, es decir, únicamente una 

fraccién de las fuerzas de carga que se presentan en los  

dispositivos conocidos.

SO Para el apoyo del dispositivo de retención,

en especial cuando se trata de una realizacién de los coji­

netes 5 a de acuerdo oon la  figura 3 , puede emplear se cual­

quier material apropiado, es deoir, también hierro ein teri-  

zado o material p lástico, con objeto de sim plificar en lo  

25 posible la  vigilancia y e l  engrase.

En lugar de cojinetea divididos puede em­

plearse también un mangaito 5b cerrado, tal como se repre-

-  9 -
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eenta en la  figura 4 , siempre que las secciones de roAi­

l lo  la  que se hallan entre los diversos soportes, sean 

pasadas lateralmente en forma de manguitos o caequillos 

por encima Ael árbol nuolear ib , siendo después sujetas 

sobre este último con lo s medios corrientes.

demiento para el apoyo Ael estribo de sujeciún 7 sobre e l  

rodillo inferior 1 . la s  figuras 5 y 6 muestran por ejemplo 

agujas 1 3 , que se embuten directamente en la garganta 4  del 

rodillo inferior 1 ,  mientras que e l  a n illo  exterior 14  del 

oojinete de agujas se hace pasar por encima del ro d illo , 

lo s  an illo s de empaquetadura 16 preservan a l  cojinete con­

tra ensuciamiento o fuga de lubrificante, mientras que 

discos de seguridad elástico s 15a lo hacen contra su des­

plazamiento a x il.

la  figura 7 han sido montados a manera de ejemplo cojine­

tes de agujas 16 de los corrientes en e l comercio, con 

anillo exterior, sobre e l  árbol nuclear Ib, alternando 

con manguitos cilindricos la ,  análogamente a la  figura 4 .

Si de acuerdo con la  figura 8 se realiza  

el dispositivo de retenciún de ta l  manera, que la  direo- 

cián de efecto de la  fuerza del muelle 6, respectivamen­

te la direccién de deslizamiento de la  pieza 8, no pase 

al igual que en la s  figuras 1 y & a través del eje del ro­

d illo  inferior 1 , sino que permanezca a una distancia "a" 

de dicho eje, entonces los rodillos de presién 10 quedan

También pueden emplearse cojinetes de ro-

Bn la  forma de realizaoiún de acuerdo oon

-  10 -
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sometidos a una fuerza de retroceso que es efectiva, en 

cnanto los rodillos giran por ejemplo alrededor del eje  

b-b frente a l eje del cilindro 1 ,  puesto que cada uno de 

estos giros únicamente podría realizarse en contra de la  

6 fuerza del muelle, incluso s i  se hiciera deslizar la  pie­

za de presión 8a en forma de cuerpo esférico dentro de una 

caja redonda 7a. De ello  resulta un "efecto de péndulo" 

análogo, a l que se conseguía hasta ahora en los rodillos  

de presién con ayuda da otros medios, n i valor de la  fuer- 

10 za de retroceso depende del tamaño de la  distancia "a" y 

de loa diámetros de loa rodillos 1 y 10. la s  componentes 

de la s  fuerzas transversales actuantes, son absorbidas por 

el propio dispositivo de retención.

Hl desmontaje de los rodillos de presión 

1S lo, incluso durante e l  servicio , es posible en forma sen- 

o illa . A ta l fin  se puede o bien, ta l como se representa 

en la  figura 9, descargar total o parcialmente e l muelle 

6 mediante una palanca acodada 13a o un dispositivo análo­

go, sacando a continuación e l eje 9 del rodillo de la  ra- 

2o nura de soporte de la  pieza .8. Se puede, empero, también 

tensar por breve tiempo el muelle 6 a mano o mediante una 

palanca o lla v e  1 3 , según se indi oa en la  figura 2, con le  

cual la  pieza 8 es empujada hacia arriba, haciéndose salir  

a los rodillos de presién 10 de su ranura del soporte.

 ̂ la  presión del muelle puede regularse tam­

bién durante el servicio con ayuda de medios conocidos, 

la  figura lo ilustra la  posibilidad del ajuste por medio

-  U  -
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a# nn tornillo da ajuste 1 7 .

HL aano illo  y económico dispositivo de sar­

ga do acuerde oon ol invento, que puede oonatruirae en au 

mayor parte de piezaa de chapa estampadas, ofrece empero 

S todavía otraa posibilidades aenoillaa de variar en caao 

necesar io la  presión del muelle, es decir, la  presión de 

retenoión en 2 y 3 . nn lugar del ajusté individual por me­

dio de tuercas 17 o sim ilares, pueden desengancharse loa  

dispositivos de retención completos de todo un lado de la  

10 máquina, substituyéndose por dispositivos da retención pro­

visto s de muelles de mayor o menor fuerza de retención, 

que pueden distinguirse fácilmente entre ai por medio de 

determinadas caracterizaciones, por ejemplo pintándose de 

colorea d istintos, para ello es apropiada la  forma de rea- 

15 lización  mostrada por ejemplo en la  figura 1 1 , en la  cual 

el gancho del estribo 7 abarca el manguito dél soporte 6 

aproximadamente alrededor de la  mitad de su p eriferia. Una 

vez sueltos los rodillos de presión 10 en la  forma arriba 

desorita, puede desengancharse sencillamente todo el estri­

bo bo 7 , siendo substituido por otro con muelle más fuerte o 

más débil.

Ahora bien, es igualmente posible substituir 

en lugar de todo el estribo, tan sólo la  pieza de presión 

8 por otra con otros muelles, ta l como se representa en la  

25 figura 1 2 . la  sujeción 7 tiene a ta l fin  escotaduras la te ­

rales 7a. Una vez desmontados los cilindros de presión en 

la  forma descrita, se empuja hacia abajo la  pieza deapla-

12 -
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zable 8, jauto con loa muelles en e lla  alojados, en direo- 

ción de la  flecha, sacándose lateralmente por laa escota­

duras 7a. A la  inveraa, paede montarae ana naeva pieza 8 

con otros maellea en la  sujeción 7 .

8 la  faerza de presión paede apoyarse en el

rodillo inferior 1 , ta l como ae ve en la  figara 1S, sobre 

por lo menos ana roldana de contrapresión 1 8 . gn este caso 

es precisa otra fija ció n  espacial amplia de la  sujeción 7, 

haciendo por ejemplo qae an perno 19 en el extremo de le  

10 sujeción 7 abarque la  v a r illa  de tope 1 2 . Si ae prevean

dos o más roldanas de contrapresión, entonces basta an tope 

sen cillo, tal como 1 1 , 12 en la  figara 2.

Una íonaa de realización especialmente sen­

c illa  del dispositivo de carga lo maestra la  figara 1 4 .

18 Aquí sirven maelles laminares 20 da estribos de retención, 

loa oaales, por ana parte, cogen por debajo al rodillo in­

ferior 1 en e l correaondiente panto de soporte 4 , interca­

lando sa un cojinete 8 dividido e da ana pieza, y por otra, 

ejercen ana presión sobre e l  eje  9 del rodillo de presión, 

20 abarcándolo desde arriba.

la  figara 18 maestra ana combinación de la  

realización de estribo de fle je  representado en la  figara  

1 4 , oon la  roldana de contrapresión de acaerdo con la  f i ­

gara 1 3 .

Bata solicitad , que corresponde a la  pre­

sentada en Alemania e l 23 de Enere de 1 9 8 8 , bajo el ña­

mare U 1822  V II/76C, se acoge a los beneficios del artíca-

-  13
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lo  B1 del vigente Estatuto sobre propiedad Industrial.

- O -  N O T A  -  O -

loe puntos de invención propia y nueva que 

ae presentan para que asan objeto de esta Patente de in­

vención en gspaña, por VEINTE años, eon loa siguientes:

lo . -  Un dispositivo de carga por mu e lle  para 

rodillos de presión, en espeoial para mecanismos de e s ti­

raje en máquinas de hilatura, caracterizado porque e l  ro­

d illo  de presión (10) se halla unido directamente por cie­

rre de forma y de fuerzas y axilmente paralelo a l rodillo  

inferior ( i) ,  y colaborando o o n ól.

2 e. -  Un dispositivo de carga per muelle 

de acuerde con la  reivindicación 1 ,  caracterizado porque 

la  sujeción del rodillo de presión (10) ee halla montada 

en e l rodillo inferior (1), no siendo desplazable axilmen­

te.

3 R. -  Un dispositivo de carga pea mu alie  

de acuerdo con las reivindicaciones 1 y 2, caracterizado 

porque la sujeción del rodillo de presión (10) está mon­

tado de manera que encaja en una garganta (4=) del rodillo  

inferior ( l ) .

1 4
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BS
4 c. -  un dispositivo de carga por mualie 

de acuerdo con la s  reivindicaciones 1 y 2, caracterizado 

porque al soporte de la  sujeción del rodillo de presión 

(10) es mantenido en su posición sobre e l rodillo in ie-  

5 rior (1 ) mediante manguitos cilindricos montados sobre 

este último.

Be. -  Un dispositivo de carga por muelle 

de acuerdo con las reivindicaciones 1 a la  4 , caracteri­

zado porque la  sujeción del rodillo de presión (10) está  

10 provista de por lo menos un muelle (6), cuya fuerza actúa 

sobre a l rodillo de presión (10).

6e. -  Un dispositivo de carga por muelle 

de acuerdo con la  reivindicación 5 , caracterizado por ha­

berse previsto en uno de los extremos de la  sujeción una 

15  gufa paralela ( ? ') ,  en la  oual puede desplazarse una pie­

za deslizante (6), convenientemente prismática, que ae 

encuentra bajo el efecto de un muelle, y que presiona 

sobre el rodillo de presión (10).

7 a. -  un dispositivo de carga per muelle 

80 de acuerdo con la  reivindicación 6, caracterizado por 

ser recambiable la  pieza deslizante (8) junto con el 

muelle (6).

8e. -  un dispositivo de carga por muelle 

de acuerdo con la s  reivindicaciones 1 a la 6, caracteri- 

25 zado por estar realizado al soporte de la sujeción de tal 

manera, que e l dispositivo, una vez separado el rodillo  

de presión (10), puede ser Aeamontado del rodillo infe-
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rior como un todo, (figura 1 1 ) .

$c, -  un dispositivo da carga por muelle 

da acuerdo con una áa laa reivindicaciones anterioras, 

caracterizado por oonaistir la  sujeción del rodillo de 

5 presión en un estribo (7 ,2 0 ), uno de cuyos extremos pre­

siona aobre e l rodillo de presión (10), y cuyo otro ex­

tremo asienta en e l cilindro inferior (11).

loe. -  Un dispositivo de carga por muelle 

de acuerdo con ana de la s  reivindicaciones anteriores,

10 caracterizado porque le  aujeción del cilindro de preeión 

consiste en un estribo de por s í  elástico  (SO), que con 

ano de saa extremos abarca por debajo a l  rodillo inferior 

(1), presionando ocn el otro sobre e l  cilindro de preeión 

(10).
16  l i s .  -  Un dispositivo de carga de aoaerdo

con ana de las reivindicaciones anteriores, caracterizado 

porque la sujeción ea impedida de girar alrededor del eje  

del rodillo inferior (1 ) mediante un tope (1 1 ,1 S).

1&B. -  un diapoaitivo de carga por muelle 

20 de acuerdo con ana de laa reivindicaciones anteriores.

caracterizado porqae la sajeoión deaoanaa aobre e l  rodi­

l l o  inferior (11) en an cojinete de rodamiento.

1 3 e. -  un dispositivo de carga por muelle 

de acuerdo con ana de laa reivindicaciones anteriores,

28 caracterizado porque la dirección de la  acción de la  fuer­

za del muelle pasa a la  distancia (a) del eje del rodillo  

inferior (1).

16
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1 4 S. -  Un dispositivo de caíga por maelle

de aoaerdo con ana de las reivindicaciones a n te rio ra , 

caracterizado porqae la  aajeción deseansa mediante por lo

para rodillos de presión, en especial para mecanismo a de 

estiraje  On móqainas de h ilatara.

Tal y como ee ha descrito en la  Memoria que 

antecede, representado en loa dibajos qne se acompa&an y  

10 oon loa fines qne se han especificado,

Epata Memoria conata de d iecisiete  hojas es­

critas por ana sola cara.

i - 5

menea un rodillo de contrapresión (1 8 ) montado sobre e lla 4 

15 c. -  un dispositivo de carga por muelle

Madrid, 2 9  ENE. 195$

P. 4 .

DO/. 17



A K*?HK Gá : :HA ̂ 1 /1 1  /  A) ^



/ri


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



