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por “PERFEOCIOHAMIEﬁTGS L LAS MAGUINAS CIRQWIARES BICILIN-
DRICASY, a favor de la razbn socianl espafiola ALBO, S.4., do-

miciliads en MATARO, Barcelona, calle San Agustin ne 59¢.

IHHORIA DESCRIPTIVA

La presente patente de introduccibn se refiere a
unos perfeccionsmientos en las mfquinas bicilindricas.

1l objeto de lu invencibn, practicada con éxito en
el extranjero es el proporcionar una nueva construccibn apli-
czble a las mAguinas para la Ffabricacibn de gbneros de punto,
circulasres, que comprenden dos cilindros de agujas coaxiles,
mediante la cual resulia posible aumentar considerablemente
la produccibn de la mfguina, a cuyo efecto se introduce en
sus mecanismos un nuevo juego de trsbajo, provisioc de medios
propios para le introducclbdbn de un sesgundo hilo, para lz gra-
duacibn y formacibn del punto, en combinacibn con una serie
de lamas 0 levas auxiliszres mdviles, accionadas en 1los momen—
t0s oportunos por un dispogitivo selsctor relacionado opera—
tivamente con los dispositivos automfticos propios de la mé~

quing, paru permitii lg potestativa introduccibn o pusests
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fuers de trabajb, do este segundo Juego en las zonas del te-—
jido donde no sea necesario o conveniente la presenclz de
uns dovle trama circular, tales como en las zonas de talbn y
de puntera de calcetines, medies y articulos similares.

bstos objetos se consiguen de acuerdo con la presents
invencibn por el hecho de proporcionar, en una mhquina de la
clase citada, un juego auxiliar g continuacibn de la leva de
desprendimiento del juegoc normal, ung lama o leva mbvil a la
entrads del jusgo auxiliar, selecltora de agujas, funcional~
mente conectzds con los dispositivos de control automitico
de la wmhquinz y susceptible de ocupar unz posicibn de trabajo,
wng posicibn ingbtiva y una posicibn intermedis de transi-
cibn; una leva elevadora de las agujas seleccionzdas por di-
cha lama, un juego de levas parala formaeibn del punto u con-
ftinuacibn de la leva slevadora, gjustable durante lz marcha
pare variar la magnitud ael citado punto en respuests « la
accibn de log referidos mecanimgmos sutombiicos de control,
un ssgundo jusgo de levas para la formacibn del punto, ajus-
table a méquine parada, una lamambvil para el desprendimiento
¥ un juego de levas de desprendimiento para hzacer bajar las
agujas hasta su posicibn inferior de reposo, en combinacibn
con medios propios para la zlinmentacibn de este segundo hilo
en dicho segundo juepzo y con un juegod de levas correspondien-
te,’para 1z parte inferior de la miquina, sdecuadasmente wodi-
ficado para el nuevo trabajo.

in la posicibn de trabajo, las luuss mbviles zcthun
sobre los *tzlones Ge los Jacks Ppars ponerlos al gl oance de
1z levs elevadora y llevar las a-ujas a la posicibn convew
niente pars la formscibn del punto. In la posicibn inactiva

ostas lamas no afecian para nada o 108 Jacks mencionados,
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dejando que los talones respectivos sigan su camino pasando
por debujo de las levas duel juego, de maneras que las agujas
no tomen hilo adicional en esta posicibn, produciendo un te—
Jido de punto en la forma normal. Como que la mitad de los
Jacks tlenen talones altos y la otra mitad talones mhs bajos,
la insercibn de estas lumas en su posiocibn de Yrabajo se lle~
va ¢ cabo de acuerdo con una operacibn espscial, de manera
que empieza o aclbuar solamente con log primsros talonss lar—
gos, sin afectur a los cortos, con el objeto de evitar rotu-
ras de tzlones al entrar y salir dichas lumas.

La :limentacibn del hilc adiecionszl puede llevarse
a czbo en la posicibn del guishilos pura sl hilo de sspara-
cibn, de manera que pueds utilizarse el dispositivo de contral
para bste y para la correspondiente tijers, para controlar el
funecionamiento del nuevo guiehilos y tijera, mediante la adi-
cibn de correspondientes platos de excéntricase.

Pars fecilitar la explicacibn se scompafia a la pre-
sente moemoris descriptiva una lémina de dibujos en los cuales
se ha representado un caso de realizacibn que se cita a titu-
lc de ejemplo no restrictivo del objeto del invento, con re=
ferencia a la siguiente descripcibn.

En log dibujos:

La figura 1 es una vizsta esquembtica, desarrollada,
de lag levas de una miquina de la clase citada, incluyendo
los perfeccionamientios que se describeny

le figura 2 es una representaciSn esquenfiitica de los
elementos esencicles pare el accionsmiento de las lamas de
entrade en dependencia de la accibn de los dispositivos auto-
mbticos de la miguina, ¥y

la figura 3 muestra un calcetin el que muestra las



10.

ZOQ

25.

30.

~ 4 -

2079087

cdiferentes zonas proplas de las modalidades de tragbajo obte-
nibles con los perfeccionamientos que se describen.

n lz figura i, las lineas de construceibn ~iC~ indi-
can la posicidn del juezo zdicionsl dentro de losg juegos de
levas propios de unz miquina para la fabricacibn de zéneros
de punto que comprende cllindros coaxisles y agujas longitu-
dinalmente desplazasbles de uno a otro cilindro durente el tra
bajo de la niquina.

Log trazos -i1= indicsn los talones de los Jjacks pars
6l zccionamiento de les azujas, aprecifindose gue, empezando
por lua derscha de ls figura, dichos talones primero encuan-
tran ung lama ~i2- que puede elevarlos hasta ung sliurs con-
veniente par:. ser recogidos por uns levas elevadorz -i3= 0 bien
dojsrlos pusur por debajo de la misma. ©n el segundo caso los
jacks no son nceionados y el cilindro superior no sctfia para
formar puntcs, mientras que, cuando los tslones -i11- son ele~
vados por lz leva ~1i3~-, son conducidos hasta los dos juegos
~14~ y ~15- para la formacibdn del punto sezln es corriente.

A lz salida de egtos juegos =14- y ~i15-, los taliones se en-
cuentran interceplados por una segunda lama -~16~ que sirve
pare enfrentarlos con lg leva de desprendimiento ~17- pars
completar elipunto, o bien para dejsrlos pasegr por encima de
ls mismg cuando se desea que esta operascibn no tenga lugar
en esta posicibn dentro de lz mbhquina.

Con los dispositivos descritos co~operzn las corres-—
pondientes levas =i8- y ~i8- pars el mando de las lenguetss
de les azujas y con la parte correspondiente del juego infe-
rior -20- peras el accionsuiento de los Jjacks del cilindro in-
ferior. Bh este parte del cilindro inferior se encuentra el

jusgo pars tejer el talbn con movimienio alternativo, indica-



5e

1C.

15.

25,

30

-5 =

207987

do en general con el contorno -21-.

11l juego adicional que se describe comprende una la~
mg mdvil -22- en co-operacibn con una leva de elevacibn =-23-.
Ia luma =-22- puede desplazarse transversslmente a ls direc~
cibn de svance de los Ltazlones =il- ¥y puede ocupar tres posi-
ciones diferentes seleccionadas por los dispositivos de con-
trol antombticos de le mhguina.

En lz primera posicibn de esta lama, log talones -ii-
se mueven Lel como indica la figura. La lams resulta enfren-
tada @ dichos talones en lz posiecibn en que los ha dejado la
leva de desprendimiento =i7-. in esta posicibn los ulcanza a
todos ellos, cortos y largos, desvifndolos hasta ponerlos al
aloance de lu leva elevadora —23- que los desplaza hasta la
sltury =-24-, conveniente pars gue las agujas respectivas for-
men punto medicnte la szlimentacibn de un hilo adicional que
tiene lugar en le posicibn indicada por la lines =25-.

La segunda posicibn de lg lems -22- se cobtiene reti-
réindols completsmente de manera que no afecte para nada < nin
guno de los talones, los cuules, en este caso, pasan por de—
bajo de lu leva -23- y siguen en posicibn de desprendimiento
hasta dar la vuelsa completa a lu mhquina, empezando de nuevo
el trabajo en el jusgo descerito anteriormente, 0 ses, a la
derecha de lg figura.

La tercers posicibn es intermedia entre las anterio-
res y sirve pars pasar de la segunds a la primera sin peligro
de romper aliunoc delos talones al desviarlos percislmente de
manera gue chiocase conttra el borde de lz levae elevadors -23-.
4 este efecto, log dispositivos sutombticos de la miguina pro
porcicnan la zdecuada tccibn de mando en el momento en Qe

por debajo de la lema estén paszndo t alones cortos. La lema



Se

15

20.

2D

.30,

-22- queda =poyfhndose sobre los extremos‘de tgtos, los cua-
les resbalan por debs jo de la misma debido a un chaflén pre-
visto an su borde de atique, ineclinado, sin llegar & ser ac—
tuados. Ten prontc como se presenta el primer t2lbn de la
serie larga, este si que tropieza con el borde inclinado de
la lama y es actuado, igual que los siguilentes, y desplazado
hasta ponerlo al azlcance de la leva elevadora =~23-j cuando
ya no guedan btalones cortos debsjo de la lsma =-22-, &sta de
coloca er lg primers posicidn bajo la csceibn de un medio elés
tico conveniente. Quando se terminan los tmlones largos y lle
gan nuevamente los cortos, &stos son accionados igualmente,
de manera que tods la mhyuina trabaja, ahors, par: formar
punto en el juego de la derecha de la Tiguras y, al mismo
tiempo, en ol Juezo adicionnl descrito.

©l resultzdo prheitico es que mientras trabajan los
dos jueges, el tejido de punto producido esté formedo por
dos trasmas circulzares, lo cual proporciona el dobre de pro-
ducecibn por vuslia de mhquing. Teniendo en cuenta la parte de
las prendas en las que no se introduce whs que la trama nor-
mal, se puede obtener un sumento de produccibn aproximadamen— .
te igual al 60% de lz produccibn inicial, traténdose de cal-
cetines.

1 trabzjo con doble trama continfia mientras la lama
-22-"g¢ mantiene en su posicibn de trgbajo. Cuando los dispo-
sitivos de control automiticos de la mhquina proporcionan la
correspondiente mccibn de mundo, esta loma es retirada y el
juego adicionzl deja detrabajar por las circunstancigs des-—
critas.

v le fipura 3 ge han indicado las diferentes zonas

L

de trabzjo sobre un calecetin. ILa zona ~26- correspondiente al
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puiio se obiiene con doble trama. La porcibn de pierna =27~ y
la porcibn de pie =28- tzmbien pueden ger obtenidas con in-
sercibn de doble trama y con las auecuadas selecciones pare
obtener dibujos u otras combinaciones, por los medios dorrien
tes. Las zonas de Yalbn ¥ de puntera -3C-, se reslizan a base
de una sola trama.

Lespuss de la levs elevadors -23- del Juezo adicional
existe un juezo de levas =3i- pera lu formacibn del punto,
las cuales pueden ser desplazadas longitudinalmente con res-
pecto & log cilindros de agujas pars proporcionar las varia-
ciones ce tensibn en el punfo gue resulten convenientes a cade
zong del articulo fzbricado. Zsta aceibn reguladora se lleva
a cabo por medio de los dispositivos automiticos propios de
la miquina, @ cuyo efecto se prevén los dispositivos de trans
nisibn mhs sdecuados a.cada cas0 particulazr de aplicacibn.

Degpues del Juego =3i- existe un segando Jjuego -32-,
el cual puede ser ajustado a miguine perada y puede servir
para quitar tensgibn sl tejido despues de formar la malla, o
daurle prensado de igualaclbn. Despues de este juego -32-~, los
talones se cncuentran con una laums de salida =33- y la corres
pondiente leva de desprendiniento =34-, gimilar a la que lle-
va el juego originel de la mbguina.

Logperfeccionamlent os gue se describen comprenden las
correspondientes levas accesorias de proteccidn y guia, asi
como las adecuud:s modificaciones en los juegos inferior —-80-~
vy para la sliimentacibn del hilo de desprendimiento, indicado
con lg referencia =-35-, tales como la gincronizacibn, tales
como la sineronigzacibn del accionamiento de las lamas —-22- ¥y
=36= para gque trabajen ol mismo tiempo.

in este caso, de¢ acuerdo con el esguema, el juego

adicional esth en lua misma posicibun ungular gue el juego para
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la insercibn del hilo de sepsracibn, pero, como es natural,
podrisn preversge mecanismnos adecuados para que el juego estu-~
viese situado en una posicibn diferentes. La organizacibn deg
ecrita tiene la ventzju de que pueden utilizarse los mismos
dispositivos bisicos que accionan el suighilog del hilo de
separacibn y la correspondiente tijera, para alladirles los
elemen’tos precisos para el scclonemiento de los nuevos gula—
hilos y tijera.

Lg seleccidn de las posiciones de las lamas =22-y
~36= g8 llevae a cubo medianite los dispositivos indicados en
la figura 2. 1 plato =37- y la leva -38- estbn caludos en un
mismo eje indicado en generzl con la misma linea -39-. £l pla
to =37= tiene una serie de mescas périféricas -4C~ que deter
minen las posicihbones de paro del gistema, y une serie de teto
nes -41-, uniformemente espaciados, con los gque se scopla un
diente de sccionamiento ~42- relzcionado con una parte ce la
miguina dotada de movimiento alternsiivo a velocidad conve-
niente, por interwmedio de un dispositivo de marchs no repre-—
sentgdo en la figura.

Las posiciones de puro estin determingdas por una pie
Za -43~- gue se introduce en las muescas =4C~ por la accibn
de un medio eifistico no representado. Por otra parte, los dis
positivos sutombticos de la mbhqguina comprenden unz conexibn
de acoplumiento =42~ relacionasdc con el diente de asccionamien
to =42- pors moverlo urrestranao al plato en los momentos ade
cusdos. Basta, pues, un solo impulso de esia trunsmnisibn para
heecer salir la pieza =43~ de la muescs donde se encontraba
alojada, 3 pare hacer continuar el asceionamiento del diente
=42~ hasta gue aguslla encuentre uns nueva nmuesca -4C-, en

cuyo nomento ed sistems se detiens nuevamente.
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Ia leva -38- tisne porcionss con tres alturas dife-—
rentes, Indicadas con las referencias -44-, -45- y -46-, re-
partidas en las posiciones sngulures convenientes para propoxr
cionar las combinaciones de funcionzmiento mfs adecuadas a
cada caso particular de aplicacibn,

%1 invento, en su esencilulidad, puede ser realizado
en obras veriznbtes que difiersn en detzlle de la indicada a
titulo de ejemplo y a las cuscles ulcunzari igualmente la pro-
W cclbn que se recaba. Fodri, pues, ser construaido en cual-
quier Forms y tamafic, euplesndo los uateriales mis adecuados,
por quedar todo &llo coumprendido dentro del espiritu de las

reivindicacionss.,

T O0OT A

ilech2 la descripeibn del presente invento, lo cuzl se
declara como no divulgado ni practicado en Hspally, comprende
las siguientes reivindicaciones:
1. Perfeccionanientos en las mhquinas circulares bici-
lindricas, cursclberizados por el hecho as proporcionar an una
phgquinag de la clase citada, un juego suxiliar = continuaciln
de la leva de degprendimiento dsi Jjusgo normgl, cuyo Jjusgo
guaxiliar comprende, en cambinzcibn y como elementos esencig~
les, una lanma 0 leva mbdvil « la entrada del juego suxiliar,
selectora de agujas, funcionzlmente consctada con los dispo-
gitivos de control asutomftico de la hfguina parc ocupar una
posicibn de trubajo, una posicibn inactiva y una posicibn

intermedia de transicibn, uns leva elsvadora de las agujas

s
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seleccionadas por dicha lama, un juego de levas paia la for-
mecibn del punto « conbinus ibn de la leva elevadora, ajusta-
ble durasnte la mgrcha par: varisr la magniitud del citado pun-
to en respuesta @ la uccibn de los mencionados alspositivos
automfibicos de control, un segundo juego de levas, ajustable
o mhquina parada, una lama mbvil para el desprendimiento y
un juego de levas de desprendimiento para hacer bzjar lag
agajas hasta su posicibn inferior, en combinacibn con medios
propios para la alimeniecidn ds dicho segundo juegoe y con un
juego de levas corresponcisnte, para la parte inferior de la
mhguing, sdecuadsumenie modificaco par: el nuevo trabajo.

2. Perfeccionzunientos segln la reivindicacibn 1, carac-
terizados porgue en la posieibn de trabajo dicha lama inter-
cepta = todos los taloness, cortos y largos, para desviarlos

v ponerlos al alcance de lz leva elevadora.

Ze Perfeccionunientos segln cualguiera de las reivindi-
cuciones 1 y 2, caracterizados porgue en la posicibn inactiva
aicha lama esth fuera del alcance de todos los talones para
dejarlos pasar por debajo de lu leva slevadora de mansera gue
las agujas correspondisntes no Fforman punto.

4e Perfeccionasmientos segln cualguiera de las reivindi-
caciones 1 2 3, caracterizados porque en la posicibn inter-
media dicha lam: gueda dispuests apoyhndose sobre los exbtremos
de los talones de manera que &stos resbalan por debajo de la
misma sin ger afectados, y enfrentada con los talones largos
para desviarlos hagtsz 1lu leva elsvadora.

5 Perfoccionanisntos segln la reivindicacibn 4, carac-
terizados porque se hen previsto medios elhsticos tendientes
a mantener s luz Dencionsda luame en la posicibn de trabajo,

despues ghe han pusaedo los talones largos.
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6. Perfeccionsmientos seghn cuslquisra de las reivindi-
caciones 1 a 5, carscterizados porque dichos medios alimenta-
dores pars el segundo hilo comprenden guiahilos y tijera adi-
cionsl funcionalmente conectados con los dispositivos autombi~
ticos de la méguina para irsertar y suprimir dicho segundo
hilo en los momentios OpOrLUNOS.

Te Perfeccionamientos segin cualquiera de las reivindi-
caciones 1 a 5, carzclerizados porque cichos nedios alimenta-
dores pars el segundo hilo esthn gituados en la mismaposicibn
sngular que el jueso pars la - limentacibn del hilo de separa-—
cibn y formando grupo con &l.

8. Perfeccionanienios en las mbqiinas circulares bici-
lindricas.

Sezgln se describe'y raivindice en la presente memoria
degcriptiva que consta de once hojas, foliadgs y escritas a
naquina por‘una sola cara, scompafiudas de una lfmina de di~
bujos.

Ladrid, a 16 de enero de 1953,

fLLBO, SOAO
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