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te num en Espafia y en el extranjero, no hubimde #ido oonocida

2i explotads eon anterioridad a le fecha de la presente soliocitud,

El objeto propussto con ésta invencilin oonsimte en obtener
uns méquine medisate 1& cual sea posible determinar, del modo més
exacte pesitls, el pese de la "sapa® enrollsds en un tazber de
wasins talecidn de las &Mu roxrdes upaudern", en el
nomento apropndc pare. ello) ngﬁn la nataraleza de la mtem
Yextil con gue s trabajes

A este fin, hasts el presente se han i.doulo, pare salver leos
inconvenientes del pesado previo por un obrero, sntes de introdu~
oir 1l materis en la #stalacién eltads, eistemas, mds § memos
perfeccionsdos, consistentes esencialments en incluir en la plata-
forna de pesads de uma bésoule de grandes dimensiones tento el
tambor que nos ooupsk como el motor y tranemisiones precisas p-m.
eccionar dicho tambery de modo que el fiel de dicha bdsculs (n
forma de barra), refleje el pemo gque se ha aiiciomsdo al mm
o "ntpa" y% que el peso de a.icho tambor y motor esté descomtade .
@ 1s m de la bdsculm.

Estos aintems aparte de otros incomm.entu propies de cada |

wne de las formas en gue son roal:l.l&don, no perniten la exastitud
de pesade requerida a este fin conorete, en gque es precise spre=
ciar el peso con error no superior & 15 grs,, debido a las gramdes

dimengiones y peso kruto de le béseuls y demis elementos precisos

on tales sistemas, y ademds llevan eomo consesuencis un valer de
1a méquing de pesade mmy conididersble;, produciéndoss ademés, en
sguelles formas de reslismcifn que emplesn un dispositivo comple-
mentarie avisader y que pars 4l mismo tiempo la instalacién, que
forsossmente ha de ser ol‘e-&riu, occasionfndose gran nilmero de ave-

ma, debido a las vilraciones y falses sontactos que tienen lu-
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gar en los hernes, , ]
Para obviar todos estos inconvenientss y lograr el fin pro-
w-t;, la presente invencién se basa en un primeipie diferente,
pusste que, desechendo el sistema de bésouls, aprovecha el prin-
eipio de gque dos palancas convenientements relaciomsdas, siende
cade una de ellas del gralo que mfs conviene en €ste caso comersw -
to para su combinacidén oon la otrs, pueden &precimr erreres inw
signifiesntes, ol wisms tiempo que permiten selvar el incomvemiem-
te de los grandes pemsos brutos, dimensiones y derroche de materise

_ les, ®i bien, haciendo los oZloules convenientes, cabe aleanser

el mismoe obdjeto, eligienioc una sombinscifn spropisde del nfuere
superier & dow de palsncas, e induse, eligiendo detenidamente el

- pamto § puntos de spoye, emplear una sols palsnea, ypueste gque la

esencia de¢ la :zimmci&n reside precissmente en 1l elecoiln -apropia-
da de 108 puntos de epoye e acuerde con el problemé plmutesdc
por la méquina de que trata, A |

Parg mejor comprensién de la descripeidn gue sigue, se sdjun~
$4ibujos a los cuzles se hase comstemte referencis a lo largo de
1s mieme, _ | .

Ia presente méquina estd eonpnem per una piesga (1) en forma

de "U" ocuyos dos brases ven unidos uwno al otro de mm ay l{lida
A cunqm ligers,; medimste un eje o soporte (2); cuyos extremos estén

¥rovistos de umes sbrassderas (3) de eujecidn de dichos brasos,
En ambos extremos del erificie écntral del tamber (4) que es atre-
&essdg por dicho eje, semdfsponen unos rodsmientos & bolss (5) |
fijos al tembor mediente unos platos (6 y 7) o iinluru, p;rd
quc el citado tambor puedm gire.:t indapendientemento del eje, proa
lung‘naono el plato (7) en mn pezén (8) en el que va enchaveteda

- woe pulu (9). Iaoa exh'enos de los trasos (1) forman sendos ‘ngu-

los (10 y 10') é ourveturas, apoyindou las puntas {ll) en :tam
) % ;
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conveniente sobre un pumto de apeye (12) de forma qué, temiende
ol mfnimo de roce, permita oscilar en todos sentidos & dichos
Trazos, siendo 1a forma de realigacién presentada en los dibuju
adjuntos un simple ejemplo mo limitative de 1a invencidn, Ceron
de los extremos o puntas (11) se adosan unos soportes (13 y 13°)
de los cuales el (13) lleva uma plataforma (14) sobre 1a que v‘
montade un motor (15) con un juego de reduccién (16), mientres
que &1 (13') lleva diapuestos unos contrawpesod (17 y 17*) para
que el peso sea en éste brazo igual &1 que en el otro ejerce ol
motoxr, padiﬁndone deslizar stos peces e incluso el motor park
poner en equilibrie la palanca que forman los bhrazos citados.

I polea (9) recibe el movimiente del moter (15) & través
del j{zego reductor (16) para el giro del tember, mediante wna
polea (18), extensible para variar, si se deses, 1a vnléoidul
del tamber (4).

B la pnrte cemtral (19) de la "U" (1) y en forma que pueda
deslizarse por la misma, se dispone un tiramte (21) wuspendide
on (1) mediante un dispositive spropisde (20), llevando éste
tiremte un mortigusdor (22), pudiéndose intercalar otro amorti-
guador en wh punto del esistema que sea conveniente, para paliar
la trejitacign que pudiera originirse en lo que vé descrito del
sistena e impedir que me transmita & lo que a contimuacidn se
indiocs,

En el extremo superior del citado tiramte (21) se coleoa,
bien, y como se representia en el dibuje, ur sencille sistenma de
pelenea de primer grade (23) que descansa en un punte (24)inde-
pendiente de la mémuina de que tratamos, 0 bien una balansd su-
per-sensible antoméiica o nd, de potencia apropiade & la capa-
eldad de "napa™ del tambor, gue ne suele exceder de 20 Kigse te-

-

niendo en cuemta que el peso o fuersa tranmmitidos por 1ls méquina
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& esta palancs de primer grado ¢ balanka es mmy aproximadaments
12 cumri® parte del peso resl en "papa” que soporta el tamber,
debido & qué, en la palanca de 2ﬂ*grad; que formsnd loe brasos
de 1a "U" (1) las porciones de dichos Mrasmos colocedos en uno y
otro lade del lugar em que #e Apoyk el peso (] p:mfo de fuersa)
estfn en relecidn de 13 4 (uno es & cuatro) pudiéndose miamr )
esta propercidm eon lo gue variaria la relacién emtrs el peso
real y el reflejaio en la balanzae

Bl fiel (24) del alzaprima o balanzs (23) lleva en su ex-
tremo uno de los polos de un imén (25) permenente (recambiable)
que 8l llegar a wm punto adecuado correspondiente ll peso elew
gldo, o sea 8l llegar al punto de equilibrio de 1la balangs, es-
tablece un campo magnético, oon el otro pole contrario (26), atre-
yendo al braso de uns palanquite (27) en el que vd mt;do énte
dltime polo, sin llegar & juntarse smbes polos, de forma que di-
oha palanguita accione un sistema contenido en una caja (28) her-
péticsmente cerrade para impedir la entrada de polve, oté. ey 0l
eousl sistema accionm un interruptor que para la instalacién en
que va montade esta miquina y ls instalacién aaterier o "oﬁ.-dn
emborradera®, accionando &l mismo tiempo un timbre Gvisador.

Ie pd.o;n. en "J" puede sdquirir distintas formas, segin exi-
Jjan e;x oada C&s0 ill caracteristioas del tamboxr, pudiendo prolem-
gerse por detrds del mismo en forma de recténgulo, variéndose en-
tonces 1a coloeazcién del motor y contrapese.

Conviene advertir que si se desea evitar la instalacidn del
pequefio motor (15), en el sistema, se puede yrescindir del mieme,
mediante un sistema adecundo de transmisidm de la fuerza precisa
pare mover el tambor desde un punto exterior al aistema (per ej.
desde el *llevador” de la instalacién), pudiendo hacerse segiin
ge repres;nta a tﬁulo de ejemplo en la Fig, %8,., en el ocual el
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motor es sustituido por una polea (A), asi como un comtrapeso de
igual pese que (17), yemdo dichs polem eolocada en un drbel (?)
en cuye otro extremo va diapueste wn engranaje (C)gsatravesando
el drbel el elemente (12) que forma el punteo de apoyo del ex—
tremo o punta (11), comunicando dicho engranaje (0) la fuerza

a otro (D) montado em otro drbol (E) immtalado en la punta (11)
siendo &lte dltimo engrenaje molidario de una polea (F) que
tranmeite la fuerza al tamber, mediante la polea (9)e

Asimismo puede realisarse esta invencién empleando un sis-
tema simplificade, aunque quizd no tan eficiente, comnsistente
en dispemer un punto de apoyo (%) que sustituye en un extreme
del tambor al soporte correspondiemte, ajemo 8l siatema, en el
oual oscila uns palanca de rrimer grade (Y) uno de cuyos brazos
(X) seporta el peso del tambor (eas decir de su mitad apreximada-
mente) por apoysarse en el mismo }m de las extremos del eje que
atraviesa el tambor mediante unas cuchillas (V) adosadas en un
soperte (T) de cojinetes, sujeto a dicho extremo del eje,

El etro btrazoc de §sta palanos (8) se prolongs en una aguja
indioadora (R) que marca sobre una escals (P), llevando mn peso
(0) para equilibrar la balangw asf formadag

Kl wismo zistemd puede colocarse en ol otro extremo del eje
© en smbos s la ves, pudidndosele adosar elementos apropiados
para 1a detencidn de la instalacién y aviso, como en los casos
precedentes,

Aparte de las ventajas que se deaprenden de cuanto vd dicho,
particularmente de la enunciacién del objeto de ésta imvenciém ,
esonviene advertir que la miami represents wna gran economfa de
materiales y mano de obre, siende de muy sencilla imnstalacidn
y tambidn mmy fdoiles de reparar y lecalisar las averias que posi-

blemente puedan producirse, bien que éstam sean raras,
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Ra indinado en los primeres ejemplos de realizacidn o cambiar
los detalles deacritos anteriormemte para variar ligeramente la
poxicidn de los puntos de apoyo, 0 la colocacidn del alsaprims o
balanzas oitadas, todo lo cual, asf oomeo cudlesquiera otras
variagiones que no alteren el rincipio ¢ idea fundamental de és-
ta invencidn, deberd considersrse incluido en la esencia de la
misn@, que @8 reivindiecada en 1a siguiente

NOTA

En resumen; la presente patente de Invencidn, recaerd sobtre
las siguientes reivindicacicmess

18,-didquina automdtioa determinsiora del peso de la “mpl"
en el tambor de las instelaciones denominadas "GARBAS BEPLSADORAS”
csracterizada porque, estd compuesta por una pieza. en forma de
"U" cayos brezos van unidos uno al otro mediente un eje o soporte
anyoa extremos eatdn provistos de wnas abrasaderas de sujecifn
de dichos brazos, disponiéndose en ambos extremos del orificio
central del tambor atravesade por dicho eje unos rodamientos a
bolas fijos al tambor mediante wnos Platos, para que el tambor
glre independiente del eje, prolongdndose we de €stos platos
en un peadn en el que vé enchavetada una polea, formando los
extremos de los bramos sendos €ngulos o curvaturas, apoyéndose
Sus puntas sobre puntos de apoyo de forma qué, con el minimo rooce,
puedan oscilar en todos sentidos eatos brazos,

28 o Mdquina, segin la anterior reivindicacidén, caracterizada
porque cerca de los extremos de los brazos mencionados se adeosan
unos aoportea, de los cuales une, lleva wna plataforma sobre la
que va montada un motor coniun juego de reduccidn, mientras qui
el otro va provisto de unos ooh'kraponos Para que el peso sea
igual al qué en el otro brazo eJercee ol motor, pudiéndoge deslizay
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e8t08 pesos e incluso el motor para equilibrar la palanca asf
formeda,

38¢-Ndquine, segfn lss anteriores reivindicaciones, carace-
terizada porque la polea enchavetads en el pesdn del plato del
tambor recibe el movimiento del motor indicado a través de mn
Jue;o reductor para el gldo del tambor, mediante otra polea ex-
tensible para variar si se desea la velocidad del tapbor,

48, Mdquing, segfin las anteriores reivindicaciones, caras-
terisada porque en la parte central de la pieza en "U" oitada
¥ ea forma que pueda deslizarse por la misma se di:x;one un ti-
rants suspendido mediante un di spositivo apropiade, llevanﬁo-
el tirante un smortiguador, pudiéndose intercalar otro en cual-
quier punto del sistema, para paliar la twepitacidn que pueda
originarse,

58e-dquina, segin las anteriores reivindicacienes, oarasc-
terisada porque en el extremo superior del tiramte indicedo se
coloca un sencillo sistema de Palance que descansa en un punte
independiente de la miguina, o bien ung balansa saper-sensible,
automética 6 né, de potencia spropiada & la cajecidad de la "nipt"
del tambor, temlendo eno ouenta que el peso o Pfuerza transai t1do
Por la méquina a esta balanza es Froximamente la cuarta parte
del peso real en "napa” que soporta el tambor, debido a qué em
1a palanca de aegv.;ndo grado que forman los brazos de la *T", las
porciones de dichos brazes coloocados en uno y otro lade dei TRA
%o de fuerza estén en la relacidn de uno es a cuatro, ¢ en otra
sualquiera con lo gque variarfa 1s relacidn entre el peso real
¥ el reflejado en la balanga,

68s~Mdquing, segdn las anteriores reivindicaciones, carac-
terizada porque el fiel del alzaprima o lensas oitadas 1leva en
su extremo uno de los polos de un imén permanente y recambiable
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que al llegar & un punto adecuade correspondiente al peso 8le-
gide, o sea al equilibrarse la balanza, establece un campo mag-
nético con el otro polo contraric atrayenio el hrazo de wna pa-~
lanquita en que vé montado dste dltimo pole, sin llegar a jum-
tarse estos poles, de forma gque la palanquite accione un sistema
contenido en una caja hermétioa que acolona un interruptor para
parar la instalacién en que vd montada la mquina y la anterior
accionando al mismo tiempo un timbre avisador, |

78,-Mkquina, segin las anteriores reivindicaciones, caracte-
rizada porque la pieza en "U® citada puede adquirir distimntas
formas segin las caracteriétioas del tambor, pudiendo mrolengsr-
ee¢ por detrés del mismo en forma de rectdngulo, variéndose entone
ces la coloocacién de motor y contra-pesos

88,-ldquina, segéin las anteriores reivindicacienss, caras-
terizada porque la fuerza para mover el tambor, si se quierey
puede obtenerse, suprimiendo el motor, mediante un sistens ade-
cusdo de transmisidn, desde un punto exterior al sistema, parti-
cularmente mediante una polea cc’:looé.da en un &rbol en cuyo otre
extremo va dispuesto un engranaje, atravesando elpunto de apoyo
del extremo de los brazos citados, comunicando este engranaje la
fuerza a otro montado en otro 4rbol instalado en la citada panta
del brazo de la"U%, siendo éate Yltimo engranaje soliderio de una

- -

polea que tranmmite la fuerza al tambor medisnte la polea de éste.

9% ,— Méquina, segin laas anteriores reivindicaciones, caracte-
rizada porque, simplificando la médquina, basta disponer um punto
de apoyo que sustituye en un extremo del tambar al soporte corres-
poridiente, en el cual oscila una palanca de primer grade uno de cup
yos brazos soporta §1 pesode lg mitad del tambor por apoyarse en el
nisme uno de los extremos del eje' qus atraviesa el tambor mediante

umas cuchillas adosadas en Wn soporte de cojinetes sujeto a diche
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extremo del eje, mientras que el otro brazo de esta palanza se
prolonga an unaegaja indicadora que marca en una escala, llevande
un peso para eguilibrar la balanza asf formada.

108, lldqu:u_:a, segin las anteriores reivindicaciones, caracte-
rizada porque 1z méquina simplificade de la reivindiocacidm prece
dente puede adosarse a uno u otro extremo del eje del tambor o

& ambos a ls vez, pudiéndosele adosar los elementos apropiados

para la detencién de la inatalacién y aviso, como anteriocrmente
s8¢ ha indicado, cabiendo asimismo invertir elsistema de realizas
oién comprendidoe en las reivindicacliones anteriores o cembisar
més o menos ligeramenie la posiciém de los puntos de apoyo o la

solocacidén del alzaprima o balanza citadas.
118, "MAQUINA AUTOMATICA DETERMINADCRA IJEL PESO DE LA “NAPA“

EN EL TAMB(R IE LAS INSTALACIONES DENOMINADAS®CARDAS REPASADCRAS*,

Todo ello gegin mse describe en la presente memoria, que consta
de diez pdginas escritas a mdquina y dibujos adjuntos,.

Madrid, 10 de e 1953,
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