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L Este invento se refiere a interruptores de circui-

to gue incorporan dispositivos de disparo por subvoltaje de
tipo electromagnético.

Surgen ciertos problemas en la creacién de un in-
terruptor de circuito que incluye un dispositivo de dispa; 
ro de subvoltaje de tipo electromagnético, domnie la bobiéa
de trabajo de tal dispositivo estd excitada de modo conbi-—,

nuo mientras la tensidén aplicada permanece dentro de un rar

gen de funcionamiento normal parza asi retener un miembro

-
s »

magnético desplazable asociado o armadura en una posicién -

S

de funcionamiento predeterminada en contra de la fuerza. o .

B

Bl

par ejercidos por medios de carga asociados, tales como uﬁ
resorte, sobre el miembro magnético desplazable. Una raésﬁ
por la cual resultan problemas en tal equipo es porque se
requieren ciertas fuerzas o pares de disparo que deben li-
perarse mediante el funcionamiento de un dispositivo de dis
paro de subvoltaje, con el fin de actuar sobre los medios
de accionamiento o mecanismo del disyuntor asociado para
realizar una operacidn de apertura o para disparar el dis-
yuntor asociado. Con objeto de limitar el tamafio y peso de
tal dispositivo de disparo de subvoltaje, han sido propues-—
tos sistemas mecdnicos de enclavamiento relativamente Qom?

plicados o se han utilizado anteriormente para reducir las

fuerzas o pares que deben ser soportados por un dispositi-

Vo electromagnético de disparo de subvoltaje durante su es-

tado de funcionamiento normal, Por otra parte, si se requie
re el dispositivo de disparo de subvoltaje para proporcio-
nar fuerzas o pares que Se oponen directamente a las fuer-
zas de disparo necesarias para actuar sobre los medios de

maniobra o mecanismo asociado para provocar la apertura o
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|_disparo del interruptor de circuito asociado, entonces el
tamafio y peso del dispositivo de disparo de subvoltaje re-
gquerido aumentarédn sustancialmente. Se Jdescriben ejemplos
de dispositivos conocidos de disparo de subvoltaje ce los
diferentes tipos en las memorias descriptivas ae las Pateg
tes de E.E,U.U. 2.060.492, 2.697.418, 2.904.730 y 2.912.544.
Estas estructuras conocidas de interruptores de circuito,
gue incluyen dispositivos de subvoltaje de los diferentes
tipos cdescritos, tienen ciertas desventajas en cuanto a Que
implican sistemas de enclavamiento mecdnico relativamente
complicados asociados con el aispositivo de disparo dem§ubr
voltaje, o bien las fuerzas o pares que son soportados“dir'
rectamente por el dispositivo de disparo de subvoltaje re-
quieren que el tamaiio y peso del dispositivo de disparo de
subvoltaje se vean aumentados en comparacidén con los nece-
sarios en un dispositivo de disparo de subvoltaje para un
interruptor de circuito que incluye medios para reducir las
fuerzas o pares contrarrestados por el dispositivo de dis-
paro de subvoltaje,

De acuerdo con el presente invento, un interrupé
tor de circuito comprende medios de contacto desconectables,
medios de accionamiento dispuestos para realizar la apertu-
ra de dichos medios de contacto, un eje de disparo dispues-—
to en una primera posicién de enclavamiento de dichos me-
dios de accionamiento y desplazable a una segunda posicién
de disparo para liberar dichos medios de accionamiento, un
dispositivo de disparo. de subvo%ﬁaje que comprende un elec-
troimdn gque incluye un miembro magnético desplazable desde
una primera posicidn a una segunda posicidén como respuestsa

S

a una calda de tensidn predeterminaca, un miembro de encla-
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1 |_vamiento acoplado en funcionamiento a dicho miembro magné-
tico, estando mantenido dicho miembro ne enclavamiento en
una primera vosicidn cuando dicho miembro magnético estd
en una primera posicidén y soportado giratoriamente para mo-
5 verse a uns segunca posicidén cuando cicho miembro magnéti-
co se mueve a su segunda posicidn, primeros medios. para-ha- .
cer tender aicho miembro de enclavamiento y dicho miembro-,
magnético a sus segundas posiciones, respectivamente al te-
ner lugar dicha caida de tensidén, un miembro impulsor ené}g
10 vado, con posibilidad de ser liberado, en una primera pqsif
cidén por dicho miembro de enclavamiento cuando dicho miém;.
bro de enclavamiento estd en su primera posiciGn y desplé;
zable a una segunda posicidbén de disparo cuando dicho miém:
bro de enclavamiento se mueve a su segunda posicién para
15 liberar dicho miembro impulsor, segundos medios para hacer
tender dicho miembro impulsor a su seguncéa posicién cuando
dicho miembro de enclavamiento libera dicho miembro impul-
sor, un miembro de prolongacidn dispuesto sobre dicho eje
de disparo y que se aplica a dicho miembro impulsor duran-—
20 te el movimiento de dicho miembro impulsor desde su prime-—
ra posicién hasta su segunda posicidén llevando dicho eje de
disparo a dicha segunda posicidén de disparo para liberar
dichos medios de accionamiento, siendo sustancialmente des-—
preciable el par ejercido sobre dicho miembro de enclava-
25 miento en su primera posicidn a través dé dicho miembro im-
pulsor por segundos medios de carga.

Se describird ahora el invento, a titulo de ejem-
plo, con referencia a los dibujos que se acompafian en los

cuales:
30 Ia Figura 1 es una vista en alzado desde un extre-
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cuito;

la #igura 2 .es una vista en corte, tomada a lo
largo de la linea II-II de la Figura 1;

la #igura 3 es una vista fragmentaria gque ilusira

un resorte de apertura que forma parte del interruptor de

5

circuito representado en la Figura 1;

la Figura 4 es una vista en corte, con ciertas .

PN

partes omitidas en atencidén a una mayor claridad, tomada a
lo largo de la linea IV-IV de la Figura 1, oque ilustratié;
posiciones de ciertas partes cuando los medios de contéété
desconectables del interruptor de circuito estdn abierﬁgs:
y los resortes de cierre del interruptor de circuito egidn
cargados; |

la Pigura 5 es una vista parcial, similar a la
Figura 4, que ilustra las posiciones de ciertas partes cuan
do los medios de contacto desconectables del disyuntor es-—
tdn cerrados;

la Figura 6 es una vista similar a la Figura 5,
gue ilustra las posiciones instantdneas de las partes inme-
diatamente después de que los medios de contacto desconecta
bles del interruptor de circuito son disparados o abiertos
y anteriormente a la reposicién de las partes, lo que tie-
ne lugar durante una operacién de apertura completa del in-
terruptor de circuito si los resortes de cierre del interrup
tor de circuito estdn cargados o desPués que el interruptor
de circuito estd abierto y los resortes de cierre del dis-
yuntor son estonces cargados; y

la Pigura 7 es una vista en perspectiva de una
parte del dispositivo de disparo de subvoltaje representa-
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1 | _do en la Jigura 2.

Las Figuras 1 y 4 ilustran un disyuntor o inte-
rruptor 10 trifédsico o tripolar, montado sobre un alojamie_r_l~
to rigido o bastidor 12 gue soporta los elementos o partes
5 del disyuntor 10 y comprende unz placa e base 24 metdlica,
una pareia de placas de-costado 22 espaciadas metélicaszgue

¢ %

estédn sujetas a las pestainias dispuestas sobre la placa dé

LR

base 24, una pareja de placas centrales 23 o intermedias

metdlicas, espaciadas, que estian también sujetas a la ﬁf;l
10 ca de base 24 y una estructura de pared trasera que puéﬁéf
incluir un conjunto de miembros 13 de soporte eléctricéﬁeg
te aislantes que estdn sujetos rigidamente a las placagfdé
costado 22 y a la placa de base 24.
- Cada unidad polar del disyuntor tripolar 10 inclu-

15 ye un conjunto 32 de contacto estacionario y un conjunto
34 de contacto mévil que estdn representados solamente pa-—
ra la unidad polar del lado derecho del disyuntor 10 en la
Figura 1 en atencidén a una mayor claridad. El conjunto 34
de contacto mévil de cada unidad polar del disyuntor 10 es-
20 t4 soportado sobre un contacto eléctricamente conductor o
brazo de conmutacién 36, (Figura 2) que estd soportado gi-
ratoriamente sobre un miembro 37 de soporte eléctricamente
conductor mediante un miembro 35 de soporte ae pivote ade-
cuado. Cada uno de los conjuntos 32 de contacto estaciona-
25 rio incluye uno o mds resortes 33 de compresidn que ayudan
durante una operacién de apertura del disyuntor 10.

Con el fin de actuar simultdneamente sobre los

brazos de contacto 36 de las respectivas unidades polares

del disyuntor 10, entre las posiciones de cierre y apertu-
30 ra, los redios de accionamiento o mecanismo del disyuntor
7128
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aislante para cada una ue las unidades polares del aisyun-
tor 10. no de los extremos ce cada miembro 42 de acopla-
miento estd unido, con posibilidsd de pivotamiento, al bra
zo 36 de contacto asociado, mientras gue el otro extremo
de cada miembro ée acoplamiento 42 estd unido, con posibi-
lidad de pivotamiento, a una de las palancas 45, 46 y 47:

O

de las unicades polares, gue estdn soldadas o sujetas de

e

otro modo a un eje intermedio comin o barra de unidn 46i;
espaciadas entre si a lo largo de la longitud de dichouéj;
intermedio. E1l eje intermedio 44 se extiende transverséimég
te a través de las tres unidades polares del disyuntornloz
y estd soportado, con posibilidad de pivotamiento, paéaﬁéu
rotacidén alrededor de su propio eje geométrico, por las pla
cas de costado 22 y las placas intermedias 23 del bastidor
12, El1 conjunto de contacto estacionario de las unidades
polares del centro y de la izquierda del disyuntor 10 son
idénticas a la unidad polar de la derecha del disyuntor 10.
Con objeto de cerrar simulténeamente los medios
32 y 34 de contacto descpnectables de las tres unidades po
lares del disyuntor 10, los medios de accionamiento o meca
nismo del disyuntdr 10 incluyen un mecanismo 40 de cierre
por resorte de almacenamiento de energia que puede ser ac-
cionado para cerrar dichos medios de éontacto. El mecanis~
mo de cierre 40 incluye un miembro 48 de barra articulada
que estd unido con posibilidad de pivotamiento en uno de
los extremos del mismo, a la palanca” 46 de la unidad polar
intermedia o central del disyuntor 10 por medio de un pivo-

te 52. E1 otro extremo de la barra articulada 48 estd unido

con posibilidad de pivotamiento a una barra articulada 62
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1 |_por medio de un pivote de codo 56, formando unos medios de
palanca acodada plegable. Un rodillo 58 estd soportado gi-
ratoriamente sobre el pivote 56 para cooperar con una leva
54 de cierre, funcionando como seguidor de leva. E1l otro

5 extremo de la barra 62 estd unido con posibilidad de pive-:
tamiento, por medio de un pivote 78, a un miembro 64 dé en—
clavamiento que estd montado de modo cgue pueda pivotar al-
redodor de un pivote 66 fijo el cual, a su vez, estd montg
do sobre la placa central 23 del lado izcuilerdo del baé%a;
10 dor 12, como se ve en la figura 1. Con el fin ae ayudaf'?n
la reposicidén del mecanismo 40 de cierre después de uné:cég
racién de daisparo del disyuntor 10, estd unido un reso;fei
de tensidén 72, por uno de los extremos, al pivote 78 qﬁé;;
- une el miembro de enclavamiento 64 y la biela 62, y por el

15 otro extremo a un pivote fijo 74 que también estd montado

sobre el lado izquierdo de la placa central 23 del bastidor
12, como se ve en la Figura 1. Como se ha representado en
la Figura 5, el miembro de enclavamiento 64 se aplica nor-
malmente a un eje 76 de disparo que incluye una porcién va
20 ciada o muesca T6A adyacente al punto en el gue el miembro
de enclavamiento 64 se aplica normalmente a la periferia
del eje 76 de disparo. El eje 76 de disparo estd soportado
de modo que puede pivotar alrededor de su propio eje geomé-
trico entre una de las placas centrales 23 y una de las pla
25 cas de costado 22, como se representa en la Figura 1. Cuan-
do el eje de disparo 76 es girado a izquierdas desde la po-
sicién representada en la Figura 5 a la posicidén represen—
tada en la Figura 6, el miembro 64 de enclavamiento estarjg

libre para girar hasta la posicidén de disparo realizado re-

30 presentada en la Figura 6.
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La leva 54 de cierre del mecanismo 40 de cierre

estd asegurada de modo fijo a un ciglleiial 84 que estd sopor

tado giratoriamente sobre cojinetes adecuados los cuales es

tdn sujetos, a su vez, a las placas centrales 23 del basti
dor 12. Un par ée brazos ae manivela 86 estdn montados de
modo fijo sobre el cigllenal 84 junto a los extremos opues-
tos de aicho ciglefial, como se representa en la figura 1.
Ademds, el mecanismo 40 de cierre incluye un miembro 88,ﬁ;g
tado que estd montado fijamente sobre el cigliefial 84 yuéx‘
tringuete 92 que estd soportado sobre una de las placagnéég
trales 23 para funcionar en combinacién con el miembro?deé
tado 88. Con objeto de proporcionar la energia almacené&af
que se requiere durante una operacidn de cierre del'digiﬁé
tor 10, un resorte 82 de tensidn separado estd unido en fun
cionamiento por uno de los extremos del mismo a cada uno de
los brazos de manivela 86 estando los otros extremos de di
chos resortes unidos a una barra 94 gue estd soportada so-
bre las placas centrales 23. Con el fin de cargar manualmen
te los resortes de cierre 82 cuando es deseado, se dispone
de un mecanismo 90 de accionamiento manual. Con objeto de
retener la leva de cierre 54 en una posicidén de trabajo pre
determinada, gue se representa en la Figura 4, un miembro
102 de enclavamiento de rodillo puede estar soportado gira-
toriamente sobre la leva de cierre 54. Un miembro de encla-
vamiento 93 (Figura 1) estd montado con posibilidad de pi-
votamiento sobre un pivote fijo (no representado) y estd
cargado hacia una posicidén de enclavamiento en donde el

miembro de enclavamiento 93 se aplica al rodillo 102 sobre

la leva de cierre 54 para enclavar la leva de cierre 54 y

el cigliefial 84 y asi impedir el movimiento a izquierdas de

)
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. _dicha leva y dicho ciglietfial bajo la influencia de los resor

tes de cierre 82.

Los medios de contacto 32 y 34 de las respectivas
unicades polares del disyuntor 10 se representan en las po
siciones de trabajo ce circulto avierto en la Figura 4 y
la leva e cierre 54 se representa en la posicidn ge traﬁg
jo que. corresponae a un estado bajo carga de cada uno de
los resortes 82 de cierre por energia almacenada. Cuando“
los resortes de cierre 82 estdn cargados y la leva de éi;;
rre 54 estd en la posicidn de trabajo representada en lz Fi
gura 4, los resortes de cierre 82 funcionan para cargar rel
cigliefial 84 y la leva de cierre 54 a izquierdas con reépec—
to al eje geométrico del ciglefial 4. El1 movimiento.aviz;‘
quierdas del cigilefial 84 bajo la influencia de los resortes
de cierre 82 es impedido por el contacto del miembro de en-
clavamiento 93 con el rodillo de enclavamiento 102 gue es-
t4 montado sobre la leva de cierre 54. El miembro de encla
vamiento 93 puede ser accionado manualmente hacia la posi-
cibén de desenclavamiento mediante el funcionamiento de unos
medios de cierre 103. Como se representa en la Figura 4, el
rodillo 58 gque estd montado sobre el pivote de codo 56 de
las barras de palanca acodada 48 y 62 estd situado en una
depresién de que estd provista la leva de cierre 54 cuando
los medios de contacto del disyuntor 10 estdn abiertos y
los resortes de cierre 82 estdn cargados.

Durante una operacidén de cierre del disyuntor 10,
los medios de cierre 103 pueden ser accionados manualmente
para actuar sobre el miembro de enclavamiento 93 en una di

reccién tal que se libera el rodillo 102 de la leva de cie

rre 54. Cuando el rodillo 102 es liberado, la leva de cie-

K
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1 _rre 54 y el cigliefial 84 quedan libres para girar a izouier
das, como se ve en la #igura 4, y, bajo la influencia de
los resortes de cierre 82, la leva de cierre 54 impulsard
2l rodillo 58, junto con las barras de palanca acodada 48

5 y 62, hacia las posiciones representadas en la Figura 5,
que corresponden zl estado de funcionamiento general con
circuito cerrado del disyuntor 10, suponiendo que el miem-
bro ce enclavamiento 64 se aplica al eje de aisparo 76;;dg
1m0 Se representa en las Piguras 4 y 5, para evitar el Eéyi
10 miento a izquierdas del miembro de enclavamiento 64. Durég
te un movimiento de cierre de la barra 48, la palanca %ém?
de la unidad polar central del disyuntor 10 es impulsédaeé
izouierdas para hacer girar el eje intermedio 44 a ﬁné;ﬁ&;
sicidén que corresponde al estado ce cierre del disyuntor

15 10. A medida que el eje intermedio 44 gira hacia la posi-
cibén de cierre, las tres palancas 45, 46 y 47 de las respec
tivas unidades polares son desplazadas simultdneamente con
el eje intermedio 44 para asi impulsar los brazos de contac
to 36 de las respectivas unidades polares a las posiciohes
20 de trabajo de cierre por lo cual cada uno de los conjuntos
34 de contacto mévil se aplica a los conjuntos 32 de contac
to estacionario asociados. Los movimientos de cirre de los
conjuntos 34 de contacto mévil sirven para comprimir los
resortes 33 asociados, cuando estdn previstos en los conjun
25 tos 32 de contacto estacionario correspondientes en sus res
pectivas unidades polares. El1 contacto de ia leva de cierre
54 con el rodillo 58 sirve para sostener el miembro de ba-
rra 48 en la posicidén de trabajo de cierre manteniendo asi

el eje intermedio 44 y los medios de contacto 32 y 34 aso-

30 ciados del disyuntor 10 en las posiciones.de trabajo de cie
27128 :
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Suponiendo que los medios de contacto 32 y 34 del
disyuntor 10 estdn en las posiciones de clierre como se aca r
ba de indicar y que los resortes de cierre 82 del disyuntor
10 estdn descargacos, el disyuntor 10 puede ser disparadc
o abierto zutom&ticamente como respuesta a una corriente cde
sobrecarga gue exceda un valor predeterminado en cualguie-
ra de las unidades polares del disyuntor 10 mediante el fun
cionamiento de los medios ce cisparo 150. Cuando se acti?én,
los medios de disparo 150 funcionan de modo que hacen gifar
el eje de disparo 76 a izquierdas desde la posicidn deﬁén;
clavamiento representada en la Figura 5 hacia la posiciéng
de disparo realizado o de desenganche representada én'Iav
Pigura 6. Cuandd el eje de disparo 76 es girado hacia la
posicibén de disparo representada en la Figura 6, el miembro
de enclavamiento 64 ya no es retenido en la posicidén repre
sentada en la Ffigura 5 y estd libre para moverse en la mues
ca T76A del eje de adaisparo 76 alrededor del pivote 66 hacia
la posicidén de disparo realizado representada en la figura
6. Cuando el miembro de enclavamiento 64 estd liberado, co
mo se representa en la figura 6, los resortes de contacto
33 comprimidos y un resorte de apertura 112, qgue estd conegc
tado en funcionamiento entre una pareja de palancas 113 si
tuadas sobre el eje intermedio 44 y un miembro 115 de sopor
te fijo, como se representa en la Figura 3, entran entonces
en accién para impulsar los brazos de contacto 36 hacia las
posiciones de apertura indicadas en la Iigura 4, puesto que
el pivote de codo 56 estd libre para moverse desde la posi-

cién representada en la figura 5 hacia la posicidén represen

tada en la Figura 6, con las barras de palanca acodada 48
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Ly 62 plegadas, para permitir el movimiento a izguierdas ce
la palanca 46 de unidad polar hacia la posicidn de apertu~
ra o disparo representada en la figura 4. En resumen, el
movimiento o rotacidn del eje de disparo 76 hacia la posi-
cidn de cdisparo representada en la igura 6 permite que las
barras de palanca acodada 48 y 62, asi como €l miembro ae
enclavamiento 64, se muevan a las posiciones de daisparo rea
lizado en las que el rodillo 58 y la biela 48 ya no retie-
nen a la palanca 46 de unidad poler en la posicidn de cie—
rre y los resortes 33 y 112 funcionan moviendo el eje inter
medio 44 y los brazos de contacto 36 hacia las posiciones
de apertura o disparo ilustradas en la figura 4 para la'uné
dad polar del lado derecho representada en la Pigura 1. Te
observard que el disyuntor 10 estd libre de disparo puesto
que el operador no puede reprimir manualmente el disyuntor
10 de modo que permanezca en una posicidn de trabajo de cie
rre cuando tiene lugar una sobrecarga en cualquiera de las
unidades polares del disyuntor 10 y el miembro de enclava-
miento 64 estd liberado. En resumen, los primeros medios de
disparo 150 pueden ser excitados para provocar una opera-
cién de apertura del disyuntor 10 como respuesta a condicio
nes de sobreqarga preceterminadas en el circuito eléctrico
que estd siendo protegido por el disyuntor 10.

Cuando el disyuntor 10 estd en el estado de fun-
cionamiento de apertura indicado en la Figura 6, y los re-
sortes de cierre 82 estdn descargados, el disyuntor 10 es
repuesto y los resortes de cierre 82 son cargados mediante
el funcionamiento de los medios 90 de accionamiento manual.

Con el fin de reponer el disyuntor 10 y cargar los resortes

de cierre 82, un operador da vuelta a los medios 90 acciona
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_bles manualmente para hacer girar el cigilefial 84 desde una
posicidn que estd dispuesta angularmente respecto a la re-
presentada en la Pigura 4, hacia la posiciébén de trabajo de
resorte cargaco representada en la PFigura 4. A medida que

el cigliefial 84 se mueve hacia la posicidn representada en
la Figura 4, el rodillo 58 se aparta de la porcidn de ver-
tice ce la leva de cierre 54, penetranco en la cepresidn

representada en la Figura 4. Cuando el rodillo 54 se mueve
dentro de la depresién de la leva de cierre 54, el resorte

72 representado en la Figura 6 impulsa o carga al miembro

da en la figura 5 e impulsa también las barras de palanca
acodada 48 y 62, asi como el rodillo 58, a sus posiciones
de reposicidén representadas en las Figuras 4 y 5 en donde
el rodillo 58 estd situado en la depresidén de la leva de
cierre 54. Cuando el miembro de enclavamiento 64 se sale

de la porcibén de muesca 76A del eje de disparo 76 a la po=-
sicién representada en la Figura 5, un resorte 63 de carga
impulsa al eje de disparo 76 a través de un brazo 77 de pro
longacién que estd montado sobre el eje de disparo 76 de
modo que hace girar al eje de disparo 76 a derechas desde
la posicibn representada en la Figura 6 hacia la posicidn
representada en la Figura 5 en la cual la periferia del eje
de disparo 76 engatilla nuevamente el miembro ce enclava-
miento 64 para asi enclavar las partes asociadas del disyun
tor 10 en las posiciones de reposicidn representadas en las

Figuras 4 y 5. A medida que el cigliefial 84 se mueve hacia
la posicién representada en la Figura 4, los resortes de

de enclavamiento 64 en la direccidn de las agujas del relqj,
como se ve en la Figura 6, de modo que mueve el miembro'ae,j

enclavamiento 64 hacia la posicidén de reposicién representa

!




P— Hoja nim, 14

1 | cierre 82 son desplazados hacia posiciones mds alld del cen
tro para cargar asi el cigllefial 84 en direccidén contraria

a las agujas del reloj, como se ve en la Figura 4, y el ro
dillo 102 se aplica al pestillo 93 para enclavar el ciglie- |
5 42l 84 en la posicidn de carga representada en la Figura 4
en donde el disyuntor 10 estd preparaco para otra operacidrn
de clerre. |

Cuando el disyuntor 10 estd en un estado de tra-
bajo de circuito cerracdo con los medios de contacto 32 y“?”
10 34 desconectables cerrados y con los resortes de cierre.fB2
descargados, el mecanismo de cierre 40 puede ser accionagéiﬁ
manualmente hacia el estado de trabajo de resorte cargado._Z
mediante el funcionamiento de los medios 90 de accibnamieg;!
to manual. Durante tal operacidén de carga manual, el cigué‘
15 fial 84 es girado en un dngulo de aproximadamente 1849 para
cargar los resortes de cierre 82, Dﬁrante este movimiento
del cigilefial 84, el rodillo 58 rueda sobre una porcidn de
radio fijo de la leva de cierre 54 hacia una posicién de
trabajo en la que no llega a alcanzar la porcién de vérti-
20 ce de la superficie de leva de la leva de cierre 54.

Cuando los medios de contacto 32 y 34 desconecta-—
bles del disyuntor 10 estdn cerrados y los resortes de cie-
rre 82 del disyuntor 10 estdn en estados de funcionamiento
bajo carga, el disyuntor 10 es capaz de realizar una secuen
25 cia de operaciones en las que el disyuntor 10 es primero
disparado en apertura, después vuelto a cerrary después
nuevamente disparado.

En general, el dispositivo de disparo de subvol-
taje 200, como se representa en la Figura 2, estd unico en
30 funcionamiento a los medios de accionamiento del aisyuntor

27128
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10 impulsando a los medios de accicnamiento gel disyuntor
10 de modo que se abren los medios de contacto 32 y 34 des
conectables del aisyuntor 10 al tener lugar uns caida pre-
ceterminada de la tensién aplicada al dispositivo de cispa
ro de subvoltaje o cuando la tensidn apliczia al <ispositi
vo de disparo por subvoltaje disminuye por debajo ce un va
lor predeterminaco o por debajo de un régimen de funciona-
miento normal predeterminado. E1 voltaje al que responce cl
dispositivo 200 de disparo por subvoltaje para provocarména
operacién de apertura del disyuntor 10 puede ser la tensidn
de 1linea del circuito eléctrico en el cual estd coneota@q';
el disyuntor 10 para proteger tal circuito eléctrico, O*b}éx

la tensidn a la cual el dispositivo de disparo por subvolta

“ 0o

je responde puede ser cualquier tensidén de control asicia-
da con el disyuntor 10 o con cualgquier otro ecuipo asocia-
do con el disyuntor 10. Se entenderd también gue la tensidn
a la cual responde el dispositivo 200 de disparo de subvol-
taje puede ser una tensién de corriente alterna en ciertas
aplicaciones o puede ser una tensidén unidireccional o de
‘corriente continua en otras aplicaciones.

Mds especificamente, el dispositivo 200 de dispa~
ro de subvoltaje incluye un miembro de ménsula o miembro de
base 252 que puede estar asegurado a y soportado por lé pla
ca de base 24 del bastidor 12 del disyuntor 10 y un perfil
superior 250, generalmente en forma de U, sobre el cual es
t4n montadas las partes que componen el dispositivo 200 de
disparo. E1 perfil 250 también incluye una pareja de miem-
bros de pared de costado que se extienden hacia arriba, co

mo se indica en 250A, los cuales estdn espaciados entre si

para soportar ciertas partes del dispositivo 200 de dispa-
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' ro de subvoltaje, como se explicard acui posteriormente.

El dispositivo 200 de disparo de subvoltaje inclu
ve una bobina de tensidn o bobina ce travajo 230 gue puede
estar conectada sobre el circuito eléctrico que estd siendo
protegido por el disyuntor 10 y la cual incluye una plura-
lidad de espiras de conductor eléctrico cue pueden estar
vobinadas sobre un carrete eléctricamente aislante o pieza
conformada de bobina, como se indica en 214.

El dispositivo 200 de disparo de subvoltaje, co--
mo se representa en la Pigura 2, también incluye una estruc

tura magnética estacionaria o fija que es generalmente de -

configuracién cilindrica hueca o tubular y que estd form@ff
da por un material magnético suave, tal como un hierro o
acero adecuado. Se observard que la porcidn superior de”i;
estructura magnética estacionaria 220 se extiende axialmen
te en el interior de un manguito tubular o revestimiento
asociado 222 que estd formado por un material no magnético
adecuado, tal como latén, y que estd dispuesto de modo que
se extiende axialmente a través de la abertura central o
taladro del carrete 214 sobre el que estd dispuesta la bo-
bina 230. lLa porcién superior de la estructura magnética
estacionaria 220 se extiende axialmente, solo en forma par
cial, a través del manguito tubular 222, como se represen—
ta en la Figura 2.

Con el fin de impulsar los medios de accionamien-
to del disyuntor 10, el dispositivo 200 de disparo de sub-
voltaje incluye también un miembro magnético desplazable o
armadura 210 que es generalmente de configuracidén cilindri-
ca hueca o tubular y que estd dispuesto de modo que se ex—

tiende axialmente, al menos en parte, en el interior del

!
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| manguito tubular 222 en el cual estd cispuesta la porcidn
superior de la estructura magnétice estacionaria 220. 3i se
desea, el miembro magnético desplazable 210 puede incluir
un anillo de cortocircuito o una espira 212 eléctricamente
conauctora puesta en cortocircuito en el exXiremo inferior
del mismo, gue puede estar constituido por un material ecléz
tricamente conductor adecuado, tal como cobre. Ademds, el
miembro magnético desplazable 210 puede incluir también un
entrehierro no magnético, que se extiende radialmente, de=
pendiendo del tipo de tensidn aplicada. En una aplicacidn
de tensidén de corriente alterna donde la tensidn aplicada E
a la bobina de trabajo 230 sea del tipo de corriente altggj
na, el extremo inferior del miembro magnético desplézable‘c
210 se aplica normalmente al extremo superior de la estf@é
tura magnética estacionaria 220 que funciona como asiento
para el miembro magnético desplazable 210. En aplicaciones
de corriente continua, donde la tensidén aplicada a la bobi
na de trabajo 230 es del tipo de corriente continua o unidi
reccional, puede estar dispuesta una arandela de material
no magnético, tal como latén, entre el miembro magnético
desplazable 210 y la estrucutra magnética estaéionaria 220
para proporcionar un entrehierro no magnético predetermina
do entre el miembro magnético desplazable 210 y la estruc-
tura magnética estacionaria 220 con objeto de facilitar 1la
liberacidén del miembro magnético desplazable 210 durante el
funcionamiento del dispositivo 200 de disparo de subvoltaje.
Con el fin de unir en funcionamiento el disposi-
tivo de disparo de subvoltaje y los medios de accionamien-
to del disyuntor 10, el disﬁositivo de disparo 200 incluye

una barra de accionamiento alargada o vdstago 240 que, como
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1 |_se representa en la Figura 2, estd dispuesto de modo que se
extiende axialmente a través de aberturas centrales sustan
cislmente alineacas practicadas en la porcidn superior de
la estructura magnétice estucionaria 220 y en el miembro

5 nmagnético Cesplazable 210. La barra de accionamiento o vds
tago 240 estd constituido por un material no magnético ade
cuado,. tal como latdén. Se observari gue la porcidn inferior
del vdstago 240 es mayor que la abertura central practica-
da en el miembro magnético desplazable 210 con el fin dz --
10 impulsar al védstago 240 hacia abajo cuando el miembro magné
tico mdvil 210 es atraido hacia la estructura magnética_eg;
tacionaria 220 y para ayudar a retener el miembro magnét;j;
co desplazable 210 en relacidn montacda con el véstago 240, ,
Se observard también.que se dispone de una holgura o esﬁé;
15 ciamiento radial predeterminado entre la porcidn superior
del vdstago 240 y la abertura central practicada en el miem
bro magnético desplazable 210 con objeto de permitir cier-
tos movimientos relativos de las partes del dispositivo 200
de disparo de subvoltaje, como serd explicado aqui poste-
20 riormente.

Si se desea, pueden disponerse medios 280.de re-
tardo en el extremo inferior del dispositivo 200 de dispa-
ro de subvoltaje, como se representa en la Figura 2. Tales
medios de retardo de tiempo o amortiguador 280 pueden ser
25 requeridos en ciertas aplicaciones con el fin de introducir
un retafdo predeterminado en la respuesta del dispositivo
200 de disparo de subvoltaje antes de que el dispositivo
200 de disparo de subvoltaje provoque una operacién de aper
tura del disyuntor 10.

30 Mé4s especificamente, los medios de retardo 280 in-

>7128
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| _cluyen un miembro tubular 282 gue puede estar constituido
por un material no magnético adecuado, tal como vidrio, y
gue estd dispuesto de modo vue se extiende axialmente en

el interior de la abertura central de la estructura magné-—
tica estacionaria 22C. Un miembro ce pistén 284 puede estar
dispuesto de modo cue se mueva axialmente en el interior
del miembro tubular 282 y puedie estar constituido por un ma
terial adecuado, tal como grafito., E1l miembro de pistdér 284
puede estar unido al extremo inferior del vdstago 240 pof
medios adecuados, tales como una biela 285 que se extiende
axialmente dentro de una abertura central roscada pract;daT
da en el extremo inferior del vdstago 240 y gue estd adi~
cionalmente retenida en relacidn de conjunto con el'véstasl
go 240 por medios adecuados, tales como una arandela deuﬁfg
sién 283.

Los medios de vdlvula de aguja 290, como se ilus-
tra, son ajustables y estdn dispuestos para controlar la
admisidén de aire dentro el espacio que queda bajo el miem=—
bro de pistén 284 lo cual es necesario para vencer el vacio
que resulta cuando el miembro de pistdén 284 intenta mover-
se hacia arriba desde la posicidn representada en la Figu-—
ra 2 durante el funcionamiento del dispositivo de disparo
200, como se explicard posteriormente.

El extremo superior del vdstago 240 del disposi-~
tivo 200 de disparo de subvoltaje estd unido con posibili-
dad de pivotamiento a un miembro de enclavamiento 260 cons
truido como una palanca acodada. Mds especificamente, un pi
vote 266 estd dispuésto de modo que pasa a través de una
abertura transversal practicada en el extremo superior del

védstago 240 y una abertura practicada en la parte de pata
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| 260A del miembro de enclavamiento 260. El miembro de encla
vamiento 260 estd sovortado giratoriamente sobre un pivote
fijo 262 el cual, a su vez, se extiende entre y estd sopor
taao por las porciones de pzred de costado espaciadas 2504
del perfil 250, como se representa en la Figura 2. La par-—
te de pata superior 260B del miembro de enclavamiento 260
es portadora de un rodillo de enclavamiento 263 que estd so
portado giratoriamente sobre la parte de pata superior 260B
mediante un pivote 269 adecuado que estd monfado sobre:liv
parte de pata superior 260B. El miembro de enclavamiento -
260 también incluye una porcidén saliente 260C que sobresa-,
le lateralmente desde la parte de pata superior 260B dai:‘
miembro de enclavamiento 260 hacia la derecha, como'se';pa;
presenta en la Figura 2, y lleva montado sobre ella un ﬁg:
vote saliente 264 que es impulsado durante la reposicidn
del miembro de enclavamiento 260, como se explicard poste-
riormente.

Con el fin de cargar el miembro de enclavamiento
260 en la direccidn de las agujas del reloj alrededor del
pivote 262 y de cargar de este modo el vdstago 240 y el
miembro magnético desplazable 210 del dispositivo 200 de
disparo de subvoltaje en direccidén hacia arriba, como se ve
en la Figura 2, contra la fuerza ejercida por el dispositi-
vo 200 de disparo de subvoltaje sobre el miembro magnético
desplazable 210, estdn dispuestos medios de carga adecua-
dos, mds especificamente un resorte de torsidén 271, sobre
el pivote 262 de modo gque uno de los extremos del resorte
de torsidn 271 presiona contra la parte de pata superior

260B del miembro de enclavamiento 260 y el otro extremo del

resorte de torsidn 271 presiona contra la parte més alta
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| _del perfil 250, como se representa en la Figura 2.

Con el fin de impulsar los medios de accionamien-
to del Zisyuntor 10, como respuesta al funcionamiento del
aispositivo 200 de disparo de subvoltaje, el dispositivo
200 de c¢isparo ce subvoltaje incluye un miembro impulsor o
de disparo 270 gque estd normalmense mantenido o enclavaéé'_
en la posicidn de trabajo representada en la Figura 2, pér
el miembro de enclavamiento 260. Mds especificamente, el...
miembro impulsor 270 estd soportado giratoriamente por ue. .
pivote 272 cue se extiende entre y estd, a su vez, soporta.
c¢o por las porciones 2504 de pared del perfil 250 que se . -,
extienden hacia arriba. El pivote 272 también se extienﬁé“w
o pasa a través de una pareja de porciones 270E espéciaggég
que se extienden hacia abajo, del miembro impulsor 270:“éi
miembro impulsor 270 también incluye un brazo saliente 270G
gue normalmente se aplica al rodillo de enclavamiento 263
que estd sobre el miembro de enclavamiento 260 para mante-
ner el miembro impulsor : 270 en la posicidn representada en
la PFigura 2.

Con el fin de provocar el movimiento del eje de
disparo 76 como respuesta a una caida predeterminada de la
tensién aplicada a la bobina de trabajo 230 del dispositi-
vo 200 de disparo de subvoltaje, el miembro impulsor - 270
incluye un brazo saliente 270B que sobresale hacia la iz-
quierda, como se ve en la Figura 2, e incluye una porcidn

arqueada 270F que estd dispuesta para aplicarse a un brazo

| saliente 79 o de prolongacidén, que estd dispuesto sobre el

eje de disparo 76, durante:el funcionamiento del dispositi-
vo 200 de disparo de subvoltaje, como se explicard poste-

riormente. Se observard que la configuracién de la porcidn
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| aroueada 270F asegura gue la fuerza aplicada &l brazo de
prolonzacidn 79 por el miembro impulsor 270 esté en una di
reccién generalmente perpendicular respecto a la del brazo
79 de prolongacidn.

Con el fin de cargar al miembro impulsor 270 en
una direccidén por lo general a derechas alrededor del rivo
te 272, estdn dispuestos medios de carga adeucados, mds 25
pecificamente un resorte de torsién 275, sobre el pivote.
272, presionando uno de los extremos del resorte 275 confra
el miembro impulsor ' 270 y presionando el otro extremo”dele
resorte 275 contra la parte alta del perfil 250, como se -
representa en la figura 2. :;d%

Con el fin de reponer el dispositivo 200 de disﬁlg
paro de subvoltaje durante una operacidén de apertura dei'ﬁ
disyuntor 10, el miembro impulsor 270 incluye un brazo 270A
saliente hacia arriba que estd dispuesto en la trayectoria
del movimiento del pivote de reposicidn 49 que estd monta-
do sobre la palanca 45 de unidad polar de la izquierda del
disyuntor 10. Ademds, el miembro impulsor 270 incluye un
brazé saliente 270D que sobresale hacia la derecha, como se
ve en la Pigura 2, y que estd dispuesto para reponer el
miembro de enclavamiento 260 durante una operacidén de aper-
tura del disyuntor 10 mediante su aplicacidén al pivote 264
que estd dispuesto sobre el brazo saliente 260C del miembro
de enclavamiento 260, como se ha descrito previamente.

Con el fin de evitar que el brazo saliente 270G
del miembro impulsor - 270 se mueva hacia una posicién deba-
jo del rodillo de enclavamiento 263 que estd sobre el miem

bro de enclavamiento 260, se prevé la porcidén 270C saliente

hacia arriba sobre el miembro impulsor 270. La porcidén 270C

!
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| _saliente hacia arriba evita gue la parte ae pata superior

260B del miembro de enclavamiento 260, asi como el rodillo

giren hacia una posicidén por encima o sobre la parte alta
del brazo saliente 270G del miembro impulsor: 270, como pue
de verse en la rigura 2. ¥
s importante observar gue el resorte de carge- .
275 es un resorte relativamente mds fuerte cue el muelle -,
de carga 271 que se dispone para cazrgar al miembro de engla
vamiento 260, como se ha descrito previamente, con el ﬁ%pi
de gue las fuerzas o0 pares aplicados al brazo ce prolonga-
cidn 79, que estd sobre el eje de disparo 76, sean sufiéiég
tes para provocar la liberacidbén de los medios de acciona--
miento del disyuntor 10 como respuesta al funcionamientdly
del dispositivo 200 de disparo ae subvoltaje y también pa-
ra limitar las fuerzas o pares que aeben ser contrarresta-
dos por el funcionamiento del dispositivo 200 de disparo
por subvoltaje que normalmente contrarresta la fuerza o par
ejercido por el resorte de carga 271 sobre el miembro de
enclavamiento 260. Es también importante observar que, nor
malmente, el par o momento de giro ejercido sobre el miem-
bro de enclavamiento 260 por el resorte de torsidn 275 re-
lativamente mds fuerte, a través del miembro impulsor- 270
y del rodillo 263, que estd sobre el miembro de enclavamien
to 260, es sustancialmente despreciable en la posicidn de
trabajo representada en la figura 2, porque el brazo de mo
mento de la fuerza o par ejercido sobre el miembro de encla
vamiento 260 por la fuerza transmitida desde el resorte de

torsién 275 a través del miembro impulsor 270, con respec-—

to al eje de rotacidén del miembro de enclavamiento 260 en

!

263, que estd montado sobre la parte de pata-superior 2608,




10

15

20

25

30
>7128

Hoja n(im, 24

el pivote 262, es despreciable.

En el funcionemiento del dispositivo 200 de dis-—
paro por subvoliaje, mientras la tensidn aplicada a la bo-
bina de trabajo 23C del cispositivo 200 ce disparo por sub
voltaje se mantiene en un régimen de funcionamiento normal
o por encima de un valor minimo predeterminaco al gue res-
ponae el aispositivo de disparo 200, la zuerza o par ejer-
cidoe sobre el miembro de enclavamiento 260 por el disposi
tivo 200 de disparo por subvoltaje debidos a las fuerzag
electromagnéticas que resultan de los flujos magnéticosipyg
ducicos por la corriente gue pasa a través de la bobina - -
230, son mayores gue las fuerzas o0 pares gue se ejerceﬂhég

bre el miembro de enclavamiento 260 por el resorte de tors

[

sibén 271.

Cuando la tensidn aplicada a la bobina de traba-
jo 230 del dispositivo de disparo 200 decrece por debajo
de un valor predeterminado o régimen predeterminado de fun
cionamiento normal, el par o momento de giro ejercido sobre
el miembro de enclavamiento o palanca acodada 260 por el
resorte de torsidén 271 se hace mayor que el par o momento
de giro ejercido sobre el miembro de enclavamiento 260 por
las fuerzas electromagnéticas que resultan durante el fun-
cionamiento del dispositivo 200 de disparo por subvoltaje.
Como se ha mencionado previamente, mientras el miembro im-
pulsor 270 esté normalmente enclavado por el miembro de en
clavamiento 260, como se representa en la Figura 2, el mo-
mento de giro o par ejercido sobre el miembro de enclava-
miento 260 por el resorte de torsidén relativamente mds fuer
te 275 es sustancialmente despreciable. Cuando el miembro

de enclavamiento 260 comienza a girar a cerechas alrededor
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por el resorte ce torsidn relativamente mds fuerte 275 so-
bre el miembro de enclavamiento 260 aumenta desae un valor
despreciable, el movimiento o rotacidn del miembro ce encla
vamiento 260 se acelera a medida que aumenta el brazo de
momento a través del cual actda la fuerza ejercida por el
resorte 275, y el par correspondiente o momento de giro
ejercido sobre el miembro de enclavemiento 260 por el rgsqr

te 275 aumenta rdpidamente.

-

-

Cuando el rodillo de enclavamiento del miembrggr
de enclavamiento 260 se separa del brazo saliente 270G, que
estd sobre el miembro impulsor 270, el miembro impulsorvé%O
gira entonces a derechas alrededor del pivote 272 baao 1ap
nfluen01a del resorte de torsidén relativamente mds fuerte
275. A medida que el miembro impulsor 270 gira a derechas
desde la posicidn normal representada en la Figura 2, la
porcién arqueada 270F del brazo saliente 270B se aplica al
brazo saliente 79 del eje de disparo 76 para, de este modo,
hacer girar o impulsar al eje de disparo 76 en direccién
contraria a las agujas del reloj alrededor de su propio eje
geométrico, como puede verse en la Figura 2. El eje de dig
paro 76 libera entonces el miembro de enclavamiento 64, co
mo se ha descrito previamenfe, ¥, suponiendo que los medios .
de contacto 32 y 34 de las respectivas unidades polares del
disyuntor estaban previamente en un estado de circuito ce-
rrado, los medios de accionamiento o mecanismo del disyun-—
tor 10 impulsardn entonces a los medios de contacto separa

bles 32 y 34 a las posiciones de estado abierto representa

das en la Figura 4, como se ha descrito previamente. Duran

te una operacién de apertura del disyuntor 10, las respec—
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|_tivas palancas 45, 46 y 47 de las unidades polares girardn

a derechas, como puede verse en las figuras 2 y 4, desde
posiciones angulares gue estdn desplazadas respecto a las
representadas en las figuras 2 y 4 hacia las posiciones re
presentadas en las Figuras 2 y 4 bajo la influencia del re
sorte de apertura 112 y los resortes de compresidn 33 de
las respectivas unidades polares, como se ha dGescrito pre-
viamente,

Durante una operacidén de apertura del disyuntdr
10, la palanca 45 de la unidad polar de la izquierda, cémq
se representa en la Figura 2, girard a derechas movién@qsq
el pivote de reposicidén 49 de la palanca 45 desde la pééi;,
cién indicada por 49' en 1linea de trazos en la Figura 2 a 
la posicidn indicada en linea continua en la Figura 2 ﬁéra
aplicarse al brazo 270A saliente hacia arriba y para impul
sar el brazo saliente 270A desde la posicidén de disparo in
dicada en 270A' en la Figura 2 a la posicidn indicada en
270A en la Pigura 2 para, de este modo, reponer el brazo
de accionamiento 270 desde la posicidén de disparo indicada
en linea de trazos en la Figura 2 a la posicién normal in-
dicada en la Figura 2. A medida que el miembro impulsor 270
es impulsado por el pivote de reposicidén 49 situado sobre
la palanca 45 de la unidad polar de la izquierda como se
acaba de indicar, el brazo saliente 270D situado sobre el
miembro impulsor 270 se aplicard al pivote 264 situado so-~
bre el miembro de enclavamiento 260 para asi reponer o im-
pulsar el miembro de enclavamiento 260 desde la posicién
de disparo que estd angularmente espaciada respecto a la

representada en la Figura 2 en direccidn contraria a las

agujas del reloj para, de este modo, :reponer ‘el miembro de

)
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_enclavamiento 260 a su posicidn de funcionamiento normal,
como se representa en la figura 2. A medida que el miembro
de enclavamiento 260 se mueve a izquierdas alrededor ce su
pivote 262, el vdstago 240, asi como el miembro magnético
desplazable 210, serdn también repuestos a las posiciones
de funcionamiento normal representadas en la Figura 2. Si
la tensidn apliczda a la bobina de trsvajo cel dispositivo
200 de disparo por subvoltaje ha sido restaurada anterior-~
mente a la reposicién de las partes del dispositivo de dig
paro 200, como se acaba de describir, el miembro magnético
desplazable 210 serd atraido hacia la estructura magnétipa‘
estacionaria 220 para, de este modo, volver a enclavarqéiﬁn
miembro impulsor 270 en su posicidn de funcionamiento qofé‘
mal representada en la Figura 2. E1 entrehierro compregdi:
do entre el miembro magnético desplazable 210 y la estruc-
tura magnética estacionaria 220 sera por lo tanto reducido
a un valor normal despreciable., Es importante observar gue
durante el funcionamiento del dispositivo 200 de disparo
por subvoltaje, como se acaba de describir, la configura-
cién arqueada de la porcidén 270F del miembro impulsor 270
asegura que el par o momento de giro ejercido sobre el bra
zo de prolongacidén 79 y el eje de disparo 76 por el resor-
te de carga 70 esté sustancialmente en su valor mdximo sin
ninguna reduccidén debida a las fuerzas de rozamiento que de
otro modo resultarian si la porcidén argueada no estuviese
dispuesta sobre el brazo saliente 270B.

Es importante observar que durante el funciona-
‘miento del dispositivo 200 de.ﬁisparo por subvoltaje, el

miembro magnético desplazable 210 estd retenido en relacidn

montada entre la porcidén agrandada del védstago 240 y el pi-
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| _vote 266 que une en pivotamiento al émbolo 24C al miembro
de enclavamiento 260. Como se ha mencionado previamente,
la holgura radial entre la porcidn superior el vdstago 240
y la abertura central que hay en el miembro magnético des—
olazable 210 estd dispuesta para permitir el movimiento en
1fnea recta o rectilineo del miembro magnético desplazable
210 en. el interior del menguito de guia 222 y para permitir
los movimientos relativos del véastago 240 cue son necesé:
ieeae
rios debido a la unidén de funcionamiento entre el VéSt%%g
240 y el miembro de enclavamiento o palanca acodada 260‘qpe
gira alrededor de su propio pivote 262 de soporte. En>§££és

il

palabras, la holgura radial entre la porcién superior del

-

vdstago 240 y la abertura central del miembro magnétiqp;@ég
plazable 210 es necesaria para permitir la rotacién lihgfé

da del miembro de enclavamiento 260 y los correspondientes

movimientos del vdstago 240.

Es también importante observar gque durante cual-
quier operacién de apertura del disyuntor 10 provocada por
la actuacién del dispositivo 200 de disparo por subvoltaje,
como se acaba de describir, el miembro magnético desplaza-
ble 210 es repuesto a su posicidén de funcionamiento normal
como se representa en la Figura 2 y la iﬁpedanoia efectiva
del dispositivo de disparo por subvoltaje es mantenida en
un valor que evita la averia de la bobina de excitacidén 230
en el caso de'que la tensidén aplicada a la bobina de traba-
jo 230 haya sido restaurada a su régimen de funcionamiento
normal y esté pasando nuevamente corriente por la bobina
del dispositivo 200 de disparo por subvoltaje. Si el miem—
bro magnético desplazable 210 no fuera repuesto a su posi-

cién de funcionamiento normal durante una- operacidn de aper

!
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1 |_tura, la impedancia efectiva del dispositivo 200 de disparo
por subvoltaje se veria reducida o disminuida, permitiendo
corrientes de sobrecarga que pcdrian fluir, por lo deméds,
en la bobina 230, cuando nuevamente vuelve a aplicarse la

5 tensidn a la bobina de trabajo 230.

Cuando se disponen los medios 280 de retardo, el
movimiento hacia arriba del vdstago 240 y del miembdbro magné
tico desplazable 210 son retardados, segin se determina ﬁg
diante el ajuste o posicidn de los medios 290 de vélvuléu
10 de agua, siempre aque tenga lugar la caida de tensidn pré-

¢eterminada y el miembro magnético desplazable 210 tiehdé;'

S

*

a moverse hacia arriba bajo la influencia del resorte dé’

carga 271 por medio de la fuerza o par transmitido por eitf

. miembro de enclavamiento 260 y el védstago 240.
15 Refiriéndonos a los medios de disparo 150 mencio-

nados previamente, se debe observar que la palanca 45 de

la unidad polar de la izguierda representada en la Figura

2 también es portadora de un pivote 59 de reposicidn que se

emplea para impulsar un miembro de reposicidn 57 que forma

20 parte de los medios de disparo 150.

Si se desea, puede también estar dispuesto un dis
positivo de disparo 300 adyacente a la palanca 45 de la_uni
dad polar de la izquierda, como se representa en la Figura
2, que es empleado para provocar remotamente una operacidn
25 de disparo del disyuntor 10. Como se representa en las Fi-
guras 1 y 2, el dispositivo 200 de disparo por subvoltaje
estd también dispuesto adyacente a la palanca 45 de la uni
dad polar de la izquierda y adyacente a los medios de dis-

paro 150,
30 En el funcionamiento global del disyuntor 10 que

27128
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1 |_incluye el dispositivo 200 de disparo por subvoltaje como
se ha descrito previamente con detalle, es importante obser
var que mientras la tensidn suministrada a la bobina de tra
bajo 230 del uispositivo de disparo 200 es menor que un va
5 lor minimo predeterminaco o mds baja que la de régimen de
funcionamiento normal predeterminado, el eje ae disparo 75
cel disyuntor 10 serd impulsado a una posicidn de disparo
por la fuerza ejercida sobre el brazo 79 de prolongac%ééa
por:el miembro impulsor 270 y el reso:te de torsidn 275{1En
10 otras palabras, un operador no puede llevar al disyuntof:a
un estado de circuito cerrado hasta que la tensidn vuéiéé'
a ser zplicada a la bobina de trabajo 230 del disposiﬁiﬁaﬁ
200 de disparo por subvoltaje v el miembro impulsor'Zzo;éé
. restaurado a su posicidn de funcionamiento normal paréz%ﬁi

15 mitir la reposicidn de las partes asociadas del disyuntor
10.

Un disyuntor que incluye un dispositivo de dispa-
ro por subvoltaje perfeccionado, como ha gido expuesto, tie
ne varias importantes ventajas. Por ejemplo, la fuerza o
20 par que soporta el electroimdn que forma parte del disposi
tivo 200 de disparo por subvoltaje se limitan sustancialmen
te a solo las fuerzas o pares ejercidos sobre el miembro
de enclavamiento 260 por el resorte 271 relativamente menos
potente. E1 par o momento de giro ejercido sobre el miembro
25 de enclavamiento 260 por el resorte de torsidn 275, relati
vamente mds fuerte, que provoca una operacién de disparo o
apertura del disyuntor 10 a través de los medios de écciong
miento o mecanismo del disyuntor 10, estd limitado a un mo

mento de giro o par, sustancialmente despreciable, sobre el
30 miembro de enclavamiento 260 mediante la disposicidn. del in

27128
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1 |_vento de la solicilitante. Por otra parte, las fuerzas o pa-
res relativamente mds grandes, recueridos para provocar la
liberacidén del mecanismo o medios de accilionamiento del dis
yuntor, se liberan de un modo segurc y positivo por la ac-—
5 tuacidn del miembro de enclavamiento 260 durante el funcio
namiento del dispositivo 200 de disparo por subvoltaje; co
mo se ha descrito previamente. Ademds, la bobina de traba-
jo 230 del dispositivo 200 de disparo por subvoltaje esté\
protegida contra los estados de sobrec:irga o averia qu;’gé
10 otro modo podrian resultar cdebico a la impecencia efec%i%%

del dispositivo de subvoltaje 200 cuando la tensidn es r?g

£l

taurzda a su valor normal por la reposicidn de las partes-

gel dispositivo de disparo por subvoltaje durante una ope-—

a

. racién de apertura del disyuntor 10, como se ha descriﬁé«“
15 con detalle anteriormente. Finalmente, mediante la limita-

cidn de las fuerzas que debe soportar el electroimdn que

forma parte del dispositivo 200 de disparo por subvoltaje,

el tamafio y peso relativos del dispositivo 200 de disparo

por subvoltaje son sustancialmente reducidos o limitados.

20

25

30
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REIVINDICACIONES

Los puntos que como caracteristica d¢e novedad se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Modzlo
de Utilided en Espafia, por VZINTE afios, son 1los qgue se reco

gen en las reivindicaciones siguientes:
.

cen

12,- Un dispositivo disyuntor que comprende medios
de contacto separables, medios de accionamiento dispuesﬁbs
para efectuar la apertura de dichos medios ce contacto; un

- . - . . . ‘,“ &
eje de disparo dispuesto en una primera posicidén para enclta

var dichos medios de accionamiento y desplazable a una se~’

-

gunda posicién de disparo para liberar dichos medios déf,f
accionamiento, un dispositivo de disparo por subvoltaje cue
comprende un electroimdn gue incluye un miembro magnético
desplazable desde una primera posicién a una segunda posi-
cién como respuesta a una caida de tensidén predeterminada,
un miembro de enclavamiento conectado en funcionamiento a
dicho miembro magnético, estando mantenido dicho miembro de
enclavamiento en una primera posicién cuando dicho miembro
magnético estd en una primera posicién y soportado girato-
riamente para moverse a una segunda posicién cuando dicho
miembro magnético se mueve a su segunda posicién, primeros
medios para cargar dicho miembro de enclavamiento y dicho
miembro magnético a sus segundas posiciones, respectivamen=-
te, al tener lugar dicha cafda de tensién, un miembro im=-—
pulsor enclavado, con posibilidad de liberacién, en una pri
mera posicién por dicho miembro de enclavamiento cuando di-

cho miembro de enclavamiento estd en su primera posicidn y
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no
miembro de enclavamiento se desplaza a su segunda posicidn
para liberar dicho miembro impulsor, seguncos medios para
cargar <icho miembro impulsor a su segunda posicidn cuando
dicho miembro de ernclavamiento libers Jdicho miembro impul-
sor, un miembro de prolongacidén dispuesto sobre dicho eje
de disparo y gue se aplica & dicho miembro impulsor durante
el movimiento de d¢icho miembro impulsor desce su primera nNo
sicidn a su segunda nosicidn para impulsar dicho eje ééféi§
paro a cdicha segunda posicidn de disparo para liberar diJ
chos medios de accionamiento, siendo sustancialmente desérg
ciable el par ejercido sobre dichos medios de enclavaﬁién;

to en su primera posicibn, a través de dicho miembro impui

LA

sor, por los segunco medios de carga.

28 .~ Un dispositivo segin la reivindicacidn 12, en
el gque dicho miembro de enclavamiento comprende una palan-
ca acodada.

32,- Un dispositivo seguin las reivindicaciones 12
6 22, en el que dicho miembro magnético estd unido en fun-
cionamiento a dicho miembro de.enclavamiento mediante una bg
rra de accionamiento alargada.

42,- Un dispositivo segin cualquiera de las reivin
dicaciones 12 a 32, en el que dicho miembro impulsor estd so
portado giratoriamente e incluye un brazo saliente, apli-
cdndose dicho brazo a dichos medios de accionamiento duran-
te la apertura de dichos medios de contacto para reponer
dicho miembro impulsor a una posicidén adyacente a su prime-
ra posicién.

58,~ Un dispositivo segun la reivindicacién 42, en

el que dicho miembro impulsor incluye una porcién saliente
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| adicional y dicho miembro de enclavamiento incluye una por
cidén saliente dispuesta en la trayectoria del movimiento

de dicha porcidn saliente adicional de dicho miembro impul .
sor, aplicdndose dicha porcidn saliente de dicho miembro

de enclavamiento a 4icho miembro impulsor durante la repo~
sicién de dicho miembro impulsor vara asi reponer dicho
miembro c¢e enclavamiento v éicho miembro magnético sustan-
cialmente a sus primeras posiciones, respectivamente.

68.- Un aispositivo segun cualquiera de las reivig
cicaciones 3 a 5, en el que la barra de accionamiento alar -
gada estd unida, con posibilidad de pivotamiento, a dicha.f
palanca acodada en un punto adyacente a uno de los extrémcé
de dicha palanca acodada.

75.; Un dispositivo disyuntor.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que antece
de, representado en los dibujos que se acompafian y con los
fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de treinta y cuatro hojas escri
tas a mdquina por una sola cara.

Madrid, (5.ENE 1979
P.A.

Albery,
ﬂw ,

de Elzqp,

s -
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