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en
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a nombre de N,V, PHILIPS'GLOEILAMPENFABRIBKEN, entidiad ho-
landesa, estaplecida en Emmasingel 29, Eindhoven, Holanda,

por:

“"UN DISPOSITIVO DE ENGRANAJE AUTOMATICAMBINLE VA-

RIABLEY

La presente invencidn ce rafiere a un 4isposi-
tivo de angranajes en el cual la relacidn de transmisidn
entre la entrada y la salida es variada automévicamenss.

En la técnica existe una pluraliiad de casos en los gue Te-
. 5 sulta daseable variar la relacidn de engranajes entre un
dispositivo impulsor y un dispositivo impulsaio de acuer-

40 con las condiciones opsraiivas. Bsto ocurre, por sjem-
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plo, en las méquinas herramienvas en las cuales, con una
valocidadl consvanve del movor impulsor, la velocidad de
las partes que dsben ser impulsadas, debe ser variable de
acuerio con la naturaleza del travajo gue dsbe afectuarse
en la pieza. Qtro de los ejemplos 8e encuencra en los me-~
1108 de transporte en los cuales la potencia de saliia debe-
ria ajaptearse a la potencia del disposivivo impulsor. Ade-
més frecuentemsnte resulta deseabls poder invertir la 4j-
reccidn de movimiento del dispositivo impulsalo sin tener
que invervir sl senvido de movimiento del 1isposivivo im-
pulsor, cuando esta inversidn resulta posible. En todos
estos c&sos, se smplean d1sposivivos de =sngranajes que po-
Sean una relacidn de transmisidén variable entre la entra-
da, agoplada al disposivivo impulsor y lz salida acoplada
a8l dispositivo que debe ser impulsado. Deberia notarse
gus la inversidn de la direccidn de movimiznto de la sali-
ia, con la direccidn de movimiento e entrada sin variar,
deberia considerarse a los efectos ie la prssente inven-
cidn como una variacidn de la relacidn ds engrenajes.

Son conocidos dispositivos de engranajes en
los cuales la relacidn de engranajes entre la entrada y la
salija es ajusvada automdticementve de acueriogon las con-
iiciones operavivas momentdneas del disvositivo de engra-
najes., Particularmenie en los veniculos & motor sSon cono-
cilos disposivivos de engranajes en los cuales la relacidn
de transmisidn es variada en funcidn ie la velociial 4e la

entrada o de la salida. También es sabido que la relacidn



10

15

207136

e transmisidn de dispositivos ds engranzjes puele hacer-

32 varijable convinuamente con la carga le la salija, 4s
Moty que quela afectada favor-blemsnve la carga que actla so-
bre 51 d4isvnosivivo impulsor.

ia presente invencidn tiens por objato provser
N 3isposivivo 19 engresnajes gua posee una variacidn auto-
Métion 36 12 relacidn entrs la entraia v la salija, siendo
determinsda s3va variacidn por la carga que sctta sobre el
1isposivivo 16 engranajas conavivuiio por el 1isposivivo
QUe 1gba ser impulsado y que astd acoplado a 12 sslida.

21 dispositivo 4de sngranajes de acuerdo con
la presente invencidn se caractarize por =1 hecho 4e gue
Wa piyrsliled Ae miembros impulsorss estd scoplala 2 la
entraja a través de una pluralidud de miembros de =ngra-
M&Jjes 1istintos, estanlo adaptado cula uno de los referi-
dos miembros impulsoras para ser acoplajo, & travas 1e un
®Mbragnae separado controlable, llamado a continuacién "em-
bragus impulsor", & un miembro auxilisr que estd conecetalo
clésticamente 8 la szlils de una manera tal qne, ansndo
1s salida es impulsaia por melio de un embrague impulsor
y el miembro suxiliar correspondiente, y estanio la sali-
da cargada hasta un valor limite determinado por la conexidn
eléstica, 1la fuerza impulssr® e la entrada desplaza al
miembro auxiliar en relacidn con la salida contra la fuer-
za 1e 18 conexidn elésticu, sstanio provistos meiios que,

Aebido & este ds3splazamiento rslativo del miembro auxiliar

v e le sulidea, desacoplan ml embrague impulsor operativo
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y hacen accionar otro embrague impulsor.

El dispositivo de engranaje de acusrio con
1a presents invencidn puede ser construfdo 4e manera tal
que cada embrague impulsor estd asociaio con un mismbro
auxiliar separado, que estd conectado eldsticamente a la
salida. 3in embargo, el dispositivo 4e¢ engranajes también
puele estar construldo ie modo tal que toios los ambraguses
impulsores coopsran con el mismo miembro auxilisr, conec-
tado cldsticamente & la salida,

Los medios que conectan o desconectan a los
embraguas impulsores tienen una estructura tal que, con
excepcién‘iel tiempo d8 conmutacidn de un embrague impul-
sor 4 otro, s operativo solamente un embrague impulsor.

El dispositivo de engranajes de acuerdo con
la presente invencidn resulta muy adecuado para ser usado
en mdquinas herramienias y lo similar, en lss cuales debe
protegerse la herramienta con la cval debe ser trabajada
cualquier pieza de trabajo. Para este fin, el dispositi-
vo de sngranajes puede estar construfio 1e manera tal gue,
si se supera una carga determinala del movimiento cortan-
te 1e la herramienta o des la pieza 3e trabajo, es introiu-
cido un engranaje gue produce un movimiento relativo de
la herramienta y de la pleza en sentido contrario al movi-
miento cortvante inicial. Esto resulva particularmente im-
portantse 2l cortarse filetes de roscas y durente la perfo-
racidn de agujeros, Si la herramienta siente una resisten~

cia fuerte, la variacidn de 1la relzcidn de transmisidn en
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8l di=positivo de engranajes de acuerdo con la presente in-
vencidén, que impulsa la herramienta y que escausada por la
carga, invierte el sentiio ie movimiento del macho rosca-
dor o de 1la mechz, de& modp gquas se 1m§ide una rotura de la
herramienta como consecuencia de la sobrecarga y ademés,
la herramienia es retirada 1e la piezade trabajo, paro‘sin
que se cambie la direccidn de movimie=nto del dispositivo
impulsor. Zntonces, el dispositivo de engranajes preferen~
temaente es diseflado d2 modo tal que 21 mismo resulia sen-
sible para sobrecargas tambidn durante el movimiento in-
verso de la salida, Bsto puede lograrse denrmera tal qus
una resistencia excesivamente fuerte, que actua durante

el movimiento en sentido invarso, produce nusvamente la
conmutacidn del dispositivo de engranajss hacia su movi-
miento inicial, 31 la carga sobre la herramienta permane-
ce superior gue la carga limive, con la cual rsacciona el
disposivivo, en ambos sentidos 4de movimiento, el disposi-
tivo continda oonmuténibse antre ambas direcciones. Un
disposivivo de éngranajes de un disefio tal es muy adecua-
do para ser usado en Soportes para herramienias, por ejem-
plo un cabezal para machgs roscadores o mechas perforado-
r2s, que puede sar agregado de molo simple en una miguine
agujereadora convencional o en cualquier otra mdquina he-

rramisnta,

A fin de que la presente invencidn pueia ser
L " 2 ' . .
facilmente llevada a la préctice, la misma se describird a

continuacidn mds detalladamente con referencia a los dibu-~
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la figura 1, muesyra un corte longitud inal a
través d4e un soporte cabézal para una herramienta en su po-
sicidn abierta y que comprende una realizacidn del disposi-
tivo de engranajes de acuerdo con la presents invencidn,
sisando

la figura 2, una vista en corte tomado a lo
largo de la linea II-II de la figura 1, con varias partes

recortadas,

la figura 3, es una vista esquemftica del dis-
vositivo de engranajes incorporado en el cabezal mosirado
en las fTiguras 1 y 2; los movimientos giratorios actuales
Son interpretados en el diagrama como movimientos‘trasla-

cionalss.

La fisura 4, es una vista del corte longitudi-
nel de un segundo cabezal que comprende otra realizacidn
del dispositivo de engranajes de geusrdo con la presente

invencién, ¥y

La figura 5 es una vista del corts transver-
sal tomado a lo largo de la ifnea IV-IV de la figura 4,

La figura 6, ilustra un corte transversal
parcial tomado a 1o largo de la linea VI-VI de la figu-

ra LI".
Ia figura 7 es una vista esquemdtica del dis-
positivo de sngranajes que forma parte del cabezal mostra-

do en la figura 4.

Ia figura 8 es una vista del corte longitudi-
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nal de una realizacidn de un d1spositivo de engranajes de
acuerio con la presente invencidn, que incluye tres trans-

misiones de engranajes distintos entre la entrada y la sa-

lida.

La figura 9 es una vista del corte transver-
sal tomalo & lo largo de la 1fnea IX-IX de la figura 8.

La Tigura 10 ilustra un corie transverssal
parcial tomado a lo largo de la 1lfnea X-X de la figura 8.

La figura 11 es un corte transversal parcial
tomado & lo largo de la lfnea XI-XI de la figura 8.

La figura 12 es un corte transversal parcial
tomado & lo largo de la lfnea XII-XII de la figura 8.

La figura 13 es una vista de un corte trans-
versal parcial tomado a lo largo de la 1{nea XIII-XIIJI de
la figura 8.

la figura 14 es una vista del corte transver-
sal tomado & lo largo de la 1{nea XIV-XIV de la figura 8,
¥

La figura 15 es una vista esquemdtica jel
principio del dispositivo de engranajes ilustrado en las
figuras 8 a 14, estando interpretados los movimientos gi-
ratorios actuales como movimientos traslacionsles para fi-
nes de simpliticacidn, y finalmente

la figura 16 es una vista esquemdtica de un
Puenie de carga, aen el cual puede usarse ventsajosamenie
un 4ispositivo de engranajes de acuerdo con la presente

invencidn, que Incluye una plurelidad de engranajes varia-



e

5

10

15

20

25

bles.

Refiriéndose a 1a figura 1, el niimero de re-
ferencia 1 designa la caja dé un cabezal para una herra-
mienta, cuya parte superior de cuello 2 estf asegurada
Por las bridas 3 al husillo de'guia 4 de una méquina agu-
Jereadora, 1a caja 1 comprende un dispositivo de engra-
najes de acuerdo con la presente invencidn, cuya entrada
estd constivufda por un 4rbol eohico 5, cuys porcidn edni-
ce se alapva en una perforacidn cdnica central 6 del hu-
sillo giratorio 7 de la médquina agujereadora. E1 drbol
5, que esvé soportado por un cojinets dispuesto central-
mente en la tapa superior de la caja 1, esitd provisto, en
su extremo a8lejado del husillo giliratorio de una rueda de
trinquete 8, Ademds, sobre el érbol 5 esté montada una
rueda dantada 9, que se relaciona con una rueia dentada
10, montade giratoriamente alrededor de un 4rbol 11 ase-
gurado en la pared superior de 1la cajéll. La rueda den-
tada 10 se relaciona con una rueda dentada 12, que estd
montaia sobre un &rbol 13, dispuesto paralelamenie al 4r-
bol 5 y cuyos extremos estdn soportados por cojinetes pro-
vistos en 1la tgpa superior y la tapa inferior, respecti-
vamente, de la caja 1. HJirbol 13 estd provisto, en su ex-
tremo inferior, de una segunia rueia dentada 14, que estd
engranada con una rueda dentada 15, capaz de girar libre-
mente alrededor de un drbol 17, que constituye la salids
del dispositivo de engranajes, y que estd soportado gira-

toriamente en la tapa inferior de la caja 1, A la rueda

-8 -
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dentaja 15 esté acoplada la rueda de trinquete 16, que es-
té4 montada por encima de la rueda 15, |

Fuera de la caja 1, el Arbol 17 estéd provisto
ie una morsa 18, que posee tornillos radjales de fijacidn
19, que, al girar, sujetan centralmente un macho roscador
20 en la morsa.

El otro exiremo del Arbol 17 esté soportvado en
un cojinete formado por una cavidad central de la rueds de
trinquete 8. Sobre la parte del 4r bol 17, que estd ubica-
da entre las dos ruedas de trinquete 8 y 16, esté sentado
un disco 21, asegurado por medio de une chaveta 22. E1 ér-
bol 17 estd provisto, ademés, de un mismbro auxiliar cons-
tituido por dos discos 23 y 24, montados uno en cada lado
del disco 21 y asegurados rigidamente uno al otro por medio
de tres pernos conectores axiles 25, 26 y 27. Estos pernos
pasan por aberturas 28, 29 y 30, practicadas en el disco 21.
Entre cada uno de los discos 23 y 24, que pueden girar 1li-
bremente alrededor del 4rbol 17, esifén sentados sobre el
érbol 17 con rotecidn libre, los retenes 31 y 32, respecti-
vamente. El retén 31 esté conectado al disco 21 por meiio
de un resorte 33, que e3tvd arrollado alrededor de un perno
35, unido al disco 21. El retén 32 estd conectado por me-
dio de un resorte 36 a un perno 37, asegurado al ovro lado
del disco 21. 1Los resortes 3% y 36 ejercen sobrs 108 res-
pectivos retenes sendos momentos de torsidn que tienden a
hacer girar a estos retenes en sentidos opuestos. En vise

ta de que el retén 32 descansa sobre el psrno conector 26
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y el retén 31 sobre el perno conector 25, el miembro auxiliar
formado por los discos interconectados 23 y 24 es retenido
elésticamente en una posicién intermedia con respecto al
disco 21. Si el miembro auxiliar es hecho girar, con respec-
to al disco 21, en sentido opuesto a las agujas del reloj,
visto en la figura 2, el miembro =auxiliar es sdmeti&o a
una fuerza direccional contraria por el perno conector 26,
gue cooperas con el retdén %2. Durante esta rotacién, 8l re-
tén %1 permanece inmévil, en vista de que el éxtremo infe~
rior de la izquierda es reteniio por el perno 37. Durante
unafrotacidén en el senvido de las agujas del reloj con res-
pecto 8l disco 21, el miembro auxiliar es expuesto a una
fuerza contraria ejercida por el rasorve 3%, conectado al
retén %1, misntras que el retén 32 permanece inmévil, en
vista de que anora el extremo inferior de la jzguierda del
mismo es retenido por el psrno 35.

El disco 2% soporta un tringuete giravorio 38,
que esvd ajdapvado a cooperar con la rueia de trinquete 8.
Bl disco 24 soporta um tringquete %9, gque estdalaptado a
coopsrar con la rueda de trinquete 16, Debido al mecanis-
mo de inversién, formado por las ruedas dentadas 9, 10, 12,
14 y 15, entre las ruedas de trinquete 8 y 16, ssias Glti-

mas giran en sentidos opuestos, ¥y por lo tanto los tringue-

tes ds estas ruedas de tringuete actlan en direccidnes opues-

tas,

Los 4rboles de los trinquetes 38 y 39 aestén

provisvos, sobre los lados interiores de los discos 23 y

- 10 -~
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24, de sendos brazos 40 y 42, respectivamente, que estén
unidos entre si{ por medio de un eje 41, que pasa por la
abertura 43 practicada en el disco 21.

Las pomiciones angulares de los trinquetas 38
¥y 39 son tales que, si el trinquete 28 coopera con su rueda
de trinquete, el trinquete %9 es levantado, ¥ viceversa,
Para invertir los trinquetes, el eje 41 es desplazado des.
de un lado del plano que pasa por los ejes alineaios de
los trinquetes y la lfnea central del drbol 17 hacia el
otro lado. Al eje 41 estd asegurado, en cada lado del 4is.
co 21, un resorte basculante 44; los oitros extremos de es-
tos resortes sestédn asegurados a un perno 45, que se proyec-
tan en cada lado del disco 21 y estd ubieado en el plano
de los ejes de los trinquetes y el aje geoméirico del 4r-
bol 17.

En la caja 1 estd montado un véstago de tra-
bazdn 46 que es desplazable en direccidn axil al cual estd
asegurado una ufia doble. Esta ufia doble consiste de una
uiia 48 que esvd disefiada para cooperar con los dienves ex-
ternos 4e un anillo 49, que rodea el borde del disco 21,
que también esté'rodeado por otro anillo 50. ZEnire el ani-
llo 49 y el disco 21 esidn provisgtas bolillas trabadoras
51, que estdn alojadas en cavidades con fondos inclinados.
Juntamente con sus pistas de rodamiento sobre el disco 21
¥y el anillo 49, estas bolillas constituyen un embrague ie
rueda libre, que permite gue el disco 21 pueda girar sola-

mente hacia la dereciha con respecto al anillo 49 (figura 2).

- 11 -
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4l cooperar le ufia 48 con los dienves periféricos del 2ni-
1lo 49, la ufia 48 puede trabar un movimiento del disco 21
ensentido contrario a las agujas del reloj, tal como puede
observarse en la figura 2.

El anillo 50 también estd acoplado al borde
del disco 21 a través de un embrague de rusla libre provis-
to de bolillas 52; este embrague impide que el disco 21 gi-~
re en sentido de las agulas del reloj con respecto al ani-
llo 50. Mediante un desplazamiento del vdstago trabador
46, el anillo 50 puede ser trabado por la ufia 53, que cons-
tituye la segunda ufia de lg ufia doble que ss desplagada por
el vasvago 46 y que 8svd separada por una distancia deter-
minada de la ufla 48. Para lograr e sia detencidn, el ani-
llo 50 posee dientes exteriores dirigidos en sentido opues-
to con respecto a los del anillo 49.

El funcionamiento 12l Aispositive descrito prece-
dentemente serd explicalo anora con referencis a la figursa
3. Esta Tigura ilustra esqueméticamente el 1ispositivo de
engranajes de acuerdo con la presente invencidn, que esté
alojado en el cabezal mostrado en la figura 1. Con el fin
ie facilivar la comprensidn de 1la presente invencién, sSe Su-
poniréd a continuacidn que se trata de la transmisidn de mo-
vimlentos traslacionales; de hecho las distintas partes ta-
les como la entrada, miembros auxiliar y salida del disposi-
tivo de engranajes mosiraio en'las figuras 1 y 2, estédn 4i-
sefiados para girar. Los nfmeros de referencia iniicalos en

la figura 3 son los mismos que los indicados en las figurasg

1y 2.

- 12 -
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Se parte de la suposicidn que no existe una so-
brecarga sobre la herramienta, en este caso el machp rosca-
dor 20, ¥ que el roscado se efecitfia en el sentido de las
agujas del reloj, visto desde arriba, E]l miembro auxiliar
formado por las partes interconectalas 2% y 24 ocupa as{ la
Dosicidn intermedia, descrpta anteriormente, con respecto al
disco 21 sobre el 4rbol de salida 17, descansanio los dos re-
tenes 31 y 32 sobre los pernos 37 y 35 réspectivamente.

El trinquete 39 se relaciona con la rueda de
trinquete 16 y el trinquete 38, es separado de la rueda de
trinquete 8. Bsta posicidn estd mostrada en la figura 2.

La perforacidn 55 en la pieza de trabajo 56 (figura 1), es

provisva asl interiormente de filetes de rosca. Si el ma-

_cho roscador 20 es detenido por el fondo del agujero 55 o

Se presenta otro inconvenienie, de modo que aumenve la re-
sistencia que encuentra el macho 20, se produce lo siguien-
te, tan pronto como ssta carga resulta superior que el mo-
mento ejercido por el resorte 36. E1l #4rbol de salida 17

¥ el disco 21 quelan atrasados con respecto al miembrofAuxi-

‘liar constitufdo por los discos 232 ¥y 24, siendo detenido

el retén 32 por el perno conector 26 consra la fuerza del
resorte 36. Durante este desplazamisnto relativo del miem-
bro auxiliar y de la salija, el elemento conector 41, que
interconecta los dos brazos de los trinquetes, se deapla-
za hacia 18 izquierda (figura 2) en la abertura 43. Enton-
ces, 1a direccidén de los resortes basculantes 44, con res-

pecto al eje de rotacidn de los trinquetes 38 y 39 es cam-

- 13 -
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biada simultdneamente en grado tal que eStos resortes tien-
den a invertir los trinquetes 33 v 39, Sin embargo, esta
inversidn se ve impedida temporariamente por la presibn que
el diente ds la rueda de trinquete 16, gue coopera con el
trinquete 29, sjarce sobre este trinquete. 4l continuar sl
desplazamiento relativo del miembro auxiliar y 4e la saliis,
el sje conector 41 topa contra el limite de la izquierda de
la abertura 43, de modo que los trinquetes 38 y 39 son he-
chos girar sobre sus ejes, y el trinquete 39 se desvrenie
de la rueda de trinquete 16. En este instante, iado que
desaparece la presidn del disnte sobre aste trinquete, la
fuerza sléstica de los resortes basculantes 44 es capaz de
invertir complstamente a los trinquetes, de modo que estos
f1timos asumen una posicidn en la cual el trinquefe 39 es-
t4 separado completamente de la ruela de tringuete 16, y
sl trinquete 38 traba a la rueda 4e trinquete 8. En vista
de que la rueda de trinquete 8 tiene una direccidn de movi-
miento opussta con respecto & la rueda ds trinquete 16, el
miembro auxiliar es arrastrado an sentido opuesto, siendio
compensado el movimiento relativo dsl miembro auxiliar y de
la salida y ocupado el miembro auxiliar su posicién inicial
con respecto a la salida, si esto no hab{a ocurriio Aespués
que el trinquete 39 ha sido separado bajo la accidén del re-
sorte 36. Por intermedio del retén 31 y el resorte 33, la
salida es llevada ahora en el sentido opuesto de movimiento.
3in embargo, si la resistencia gue debe ser

veneida por el macho roscador 20 durante esie Ultimo movi-

- 14 -



10

15

20

25

207130

miznto resulva superior que el moméntd ejaerciio por 21 re-
sorte 33, se proiuce nusvamente un desplazamisnto relativo
del mismbro auxiliar, gue es impulsailo a trevés de ls rueda
de trinquete 8 y el trinquete 38, y el disco 21 montalo so-
bre el 4rbol de salida 17. Este desplazamisntordBtivo que
es de sentido contrario con respecto al desplazamiento rela-
tivo que habifa provocado el acoplamisnto sl wringuete 38,
da por resultado ahora gue los tringuetes 38 y 39 son in-
vertidos nuevamente debido a la cooperaciln del eje conec-
tor #1 con el iimiteﬁe la derecha de la apbertura 43, (figu-
ra 2). Bsta inversidn es preparada por el desplazamiento
de los punitos de actuacidn 45 de los resortes basculantes
44 en una direccidn tval que el momsnto ejercido por estos
resortes actiia en la direccidn de la inversidn deseada.
Para el caso de una sobrecarga, que act@ia sobre =1 macho 20
en el sentido de rotacidn opuesto a las agujas del reloj
(visto desde arriba), el movimiento es invertido para se-
guir en el sentido de las agujas del reloj; esta inversidn
Je lleva a cabo en forma similar a la inversidn inicial des-
de l1la rotacidn en el Sentido de las agujas del reloj hacia
la rotacién en-sentido inverso.

S1 durante la etapa del corte de rosca normal,
el macho 20 queda trabado, el sentido de movimiesnto del ma-
cho serd invertido, tal como Se ha descrito anteriormente,
debido‘a la elevaia resisiencia que encuenuvra el macho du-

rante su rotacidn. Como regla, el macho seri hecho girar en

* el nuevo sentido de movimiento., Sin embargo, esto exige
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frecuentemente primeramante la actuacidén de un momento de
torsién que supera ligeramente @l momento de torsidn que

ha provocado 12 inversidn dsl movimiento inicial. Por lo
tanto, el resorte 36 es ligeramente mds fuerte que el Te-
sorte 32. (onsecuentements, generalmente serd posible re-
tirar el macho 20 de la perforacidn sin d4ificultad alguna.
Dado que la transmisidn durante el movimiento en sentido
inverso no se efectiia a través de un conjunto de engrana-
Jes reductores de velocidad, ta&l como se emplea para el mo-~
vimiento de avance, el movimiento de retroceso d4el macho se
efectlia mds rdpidamente que el movimiento de avance, con

la consigui=nie economfa de tiempo.

Si anora el macho queda trabado y es trabado
tan fuertemsnie que el movimeitno Iinverso encuenvra una resis-
tencia tal que otra vez se produce un2 inversidn de los trin-

quetes 38 y 39, el micho es sometido & un sacudimisnto que,
en muchos casos, resulta suficiente para destrabar el macho
que luego es retirado de la perforacidn 55 sin un nuevo des-
acoplamiento del trinquete 38. Sin embargo, si el macho es-
téd trapado tan fuertemente que y& no resulta posible cual-
quier movimiento, el dispositivo de engranajes alojado en'el
cabezal, conitinda invirtiéndose, y esto constituye una indi-
cacidn para el operario que es necesaria su intervencién.
Tal como resulta avidente de lo expresado precedentements,
al 1ispositivo de engranajes siempre actla de molo tal que,
sobre el macho propiamenie dicho no puede ejercerse una fuer-
za impulsora que Supera el momentc determinado por los re-

sortes 36 o 53; respect ivamente, de modo que se obtisne una
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proteccidn muy adecuada para la herramienta.

El véstago de trabazdn 46, al cual esté asegu-
rado ol trabador doble 48, 53, esté disefiado para proveer
automdticamente una ibversidn del sentido de movimiento del
macho o de ovra herramienva sujetada en el cabezal. 3514,
por ejempls, un agujero en una pieza de trapbajo debe lle-
var filetes de rosca sobre un largo dsterminado, la posi-
cidn del trabador ioble sobre el vistago 46, puede ajustar-
se do manera tal que, cuando el macho ha silo enroscado en
la pieza de trabajo sobre el largo deseado, el extramo in-
ferior del vAstago 46 choca contra l& pieza de trabajo o
contra cualquier otro tope adecuado de una manera tal que
el trabador o ufia 5% se relaciona con a8l borde dentado del
anillc 52, que es trabado. Asi, también es trabado el mo-
vimienivo del disco 21 en el sentido de las agujas del reloj,
de modo gue de la mansra descrita anteriormente, como con-
secuencia de la inversidn del conjunto de trinquetes 38 ¥y
29 gue se produce por el desplazamiento re lativo del miem-
bro auxiliar y de la salida, es invertido el sentiio de mo-
vimiento del disco 21. ILas bolillas 52 que estdn dispues-
tas entre el anillo 50 y el disco 21 permiten una roiacidn
libre del disco 21 en la Aueva direccidn, de modo que el
movimiento macho es invertido, si 1la resistencia encontra-
da por el mismo no resulta superior que el momento de tor-
sidn ejsrcido por el resorte 33. Durante el movimiento de-

retroceso del cabezal, sl vdstago trabador 46 asume sSu pPo-

'sicidn inicial bajo la aceidn de los resortes 57 y 58, que
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retienen al véstago en la Posicidn intermedia, en la cual
ninguno ie los trabadores 48 y 53 coopera con los anillos
que rodean al disco 21, Cuando el macho ha salido del agu-
jero, la rotacidn puede ser inveriida nuevamente, provocan-
do que el extremo superior del vdstago 46 tope contra una
parte estacionaria de le méquina agujereadora, o presionan-
do esve vdstvago hacia abajo con la mano. A4s{ el trabador

o ufia 48 se relaciona con el anillo 49, de modo que el dis-
co 21 es trabado con respecto al movimiento contrario a las
agujas del reloj. EsSta trabazdn da por resulvado que ol
conjunto de trinquetes 38, 39, sea invertiio nuevamente Yy
el dizpositivo de engranajes cause nuevaments la roétacidn
del macho en 1a direceidn inicial.

' En el cabeza; descrito anteriormenté, los dos
trinquetes %8 y 39, que esién diseflaios para acoplar alter-
nadamsente el miembro auxiliar con una rueda 4e trinquete im-
pulsora, estdn interconsctados por melio del miembro conec-
tor 41, que es gobernado por los bordes de la abertura 43,
existiendo un cierto juego entre este miembro conector y
los referiios bordes. Sin embargo, el dispositivo 4e en-
granajes pusde estar provisvo de dos miembros auxiliares se-
parados, cada uno de los cusles puede ser acoplado a una
parte impulsora a través de un embrague gobernable, ¥ en
que los elementos de acoplamiento no estén unidos rigida-
mente entre s{, Una realizacifn de un dispositivo de en-
granajes de esive tipo esté realizada en las figuras 4 a 7.

Estas figuras tambidn muestran un cabezal que puede girar
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en ambos sentidos dé rotacién. En vista de que este cabe-
zal difiers del ilustrado en la fisura 1 a %3, solamenie en
lo que se refiere a la construccidn del miembro auxiliar y
de los trinquetes provistos sobre el mismo y la conexidn
del miembro auxiliar con el 4rbol de salida, se qescribi-

ré a continuacidn solamente estas partes y sy moio de coo-
peracién. Aquellas partes que son idénticas a las partes
1el cabezal descriivo con referencia a las riguras 1 a 3, es-
tén designadas con los mismos nimeros ie referencia.

En cada lado de dos discos interconectaios 100
vy 101, unidos rigidamente al 4rbol 17 medianve la chaveta
102, dos miembros auxiliares separados, cada unoc de los cui=-
les consists de dos discos interconectados 103, 104, y 105,
106, respectivemente, pueden girar libremente alrededor del
drbol d1e salida 17. Los dos discos 103 y 104 soporsan un
véstago axil 107 que pasa a través de una ranura 108 prac=-

ficada en el disco 101 y a cuyo extremo estd unido un resor-
te 109, cuyo otro extremo estd asegurado a un perno 110 gque
estd asegurado en los dos discos 100 y 101. Bl vistago 107
constituye tambidn el pivote de un trinquete 111 en forma de
"U" un brazo 112 del cual estd adapvado para cooperar con
los dienves de la rueda de vrinquete lo, mientras que su
otro brazo 1ll2a, esiéd adapivado para cooperar con un perno
axil 113, aseguraio en los discos 100 y 10l. La parte cen-
trél del trinquete en "U" 11l lleva un brazo 1ll4, que coope-
ra con un brazo 115 de un trinquete 116 (figura 5), cuya

estructura es gimiler s la del trinquete 11l ¥y que asvd so-
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porvado por un Perno 117 aseguraido en 103 discos 105 y 106.
El perno 117 pasa a través de una abertura 118
practicada en el disco 100. ZEl trinquete 116 posee una por-
cidn 119 capaz de relacionarse con los dientes de la rueia
de trinquete 8 y una porcidn 119 capaz de relacionarse con
el perno o véstago 113. Los dos tringuetes 111 y 116 estvén
sometiios a la accidén ds un resorie 1e hoja 120 y121 res-
pectivamanita, de manera tal que en las posicibnes extremas
de los %ringuetes, los resories los mantienen en las pbsi-
¢ciones ocupadas, mienctras que, cuando los tringuetes son in-
versiios los mizmoz pasan por una posicidn invermeiia 1abil.
&1 perno 117, que consvivuye élreje de rovacidn para el trin-
quete 116, también esid unido por un resorte 122 a los dos
1iscos 100 y 101. 2En la conlicidn no cargada 4el 41isposi-
tivo 1e engranajes, que esti ilussraia en la figura, el per-
no 113 esvd libre sentre los orazos de los jos trinquetes
en "U" en o1l lado de los discos 100 y 101l. =1 trinquetse
111 se relaciona con la rueda 42 trinquete lo mientras que
el trinquets llb es levantado descansanio su brazo 115 sobre
el brazo 114 del vringustve 111. Bajo esvas coniiciones dsl
disposivivo de engranajes el macho roscador 20 es impulsa-
io por el drbol 5 por intermeiio de las ruedas denvalas 9,
1o, 12, 14, 15, el trinquete 111, perno 107, resorte 109 y
los dos discos 100 y 101. Cuénio actiia una sobrecargd So-
brs el macino roscalor, se proiuce un desplazamiento relatvi-
vo Aal miembro auxiliar, consvivufdio por los discos 103 y

104 y los discos 100 y 101, inclusivs el perno 1l1%, sopPor-
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t210s sobre sl drpol ge salida 17. Entonces, debidc a la

cdoperacidn con s} braze izquierdo del trinquets 111 el per-

no 113 tambidn 1lsvap4 o esce tringusta fuera 1e su posieidn
de dcoplumienvo con el 4iente 18 la rusls da trinquete 16,
31enlo entoneces giraio ol uvringuese 116 por intermeiio de
los brazos 114 y 115, 1a nosicidn 14bil de este trinnuate,
1ue e¥td detormineds por sl resorte 121, es ahora tal gque

el trinauete 116 es hecho nasar por esta posicidn 14bil an-
tes aue el trinquete 111 ha sido separado comDPletimente del
diente adyacente de la prueia de trinquetes 16. 51 el trin-
quete 116 ha pasaedo por la posicidn 14bil el Tresorte de ho-
i# 121 vwresinona Al tringuete hacis adalinte de modo que es-
te G1timo coomera con s ruads de tincuete 8. Podr{s ocl-
rrir que on este instante un diente de la rueda ds trinque~
te 16 no se relscione 1nmediﬂtamente‘con el trinaquete 116.
Bn este intevv”iv 27 trincusete 111 eg lavantado comnlatamena
te 1790 ~ue el desplazrmiento relativo 4el miembro auxilisr
103, 104 y de la selida continla, despuds de lo cual el re-
sorte 120 asegura que el trinquete 111 asume aquella pogi-
cidn extrema en ls cual al mismo estd separaio completemen-
te de 1a rueds de trinquete 16. Sin embargo aln si un dien-
te de la rueda de trinquete 8 serelacions inmodistamsnte

con el tringuete sccionado 116, el trinquete 111 ez levan-
tado completdmente, an vista de que la fuerza impulsora que

26 transmitiia por el tringuete 116 y el resorte 122 o la

0

21iia proves entoneces un sumsnto de la carga sobrae la sa-

,_I

ila, lo que provoca que el desplazsmisnto relativo de la

- 21 -



10

15

25

suliia y Ael miembrs anuxiliar 103, 104, aumenta tan rapiia-
mante, que el parno 113 destraba completamsnte al trinque-
te 111l. la cerga Que actia sobré la herramienta y que, al
tornarse superior que el momsnto de torsidn ejercido por el
ras~vta 100 Drovocd un desplazemiento relativo del miembro
avxiliar 103, 104 y de la salids, provoca el levantamiento

jel tringuete 111 y hace llevar al trinquets 116 a su posi-

[N

cidn operetiva. Dado que en este caso tambidn las ruedas
de trinquete 8 v 16 tienen sentidos de movimisntos opues-
tos, el mscho roscador serd giredo en uné iireccidn opues-
a a la direccidén inicial. Si la cargs en =3t nueva ii-
receidn de rotucidn resulta superior qus 2l momento de tor=
s1dn deferminado vor 21 resorte 122, el tringuete 116 serd
lavantado de una mansra similar, mientras que sl trinque-
te 111 entrard nuevamente en funcidn. En el cabezal ilus-
trado en lus Tiguras 4 a 7 puede obtenerse una inversidn.
12l movimiznto de rotacidn de la morsa que sujeta al macho
roscador desde el exterior sea con la ayuda de un tope o ma-
nualmenee, por medio de un vés»ago 46 que o3 desplazable en
1ireccidn axil-desde una posicidn intermaiis determinada
por los resortes 57 y 58. Zste vdstago soporta dos traba-
Aores o uias 125 y 126 que estédn disefiadas para cooperar
altarnadamente con un diéco 127 provisto de un resalto 128
que estd asegurado al 4rbol de salida 17. Las uiias traba-
loras 125 y 126 sstdn unidas de umamanera no ilustrada a]
vgstago 46 deo modo que las mismas pueden girar en sentidos

opuestos alrededor de esie véstago desde una posicidn ope-
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rativa y contra una fuerza eldstica. La uia 125 por ejem-

plo puede girar en direceidn contraria a las agujas del re-
loj (figura 5), de modo que Si asta ufia es llaeveda hacjia el
camino del rescito 128, la misma traba un movimiento del &r-

bol 17 en sentiio contrario & las agujas del reloj, pero per-

‘mite una rovacidn de este Arbol eydireccidm opuesta, en vis-

ta d2 que el resalto 128 empuja a la uiia y luego pasa a, lo
largo ie la misma. Por otra parte, la ufia 126 traba sola-
mente un movimisnto del Arbol 17 en el senvido de rovacidn
d2 las agujas del reloj, si, debido a un desplazamiento del
védstago 46 est-a uHa es llevada hacia el camino 4el resal-

to 128,

Las fizuras 8 a 14 ilustran una realizacidn de
un dispositivo de engranajes de funcionamiento automético
de acuverio con 1a presente invencidn que posee tras trans-
misiones distinvas. La figura 15 es una represenvacidn es-
quemdtica de esve dispositivo de engranajes.

El dispositivo comprende una caja 200 en la
cual tres £rboles 201, 202 y 203 estén soportados en forma
paralela. X1 4rbol 201 constituye la entrada del disposi-
tivo de engranajes y sobre el mismo estén sentades tres rue-
des dentedas 204, 205 y 206; el didmetro de estas ruedas
aumenta en el orden mencionado. El extremo 4e la jerechs
del &rbol 202 esi4 soportado en un cojinste constituido por
una cavidad central de un pindn 207 que constiiuye la sali-
de del qispositivo de engranajes. Por medio de chavetas,

tres soportes de tringuetes 208, 209 y 210, de los cuales
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el Gltimo estd provisto de dienies sézJE;su periferia, estén
rijalos al &rbol 202. Un buje de caia soporte de trinquste,
que rodea al 4rbol 202, ioporta giratoriamente una rueda den-
taja. A cads una de estas ruedas dentadas, designadas con
las referencias 211, 212 y 213, esté conectada una ruedia de
trinquete 214, 215 y 216 respectivamente. ILa rueda dentada
212 estd relacionada con una rueda dentada 205 mientras que
un trinquete 219 estd adaptaio para cooperar con la rueda

de tringusete 215 unida a lz rueda denvala 212. El trinque-
te 219 estd soportado giratoriamente por un &rbol 220 que es-
td fijado al soporte de trinquete 209 que lleva giratoria-
mente 15 rueda dentada 212 unida a la rueda de trinquete

215. En forma similar el soporte de trinquste 210 lleva un
drbol de tringuete 221 sobre el cual estd montalo girato-
riamente un trinquete‘222 que estd adaptado para cooperar

con lafueda de trinquete 216 que estd acoplada, a través de
una rueda dentada 213 a 1la rueda dentadz 213,

Por medio de treé pares, conectalos en serie,
de resortes de distintas tensionss, el soporte de trinque-
te 210 estd conectado a la salida 207 del dispositivo de
engranajes. ZEntre el soporte de trinquete 210 y la por-
cidn izquierda 223 de la saliia 207, construfia en la for-
ma de una rueda dentada, estdn montados giratorismente sobre
@ 1 4rbol 202 dos discos sueltos 224 y 225, El soporte de
trinquete 210 y el disco 224 estdn unidos entre s{ por un
Juego de regortes 226 y 227 un sextremo de cala uno 4e los

cu2les estd asegurado & los pernos 228 y 229 respectivamen-
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te asegurados al soporte de trinquete 210 y Que pasan a
través 1e las ranuras 230 y 231 respectivamenie, practi-
cadas en el diseco 224, Los otros extremos de los resor-
tes 226 y 227 estdn aseguraios & los pernos 232 y 233 res-
pectivsmenie, cada uno de los cuales estd asegurado al dis-
co 224 y sobreszle con respecto a un lado del mismo.

Un juego de resortes 235 y 236 estd provisto
antre los discos 224 y 225, Un extremo del resorte 235
estd asegurado al perno 233 asegurado en el disco 224 y
gue p&sa por una abertura 237 en el disco 225. El otro
extremo del resorte 235 esid aseguraio a un perno 238 que
estéd fijado en el disco 225 y que se extiende, sobre sl

otro lado del mismo, ghravés de una abertura 2329 practica-

‘da en la rueda dentada 223, El resorte 236 conecta el per-

no 232, que vasa por una abertura 240 del disco 225, a un
perno 241 asegurado al disco 225 y que pasa hacia el otro
lado del mismo a trevés de una abertura 242 practicada en
la rueda dentada 223,

El disco 225 estd unido eldsticamente de ma-
nera similar a la rueda denvada 223, en vista de que dos
resortes 243 y 244 estén asegurados a los pernos 238 y 241
respectivamenve asegurados en el disco 225 y a dos pernos
245 y 246, asegurados en la rueda dentada 22%3. Todo el
conjunto de resortes y discos entre ol soporte de trinque-
te 210 y la rueis dentada 223 (formando esta Gltima parte
integranie del pifin de salida 207 del dispositivo de en~

granajes) constituye un acoplamiento eildstico gue permite
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al soporte de trinquete 210 desplazarse relativamente con
respecto a la rueda dentada 223, actuando contra este movi-
miento una fuerza eldstica. En el caso de una rovacidn en
sl sentido de las agujas dsl reloj (figuras 9, 13, 14),
una rote2cidn tal del soporte de trinquete son respecto a
la rueda dentada 223%, se produce en tres etapas sucesivas.
Primeramente serd estiraio aquel par de resortes cuyo momen-
to de torsidn es el més reiucido, debido a la tensidn elds-
tica que retienen, en l& posicidn inoperativa de los pernos
(que son desplazables en una ranura) en la posicidn de ex-
trema jz-Quisrda. Este estiramiento termina cuando los per-
nos, 2 los cuales estén vnidos estos resortes, no pueden
desplazarse mds en las correspondientes aberturas en for-
mas de ranuras en la parte adyacsnte. Luego Se torna ope-
rative aquel par de resortes cuyo momento de torsidn es su-
perior que el del primer par pero inferior que el del ter-
gcer par de resortes, Consecuentemence el momento de tor-
sidn que resulte necesario para obtener este desplazamien-~
to relativo del soports de trinquete 210 v 48 la rueda den-
tada 223 aumenta gradualmente; de acuerdo con la tensidn de
los resortes este aumento puede producirse ain a saltos.

El soporte de trinquete 208 lleva giratoria-
mente una rueda dentada 260 selectora de trinquetes que esta
provista de una abertura en forma de ranura 261 g través de’
la cual pasa el é4rbol 217 del trinquéte 218. El trinquete
218 astd provisto de un perno 262 que pasa a través de una

abertura 263 practicada en la rueda seleciora de trinquetes
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260 presentanio ssta ranura un ensanchamiento raiial local
264 gue se extiende hacia el exterior. Alrededor del 4r-
bol 217 esté arrollado un resorte helicoidal 265 que estd
asegurado al trinquete 218 &l cual presiona con su extremo
izquierio (figura 10) hacia la rueia de trinquete 214.
Juntamente con el perno 262 el borde de la abertura 263
impide que el trinquete 218 coopere con la rueda de trin-
quete 214 si la rueda selectora de trinquete 260 no asume
una posicidn tal con respecto al soporte de trinquete 208
que el pserno 262 es capaz de desplazarse hacia el extarior
en el ensanchamiento 264 de la ranura 263.

Los soportes de trinquete 209 y 210 también
estén provistos de ruedas dentadas giratorias selectoras
de trinquetes 266 .y 267 resvectivamente mediiante las cua-
les los trinquetes 219 y 222, soportados por estos sopor-
tes de trinquetes, son gobernadas de una manera similar
por medio de pernos 270 y 271 respectivamente pasanio es-
tos pernos a través de les aberturas en forma de ranuras y
ensanchadas localmente 268 y 269 respectiVamente, practi-
cadas an lagfnedas dentadas selectoras de trinquetes co-
rrespond ientes, Los ensanchamienvos de las aberturas en
forma de ranuras, que estan provistos para posibilitar a
los tringuetes la cooperacidn con sus ruedas de trinquetes
asociadas bajo la accidn de los resortes helicoidales no
mostrad os que actfan sobre los mismos estin designados por
272 y 273 y tienen posiciones diferenies en las ranuras.

Las tres rueias selectoras de trinquetes 260, 266 y 267
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de diématros.igualeS, eatén relucionaias con las rueias den-
tadas 274, 275 y 276, cada una de las cuales estd unida al
4rbol 203 por medio de sendas chavetas. '

Alrededor del referido érbol 203 =std monvada
giratoriamente una rueda denvada 277 del mismo iidmetro que
las ruelas dentadas 274, 275 y 276 y qus se relaciona con
el soporte de trinquete 210 cuyo difmetro es igual al de
las ruedas 8glsctoras de trinquete 260, 266 y =267. ﬁna
rueia de trinquete 278, que posee dientes rectangulares 279,
forma parte integrante de la rueda dentada 277. Con esta
rueda de trinquete pueds cooperar un trinquete 280 SOpér-

tado por un ejs 281 montado giratoriamsnte en un soporte

282 aseguraio a4 un buje 294 dispussto sobre sl &rbol 203.

Una prolongacidn del Arbol de tringuete 281 pasa a través
de una ranura 283 practicada en un iisco 284 y a través de
una ranura 285 en un disco 286 estando soportadpo girato-
riamente ambos discos por el buje 294, y estando acoplados
entre si por medio de un resorte de tensifn 287 que une el
perno 288 asegurado al disco 286 con el perno 289 asegurado
al disco 284, Las ranuras 283 y 285 e extienden en 4 irec-
ciones opuestas con respecto a aquelle parte en la cual el
drbol 281 ssta ubicalo en la posicidn ilusirada en la figu-
ra 9. Cada uno de los discos 284 y.286 estd provisto de

un segundo rebajo en forma de ranuras 290 y 291 respecti-
vamente & través 4s la cual pasa un perno 292 que eSiA ase-
gurado a una rueda dentada 29% que también estd soporiada

giratoriamente por el buje 294 y que esté relacionada con

- 28 -



o

10

15

20

207136

la rued& dentada 223, Los didmetros de las ruedas denta-
das 277 ¥ 293 son iguéles.

El buje 294 que estd montaio desplazablemente
8 lo largo del buje 203 pero que no puede girar con respec-
to a este drbol es presionado contra un resalto 296 del 4r-
bol 203 por médio de un resorte helicoidal 295 que descan-
sa sobre la pared ds la derecha de la caja 200. Por medio
de una perilla 297 asegurada al buje 294, este {iltimo pue-
de ser desplazado hacia la derecha contra la accidn del re-
sorte 295 ds8 modo gue el trinquete 280 es separado de lg
rueda 48 trinquete 278 y la rueda dentada 293 es separéda
ds la rueda dentada 223, Bn esta posicidn todo el conjun-
to de elementos soporivados por el buje 294, juntamente con
el 4rbol 203 y las fuedasiselectoras de trinquete 274, 275
¥y 276 consctadas al mismo, puede Ser girado 1ndependiente-
mante‘de las rusdas 210 y 223, S5Si 1la perilla 279 es sol-
tada luego, el trinquete 280 se relaciona, en su nueva po-
8icidn, con la rueda dentada 278 y la rueda dentada 293 coo-
pera con la rueda dentada 223 del piiidn de salidqa del dis-
positivo de engranajes.

Entre los discos 284 y 286 e-sté montaio sobre
el 8rbol de trinquete 281 un bdrazo 300, en cuyo exiremo es-
t4 provisto un perno 301 que coopera con los bordes de los
discos 284 y 286. Cada uno de estos discos poses un rebha-

Jo 302 y 303 respectivemente con bordes inclinados 304 y 305

‘respectivamente, presentando 12s inclinaciones de estos bor-

des 1irecciones opuesias. En la posicidn normal el perno 301
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estd bajo la accidn de un resorte (no mostraio) que actda
sobre el trinquete 208 ubicado en la parte més profunda de
los dos rebujos y en esta posicidn =1 trinquete 280 coope-

ra con la rueda de trinquete 278.

El dispositivo comprende aiemds un embrague de
rveia libre entre el Arbol 202 y una parte 307 que esté ase-
gurada r{gidamente a la caja 200. EBEste embrague de rueda
libre gve comprende los rodillos 308 alojaios en rebajos
de fondo inclinado provistos en una parte %06 unida rigiia-
menta a1 4drbol 202, impide una rotacidn del £rbol 202 en
la direccidn contraria a las agujas del reloj, visto desde
la izquiardia en la figura 8. Con un desplazemienvo relati-
vo del soporve de trinquete 210 y de la salila 22% en gra-
do tal que el embrague impulsor, constitufdo por el trinque-
te 218 v lgfrueda de trinquete 214 es desacoplado de una mane-
ra que se describira més detalladamente méds adelanve, el em-
brague de rueds libre probee que el drbol 202 no pueda revro-
ceder bajo la accidn de 1a unidén eldstica entre la parte2l0
¥y la rueda dentada 224. El funcionamiento de-1 dispositivo
de engranajes ilustredo en las figuras 8 a 14, serd explica-
do ahora con referencia a la figura esquemftica 15 que ilus-
trn el principio del dispositiveo de engranajes.

Se supone que la ssliia 207 no estd cargala y
que el trinquete 280 se encuentra en el rebajo 310 en la pe-
riferia de las rueda de trinquete 278. In este caso las po-
siciones de las ruedas selectoras de trinquetes 261, 266 ¥

267, con respecto a los sSoportes de trinquetes 208, 209 ¥
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210 son tales que el trinquete 222 ocupa la posicidn opera-
tiva mientras que los trinquetes 218 y 219 son separados

de las ruedas de trinquete asociadas debido a las posicio-
nes que lo? parnos de estos trinquetes ocupan &n las ranu-
ras de las correspondisntes ruedas selectoras de rinquetes.
Consecuentemente la entrada y la salila dei dispositivo de
engranajes estdn acoplados entre s{ por medio de las rueias
dentadas 206 y 213, el trinquete 222 sl soporte de trinquete
210 y el embrague eldstico formado por los pares de resor-
tes provistos entre el soporte de trinquetes 210, los iis-
cos 224, 225 y la salida. Debido al didmetro grande de la
rueda dentada 206 y el didmetro reducido de la rueda 213, y
cuando el 4drbol de sntrada 201 es impulsado, el piiidn de sa-
1ida girard con una velocidad mayor que an sl caso si la sa-
lida fuera impulsada de una manera similar a travds de la
ruela dentada 205, la rueda 212, la fueda de trinquetes 215,
trinquetes 219, soporte de trinquete 209, Arbol 202, sopor-
ta ds trinquetes 210, etc., o por intermadio de lus ruedas
dentadas 204 y 211, rueda de trinquets 214 tringquete 218,
soporte 1a trinquete 208, 4rbol 202, etc.

Se supone ahora que la torsidn ejercida por la
tensidén de los resortes 226 y 227 es menor que la torsidn de
los resortes 235 y 236, siendo esta iltima torsidn inferior
qn2 1a torsidn ejercida por los resortes 243 y 244, Si ac-
tda una carga sobre la salida 207 y si esta carga ea superior
que la torsién ejercida por los raesortes 226 y 227, la fuer-

za impulsoraAharé girar el Arbol 202 con el soDorte devtrin_
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quates 210 en sl sentido de rotacidn con respecto a la rue-
da denvada de salida 223, senvido de rotacidn sste que co~
rresponde al de las agujas del reloj nara el drbol 202 en
la figura 9, desplazéndoss entonces los pernos 228 y 229
hacia los ovros extremos de las ranuras 230 y 231, Este
desplazamiento relativo del soporte de tvrinquetes 210 y
de la rueda dentada 223 da por rezultado un desplazamien4
to relativo de la rueda dentada 277 y del trinquete 280,
qné se relaciona por umparte con la ruela de gringuete
278 y de la rueda 293 sobre el drbol 203, gque assd rela-
cionado con la rueds dehtada 223, Debido a este jesplaza-
mianto que significa una rotacidn en el sentidlo contrario
a las agujas del reloj (figura 9) de la rueda 4e trinque-
te 278 con el trinquete 280 y sus soportes 282, con regs-
pecto al perno 292, sl disco 284 es arrastrado por el 4r-
bol de tringuetes 281, con lo gue 85 estirado el resorta
287. ®1 disco 286 es trebedo por el pernc 292 scbre la
rueda 293, Cuando la ruveda de tringuete 278 sigue giran-
Ao mAs con respecto & la rusda 293, el borde inclinado 305
del rebajo 303 en el disco 286, que es ratenfivpor el perno,
prasiona el perno 301 radialmente hacia afuera de modo que
el trinquete 280 es separado de la rueda de trinquetes 278
daspuds de wn desplazémiento relativo detsrminado de esta
rveda 348 trinquetes y de la rueda 29%. Dado que ahora es
interrumnida la conexidn entre la rueda de trinquete 278

vy el drbol 203, el soporte 282 salta hacia atras con res-

pecto a la rueda 23, debido a la contraccidn del resorte
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Z8%7,., Entonces el trinquete 280 se relaciona nuevamente con

la rneda de trinquetes 278 y penstra en el rsbujo 311. ZEn
este instante el 4rbol 203 ha girado dentro de un 4ngulo

gue corresponie al 4ngulo entre los rebajos 310 y 311 con
respecto a la rueda dentada 277 impulsada Dor el soporte

de trinquete 210; esta rotacidn es transmitida a través de
las rredas dentadas 274a 276, a las ruvedas selectoras de
trinquetes 260, 266 y 267. Esta rotacidn de l=m ruedss selec-
taras 4a tringvetes que, en las figwras 10, 11 y 12 se efsc-
t¥a en el sentido contrario a las agvjas del reloj con res-
pacto a los soportes ds tringuetes y sus tringuetes causs un
desplazamiento de las ranuras 263, 268 y 269 en las ruveias se-
lactoras de tringretes con respecto a los pernos uwnijos a
los tringnetes 218 y 219 y 222. As{ el trinquete 222 es le-
vantado, mientras que el tringuete 219, bajo la accidn del
resorte helicoidal, coopera con la rueda de trinquetes 215
dado que la rovacidn es tal que anora en el ensanchamienvo
272 de la ranura 268 en el &rea del perno 270 se desplaza
hasta llegar al trinquete 219. En este insvante el pifidn
da salida 207 es impulsado por medio de la rueda dentaia 205
sobre el 4rbol 201, las ruedas 212 y 215 gre forman una so-
la pieza, el trinquete 219, el soPorta de Tringueve 209, el
drbol 202, el soporte de tringuete 210 etc. Debido a la
iiferencia de los difmetros de las ruedas dentalas 206 y
205 v las rusdas dentadas 213 y 212 que se relacionan con
las primeras, ha variado ahora la relacidn de transmisidn en-
tre la enirala v la salida. Si la carga que actlla sobre la

salida 207, aumenta afm mfs la carga, llegard a ser iguval,
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an cierto instantehl momento de torsidn ejsrcido por los re-
sortes 235 y 236. Estos resortes serfin estirados ahora, de
modo que se produce nuevamente una rovacién relativa del so-
porte de trinquetes 210 con el Arbol 202 y la rueda dentada
22% 4e la salida, desplazdndose entonces 1los pernos 232 y
233, assgurados en el disco 224 an las ranuras 237 y 240
Practicajas en el disco 225. De una manera similar a la
descrita primeramente se produce un desplazamiento rzlativo
del soporte ds trinquetes 210 y de la rueia dentada 223,
por lo gue el trinquete 280 es levantaio para salir del re-
bajo 311 y entra en el rebajo 312. As{ las ruedas dentajas
2?74, 275 y 276 nuevamente serdn hschas girar dentro de un
dngulo detarminado con respecto a la rueda 277 de modo que
las ruedas selectoras ds tringuetes 260, 266 y 267 son tam-
bién giradas en la direccién inicial con respecto a los co-
rresponiisntes soportes de trinquetes. Debido a esta Qltime
rotacidn, el trinquete operativo 219 es levantado, mientras
que el trinquete 218, debido a la nueva posicidn del ensan-
cnagmiento 264 con respecto al perno 262, entra en la rueda
de trinquetes 214. Il trinquete 222 permansece en la posi-
c¢idn levantada. Con estgha variado nuevamenie la velacidn
1e engranajes entre la entrada y la salida del 4ispositi-
vo 1e engranajes, entre la entraja y la salide del disposi-
tivo de engranajes, de modo gque con una velocidad constan-
te de la entrada, ha sido reducida nuevamente la velocidad
1e la salida,

Si sigue aumeniando la carga que actia sobre
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la salidia, de moio que también los resortes 244 y 243 son
estiraios y 2umenta la relacidn relativa del soporte de
trinquetes 210 y de la rueda dentada 223, de galida, el
trinquete 280 serd levantado nuevamente ¥y penetra en el
prézimo rebajo 31% de la rueda de trinquete 278. Debido

a este cambio las ruedas selectoras de tringuetes 260, 266
y 267, son giradas nuevamente, de molo que el trinquete 218
es levantado, mientras que los trinquetes 219 y 222 perma-
necen en sus posiciones levantadas, En vista de que la co-
nexidn entre el 4rbol 202 y 201 permanece compleiamente in-
terrumpida, el acoplamiento eléstico constiivuido por los re-
sortes entre el soporte de trinquetss 210 y la rueda denta-
da de salida 223 viende a hacer girar hacia avrds al drbol
202 con las partes soportadas por el mismo. Sin embargo
esto es impedido por el embrague ds ruela libre que esté
dispuesto entre este drbol v la caja 200 y constitufdo por
los slementos 306, 307 y 308. Consecuentemenive, los resor-
tes en dicho acoplamisnto eldstico permanecen essirados,

de modo que el 4rbol de salida 207 permanece toiavia some-
tido 2 un momento de torsidn en la direccidn 4s rotacidn

inicial.

Si por una razén cualquiera, la carga que ac-
tia sobre la salida cae por debajo del momento de torsidn
ejercido por los resorives 235 y 236 estos Wltimos hardn gi-
rar a la salida en la direccidn de rotacién inicial con res-
pecto al soporte de trinquetes estacionario 210 y el 4rbol

202 acoplado al mismo. Durante esta rotacidn que signirica
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una rotacién en el sentido da las agujas del reloj (figura
9) e la rueda dent2da 293, el perno 292 hace desplazar al
disco 284 en sentido contrario a las agujas 4el reloj, mien-
tras que el 4rbol de trinquetes 281 permanece estacionarioc
¥ el disco 286 es trabado. Debido & la rotacidn del 3 isco
284 el perno 301 es presionade rad ialmensve hacia el exie-
rior por el borde inclinado 305 del rsbajo 302 de modo que
el trinqueve 280 es levanvado. ''an pronto como al trinque-
te e3 sepurado de la rueda de trinqueves 278, el resorte
287 se conirae de modo que el disco 286 sigue al disco 284
y el drbol 203 es hecho girar con respecto a la ruela 277
con la rueda de trinquete 278. Entonces el trinquete 280
psnetra en el rebajo 312 y traoa al érboﬁlﬁ nuevamente con
respecto a la rueda dentada 277. La rotacidn del 4rbol 203
ha proiucido un& rotvacidn de revroceso de las rusdas selec—
toras de trinquetes 260, 266 y 267 con respecto a los so~
porves de vrinqueves asociados con los. trinquetes 218, 219
y 222 en grado tal que el trinquete 218 se relaciona nueva-
mente con la rueda de trinquetes 214 de modo que es resta-
blecida 1a conexidn entre el &rbol 1e enirada y el 4rbol de

galiasa.

S1 la carga que actia sobre la saliias decrece
en gralo tal que tambidn los resortes 235 y 236 pueden ocu-
par nuevamence las posicionss iniciales, la disminucidn en
el desplazamiento relativo del soporte de yrinqueves 210 ¥
de la salida 223, 207, nuevamente da por resulvaio una con-

musacidn del trinquete 280 que penesra en sl rebajo 311 de
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la rusda ds tringuetes 278. Entonces el trinquete 18 es
desacoplado ¥y el trinquete 19 es acoplado. Si finalmenie
la curga que aciﬁa sobre la salida Adecrece por devajo del
momento de torsidn sjercido por los rssortes 226 y 227, la
rotacién'relativa del soporte da8 irinquetes 210 con el Ar-
bol 202 y del 4rbol de salida 207 con l: rusda dentada 223
es neutralizada completamente, entrando el trinquete 280
nuevamente en el rebajo 310 de una manera gue rasuluéré
gvidiente ahora, 44 modo que 2l trinquete 219 es levantado
y el trinquete 222 pasa a su posicibn operaviva. 4sf que-
da restablecida completamente la condicidn de la cual se
ha paitido.

Al describirse el dispositivo de engranajes
ilusirado en las figuras 9 a 15 se ha supuezto queenfia pbsi-
cidn de descanso, es decir en 1a condicidn no cargada del
dispozitivo 21 trinquete 280 estaba alojado en el rebajo
310 de la rueda de trinquete 278. En esta posicidn las rue-
das selectoras de trinquetes 260 y 266, manvienen a los trin-
quetes 218 y 219 en sus posiciones levantadas, mientras al
trinquete 222 es opsrativo. La velocidad del pifidn de sa-
1ida 207 es méxima en este instante. Podria ser deseable
raiucir la velocidad del 4rbol 207. EHEsto puesde obtenerse
colocanio otro engranaje entre el &drbol 201 y la salida.
Por melio de la perilla 297 que permite desplazar sl buje
294 primeramente en sentido axil hacia la derecha y luego
hacerlo girar, el trinquete 280 puede ssr llevado hacia uno

de los oiros revajos de la rueda de trinquete 278, ocupando
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las ruedas selectoras 4s trinquetes 260, 266 y 267, otra
posicidn con respecto a los soportes de trinquetes asocia-
dos, de modo que de acuerdo con el raebajo hacia sl cual es
llevado el trinquete 280 otro d= los trinquetes 218 y 219,
o0 ninguno de ellos es ocupado. Si por ejemplo el tringuete
280, es llevado hacia el rebajo 312, en esta condicidn del
dispositivo el trinquete 218 coopera con la rueda de trin-
quetes 214, mientras que los trinquetes 219 y 222 permane-
cen leventaios. 81 en esta conticidn, actia sobre la sali-
da una carga con un momento de torsidn superior que al ejsr-
cido por los resortes 226 y 227, se produce una roiacidn
relativa de las partes 210 y 223 y la misma es transmiti-
da por las ruedas dentadas 277 y 293 al conjunto formado
por el trinquete 280 y los discos 284 y 286. 4si el trin-‘
quete 280 es desplazado desde el rabajo 312, de modo que
én la manera descrita anteriormente el trinquete 218 es le-
vantado y el embrague de rueda libre entre el 4rbol 202 y
la caja 200 se torna operativo y mantiene interrumpida la co-
nexién entre la entrada y la saliia 41 dispositivo hassa
que debido & una reduccidn de la carga sobre la salida, la
galile gira en la direccidn inicial de rotacidn bajo la ac-
cidn de los resortes 226 y 227 y el trinquete 218 se torna
nu;vamente operativo,

En las realizaciones del dispositivo de engra-
najes de acuerdo con la presente invencidn descritas ante-
riormante, los embragues impulsores entre.los dAistintos en-

granajes y el miembro auxiliar o los miembros auxjiliares es-
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tdn formalos por trinquetes. Sin embarso, como slternativa,
pueden usarse otros embraguesdtales como por ejemplo embra-
gues de cinia, embragues de ufia, embragues de plato y embra-
gues electromaBnéticos. Como los embragues del tipo mepcio-
nado dltimamente, el desplazamiento relativo del miembro
auxiliar o de los miembros auxiliares y de la salida puede
ser aprovechado para 1la conmutacidn de interruptores eléc-
tricos por medio de los cuales son controlados los embra-

gues.

El dispositivo de engranajes de ascuerio con
la presente invencidn que posee una pluraliiad de tapas del
tipo us&do en las realizaciones ilusiradas en las figuras
8 a 15, pusde ser uvilizado en vehi{culos con ruedas impul-
soras y en dispositivos elevadores. De hecho la presenve
invencidn se refisre a una caja de engranajes automética,
en la cual el cambio de un engranaje hacia gl otro se efec-
tha de acwerdo con la carga que acta sobre el dispositivo
¥y por lo tanto sobre el mecanismo impulsor. Esto puede pre-
Sentar veniajas con respacto a las cajas de angranajes au=-
tomfticas convencionales usadas en vehiculos, en los que el
cambio se efectiia de acuerdo con 12 velocidad 4e rotacidn.

Como slternativa un dispositivo de engrana-
Jes de etapas mﬁltiples de acuerdo con la presente inven-
cidn puede construirse de manera tal que el cambio automé-
tico en la relacidn de desmultiplicacidn sea posible para
la direccibn 1e movimiento hacia delanve asi{ como para la

opuesta.
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Aparte de poderse emplear el dispositivo de en-
granajes de acuerdo con la presente invencidn en aparatos
elevadores, debe mencionarse su uso en puentes de carga md-

viles del tipo que se emplea frecuentemenie para la descar-

ga de bugues. Tal puente de carga estd ilustrado esquemé-

ticamente en la Tigura 16. Frecuentemente es necesario le-
vantar la parte extrema 400 del puente de.carga 401 que se
extiende vor encima del bugue que debe ser cargado o descar-
gado con el fin de permitir que el puenie de carga pase a
lo lergo de un méstil, el puente del bugue u otro obstéeculo.
Esta pleza terminal es lavantada haciédndola girar alrededor
de uh 4rbol horizontal 402 ubicado en la unidén de la misma
con la parte rssivante del puente. La fuerza que se necesi-
ta para este fin varia considerablemenie con la posicidn
de la pieza terminal, daio que el momsnto ejercido por la
fuerza de Bravitacidn disminuye fuertemense con la posicidn
mdAs empinade de la pieza terminal. Con el fin de llevar al
mfnimo la pérdida de tiempo gue involucra el levantamiento
de esta pleza terminal, es ventajoéo édaptar la velocidad
de elevacidn a la fuerza elevadora disponible. Esto pue-
de efectuarse automdvicamente al hacer accionar el tamboX
alevador u ovra parte 403, que mﬁeve a la pieza terminal,
por melio de un dispositivo de engranajes de etapas milti-
ples de acuerdo con la presente invencidn.

Bsta solicitud, que corresponds & la prasen-
tada en Holanda, el 11 de Enero de 1952, bajo el Nimero

166.621, se acoge a los benaficios del articulo 51 del vi-
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gonte Estatuvo Ley sobre Propieiazi Iniustrial.

Los puntos de invencidn propia y nueva que se
presentan para Que sean objeto de asta Patente da Invencidn
en Espafia, son los sigulentes:

12, Dispositivo de sngranajes con cambio auto-
mdtico de la relacidn de transmisidn entre la sntrada y la
salida, caracterizado por el hecho de que a la entrada es-
+4 acoplada, 2z través de una pluralidal de engranajes distin-
tos, a una pluralidad de partes impulsoras, cada uns de las
cuales pueds ser acoplada a travds 1e un embragus conmuta-
ble separsdo {(embrague impulsor), a un miembro auxiliar, que
estd conectado & la salida de una manera eldstica tal que,
siendo impulsada la salida a través de un smbrague impulsor
v sienlo cargada en exceso de un valor 1{mite desterminado
por 1la conexidn eldstica del miembro auxiliar con la salide,

el miembro auxiliar correspondiente es desplazado por la
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fuerza impulsora que proviene de la entrada, con respecto
a la salila contra la aceidn de la conexidn eldstica, es-

tendo provistos medios capaces de desacoplar el embrague im-

pulsor operativo, cuando el desplazamiento rslativo del miem=-

bro auxiliar y je la salida varia, siendo consctado otro em-
brague impulsor.

22, Dispositvivo de engranajes de acuerdo con
la reivindicacidn 1, con la particularidad de que los engra-
najes iizpuestos entre la entrada y por lo menos dos de las
partss impulsoras son tales que los movimiznvos de las dos
partes impulsoras son de sentidos opuestos.

32, Dispositivo de engranajes de acuardo con
lag reivindicaciones 1 o 2, con la particularidad de que em=-
bragues impulsoress asidn provistos éntre los varios elemen-
tos impulsores y el mismo miembro auxiliar.

4¢, Digpositivo de engranajes de acuefdé con
la reiviniicacidn 3, que poses solamente 1o0s partes impul-
goras que se muaven an sentidos opuestos, con la particula~
ridad de que lo3 elomentos de acoplamiento que deben ser
desplazados para la conexidn o 1la desconexidn de los dos
embragues impulsores estin uwniios por un slemento conactor,
estanio adaptado esve Wltimo y dichos elemantos de acopla-
miento que deben ser desplazados para ocupar dos posicio-
nas exitremas, en una de las cnales un embrague impulsor es-
t4 consectaio mientras que el otro esth desconectad o, mien-
tras qne en la otra posicidn extrema, =1 Aliimo embrague es-

) ,
ta conectado ¥y el primero estd desconectado.
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5¢, Disposivivo de engranajes 1e scuerdo con
la reiviniicacidn 4 con la particulariiai de qus el elemen-
to conector estd acoplado a la saliia por medio de wna co-
naxidn gue tiens tanto juego libre que =1 elemento conector
puele ocupar una u otra posicidn extrema si sl miembro auxi-
liar y la salida no han sido desplazados uno con respscto

al otro.

62. Dispositivo de engranajes de acuerdo con
la reivindicacidn 4 & 5, con la particularidal je que los
2lamentos 45 embrague mdviles vy el elemento conector son
mantenilos en posicionss extremas por fverzas ds rasorveas
y que la accidn de estos resortes es tal que, durante la
transicidén de una posicidn extrema hacia 1la oira se pasg
por una posicidn intermed ia 14bil.

.79. Dispositivo de angranajes 4e acuerdo con
la reivindicacidn 6, con le particulariiad de gua la accidn
de resorte e3 obtenida por medioc de por lo menos un resor-
te basculante gue se relaciona con los elementos de acopla-
miento y el elemento conector, estando asegurado un exire-
mo de 8%e resorte a la salija, siendo despluzado este pun~
to de conexidn, para un desplazamiento relativo del miembro
avxiliar y de la salida como resultaioc ds una variacidn de
la carga, 4e una manera tal, que la posicidn 14bil de los
elementos de acoplamisnto y del elemento conector es des-
plazada en la direccidn 4e aquella posicidn exirema que
estos elementos ocupan en aquel instante.

8%, Dispositivo de engranajes de acuerio con
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las reivindicaciones 1 y 2, que poseen solaments 10s partes
impulsoras gus se musven sn sentidos opuesios, con la par-
tliculariiad de que los embragues impulsores acoplan una par-
te impulsora con un miembro auxiliar eldstico separado, co-
nactado a la salida, coopefando low eslementos de acoplamien-
to del embrague impulsor entre s{ de¢ una manera tal que,
cuinio un embrague impulsor es desconectalo por la salida,
el elemento ds acoplamiento del mismo acciona al elemento
de acoplumiento de otro embrague impulsor hacia su posicién
operstiva antes de que el elemsnto de zcoplamientomncio-~
nado en primer término se haya desplazado en grado tal que
ha =ilo desconectalo el correspondisnte embrague impulsor.
9¢2. Dispositivo 42 engranajes de acuerdo con
las reivindicaciones 4 a 8, con la particularidal 1e que
comprenis melios trabadores ds la sulida controlables des-
de el exterior y capaces de trabar la salida alternadamen-
te pars uwna y para la opuesta 1ireccidn de movimisnvo,

10¢. Dispositivo ds sngranajes de scuesrdo

" con la raivindicacidn qus antecede, con la particularidad

ds que los madlios travadores para la salila sstdn consti-
tuilos por dos ufias trabadoras montalas separajdamente so-
bre un vdstago aconiicionado para ser desplazado en direc-
cidn axil, sienlo capaces dichas ufias de cooperar alterna-
daments, al ser desplézaio el vAsvago contra una fuerza de
resorte, Por una partse saparada que esté acoplala a la salil-
da a travas da2 un embragﬁe da rueda libre, sisnio operati-

vos sgunsllos smbragues entre las dos partes separadas y la
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321i%<¢ 2n dentijos 4s movimisnto opuvestos.

112. Dispositivo dc 2ngronajes de acuerdo con

'_J

a reivindicacidn 9, con 12 particulariiai de que los medios
trevadores pars la sulids estén formalos por dos ullas tra-
badoras montailas a cierta distancia sobre un vdstugo des-
plazable contra 1lu fuerza d4e resorte, esvanio aconliciona-
das liciis uilas para cooperar alternadamsnte con 8l mismo
reuvdn sobrs 1a salida ¥ estvando soporvidas dicnas uvfias gi-
ratoriamente por el véstago ds una manera tal gus las mis-
mas pusien trabar la salila para direcciones opuestas.

122, Dispositivo de engranajes de acuserdo con
1la reivindicacidn 3, que comprends dos o més partes impul-
soras que Se musven sn la misma dirsccidn, con la particu-
laridad de quz la conexidn eldstica sntre el miembro auxi-
liar v la sulida estd constiiufda por la conexidn serie de
resortes de tensiones distintas y cada wna de las cuales,
debido a medios trabalores, puede ser =stiralo deniro de
cierta extensidn solamente.

1322, Dispositivo ds engranajes 1s zcuverdo con
la reivindicacidn 12, con la particularidad de qus a la sa-
134 estd acopleio un miembro selector que coopera con los
clementos de acoplamisnto mdviles de los embragues impulso-
res y los conscia ﬁno después dsl otro, cuanio el miembro
selector se desplaza sn relacidn al miembro auxiliar debi-
10 a un desplazemiento relativo de este Gltimo y de la sa-
lila siendo desconectalo cala vez el 2mbrague impulsor co=-

nsctudo inicizlmente.
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142, Disposivivo de engranajas de acuerdo con
la reivindicacidn 1%, con la particulariiad de gque entre el
miembro selector y el miembro auxiliar esté provisto un dis-
positivo trapador controlable que es operativo en cada posi-
cidn 181 mismbro con respscto al mismbro auxiliar, en la cual
es conectedo un embrague impulsor, estvanio conecteio el miem-
bro selactor a 1a salida a travds da wn embrague eldstico
gue funciona en direcciones opuesias, sstando provistos me-
dlos capaces de interrumpir la trabazdn despuds de un des-
plazemiento relativo determinajo del miembro selector que
estd trabedo con respecto al miembro auxiliar de moio que
bajo 1a accidn del acoplamienivo eldstico que conacta sl
niembro sselector con la salida, el miembro selsctor es des-
vlazado a saltos con respecto al miembro auxiliar, desco-
neevanilo esve daesplazamisnio al smbrazue impulsor opera-
tivo ¥y consctanio al embrague impulsor siguiente.

1592, Dispositivo de esngranajes de acusrdo con
las reivindicaciones 13 & 14, con la particularidad de que
1a posicidn dAe descanso dsl miembro selector con resbecto
a la salida pueie ajustarse de una manera tal que, en la
condicidn no cargads del dispositivo, un embrague impulsor
elegido a voluntad serd mantenido en la posicidn operativa
mediante el ajuste de la posicidn del miembro selesctor.

162, Dispositivo de engranajes de acusrdo con cual-
Quiera de las reiviniicaciones 12 a 15, con la particularided
de que entre el miembro auxiliar y una parte estacionaria del

dispositivo estd provisto un dispositivo trabador qus traba al
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impulsores con un aumento de c&rga y ﬁebido a, un desplaza->

misnto relativo may.or de 1a salida siand§ interrumpida es-

ta trabazdn cuanio sl desplazamiento relauivo disminuye de-
bido al movimiento ds la salids con respecto al miembro
auxilier trabado, provocands este movimiento tambidn 1a
nueva conexidn del d1ltimo embrague impulssr.

17¢, Disposistivo de engranzjes de acuardo con
cualguisra de las reivindicaciones 12 a 16, con la parti-
cularidad de ¢ue los med 108 de control de los smbragues
impulsorss son tules, gue al aumentar el desplazami®nto
ralavivo del miembro auxilijer y de la saliia, son conec-
taios sucesivaments embbagués impulsores que cooperan con
partss impulsoras cuyé #elocidad es inferior gue le de la
parte precedente, mientras que con une disminucidn del des-
plazamiento relativo ios embraguass 1mpuls§res son conecta-
dos sucesivamante sn el orden inverso.

8¢, DiSPoSitivo de engranajas le acuerdo con
cualguiera de lasg relvind10801ones que preceden, con la
parvicularidad de que las parves impulsoras estén consti-
tuiiss por ruedas de trinquete y los eslementos de acopia-
miento mSviles de los embragues impulsores estdn conStitﬁi-
do0s por tringuetes giratorios qQue estédn soportados por un
miembro auxiliar.

192, Un dispositivo de engranajes automévi-

camanie variable.

Tal y como Sse he descrito en la Memoria que




w/L/L.

antecede, ilustrado sn los dibujos que se acompafian y pa-
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ra los fines que se han especificado,
#s5ta Memoria consta de cuarenta y siesve hojas
¥y la prasente, escritas a méquina Dor un#d sSola cara,
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