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P A T E N T E  D E I N T E N C I O N
a favo r de

D« Tomás ORlfS BARRACHINA — de nacion alid ad  española — 
dom iciliado en Abad Z afon t, ns 2 -  BARCELONA,

por:
"Tiovivo tra n sp o r ta b le "

«~ » a a a ;  O0O : a s a —

M e m o r i a  D e s c r i p t i v a

La p resen te  p a te n te  se r e f i e r e  a lo s  tio v iv o s  o 
c a b a l l i to s  p a ra  a tra c c io n e s . Generalmente, e s ta s  a tra e »  
d o n e s  no son f i j a s  sinó  que, por quedar su explo tación  
c a s i exclusivam ente lim ita d a  a l a s  ¿pocas de ce leb rac ió n
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de f e r i a s ,  verbenas, f i e s t a s  mayores o a o tra s  ocasiones 
análogas, se vón p rec isad as  a e fe c tu a r  co n stan tes  g ira s  
siguiendo lo s  d i s t in to s  lu g a re s , más o menos d i s t i n t a s ,  en 
que tengan lu g a r sucesivamente" t a l e s  m anifestaciones*
E llo  o b lig a  a c o n s tru ir  d ichas a tra c c io n e s , y en p a r t i ­
cu la r lo s  c a b a l l i to s  o tio v iv o s  por s e r  l a  c la se  de a tra c ­
ción  más t ip io a ,  en forma desmontable p a ra  p e rm itir  cada 
vez que se ha de t r a s la d a r  l a  a tra c c ió n , desm ontarla pa­
r a  su tra n sp o r te  en camiones o por o tro s  medios y vo lver­
l a  a montar en e l  nuevo lu g a r de in s ta la c ió n .

E sta  so lución  solamente r e s u l ta  p rá c t ic a  para  
tio v iv o s  de gran tamaño destin ad o s a f i e s t a s  que, por su 
duración y concurrencia , compensen e l  tiempo necesario  pa­
r a  e l  montaje y e l  in e v ita b le  desg aste  que experim entan 
l a s  d i s t in t a s  p iezas con la s  con tinuas operaciones de mon­
t a r  y desmontar*

El tio v iv o  ob jeto  de l a  p resen te  p a te n te  e s , en 
cambio, apropiado para pequeñas f i e s t a s  en l a s  que l a  a tra c ­
c ió n  deba funcionar du ran te  escasos d ia s  y s in  gran a flu en ­
c ia  de ptfblico* La p r in c ip a l  c a r a c te r í s t i c a  de e s te  t i o ­
vivo c o n s is te  en qtte es tra n sp o r ta b le  fác ilm en te  por ca­
r r e t e r a  o por ciudad, s in  necesidad de desm ontarlo , con- 
siguiándose a s í  un considerab le  ahorro de tiempo en lo s  
tra s la d o s  y ev itándose e l  ráp ido  d esg aste  de l a  in s ta la ­
c ión , con l a  v e n ta ja  de que solo  re q u ie re  un personal mí­
nimo p a ra  su se r  v iv ió . O tra  v e n ta ja  de e s te  tio v iv o  con­
s i s t e  en su antonomia, ya que e s tá  p re v is to  de un motor 
e lé c tr ic o  de poca p o tenc ia  que se puede accionar por me­
dio de una b a te r ía  de acum uladores, independientem ente, 
por ta n to ,  d e l sum inistro  e x te r io r  de en e rg ía .

Esencialm ente, e s te  t io v iv o  tra n sp o rta b le  com—
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prende un b a s tid o r  p ro v is to  de ruedas y de un gancho de 
remolque, sobre e l  cual vá montado permanentemente e l  con­
jun to  d e l tio v iv o  propiamente dicho, e l  cual e s té  formado 
por una p la taform a g i r a to r ia  suspendida de una armazón su­
p e r io r  que g ir a  accionada por un á rb o l montado v e r t i c a l -  
mente sobre e l  b a s t id o r .  Tanto l a  p la taform a g i r a to r ia  
como l a  armazón superio r p resen tan  dos porciones d iam etra l— 
mente opuestas que son p leg ab le s , de modo que una vez p le ­
gadas, e l  ancho t o t a l  d e l tio v iv o  queda reducido  a  un v a­
lo r  que no sobrepasa a l  ancho máximo au to rizado  p a ra  lo s  
vehículos»

-  3 -  f y C j

En e s ta s  condiciones, e l  t io v iv o  puede t r a s l a ­
darse  por c a r r e te r a  s in  ningán inconven ien te , sobre sus 
p rop ias ruedas y con l a  ayuda de un t r a c to r  apropiado, s in  
necesidad de desmontarlo»

Los p lanos ad jun tos rep re sen tan  una forma de 
construcción  d e l tio v iv o  tra n sp o r ta b le  ob je to  de e s ta  pa­
ten te»

La f ig u ra  1 , es una v i s t a  de conjunto d e l t i o ­
vivo*

La f ig u ra  2, re p re se n ta  e l  t io v iv o , v is to  de 
f re n te  y en sección ax ia l»

La f ig u ra  3 , es una v i s t a  por debajo d e l mismo» 
La f ig u ra  4 , es una v i s t a  por encima»
La f ig u ra  5 , es una v i s t a  l a t e r a l  d e l b astido r»  
La f ig u ra  6 , es un d e ta l le  d e l tio v iv o  en p o si­

ción plegada»
La f ig u ra  7 , es un d e ta l le  d e l montaje de lo s

asien tos»
Este tio v iv o  tra n sp o r ta b le  comprende un b a s t i ­

dor cuadrado - 1 - ,  p ro v is to  de un par de ruedas l a t e r a le s  
—2— montadas sobre un e je  tra n s v e rsa l  —3— que puede e s ta r
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montado sobre "ballestas de suspensión -4-* El "bastidor -1 — 
se apoya además sobre o tra s  dos ruedas -5 -  de menores dimen­
sio n es , montadas en forma o r ie n ta b le  en e l  cen tro  de lo s  
lados a n te r io r  y p o s te r io r  d e l  b a s tid o r*  En e l  lado an te ­
r io r  d e l «tb<i b a s tid o r  -1 -  vá  d isp u esto  un gancho de r e ­
molque —6—, acoplado a una palanca —7— montada sobre e l  e je  
tra n sv e rsa l - 8 -  que l le v a  en sus extremos o tra s  palancas 
-9 -  a  l a s  que ván a r tic u la d a s  l a s  v a r i l l a s  -1 0 - de lo s  f r e ­
nos de l a s  ruedas l a t e r a l e s  -2 - ,  de manera que a l  e je rce r 
tra c c ió n  sobre e l  gancho —6—, mediante e l  sistem a —7—9“  se 
tran sm ite  l a  acción  en sen tid o  c o n tra r io  a la s  v a r i l l a s  -1 0 -  
desfrenando l a s  ruedas - 2 - ,  e inversam ente, a l  cesar d icha 
tra c c ió n , l a  p ro p ia  In e rc ia  de l remolque hace re tro c e d e r  
e l  gancho - 6 - ,  lo  que produce un esfuerzo  de tra c c ió n  sobre 
la s  v a r i l l a s  -1 0 -  y , por ta n to ,  e l  frenado del remolque*

El b a s tid o r  -1 -  e s tá  re fo rzad o  por dos travesados 
en cruz -11— sobre lo s  cu a les  se apoya una p lataform a c i r ­
cu la r f i j a  -12—, en cayo cen tro  vá d isp u esto  un c o jin e te  r a ­
d ia l  y a x ia l  - 13-  que s irv e  de apoyo a un á rb o l v e r t i c a l  
-14—, accionado por un motor e lá c tr lc o  alim entado por una 
b a te r ía  de acumuladores no rep resen tad o s , y que e s tá  guiado 
por su p a rte  su p e rio r mediante o tro  c o jin e te  —15— soportado 
por unos montantes —16— que se apoyan sobre e l  mismo b a s t i ­
dor -1-*

En e l  extremo d e l á rb o l motor -1 4 -  que sob resa le  
d e l c o jin e te  sup erio r -1 5 - , vá  f i j a d a  una armazón c o n s ti­
tu id a  por una s e r ie  de brazos r a d ia le s  -17—, unidos en tre  
s í ,  mediante unos travesados —18— d is tr ib u id o s  conveniente­
mente para  dar l a  n e c e sa ria  r ig id e z  a l a  armazón, l a  cu a l 
queda asegurada por medio de unos t i r a n te s  o cab les -1 9 -  
p ro v is to s  de ten so res  y f i ja d o s  a l  extremo superio r d e l á r—



"bol motor -1 4 - ,
Se lo s  'brazos r a d ia le s  -17— de l a  armazón supe­

r i o r  vá suspendida por medio de unas b a rra s  v e r t ic a le s  -20—, 
una p la taform a an u lar -2}.- que g i r a  a s í  s o l id a r ia  coa e l  
á rb o l motor -1 4 - , conoántrieam ente a l a  p lataform a f i j a  
-12— y en su mismo p lan o .

En l a  armazón su p erio r ván montados g i r a to r io s ,  
en c o jin e te s  apropiados -2 2 - f i ja d o s  a lo s  travesados -1 8 -  
de l a  armazón, unos e je s  c igüeñales —23— que lle v a n  en su 
extremo in t e r io r  unos pidones —24— lo s  cu a les  engranan con 
una corona dentada - 25-  montada f i j a  sobre e l  c o jin e te  su­
p e rio r  -1 5 -  d e l á rb o l motor -14—, de manera que, a l  g ira r  
e l  á rb o l motor con todo e l  conjunto m óvil d e l t io v iv o , lo s  
pidones -2 4 -  se vón ob ligados a g i r a r  en su desplazam iento 
sobre l a  corona f i j a  -2 5 - , comunicando a s í  e l  movimiento de 
g iro  a  lo s  e je s  c igüeñales -2 3 - ,

De lo s  codos de e s to s  e je s  -2 3 -  váa suspendidas 
unas v a r i l l a s  -2 6 -  <*tte lle v a n  lo s  a s ie n to s  d e l tio v iv o , lo s  
cuales pueden adoptar por ejemplo l a  c lá s ic a  forma de caba­
l l o s  -2 9 - , y se a r t ic u la n  en su extremo a  l a  c a ra  in f e r io r  
de l a  p lataform a móvil -2 1 - por in term edio  de una b ie la  -27-é 
E sta  d isp o sic ió n  haoe qtte e l  movimiento g i r a to r io  del t i o ­
vivo se combine con un movimiento de ascenso y descenso, y
a l  mismo tiempo de va ivén , de l a s  v a r i l l a s  -2 6 - de lo s  a s ie n ­
to s .

Para asegurar l a  p e rfe c ta  e s ta b ilid a d  d e l t io v i ­
vo durante e l  funcionam iento en un lu g a r determ inado, se 
disponen en lo s  cuatro  v ó r t ic e s  d e l b a s tid o r  -1 -  unos piÓs
-2 8 - , de a l tu r a  reg u lab le  a ro sc a , que perm iten apoyar e l  
b a s tid o r d irectam ente sobre e l  suelo  y n iv e r la r lo  conve­
n ien tem ente.
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l a  p la taform a móvil -21— p re se n ta  dos segmentos 

- 51-  diam etralm ente opuestos, que es tán  a r tic u la d o s  de ma­
nera  que puedan p leg arse  sobre l a  p la tafo rm a, t a l  como se 
re p re sen ta  en e l  d e ta l l e  d é la  f ig u ra  6 . l a  armazón supe­
r i o r  puede también p leg arse  de manera análoga, para lo  cual 
lo s  brazos -1 7 - de l a  armazón co rrespo nd ien tes a l  segmento 
p leg ab le , tie n en  su p a rte  extrema - 50-  a r t ic u la d a  de modo 
que puede re p leg a rse  h a c ia  ab a jo . Haciendo c o in c id ir  e s ta r  
p a rte s  plegadas de l a  p lataform a móvil y de l a  armazón supe­
r i o r  con lo s  lado s de l b a s tid o r  —1—, se reduce l a  anchura 
t o t a l  d e l tio v iv o  sufic ien tem ente para  que pueda c irc u la r  
sobre l a s  ruedas de su b a s t id o r , convenientemente rem olca­
do con ayuda d e l ganoho de remolque —6—.

P ara poder p leg ar d ichos segmentos de l a  p la ta ­
forma móvil y de l a  armazón su p e rio r , b a s ta  r e t i r a r  l a s  ba­
r r a s  v e r t i c a le s  e x te r io re s  -2 0 -  y lo s  t i r a n te s  ten so res  su­
p e rio re s  -1 9 - co rrespo nd ien tes a lo s  c itad o s  segmentos.

JS A

Se re iv in d ic a  como ob jeto  de e s ta  p a te n te :
1 .— tio v iv o  tra n sp o r ta b le , ca rac te rizad o  porque 

su p a rte  móvil p re sen ta  unos segmentos que pueden p leg arse  
para  re d u c ir  su anchura, y vá  montada permanentemente sobre 
un b a s tid o r  p ro v is to  de ruedas y de un gancho de remolque, 
lo  que hace p o sib le  l a  c irc u la c ió n  d e l  tio v iv o  conveniente­
mente remolcado s in  necesidad de desm ontarlo , m ien tras que 
para  in s ta la r  e l  tio v iv o  en un lu g a r determ inado, d ichos 
segmentos se desp lieguen , y se hace descansar e l  b a s tid o r  
d irectam ente sobre e l  su e lo , n ivelándo lo  a l  mismo tiem po, 
mediante unob p ió s  de a l tu r a  re g u la b le  montados a ro sc a  en
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e l  mismo bastido r*

2*- Tiovivo tra n sp o rta b le  segiín l a  re iv in d i­
cación a n te r io r ,  ca rac te rizad o  porque e l  b a s t id o r  es de 
forma cuadrada, y e s tá  p ro v is to  de un par de ruedas l a ­
te r a le s  montadas sobre un e je  t ra n s v e rsa l  y  de o tra s  dos 
ruedas de menores dim ensiones montadas de manera o r ie n -  
ta b le  en e l  oentro  de lo s  lados a n te r io r  y  p o ste rio r*

3»— Tiovivo tra n sp o r ta b le  segtín l a s  r e iv in d i­
caciones a n te r io re s ,  c a rac te riza d o  porque en e l  cen tro  
d e l b a s tid o r  vá d ispuesto  v e rtica lm en te  un á rb o l motor 
que l le v a  en su p a r te  su p e rio r una armazón g i r a to r ia  de 
l a  que vá suspendida mediante b a rra s  v e r t i c a le s ,  l a  p la ­
taform a g i r a to r ia  en l a  que ván montados lo s  a s ie n to s  
d e l tiovivo*

4*- Tiovivo tra n sp o rta b le  segán la s  r e iv in ­
d icacion es a n te r io re s , c a rac te riza d o  porque l a  p la ta s  
forma g i r a to r ia  p re sen ta  dos segmentos diam etralm ente 
opuestos, a r t ic u la d o s  de manera que puedan p leg arse  so­
b re  l a  p la tafo rm a, y porque l a  armazón superio r puede 
tambión p leg a rse  en forma análoga, mantenióndose e s ta s  
p a r te s  p leg ab le s  en su po sic ió n  normal duran te  e l  fun­
cionam iento d e l tio v ivo  mediante l a s  b a rra s  v e r t i c a le s  
de suspensión de l a  p lataform a y mediante t i r a n te s  o te n ­
so res d isp u esto s  en tre  l a  armazón su p e rio r y e l  extremo 
de l á rb o l motor*

5*- Tiovivo tra n sp o r ta b le  segán l a s  r e iv in d i ­
caciones a n te r io re s ,  c a rac te rizad o  porque lo s  a s ie n to s  
ván f i ja d o s  a unas v a r i l l a s  que rec iben  un movimiento 
de ascenso y descenso mediante unos e je s  cigüeñales d is ­
puestos en l a  armazón su p e rio r , p ro v is to s  de unos piñones 
que engranan con una corona dentada d isp u esta  inm óvil,
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concéntricam ente a l  á rb o l motor#

6#- Tiovivo tra n sp o r ta b le  segán l a s  r e iv in d i­
caciones a n te r io re s ,  ca rac te riza d o  porque la s  v a r i l l a s  
en la s  que ván f i ja d o s  lo s  a s ie n to s  e s tán  a r tic u la d a s  por 
su extremo a l a  oara in f e r io r  de l a  p lataform a g i r a to r ia ,  
por in term edio de una b ie la  que hace que e l  movimiento 
de ascenso y descenso se combine con un movimiento de v a i -  
ván#

7#- Tiovivo tra n sp o rta b le  segán l a s  r e iv in d i ­
caciones a n te r io re s ,  c a rac te rizad o  porque e l  gancho de 
remolque, d ispu esto  en e l  lado a n te r io r  d e l b a s t id o r , e s tá  
acoplado mediante un sistem a de pa lancas a  lo s  fren o s  de 
l a s  ruedas l a t e r a l e s ,  de t a l  manera que cuando se e je rc e  
tra c c iá n  sobre dicho gancho se produce e l  desfrenado de 
l a s  ru ed as , y  a l  cesa r l a  tra c c iá n  se produce e l  frenado 
de l a s  ruedas#

8#- Tiovivo tra n sp o rta b le  segán l a s  r e iv in d i­
caciones a n te r io re s ,  c a rac te riza d o  porque e l  á rb o l motor 
sobre e l  que vá  montada l a  p a rte  g i r a to r ia ,  e s tá  acciona­
do por un motor e lé c tr ic o  de redu cida  p o ten c ia  alim entado 
por una b a te r ía  de acumuladores#

9*- Tiovivo tran sp o rtab le#
E sta  memoria consta  de odio pág inas, e s c r i ta s  

por una so la  cara#

BAECELOM, 2 ¿' i-' i t .  .352
P#A.



fí
'/

W
f 

9/7
&0

 S
W

0-L



&
W

0
 S

t/W
O-

L.



ss

TOMAS O ÑUS___________
 

__________
 

3///?i/AS


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



