MEMORIA DESCRIPTIVA

correspondiente a la solicitud de concesién de un....

MODELO DE UTILIDAD

SOLICITANTE: . D.. YICTOR. UNZATU. GARAYGORDOBIL, de nacio-
palidad espafiola. :

RESIDENCIA: BQ Matiena ABADIANO

(.Vizcaya ).
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La .presente memoria deacriptiva tie-

~..Ine como fin la“dédlaracién del objeto sobre el que ha de re-

égéf el yrivilegiofde'explotacién'industfial y'COmeré$§1‘§x~
clusivo en. el territorio.nacional de un Modelo de Ufilidgd;

{|de acuerdo ¢on la vigente Legislacién sobre Pthied;denahs-

‘trial que comb;él.enunciadb indica se trata de "stpostfiyb

DE ROSCAR PERFECCIONADO", o
En la realizacién de roscak;'éb'ébno-

cida la utilizacién deﬂun;maéhoide'rosear accionado a través

|/de un portamachos; esta operacién es harto repetidgténitoag>

tipo de industrias, por lo que del gntiguofporfamachds‘dcv
adcionamiento ménual, se ha ido pasando a otros mejorados,
hasta llegar al dispositivo preconizado, que permite un ros-
cado autdmético.'junto con otras primordiales ventajas, que

gse describirin mis adelante.

.

‘En .esencia, nuestro invento consta deu

tres platos troncocénicos alojados coaxialmente uno denfﬁp
del otro; el plato mayor o exterior recibe el movimiento del
motor correspondiente, para girar en un sentido y lo transmi-
te a través de un sistema de engranes al. plato mis pequoﬁo.
que gira en sentido contrario.

El plato intermedio, est& acoplado so
lidariamente al eje del mandril portamaehcs y ocupa una posi-
cién estable, seglin la cual su pared interna descansa gobre
la pared exterior del citado:plato menor , de esta forma se pro
duce una friccién y girarf en el sentido que give §ste.

Por otra parte, este plato intermedio
puede desplazarse ‘longitudinalmente por medio del adecuado
sistema de. emhrague, y lograr que su pared exterior, friecio-

ne contra la pared interna del plato mayor, con lo cual gira-
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giro del plato exterior o mayor, a. derechas, el macho do Y

diendo asI efectuar la rosca pertinente mientras Que al de~
tar& 8u volocidad, ‘logréndose qon todo‘gllp‘sutpqrteetg:gptri

to anteriormente. nuestro invento transmite el movimiontq.al

p& en el sentido de giro de este.

.De esta forma. siendo el sentidO«de
car girar& en. el mismo. sentido al accionar el embrague, pu-

-jar de accionar el embrague, el macho de roscar eambiarﬁ de
aentido de giro ya la vez por el sistema de engranes, auinen-

TR
~:w.‘.s’/.' M

COmo se puede apreciar por lo: doscri-

maeho de ‘roscar por. friccién, tanto en el roscado como. en la
extracclon, siendo esta transmisién de gran senaibilidad y. po-
tenclg..gv;tﬁndosegqog ggdo el;o la rotura delwmgnciogadofma—
cho:dglrdscafp | o

_ Por otra parte, nuestro invento 88 de
una gran scncillez de manejo y a la ves robusto. “todo, lo cual
unido a otras ventajas que se ver&n nés detalladamente, hace
Que se difgpcpcie notablempnte.dg todo lo hasta ahora gonoei-
do. ., : :

) ‘ , . Para eomprender mejor la. naturalcza
del pvesente invento en el plano adjunto hacemos .una repre-
sentaciéniesguamﬁticg de su utilizacién, no signdplep}qbsq;u-
to limitativa 'y apaceptihlé por ello qthas modifigaqiqaq;u

accesorias que no alteren sus caracter{sticas esenciales,-

va del objeto de 1a presente 1nvenc16n. o
| ' La figura 2 es una vista en alzado de
nuestro invento preconisado. scecionado parcialmente pana

apreciar a sus componentes internos, ocupando una de sus posi-

‘La fisura 1 es una vista en perspectit

3
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ciones operativas.

La figura 3 es una vista simflar a

la de la figura 2 pero en la otra posicidn operativa. o

1.~ Arbol de montaje.

2.~ Carter superior. _

3.- Arbol del mandril (¥).

4 .- Mandril. |

5.- Corona dentada en su interior.

6.~ Carter inferior,

7.- Barra de accionamiento. .

8 y 9 .- Platos troncocénicos de
fricecién.

10.- Pifiones satélites.

11.- Soporte de los pifiones (10).

12.- Pifién central.

13.- Rodamiento.

14.- Tornillo de mordaza.

15.- Tornillos.,

16.~ Magho de roscar.

17 .- Juego de mordaza.

18,~ Tornillo de retencién de la ba-
rra (7).

19.- Tuerca de rodamiento.

20.- Aguijas.

21.- Soporte a bolas. -

' Nuestro invento ver figura 1, consta

de un &rdol de montaje (1), que recide el movimiento del co-

rrespondiente motor de accionamiento no representado en el

plano’ adjunto; este &rbel (1), transmite su movimiento a un

carter superior (2), el cual y a través de los componontéa iﬁ-
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ternos del dispositivo de roscar, lo transmite a un Svrbol (3)

que girard en uno u otro sentido; este &rbol (3), lleva 8oli-

rrespondiente, el cual girari con el sentido de giro del
&rbol (3), .

Asi mismo, en esta figura .l se apre-
cia una corona (5) que es dentada en su interior, un carter
inferior (6) y una barra de apoyo. (7).

| En las figuras 2'y 3 se ven los _int‘m-
cionados componentes internos, constituidoes. sencialmente por
un plato troncocdnico de fricecién (8) solidarizado al. &vbol
(3), un plato igualmente de friccién y troncocénico (9), que
apoya sobre un pifién central (12), el cual va provisto de un
soporte de bolas (21) y engrana en sendos pifiones satélites
(10), de rodamientos a agujas (20), . ‘

Estos pifiones satélites (10), estén
engranados al dentado interno de la ecorona ($) y-solidafiya—
dos a un soporte (11), entre el cual y el carter inferior
(6), van montados un rodamiento(13) y una tuerca de rod;mien-'
to (19). :  _

En la parte inferior de las figuras
2 y 3 se aprecian unos tornillos (19) del mandril (4), un
juego de mordaza (17) y unos torn£11os.de.mordaza (14), as{
eomo un tornillo (18), de fetenciGn'de la barra (7). |

| , Esta es la descripcién de los compo-
nentes de nuestro invento. Su funcionamiento es el siguiente
el plato.de friceidn (8) ocupa una posicién estable reprééen-
tada en la;figﬁravl, y-puedeﬂdesplazarsé longitudinalmente
por la accién de un embrague convencional y ocupar la. posi-

cifn representada en la figura 2; segln ocupe una u otra posi-

darizado un mandril (4), en el que se monta el macho (16) co-|
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cidén, define las dos po;ibilidades operativas de nuestro in-
vento.

En ambas posibilidades, el &rbol (1)
transmite su movimiento al carter superior (2) y &ste hacebf
girar a la corona dentada (§) y al carter inferior (6),

El giro del carter inferior (6) pé
tiene ninguna consecuencia merced a la tuerca de rodamiento
(19) y al rodamiento (13), pero el giro de'iarcorona dentada -
(5) se transmite a loé pifiones satélites (10), que:hacen.gi~
rar al pifién central (12), cuyo movimiento no repercute en el
&rbol (3) gracias al soporte de bolas (21). -

: Este pifién central (12), tendré un -
sentido de giro contrario al del carter superior (2) y trans-
mitiré este giro por frieeidn al plato (9).

.. .De esta forma si se esth en la posi-
ecién estable representada en la figura 2, el plato (9) trans-
mite su movimienfo-al plato (8) por friccién, y éste haé@
girar al &rdol (3) y en consecuencia al macho de roscar (16).

:Si se pasa por 1a-aoqiénudel-embragdﬂ
a la posicifn de la figura 3, el plato (8) recibe ahora el :
movimiento por friccidn del carter superior (2), de forma que
ambos girardn en el mismo sentido.

Con todo ello, se logra que al girar
el carter superior (2) a derechas y accionar el embrague, ver
figura 3, el macho (16),gire.en el sentido de roscar, mien-
tras que al no actuar el embrague - ver figura 2 -, el macho
(16) giraré en sentido contrario al del carter (2) y por la
relacién de engranajes, a una velocidad acelerada, que facili—

ta su extracecién.

De esta forma se logra que olvnﬁchov

Mod. 7




10

15

20

25

30

- cillez de manejo, al no necesitar ajustes para las diversas

(18) se desplace por friccién en ambos sentidos y a la vesg
.due nuestro invento tenga una gran sensibilidad, sfn gaerifi-
car en nada su potencia de arrastre, ¢on lo que se evitaila -
rotura del macho (16). . s

Por:otra parte, presenta;unﬁlgran'se -

glases de roscado y una gran robustez, de resultaawdelﬁcﬁpiéb'ﬁ
de rodamientos.aubolaaiy}a agujas. . 
'As{ mismo cabe seflalar que toda la
explicacién se ha.dado de forma que el macho de roscar-(iﬁ)f‘
estf girando .en un sentido 'y al accionar el embrague eambia
su sentido de giro, siendo &sta una preferente realizacién
préctica, pero pudiendo también, sin alterar la esenata . .
de nuestro invento, que &ste pueda ocupar: una posieién inter-
media estable seglin la cual el macho de roscar (16)-pormanei~.
ca estitico. . . '
| ' Desorita suficientemente .la naturale
za del presente invento as{ como su realizacidn induatrigi -
s8lo cabe afiadir que en su conjunto y partes constitutivas
es posible'introdueir’cambios.devforma,'mgteria y disposieidn ‘
en cuanto tales alteraciones no gupongan variacidn sustancial
éel mismo. .

El solicitante, al amparo de los Con-
venios Internauionales.'sdbrevPrbpiedadendustrial,.se;r;ser—
va el derecho de extender esta demanda a los pafses extranje-
ros si fuera-posible»reivindicando 1a-mismavprioridad3deai¢
presente aoliciutd.

o NOTA |
El Modelo de Utilidad, que se solici

ta como nuevo en Espafia., por veinte afios, de acuerdo aon la
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'troncocénicos de friceién montados coax;almente y alojadoa

vigente Legislacién, deberi recaer sobre DISPOSITIVO PARA
ROSCAR PERFECCIONADO, en todo de acuerdo con las siguientes°
o R E ITVINDICACIONES &7

-1,- Dispositivo para roscar pcrfeccid~

nado, caracterizado porque esencialmente consta de’ tros platqs

uno dentro de otro. de los cuales el plato mayor o exterior
esté determinado fofAla'bropia carcasa del dispositivo y pue--
de recibir el movimiehto de unfejé’acoplado almetor'ébffga-
pondiente, para girar en un sentido y'transmitir ééfe'hé§i@ien-
to a tﬁa@és de los engranes Adécuadéhialﬁﬁlato ménbr;'qué giral-
ré en sentido cén%fario mientras Que'éi'plato ihteﬁhédi&}'que
estd solidarizado a un eje cuyo extremo libre pvesenta una ca-

beza porta machos puede ocupar en funcién del accionamicntc ;

© no de un embrague o medio similar, dos poeicionea alternas ae

contacto o friceién con uno u otro plato, de modo tal que de .
acuerdo con su posicion el plato intermedio girarf en uno u

otro sentido y a la adecuada velocidad.

NADO".
Segln queda sustancialmente descrito
en la presente memoria descriptiva que consta de nueve hojas

mecanografiadas por una sola cara acompafiadas de 8us oorres-

pondientes dibujos.

SpBERERA I T
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El Agente 0fz
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