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La presente memoria deacriptiv#
tiene como fin la declaracibén de;'objeto sobre el que ha de
recaer el privilegio de explotacidn industrial y comercial,
exclusivo en el territorio nacional de un Modelo de Utiliq;d,
de acuerdo con la vigente Legislaciﬁn, que, como el enuncia-
do indica, se trata de "DISPOSITIVO DE DETENCION Y POSICIONA-
MIENTO DE MEDIOS DE SOPORTE DE PROGRAMAS",

| La invencién se refiere a un dis-
positivo de detencién y posicionamiento de medios de Sngrte
de programas de programadores para lavadoras autom&ticgs d&
ropa y vajilla, secadoras y aparatos similares, que se désﬁla-
zan paso a paso bruscamente debiendo permitir ademfs el cita-
do dispositivo el accionamiento, de los medios de soporte de
programas, de forma lenta y continua bien de forma automftica
6 manual, estando los medios de soporte de programas provistog
de un dentado de accionamiento y posicionamiento & dos denta-
dos,uno de ellos de accionamiento y el otro de posicionamien-
to. Son conocidas las ventajas de un accionamiento brusco &e
medios de soporte de programas en relacidén con un lento euan-
do, como en este caso,se ha de actuar sobre contactos eléetri-
cos, puesto que a mayor velocidad de accionamiento, mayor es
la duracidn de los contactos por menor erosién debida al‘arco
voltaico, y de més corta duracidn lés perturbaciones radioeléd
tricas generadas. ' | )

Como contrapartida presenta la mo-
dalidad de aécionamientb brusco notables dificultades para ung
correcta determinacién de las posiciones de parada del elemen-
to que se desﬁlaza, puesto que al tener los medios de gsoporte
de programas una masa congiderable, las fuerzas de inércia |

resultantes son as{ mismo importantes. En estas condiciones,
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se recurre normalmente ﬁhra_el posicionamiento de los medios
de soporte de programas a trinquetes que aplicados sobre el
dentado de posicionamiento ejercen sobre aquellos una adcidn
de frenado, lo que trae & su vez como consecuencia, un;in¢£e~
mento de los pares de accionamientc de los medios de soporte
'de programas y un dificil equilibrio entre las fuerzas de
accionamiento y posicionamiento aplicadas. |

Con la invenci®n cuyo registro so~
licitamos, se pretende lograr un posicionamiento totalmente
seguro y exacto sin que como consecuencia se produzca ﬁn au-
mento del par necesario para el accionamiento brusco paso é
paso de los medios soporte de programas, giendo ademés el dig-
positivo de una gran sencillez constructiva.. |

En concreto el dispositivo se cons-
tituye al menos de un balancin que act@ia sobre el dentado del
medio de.soporte de programas, y que ‘estd ligado a'unos~mgdios
eldsticos que lo disponen con uno de sus extremos coritra el
dentado del medio de soporte de programas.

Dicho balancin oscila accionado
por el dentadO'del-medio'de soporte de programas para iﬁtro~
quir uno de sus extremos en €l vano entre dos dientes, en. .
cuya posicidn la velocidad del medio de soporte de prograﬁas
considerada con la masa del balanc¢in y la inercia de &ste
hacen factible que el medio de séporte de programas ohoque'
con el extremo del balancin que ha penetrado en el vano*gntes
de que é&ste Abandone elfvano-y quede fuera del alcance del
diente, motivaﬂdo el que se detenga momenténeamente el medio
de soporte de‘programas.

Ventajosamente el extremo del ba-

lancin sobre el que actfia el medio de soporte de programas
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1 puede servir al mismo tiempo como antirretorno de dicho medio.

5i por exigencia de determinados

casos de aplicaecidn falta algfin diente sobre elﬂdentado”dé“bo-
sicionamiento, pueden actuar sobre el mismo dOS‘O'msb’bﬁia;Ci-
nes, para que asi cuando uno no pueda funcionaf,'puede“seéﬁir
actuando otro de los balancines.

De acuerdo con-la invénci6n'en.
cooperacidn con el balanc{n pueden actuay otros medios dé re-
tencidn, trinquetes en general.

10, ‘ ' ' ' Particularmente el eje del balan-

- cfn se encuentra en la linea de aplicacibn de la fuerza de.re-
tencién qQue ejerce el balancin sobre el medio de soporte de a;
programas. _

También es caracter{stica de la ind
15

vencién el que los extremos del balancin estén elfsticamente

relacionados para que puedan penetrar lo suficiente que se’

precise en los vanos entre dientes,

- Para comprender mejor la naturale-
za del invento, en el plano adjunto hacemos una repréaenta-
20 cién esquemitica de su utilizacidn, no siendo en absoluﬁo”li- '
mitativa y suseeptibie;'por ello de las mbdificaéionét'd§eeso-
rias QUe.nd alteren las caracterfsticas esenciales.

. | La figura 1 representa al sistema
’e de detencidn y a los medios de soporte de programa en estado

de reposo.

La figura 2 muestra a los medios dJ
soporte de prdgramas durante el movimiento de avance de un
phso.

30 La figura 38 vemos el insténte ante-
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1 rior a ser detenidos 1o; medios de soporte de prograﬁas:'h:
La figura 4 muestra el momento en
que habiendo completado los medios de soporte de prdgréma:el
avance de un paso son detenidos por el sistema correspondien-
5 te, | ' :
La figura 5 muestra a,un'ﬁaiancin
que conforma un medio eléstico y con una de sus puntas elds-
tica, | |
] Detalles aclaratorios: |
' 0 1.- Medios de soporte de'p#oira@as
2.- Balanc{n de inercia., ' ‘-
'3.- Eje de giro del balancin.
4.~ Medios de resorte que act(an
sobre el balancin.
15 5.~ Puntos de apoyo de los.medios
elésticos. |
6.; Cara
7 .- Extremo.
8.~ Flanco.
20 ‘9.4 Vano.
- _ ' 10.- Angulo.
11.- Trayécto angular.
12,~ Flanco. i
13.- Diente,
25' 14 .- Trinquete antirretorno. -
15.- Extremo.
16 .- Medio eléstico.
17;- Tope. |
Al avanzar los medios de sop&rte de
30 programas la cara (6) de uno de los dientes del dentado de po-
Mod. 7
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sicionamiento empuja al éxtremo (7) del balancin haciendp pe-.
netrar al flanco (8) del balancin de inercia (2) en el vano
(9) existente entre dos dientes. En la figura 3 vemos la po-

sicién de mé&xima penetracién.’ o

la velocidad de acclonamiento de'
'los medios de soporte de programas (1), cuando son accionadoa
bruscamente, la masa del balancin de inercia (2)'y la fuerza
de los medios elfsticos (4) deben ser tales que los medios de
soporte de programas han de recorrer el &ngulo (10) antes.de

que el balancin de inercia (2) recorra el trayecto angulgrfﬁli

lo cual es fécilmente conseguible al ser generalmente-aédiQpa-

dos los medios de soporte de programas (1) a gran velocidad met

diante dispositivos de acumulacidn de energia y disparo répido
no representados en las figuras. Mientras que cuando deben ser

accionados de forma lenta y contfnua el balancin (2) ha de re-

correr el trayecto angular (11) antes. que los medios de sopor-

te de programas recorran el &ngulo (10).

En el instante posterior a laidé-
tencidn de los medios de soporte de programas, el balancfn de
inercia pasa a ocupar la.posicién de la figura 1, impidiendo
el flanco (12) en colaboracibén con el diente (13) que retro-
cedan aquellos por efecto de rebote,

La funcidn de retencién del flanco
(12) puede sustituirse mediante la aplicacién sobre el denfﬁ—
do de un trinquete antirretorno (i4) auxiliar representado;

esquemiticamente en la figuré 4,

Si por exigencia de determinados cat

sos de aplicacién,falta algﬁn.diente sobre el dentado de posi-

cionamignto,pueden utilizarse un conjunto de dos o m&s;balanéi-

nes convenientemente situados en distintos puntos del dentado.
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Los extremos (7 y 15) pueden estar
elésticamente dispuestos entre s{ para mejorar la profundidad
de penetracidn del flanco (8) en el vano (9).Es decir que cadj
extremo (7 & 15) puede ceder-eldsticamente permitiendo.al ;tro
extremo que profundice en el vano correspondiente entre dien-
‘tes.Una parte rfgida (17) actfa en este caso como tope de an-
tirretorno y como elemento de proteccidn del extremo elésfico
(15) -ver figura 5-.

El eje del balancin de inercia se
encuentra situado aproximadamente en la linea de aplidaci6ﬁv
de la fuerza del (6) sobre el balancin de inercia (2). ;

Los medios elésticos (5) que tien-
den a llevar al balancin de inercia (2) a la posicién repre-
sentada en la figura l, pueden ser sustitufdos por medios
eldsticos (16) configurados sobre el mismo balancin, formando
una (nica pieza con este,

Descrita suficientemente la natu-
raleza del presente invento, as{ como su realizacién 1ndus;
trial, s8lo cabe afiadir que en su conjunto y partes constitu-
tivas, es posiblé introducir cambios de forma, materia y dis-
pasicién, en cuanto tales alteraciones no supongan variacidn
sustancial del mismo.

El solicitante, al amparo de los
Convenios Internacionales éobre Propiedad-lndustrial, gse r;-
serva el derecho de extender esta demanda a los pafses extran-
jeros, si fuerg posible, rei&indicando la misma prioridad de
la presente solicitud.

' N O T A
El Modelo de Utilidad que se soli~

cita como nuevo en Espafia, por veinte aflos, de acuerdo con la
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un balanci{n montado sobre un eje fijo y provisto de do§ puntag

vigente Legislacidn, deber& recaer sobre "DISPOSITIVO DE DE-
TENCION Y POSICIONAMIENTO DE MEDIOS DE SOPORTE DE PROGRAMASY,
en todo de acuerdo con las smguientes.

R E IVIND I CACIO N E S

l.-~ Dlspositivo de detencidn y po-
31cionam1ento de medios de aoporte de programas accionados
bruscamente paso a paso,de los que permiten el accionamiento
lento y eontinuq de forma automftica y/o manual de los medios

de soporte de programas,caracterizado‘por comprender al menos

qQue se reiacionan alternﬁtivamente con el dentado del medio
de soporte de programas, y estando ligado a unés medios elis-
ticos que lo posicionan con una de sus puntas sobre el dentadg
del medio de soporte de programas,pudiendo oscilar dicho balarn-
ein por empuje del dentado del medio de aopofte de programas
en contra de lg aceidn de los medios elésticos,para hacer bené—
trar su otra punta en el.vano‘entre dos dientes,de formé que
en esta posicidn la velocidad de avance paso a paso del medio
de soporte de programas en relacién con la masa del balancin T
la fuerza de 16: medios elésticos hacen factible que el medio |
de soporté de programas choque con la punta del balancin que
ha penetrado en el vano antes de que aquél vuelva a ﬁu pbsi-
cidén de partida por efecto de los medios el&sticoa,motivan§o
por este hecho la detencién_momentéheavdel medio de soporte
de programas precisa en el accionamiento brusco de &ste, paso
a paso. |

. 2.~ Dispositivo de detencidn y po-
sicionamiento de medios de soporte de programas, en todo de
acuerdo con la anterior reivindicacién, caracterizado porque

la punta del balancin sobre la que actia el dentado del medio
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de soporte de programas puede constituirse al mismo tiempo en
trinquete que evita el retroceso del medio de soporte de prio-

gramas después de un paro de éste.

-

3.- Dispositivo de detencién y po-~
sicionamiento de medios de soporte de programas, en'fodb’de 
'acuerdo con las anteriores reivindicaciéhes, caractérizadb
porque en cooperacidn con uno o més balancines pueden aétuér
sobre el mismo dentado del medio soporte de programas otros
elementos de detencién y'posiciohamiento. )

‘ ' 4,- Dispositivo de detencidn y po~
sicionamiento de medios de soporte de programas, en todo de
acuerdo con las anteriores reivindicaciones, caracterizado
porque el eje de oscilacibén del balancin se ;ncuentra aproxi-
madamente en la linea de aplicacidn de la fuerza de retencidn
que ejerce el balancin sobre los medios de soporte de progra-
mas.

G- Dispositivo de detencién y po-
sicionamiento de medios de soporte de programas, en todo de
acuerdo con las anteriores reivindicaciones, garacteriZadov
porque la punta del balancfn, sobre la que actfia el dentado
del medio de soporte de programas y la punfa opuesta qﬁe ac-
t(la de tope de retencidn pueden estar elésticamente relacio-
nadas. _ _ 3

6.- "DISPOSITIVO DE DETENCION Y. PO-
SICIONAMIENTO DE MEDIOS DE SQPORTE DE PROGRAMAS". - )

Seglin queda sustancialmente descri-
to en la presente memoria descriptiva que consta de diez ho-
j&s mecanografiadas por una sola cara acompafiada de sus co-

rrespondientes dibujos.
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