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PATENTE DE INVENCION

por "MECAKISLKO PARA CAMBIO DE VELOCIDAD BN LOS CILINDROS DE
ESTIRAJE DE LAS MAQUINAS TEXTILES DENOLINADAS LIANUARES", &

favor de Don Vieente CASAJUANA CADEVALL, de nacionalided es-
pefiocla, residente en Sabadall'(Barcelong), calle Leonor Lon-
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MEMORIA DESCRIPTIVA

En estes méquinas de la industria textil y en todas las
conocidas construides haste el presente, para modificar o
cambiar la veloeidad de sus cilindros de estiraje, venfa tro-
pezéndose con el inconveniente de lo complicado de la manio-
bra que representa el retirar la polea de fuerza motriz, pa-
ra su cange por otre de distinto difmetro, en unos casos, o
en otros, el desplazamiento totel del eje transmisor general,
con objeto de poder sagar del mismo la polea de referemncia y
enmanger 1p.de recambio; operaciones todas ellas de mucha len-
titud, con la consiguiente pérdida ée tiempo y rendimiento de
trabajo, ya que estas méquinas acostumbran a trabajar por aco-
plemiento, en grupos de 6, 9, 12 o més.

Por lo expuesto, el recurrente propugne el mecanismo ob-

jeto de esta patente, que aports las ventajas, no solo de
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efectuar el cambio con la mayor brevedad de tiempo, sino gque
gsolamente origina el paro de tres chorros de gecha, que cons-
tituyen una méquina, aislando los restantes que no interrum-
pen su marcha, Pars ello, verifice unos cambios en los quse,
lag dos poleas motriz y receptora, no experimentan ningin
desplezamiento, sino que toman contasto o no medisnte una
palanoa adiclonal que, situando su punto de apoyo en el eje
de 1a segunde, aleja o aproxima & la primera un rodillo den-
tado intermedio, que establece la correlacidén y por medio de
una serie de ruedas dentalas se lleva con perfecta si;croni-
zacién cualgquier cambio de pliionage efectuado hasta el tren
de cilindro de estiraje, que modifican asf su régimen de tra-
bajo.

Procederemos a la descripoidn de los cambios operados
como consecuencia de estas mejoras, con la intervencidn de
las esquematizaciones consignadas en la hoja grédfica adjunta,
en las que la Fig. 1, representa, en forma convencional y en
un solo plano, la sucesidn y encadenamiento de ruedes denta-
das entre los dos rodillos de absorsidn y la polea transmi-
gsore de la fuerza motriz, Las Flds., £ y 3, son de proyeccio-
nes sngulares lateral y posterior que servirdn de aclaracién
respecto a la diversidad de planos en que 86 situan los va-
rios elementos de este mecanismo,

En elloa tenemos, que las partes fijas o lntegrantes
del armezén o bancada dsl manuar, son los montantes -11-,
~13= ¥ 416-. sobre los que se apoyan algunos de estos slemen-
tos, Asf, en le brida inferior del puente -ll-, se apoya e
inserta & rosca el eje -2~ que, ayudado en su rotacién por
dos cojinetes -3~ y -4-, debe su giro & la polea -l-, recsp-
tora de la fuerza motrisz, Esta polea es de dobls cuerpo, uno f
fijo que va enmangado al eje -R-, sujeto por tornillos, y otro

cuerpoe loco, que se desgliza sobre el cuello del anterior. En
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el espacio comprendido entre el puente ds apoyo y el cojine-
te -3-, tiene el eje =2-, fijo a 81 por chaveta, un pifién

» que es el punto de partide de toda la serie ds engrana-
Jes, Je conecta o se separa del conjunto mediante la palanca
-6-, cuya accidn axisl tiens el punto de apoyo en el 0je =9=,
fijo a la bancada y solidario del plato -7-, que por su eje
-8-, estd fijado al brazo de la palanca -6-, Aéi, por mediio
de esta rusda -7- ds la pslanca, se conecta la polea -l- con
la rueda -10- (cuslquiera que sea el ndmero de dientes gue
posean), transmitiendo ls fuerza motriz al resto del eonjun-
to. Desde este Wltima se llega al rodillo de absorcibn -18-,
meiiante una rueda dentada -12-, que engrana con la rueda
dentada =-17-, engraneda & su vez en un extremo del rodille,
as! como al otro extremo de éste, posde otro pifidn dentado
-19-, gue engrana con otra rueda dentada -20~, inserts en un
sje mévil ~R2-, del cual es solidaria en otro punto la rueda
~2l=, que engrana a su ves con ¢l plato dentado -33-, del fi-
nal del segundo rodillo de absoroidbn -24-,

El contacto entre las ruedas -23- y -R1-, estd regulado
por la movilidad que le'otorga el ¢je -LZ-, el hallarsevin-
gerto en un brazo excéntrico del montante -26-, el ousl estd
unido por un puente -R6-, al soporte -16- de la bancada.

La utilizacidén o trsbajo de este mecanisno, es el si-
gulente: desconectando la polea de la rueda primera de trans-
misibn por ¢l accionamiento de la palanca, queda parslizado
el grupo de tres cabezas de mecha 0 chorros, sin que la mar-
ch& de los rodillos de absoreidn se interrwuaps pare el resto
¢e la serie de méguinas de que conste &l conjunto, perwvitien-
do efectuur ol cange de pifién en cuslguiera de log rodillos
de estiraje al que convengs oceaubiar la velocidad.

En el ocaso que se desee modificar solswenite la veloci~
dad de los rodilles de estiraje, sin afeetar s los cilindros

absorbentes, basta el sole camblo de¢ una de las ruecas inter-
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cualquiersa de las operaclones descritas, resulia de sim-

medlas para lograrlo.

plicided y econocuia manifiestas, por lo que gerd adaptable &
cuel quier manuar meciente el acoplamiento adeouado yue, aun-
que varie cuslquier detclle mecdnico de montaje, no altekard
ni modificard ls esencialidad del wecanismo descrito.
-NOTA =

Se reivindica como objeto de esta patente:

1¢,- Un mecanismo pers cambio de velooldad en los cllin-
dros de estiraje de las méquinas textiles denoninadas manua-
res, que seo carsoteriza en su esencialidad, por la inclusidn
de un sistema de transmisién entre las dos poleas motriz y
receptora, con los cilindros de estiraje, consistente en un
juego de rueias dentadas intemmedias que engranan entre si
por medio de un Jjuego de palancas, Las citadas ruecas reciben
fuerza de un pifidn solidario al eje de la polea receptora, pi-
fién este que es recambiable y substituyéndolo se efectua el
cambio de marchas que se desea,

2¢,~ Hl propio mecanismo para cauwbio de velocidad en los
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oilindfos de estiraje, de la reivindiecacidén anterior, en el

gue también se observa la inclusién de una palanca intermedis g%

que relaciona les dos poleas, motriz y de arrastre, lnsertan-

‘do aquella su piunto de apoyo en el ejs de la segunde, poseyen-

do en su brazo un pifién dentado gue conecta en comdn a ambos
engranajes, Diche palanca, que tiene la ruseda dentada de su eje
¥y ol pifién de su brazo en constante unién en cual quiera que sea
la relacién de sus dientes, bascula oxialmente para su aplica-
cidn sobre la dentadura del pifién de la polea motriz y, para
ger fijuda después de su gonmetido, & un punto de la bancada, po-
gée & continuacidén de su ¢.guucdurs un ojal por el que penetrs
un véstago que la fija a resocea,

32.- El propio mecanismo pars ecambio de velooidsd en los



cilindros de estiraje de las méquinas textiles denominadas
mamares, de las reivindicecionss anterioreé, en el que se
distingue el hechc de la movilidad o desplazemiento de la
ruede intermedie entre los cilindros de absoreién de 1la mé-
quine, a ocauss de hallarse su eje montado sobre un brazo
axlal del soporte volante del eje del rodillo anterior.

492, - LECANISKO PARA CALBIO DE VELOCIDAD EN LOS CILINDROS
DE ESTiRAJE DE LAS MAQUINAS TEXTILES DENOMINADAS LANUARES,

Medrid, »% ;- @%52
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