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MEMORIA DESCRIPTIVA
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Le presente Nemoria descriptiva tiene como finalidad
la declaracién del objeto sobre el cual se solicita el Privi-
legio de explotacibn industrial y comercial exclusiva en el -
territorio nacional, de un Modelo de Utilidad, de acuerdo con
les notmas que sobre el particular contiene el vigente Estatu
to sobre Propiedad Industriales Este Modelo de Utilidad bajo
t{tulo "DISPOSITIVO AUTOMATICO DE APERTURA Y CIERRE DE PUER=—-

i PAS® viene a perfeccionar las técnicas conocidas, plasméndolo

en soluciones que aventajan las convencionales, tal y como -

enuneraremos a lo largo de esta Memoxria.

) El presente Modelo de Utilidad consiste en un dispo=
sitivo automédtico de apertura y cierre de puertas, especial—
mente aplicable a ascensores y similares que a cbntinuacién -
vemos & detallar.

En el plano que adjuntamos, podemos observar en la -

fig. 12, una vista seccionada, de todo el conjunto, cuyoes ele
mentos mas importantes explicaremos a continuacidn:

Apreciamos un motor eléctrico que tiens doble salida
de eje e inducido de fremno, a cuyas salidas se conectan sen—e -

dos ejes alineados, uno de los cuales aparece en la figura.
Dichos ejes estén roscados en toda su longitud y el motor va

fijado al marco, horizontal y superiormente, al igual que los

extremos de los mencionados ejes.

Vemos también en el plano los extremos superiores de
unos elementos conectados a las puertas del ascensor, exiremos
con un orificio roscado interiormente, con el mismo paso que
el mencionado eje, que se disponen sobre los ejes abrazéndolos
de forma que el giro de éste eje producido por el motor, hace
que las puertas se deslicen, desplazéndolas en uno u otro sen=-

tido, segiin sea el de giro del motor.

Maod. 17
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Se aprecian también unos topes elésticos de amorti—

guacibn, en los dos extremos del eje, esto es al comienzo y =

‘final de la carrers.

Podemos observar en la figura.como del citado motor,
parfe un ala portadora de un contacto eléctirico, contacto en

comunicacién con el motor, gque queda situado sobre elveJa, a

| una cierta distancia de 61 y cuya misién es la de variar el =-

sentido de giro siempre que séé‘accionado. Asimismo observa~-
mos un casquillo, situado a ls misma salida del moter, con un
resalte perimetral en el que se apoya un disco, susceptible -
de conectar al contacto eléctrico citado, disco sobre el que
actfa un resorte dispuesto sobre el casquillo, que también ad
vertimos en la figura, limitado por el propio disco y un ele-

mento regulédor‘de presibn extremo de la tensién del muelle.
En la fige 22 se ve en detalle un par de interrupto-

res fin de cqrrera, situados muy préximos entre ellos y ali—
neados, susceptibles de ser accionados por el elemento de -~

guiado conectado a las puertase.

En la fig. 32 se representan los mencionados elemen=~

tos de guiado conectados a las puertas, el eje de los cuales
coincide cén el principale. |

~ En la fige 42 se muestra un esquema donde aparecen
otro par de interruptores de fin de carrera, situados al otro

extremo del eje que los representados en la fige 22, con una

resistencia reguladora y la disposicién de las puertas.
Revisadas pués las figuras componentes de ia héja de
planos, y en orden a una més perfecta comprensién, pasamos a
detallar detenidamente cada una de las mismas.
En la fige 12 se muestra el motor eléctrico (i) que

seglin cual sea su sentido de giro, asi seréd el del eje rosca-
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do (9) que abriré o cerraré las puertas.

Se observa también el extremo superior de nn'elemenr'
to (8) conectado a la puerta y roscado interiormente, con el
mismo paso que el eje y los topes elésticos‘de amortiguacién
(7) ¥ (10), uno en cada extremo de la carrera y cuyo fin es -
le amortiguacidén de la puerta justo en el instante que cambia
de direccién. |

Del motor (1), se destaca un ala (2) portadora de un

contacto eléectrico (3) y sobre la salida del motor, un casqui
1lo, con un resalte perimetral (5) en el que se apoya un disL
co (4), capaz de accionar el contacto eléctrico (3) citado, =
disco sobre el que actéa un muelle (6) diSpuesto'sobre'el‘cqg
quillo, y limitado por el propio disco (4) y un elemento regu
lador (6') de la tensién del muelle. Igualmente se aprecia -
el sistema de guiado (12) y elemento soporte del eje (11).

En la fig. 28 se advierte un par de inxerruptores -
(13) y (13') instalados en el elemento (16) con sus contactos
(14) y (14') respectivamente,

Ia fig. 32 nos muestra las puertas (20) y (21) con -
los dispositivos de guiado (8) y (8') alineados y cuyo eje -

coincide con el principal (9).
En la fig. 48 se puede ver las puertas (20) y (21),

une resistencia reguladora (19) y otros dos interruptores fin
de carrera (1%) yv(1§') con sus respectivas cabezas (18) y -~
(18). | |

El sistema funciona como sigue:

El motor mediante un sentido de giro adecuado, comu~
nica al eje el movimiento que guiard a las piezas (8), él con
siguiente de traslacién.

Al final de la carrera, existen dos interruptores, de
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forma que a‘su paso por el primero, se produce un paro en el
motor, de forma que la ﬁuerta continfia abriéndose en virtud dﬂ
la inercia y que por estar previemente calculada, se detendrd
a la altura del segundo interruptor, donde tendrd lugar el -
cambio de giro del motor, con el consiguiente cerrado de puer
tas.

No obstante, existen al final de la carrera, préxi=w
?mos al segundo interruptor, unos topes elédsticos amortiguado-
res. |

El contacto eléctrico (3) que posee es el promotor ;
de un cambio de giro siempre que se accione y actuaré cuando-
se ejerza una accién sobre las puertas del ascensor que haga
que por la reaccibn del muelle (6) el disco (4) accione sobre

el contacto éléctrico (3). El citado muelle (6) es regulable,
de forma que el contacto eléctrico constituye un dispositivo

de seguridad, desde el momento que con ung adecuada regula- -
cién garantiza el cambio de sentido a la mas pequefia reaccién

sobre la puerta ejercida.

Consideramos por todo 1o que antecede, perfectamente
aclarado el‘cometido y funciones del dispositivo en cuestién,
el cual presenta indudables ventajas précticas, de entre las
'que destacaremos las mas importantes, a saber:

El sistema presenta una gran sencillez, mejorando -

por tanto los sistemas convencionales coménmente tan complica
dos. |

Supone un costo mucho més reducido que cualquier otre
modelo de su clase, cosa légica si consideramos que el costo
es una funcidén directa de su sencillez o complicidad.

Es un sistema seguro, dotado como hemos visto 6on un

dispositivo de seguridad, dispositivo éste, que imposibilita

Mod. 7
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la existencia de accidentes relacionados con el dispositivo -~
expuestos. ‘

Todas estas ventajas apuntadas, son las que nos sir-
ven de base y razén de ser para la solicitud del presente pri |
vilegio de explotacién exclusiva.

Conviene resaltar, una vez descritas la naturaleza y
ventajas de este invento, el carécfer no limitativo del mismo,
por cuanto los cambios en la forma, materia o dimensiones de
sus partes constitutivas, no alterarén en modo alguno su esen
cialidad, en tanto no supongan una sustancial.variacién en el
conjunto.

Asimismo, el solicitante adhiriéndose a los Conve- -
nios Intermacionales sobre Propiedad Industrial, hace comster
su derecho a la extensién de esta solicitud a los paises ex—-
tranjeros, reivindicando la prioridad de la misma,

NOTA

Los putos de invencibn, nuevos en Espafia, que se pre
sentan para que sean objeto de Modelo de Utilidad, deberén re
caer sobre "DISPOSITIVO AUTOMATICO DE APERTURA Y CIERRE DE
PUERTAS" de:acueido con las siguientes:

‘ REIVINDICACIONES
18 y= “DISPOSITIVO AUTOMATICO DE APERTURA Y CIERRE DE

PUERTAS", éSpeéialmente aplicable a ascensores y similares, -

se caracteriza por la existencia de un motor eléctrico, con -

doble salida de eje e inducido de freno, a cuyas salidas se ~
conectan sendos ejes, alineados, roscados en la totalidad de

su longitud, estando el motor fijado al ascensor, horizontal

¥y superiormente, asi como los extremos de los ejes citados, -
en igual forma. |

28 ,- "DISPOSITIVO AUTOMATICO DE APERTURA Y CIERRE DE
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PUERTAS" segln la anterior reivindicacibn, caracterizado por-

que sobre los ejes se disponen, abrazéndolos, los extremos su

‘periores de unos elementos conectados & las puertas del ascen

sor, extremos con un orificio roscado interiormente con igual
paso gue el citado eje, de forma que el giro de este eje pro-
ducido por el motor, hace deslizar a las puertas, desplazéndo
las en uno u otro sentido, seglin el de giro del motor.

38,~ "DISPOSITIVO AUTOMATICO DE APERTURA Y CIERRE DE
PUERTAS" segﬁnulas anteriores reivindicaciones, caracterizado
porque éobre el armazén fijo, y paralelemente a la salida de
eje, se disponen, precisamente en una de las dos salidas dog
pares de interruptores fin de cafrera, un par préximo el mo--
tor y otro en el extremo opuesto, interruptores localizados -
muy préximamente cada dos de ellos y alineados, susceptibles

de ser accionados por el elemento de guiado conedtado a las -

puertas, presentando ademés, en la misma salida de eje, sobre
6l y a la altura de los interruptores mas extremos de cada ra
reja, unos topes elisticos de amortiguacién.

45§- "DISPOSITIVO AUTOMATICO DE APERTURA Y CIERRE DE
PUERTAS" segﬁn'la anterior reivindicacién, caracterizado por-

que del‘propio motor de accionamiento, se destaca un ala por-
tadora de un contacto eléctrico, contacto, en comunicacién -
con el mptor, que. queda posicionado sobre el eje, a una cier-
ta distancia de €1, de forma que al ser accionado, cambie el
gsentido de giro.

58,- "DISPOSITIVO AUTOMATICO DE APERTURA Y CIERRE DE
PUERTASY segﬁnkla anterior reivindicacién, caracterizado por-
que se ﬁonta sobre la salida del motor, un casquillo, con un
resalte perimetral en el que se apoya un disco, susceptible -

de tocar al contacto eléctrico citado, disco sobre el que =
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1 actla un muelle dispuesto sobre el casquillo, y limitado por
. el propio disco y un elemento regulador de presién extremo de
la tensién del muelle.
62, "DISPOSITIVO AUTOMATICO DE APERTURA Y CIERRE DE
5 | puerTas®,

_ Todo tal y como queda descrito en la presente Merno—-
ria que consta de ocho hojas mecanografiadas por una so0la ca-
ra, acompaflada de los dibujos correspondientes,
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