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MEMORIA DESCRIPTIVA
de una Patente de Invencidén, & nombre de:
MASCHINEVFABRIK AUGSBURG=NUBNEERG A.G.,
domiciliads en HURNVBERG 24, Katzwanger
Strasse 101 (Alemanie), por : "SISTEMA DE
ACCIONAMIENTO PARA PUENTES GIRATORIOS®

En los puentes mSviles, especialmente en los puentes
giratorios, cuya parte mSvil posée una masa grande que &l
arrancer se acelera en breve tiempo a la welocidad normal de
oscilacién y al parar también se debe retardar en tiempo re-
lativameate corto hasta la parads, se ha empleado generslmen~
te hasta ehora uz accionamiento eléctrico con el llamado man-
do Leonard. Estos meados exigen sin embargo uz gasto conside-
rable e inéponen condiclones may rigurcsas respecto a la vigi-
lancia y entretenimiento.

El invento se propone crear un a..ccionanrlento pare puen-
tes giratorios, gque, remmciando & méquinas adicionsales com~
plicadas ofrezca las ventajas del mando lLeonard en el servi-
cio, en especial por lo gue se refisre gl desarrollo requeri-
do en la aceleracién o retardo durante el arranque o la para—
da. Este problemsa se resuelve segun el invento gracias a dis—

poner una miquina de accionamiento que durante el periodo de
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trabajo marcha coa ntimero de revoluciones aproximadamente
constaate, y uaa transmisidn cinemdtica que transmite la fu~
erza de accionamiento a la parte giratoria de 1a obra y la
cual al priancipio y al fical del movimiento oscilente propor-—
ciona una velocidad de oscilacida reducida escalonadamente
respecto a la velocidad normal de oscilacién del puente. Esta
transmisidén puede por ejerplo ser waa transmisida conoccids |
de manivela, cuyo movimiento giratorio se transmita por uns
barra a las parte glratoria de la obra del puente. El acciona—
miento puede tambien construirse como accionamiento puro de
marchs forzads con cuerpo dentado guiado ér una curva adecuade..
El cuerpc dentado puede ser una cremallera articulada guiada
del modo conocido en una curva adecuada, y en la gue atague
une varilla que transmite el movimiento a la parte giratoria
de la fébrica, o puede construirse como cremallera fije, a lo
largo de la cuel se translade ua pifién trepador accionado por
un torno y que se una con la barra o varilla gque transmite el
movimiento & la parte giratoria. En este caso el accionamiento
para el pifin trepador puede colocarse en la misma varilla o
brazo de gufa. Para lograr un desarrollo temporal lo més uni-
forme posible de las fuerzas de accionamiento o de reaccién es
conveniente hacer actuar dos o mds accionamientos de la clase
descrita sobre un mismo y solo cuerpo oscilante.

En el dibujo se ilustreaan esquemdticamente algunos ejemplos
de ejecucién del invexto, presentando

Las figura 1 la plante de un puente giratoric con un accio-:
namiente segin el invento,

La figura 2 el accionamiento para una forma de ejecucidn
segin la figurs 1 en mayor escala ;

La figura 3 otra forma de ejecucidn para un accionamiente
de puente giratorio, y
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La figura 4 otra forma de ejecucién.
El puente giratorio 1 ilustrado ex la figura 1, puede

~oscilar alrededor de un gorrén maestro 2. Para el acciona-

mieato sirve un tormo 3, (fignra 2), por el gue se accione
un pifién 4, cuyo ndmero de revoluciones permsmece esencial-
mente igual durante todo el proceso de trabajo, prescindien~
do del periodo de arrangque y final de la méquina motriz. El
pifién 4 estd engransdo con una endentecién 5 dispuesta en

la periferia exterior de ua disco circular motor 6. La enden-
tacién 5 puede construirse al modo de una rneds dentads ordi-
naria ¢ puede pertenecer a una cremallera de un blogue 0 me-
canigmo de transmisién, fija ex el disco 6. Este disco & se
construye como manivela, previendo un gorrdn 8 dispuestc fue-
ra de su eje de rotacidn 7 y en el que ;ﬁ agarra la barre

de gufa 9. El extremo libre de la barra 9 se une a una arti-
culacién 10 del pueate giratorie, el cual mediante rodillos
de rodadnra 12 se apoya en un cearril 12a fijo en el pilar de
rotacién 11 del puente. E1 gorrén 8 del diseo de accionsmiento
6 y la articulaciém 10 en el pusnte giratorio se disponen de
modo que sx lfnea de unién corte al eje 7 en las dos posicio;
nes extremss del puente giratorio. Por lineas llenas se repre-
senta la situacién de las diversas piezas correspondientes a
la posicién de servieio del puente. Ea la posicién de apertu~
r& del puente el gorrdn 8 se encueatra en la posicidém 8', la
articulacién 10 se translada & la posicidn 10' y la barra de
gufa 9 a la posicidn 9'. El puente giratorio 1 ha ejecutado
entonces una oscilacidn de 90¢. Para lograr el desarrollc mis
uniforme posible de las fuerzas aceleradoras y retardadorazs
es conveniente prevér un segundo accionamiento igual con un

disco motor 6a correspoadiente al disco 6, que se accione por '
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un tormo especisl 3a y .que gire alrededor del eje 7a, El se-
gundo sccionamieato y sus pertes correspondieantes (gorrdn 8a,
berra de gufa 9a y articulaeién 10a) se disponen dilamstralmen-
te opuestos a las correspondientes partes del primer acciona~
miento. Por el hecho de que en las dos posiciones extremas del
pusnte giratorio la lfnea de unidén de los dos extremos de las
barras 8 y 8 o0 su prolongacién cortex al eje de rotacidén 7 o
7a del disco motor 6 y 6e& respectivamente, se logra que al co-
menzer el movimiento y a su final la velocidad de oscilacidn
del puente giratorio sea pequefia y que gradualmente se pase &
la velocidad méxima de oscilacién de éicho puente, la cual se
preseata eax el centro entre ambas posiciones extremas.

En la figura 3 se repré'seat& otro aceionanieaxto, cuyo
funcionamiento corresponde esencialmente al de la figura 1.
Aguf el pifidn 14 accionado por el torac 13 coopera con una cre-
mallera articulads 15, que mediante rodillos 16 se gufa ez uma
gufa rigide 17. Ea la cremallera articulads agarra mediaate un
gorrén 18 uns barra 19, cuyo extremo libre se une & uaa articu~
laciéa 20 con el pueate giratorio, La posicida del gorrdn 18
y de la articulacidén 20 se escoge de maaera que su linea de
unidén gque corresponde &l eje loagitudinal de la barra 19, en
ambas posicioaes extremas forme una taangente a la trayectoris
circular descrita por la articulacién 20 durante el movimiento
oscilatorioc del puente giratorio (posiciones extremas 20 y 20°'-),
El eje ceatral de la barra 19 se encuentra entonces en ambas
posiciones extremas 19 y 19' perpendicular & la gufa 17 de la
cremallera articulada 15 o & la tangente T de esta gufa.

El ejemplo de ejecucién ilustrado en la figure 4 de un
accionamiento de puente giraforio es claemfticamente andlogo
al de la figuras 3. lla cremallera articulade con su gufa se

reemplaza &qui por una cremallera rigids 25, que respecto & su
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forma colncide con la gufa 17 de la figura 3. También aquf ua
torno 23 actia sobre un pifidn motor 24 engranado con la creme~
llera 25, garantizdndose un engrane ordenado mediante rodillos
de gufe 26 que ruedsa en una guie 27 fija en la cremallera 25.
El pifién motor 24 se apoya en wac de los extremos de la barra
de uwnidn 29 y sctda aquf al modo de un pifidn trepador; el otro
extremo de la barra 29 se uze ea la articulecidén 30 con el pu~
ente giratorio. En esta forma de ejecucidn es coaveniente dis-

poner el torno sobre la misma barra 29.

Eomsommeemc—ere——ewx N O T A

Se reivindica como nmevo y de propia Inveacidn:

1.) 8istema de accionamieatc para pueates giratorios
caracterizado por disponerse uns méquine motriz gque dursate el
periodo de trabajo marcha con un ﬁﬁmero de revoluciones aproxi-
madamente constante y una transmisidn cinemitica qme transmite
la fuerza motriz a la parte giratoria de la fébrica del puente
y la cual &l principio y al final del movimiento de oscilacidn
proporciona una velocided de oscilacidn contfinuamente reducida
respecto a lévelocidad normal de oscilaecidén.

2.) Sistema de accionamiento segin lo reiviadicado en

el punto 1, caracterizado porquse se prevé uaa tranamisidn cono-

cida de manivela (6, 7, 8) la cual transmite el movimiento de

rotacidn mediante una barra (9) al puente giratorio 1 (articu~

lacida 1C).

3.) Sistema de accionamiento segia lo reiviandicado en

el punto 1, caracterizadc porque la transmisidén se construye

o A s

como transmisida forzada (15, 16, 17) coa ua cuerpo deatado (15)

guiado ea uane curva adecuada (17).
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4,) ©Sistema de accionamiemto segdn lo reivindicado aavél
puato 3, caracterizado poique el cuerpo dentado es uae cremalle-.
ra articulads conocide (17) guiade en una curva asdecuada y en
la cual agarra una barre de unidn (19) qus trensmite 61 movimi~
ento & la parte giratoris de la f4brica del puente (en la arti-
culacién 20).

5.) Sistema de accionamiento segfin lo reivindicado en el
puaatc 3, caracterizado porgque el cuerpo dentado se coastruye
como oremallere fija (25), en la gue se translada a lo largoc un
pifién trepador (24) accionado por un tomo (23) y el curl se
une con la berra (29) que transmite el movimiento a la parte
giratoria (en la articulacién 30).

6.) Sistema de acciomsmiento segia lo reivindicedo en el
punto 5, caracterizado porgue el accionamiento (23) para el pi-
fidn trepador (24) se coloca en la barra (29). '

7.) 8istems de eccionamiento segiin lo reivindicado en cu-
alquiera de loes puntos 1 & 6, caracterizedo porque sobre le par-
te giratoria de la fébrica (puente giratorio 1) actfen 2 o mfs
accionamientos. |

8.) Sistems de accionamiento pare puextes giratorios.

Tal y como se describe y reivindica en la presente Memria
Descriptiva que consta de seis hoJas escritas & m{quina por una
sola cara y de dos léminas de dibujos.

Mpdrid, /5 de Diciembre de 1.952

ANTONIO FERNANDEZ PASGUAL
AL

_obxp
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