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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A  

C orrespondiente a l a  s o l ic i t u d  ne r e g i s t r o  de una paten te  de in -  j
t

troduccion  que, por d iez  años se  s o l i c i t a  p a ra  España y su s Colg. 

n ía s ,  a fav o r  de l a  razón s o c ia l  ETABLISSEMEnTS LARRIEU " LA GI- 

BORDlNE *  So c ió tó  a R e sp o n sa b ilitá  L im itóe , de nacionalidad, ju r í  

d ic a  fra n c e sa , d o m ic iliad a  en Le B ouscat (Gironde) F ran c ia , 1 ? ,

Rué M ondon,--------------------------- -------------------------------------------- —
í

p o r  !

"  MAQUILA AUTOMATICA PABA LLEGAR BOTELLAS Y RECIPIENTES ANALOGOS " í

E l  p re se n te  invento se  r e f i e r e ,  de modo g e n e ra l, a  l a s  máqui­

nas p a ra  l le n a r  b o t e l l a s  y r e c ip ie n te s  an álogos y , máa e sp e c ia l­

mente , a l a s  máquinas que lle v a n  1 es b o t e l la s  d irectam en te . Tie­

ne por ob je to  p erm itir  l a  r e a l iz a c ió n  de una máquina de e s te  t i ­

po, de gran rendim iento, que se a  de funcionam iento seguro y que 

pueda ad ap tarse  de modo s e n c i l lo  a  r e c ip ie n te s  de d ife re n te s  ta ­

maños .

La máquina autom ática p a ra  l le n a r  b o te l la s  y r e c ip ie n te s  aná­

lo go s que co n stitu y e  e l  o b je to  del in ven to , conrprende una cadena 

de alim entación  de marcha in te rm ite n te ; un juego  de bocas l le n a ­

d oras a plomo sobre un sop o rte  sensiblem ente p a r a le lo  a  l a  cade­

na de alim entación  y sobre e l  cu a l son t r a íd a s  l a s  b o te l la s  para  

l l e n a r l a s ,  por un desplazam iento t r a n s v e r s a l ;  y de una cadena de 

evacuación  de l a s  b o t e l la s ,  sensiblem ente p a r a le la  a l  soporte  y 

a  l a  cadena de alim entación  y s i tu a d a  d e l lad o  d e l soporte  opuqs 

to  a l a  cadena de a lim en tación ; de órganos de mando que aseguran
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e l  desplazam iento in term iten te  de l a  cadena de alim entación , e l  

paso  de l a s  b o te l la s  de e s t a  cadena a l  so p o rte , e l  llen ado  de — 

l a s  b o t e l la s  s itu a d a s  sobre e l so p o rte , durante l a  t r a íd a  d é l a s  

o tr a s  b o t e l l a s  por l a  cadena de alim entación  y l a  evacuación de 

l a s  b o te l la s  l le n a s  por l a  o tra  cadena.

Según l a s  p a r t ic u la r id a d e s  d el invento , e l  paso de l a s  b o te l la s  

desde l a  cadena de alim entación  a l  so p o rte  d isp u e sto  b a jo  l a s  bjo 

ca s  un idas a mía cabeza de alim entación  móvil vertic lam en te  e s té  

asegurado por un brazo de desplazam iento , cuyo movimiento e s t a  — 

sin cron izad o  con e l  desplazam iento de l a  cabeza de alim entación , 

sien do em pujadas, l a s  b o te l la s  que se  h a lla n  sobre e l  so p o rte , — 

pbr l a s  t r a íd a s  por l a  cadena de alim entación  a l a  cadena de evacúa 

c ió n . E stén  p r e v is to s  órganos de reg u lac ió n , preferentem ente p a ra  j 

r e g u l a r l a  am plitud d e l movimiento del brazo de desplazam iento, su } 

función d el diám trosde l a s  b o te l la s  a l le n a r  por l a  maquina.

Segdn o tra s  p a r t ic u la r id a d e s  d el invento , l a  cabeza de alimen­

tac ió n  e s t a  montada sobre una armadura móvil gu iada verticalm en te 

y cuyo desplazam iento es d ir ig id o  por un d isp o s it iv o  h id rá u lic o  -  

de funcionamiento in te rm iten te , obrando e l órgano de d irecc ió n  de 

e s te  d isp o s it iv o  h id rá u lic o  sincrónicam ente con e l  q& e re g u la  e l 

avance in te rm iten te  de l a  cadena de alim entación  de b o te l la s  v a c ia s  

a l a  máquina# Los órganos de reg u lac ió n estén  convenientemente d is  

pu esto s sobre l a  armadura m óvil, p a ra  poder m od ificar l a  p o sic ió n  

en a ltu r a  de l a  cabeza de aum en tación , según l a  medida de l a s  bo 

t o l l a s  que beban s e r  lle n a d a s  por l a  maquina.

L a armadura m óvil, portad o ra  de l a  cabeza de alim en tación , es 

s o l id a r i a  de un árbol de desplazam iento que se  apoya sobre un c i ­

lin d ro  d e s l iz a b le  del d isp o s it iv o  h id r á u lic o , montado de modo que ¡ 

se  d e s l ic e  sobre un p is tó n  f i j o  vaciado  in teriorm en te  p ara  e l  p a ­

so  d e l f lu id o  a p re s ió n  y que manda l a  e lev ac ió n  d e l c i l in d r o  y, 

en consecuencia, l a  cabeza de a lim en tación .

E l d isp o s it iv o  h id rá u lic o  co n sta  además de un segundo c il in d r o
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montado en forma d e s l iz a b le  sobre un p i s t a n  f i j o ,  cuyo d ián etro  

in te m o  axial, comunica con una cámara anular d e l p is tó n  ^L jc  — 

que d ir ig e  e l  desplazam iento de l a  cabeza de alim entación  y re ­

cibe e l  f lu id o  h id rá u lic o  por re tro c e so , cuando e s ta  cabeza de a l i  

mentación l l e g a  a su  p o sic ió n  mas e lev ad a , d ir ig ien d o  e s te  c i l i n  

dro d e s liz a n te  e l  brazo de desplazam iento que l le v a  l a s  b o te l la s  

v a c ia s  desde l a  cadena de alim entación  a l  sop orte  s itu ad o  b a jo  — 

l a  cabeza de alim entación  de su erte  que l a s  b o te l la s  v a c ia s  vienen} 

automáticamente a reem plazar a l a s  l le n a s  l le v a d a s  por e s te  so^ 

p o rte , antes de que l a  cabeza móvil de alim entación  haya bajado  

de nuevo p a ra  e l  lle n a d o .

Después d e l desplazam iento de lo s  c i l in d r o s ,  e l f lu id o  no — 

vuelve a s e r  enviado a p re sió n  a l a s  cámaras que e l lo s  actúan — 

con lo s  p is to n e s  co rresp on d ien tes y  e l  prim er c ilin d ro  d e s liz a n  

te  desciende haciendo que e l  f lu id o  re tro ced a  a l a  cuba del d is  

p o s i t iv o  H id ráu lico , por e fe c to  d e l peso de l a  cabeza de aLimen 

ta c ió n , m ientas que u i órgano de r e t i r a d a  vuelve e l  segundo c i ­

lin d ro  a su  p o s ic ió n  i n i c i a l ,  por re tro c e so  del f lu id o  a l a  cu­

ba, a tr a v é s  de un juego de ven tan as, d e sc u b ie r ta s  cuando e l  p r i 

mer c il in d ro  vuelve a su  p o sic ió n  in f e r io r .

L a  s ig u ie n te  d e sc r ip c ió n , hecha r e la c ió n  a lo s  d ib u jo s ad 

ju n to s , dados con c a r á c te r  no l im ita t iv o , p e rm itirá  comprender 

mejor e l  in ven to .

L a F ig .  1& e s  una v i s t a  en p la n ta  de l a  máquina, con corte -  !

h o r iz o n ta l por l a  l ín e a  1—1 de l a  F ig .  2&*

La F ig .  2& es un co rte  v e r t ic a l  por l a  l ín e a  11-11 d é la  F ig .

33 .

L a F ig . .)& es una v í s t a  en alzado de l a  máquina con algunos 

órganos m ostrados en c o r te .

L a s F ig s .  4a y 53 son c o r te s  v e r t ic a le s ,  en mayor e s c a la ,  del 

d isp o s it iv o  h id rá u lic o  en dos p o sic io n e s  d ife r e n te s .
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L a  máquina con sta de una armadura ( l ) ,  sobre l a  cual e s t á  maa- 

tado un mecanismo (2) d ir ig id o  por un vo lan te  (3) que asegu ra e l 

a r r a s t r e  in term iten te  de l a  cadena de alim entación  (4) de bote— 

l i a s  v a c ia s ,  por interm edio de un pidón (5  —F ig .  3 ^ )* E ste  meca— 

nismo e s t á  d ir ig id o  por un " r e í a i s *  e lé c tr ic o  (7 )*  mandado por un 

órgano p i lo to  de tip o  apropiado y que de e s te  modo determ ina e l  -  

ritm o de marcha de l a s  b o t e l l a s .  Un con tacto  de parada de mando — 

autom ático (8 ) , e s t á  p re v is to  como órgano de seg u rid ad  y l a  cade­

na (4) l l e v a  c a lz a s  (6 ) , d isp u e sta s  a d is ta n c ia s  re g u la re s  y des­

tin ad a s a mantener l a s  b o t e l la s  en p o sic ió n  predeterm inada#

Ai lad o  y parale lam en te a l a  cadena de alim entación  (4 ) , hay — 

d isp u esto  un soporte  (9 ) ,  compuesto de un numero de elementos de 

so ste n  ig u a l  a l  nómero de bocas l le n a d o ra s , d e s c r i t a s  más adelan­

te  y  montados e lá sticam en te , como se  in d ic a  en (11) en l a  F ig . 2B. 

Al otro  lado de e s te  sop orte  (9 ) se  encuentra l a  cadena de evacug 

c ión  (1 0 ), a r r a s t r a d a  preferentem ente con un movimiento continuo 

por órganos, no represen tad os pero en s í  con ocidos.

L a  cadena de alim entación (4 ) ,  e l  soporte (9) y l e  cadena de 

evacuación (10) forman, de e s te  modo, t r e s  elem entos p a r a le lo s  — 

y u sta p u e sto s .

Del lad o  de l a  cadena (4) opuesto a l soporte  (9 ) ,  e s t a  d ispue^ 

to  un brazo de desplazam iento (1 2 ), móvil tran sversa lm en te  h ac ia  

l a s  cadenas (4) y (1 0 ), como in d ic a  l a  f le c h a  (70) y llev ad o  por 

dos p a lan cas (1 3 ) , f i j a s  a un árbol (14) montado sobre dos palomi 

l i a s  (71) s o l id a r ia s  de l a  armadura ( l ) .  E ste  árbol (14) l le v a  — 

asimismo una p a l sunca (15 ) ,  cuyo desplazam iento o sc ila n te  e s t á  d i­

r ig id o  por e l  d isp o s it iv o  h id rá u lic o  en l a  forma d e sc in ta  más ade 

la n te ; un d ien te  (1 8 ), empotrado en un v astag o  (17) g i r a to r io  en 

un sop orte  (72) y que l le v a  un botón e x te r io r  de re g u lac ió n  (16 ), 

perm ite re g u la r  a voluntad  l a  am plitud d e l movimiento d el brazo 

de desplazam iento (1 2 ), según e l  diám etro de l a s  b o te l la s  a l le n a r ,  

un d isp o s it iv o  en s í  conocido capaz de ceder e lá sticam en te , que -
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Puede s e r  in te rp u esto  a i  e s  n ece sa rio  en tre  e l  mando de l a  pelan  

oa (15) y e l  brazo de desplazam iento (12) ,  siendo l a  d isp o s ic ió n  

t a l  que un mando id én tico  e s t á  siem pre ap licad o  a e s t a  p a lan ca  -  

(1 5 ) .

L a  babeza de alim entación  co n sta  de una cuba (19) que l le v a  -  

bocas l le n a d o ra s  (20) de t ip o  en s í  conocido, a plomo sobre e l  -  

soporte  ( 9) ,  estando l a s  bocas a lin e a d a s según e l e je  de é ste  so 

p o r te . L a  cuba (19) e s t á  cerrad a  por una c u b ie r ta  ( 23) y e s a l i ­

mentada por un conducto (2 4 ) , manteniéndose constante e l  n iv e l  d el 

líq u id o  en e s t a  cuba, de forma en s í  conocida, mediante un f l o t a ­

dor ( 21) y una v á lv u la  ( 22) o de cu a lq u ie r  o tra  manera adecuada.

L a  cuba (19) e s t a  f i j a  a un brazo (2 5 )y s o l id a r io  de una arma 

dura d e s liz a n te  ( 26) unido a una cam isa ( 27) por un casqu ete  (2 8 ), 

pudiendo e l  conjunto d e s l iz a r s e  por l a  columna (37) montada sobre 

l a  armadura ( l )  y gu iada por una c l a v i j a  (3 3 ) . En e l  casqu ete  (28) 

e s t á  montado un á rb o l de t o r n i l lo  s in  f i n  (29) ,  que engrana con 

un piñón ue d ien te s h e l ic o id a le s  (30^ so sten id o  por un v ástago  — 

f i le te a d o  (3 1 ) , a to rn illa d o  a una p a rte  que forma tu e rc a  de un p ig  

tón (32) d ir ig id o  vertbcalm ente en l a  cam isa (2 7 ) .  E l  p is tó n  (32) 

se  pro longa b a c ía  abajo  por un v astago  (34) que se  apoya en una -  

cubeta (64) de l a  c u la ta  (35) de un c il in d r o  m óvil (36) del dispo. 

s i t iv o  h id rá u lic o  d e sc r ito  en d e ta l le  más ad e lan te . E l  v á stag o  f i  

le tead o  (3 1 ) l l e v a ,  además, un pequeño piñón de d ie n te s  h e lic o id a

l e s  (38) que engrana con un to r n i l lo  s in  f i n  (39) que manda l a  __

ag u ja  in d icad o ra  de un cuadrante (4 0 ) .  L a  ro ta c ió n  d el árbo l de 

t o r n i l lo  s in  f in  ( 29) ,  a p a r t i r  de un órgano e x te r io r  de r e g u la ­

ción  por ejem plo, provoca e l desplazam iento del p ie stó n  (32) en -  

l a  cam isa (27) y m od ifica , en con secuen cia, l a  p o s ic ió n  de armada, 

r a  móvil y con e l l a  l a  cabeza de alim entación  sobre e l  c il in d ro  -  

(36) según l a  a l tu r a  de l a s  b o te l la s  a  l le n a r ,  estando in d icad a  

e s t a  re g u lac ió n  sobre e l cuadrante (40) p ro v is to  de una graduación 
adecuada.
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E l d isp o s it iv o  de mando h id rá u lic o  considerado anteriorm ente, 

co n sta  de una cuba (42) montada sobre e l  zócaLo (41) y que encig. 

r r a  lo s  órganos a c t iv o s d el d is p o s it iv o .  E s ta  cuba e s t á  p a r c ia l ­

mente l le n a  de un líq u id o  adecuado, como una so lu c ió n  de agua aó 

d ic e . E l n iv e l (43) d e l l íq u id o  se  determ ina de modo que, manten 

ga  sum ergida una p a rte  d el d isp o s it iv o  h id r á u l ic o . E l c il in d ro  -  

m óvil (36) e s t á  montado en forma d e s liz a n te  sobre un p is tó n  f i j o  

(4 4 ), p ro v is to  de un cajeado  a x ia l  (47) y de una cámara anular -  

46) de l a  manera in d icad a  en l a s  F ig s .  4& y 5-* estando lim itad o  

e l  desplazam iento d e l c il in d ro  por e l  tope de un t o m i l l o  (4$) — 

con tra  l a  a r i s t a  in f e r io r  de l a  columna (37 - F i g .  2&). E l  cajear- 

do a x ia l  (47) del p is tó n  (44) comunica con una cámara in fe r io r  — 

(48) cerrad a  por un tapón ( 50) y que comunica con un conducto (49) 

unido a un grupo moto—bomba ( 65) .  Sobre l a  b ase  ( 51) de l p is tó n  

(44) e s t á  f i j o  un p is tó n  h o rizo n ta l (52) p ro v isto  de un cajeado 

a x ia l  Í 53) que desemboca en una cámara ( 6b ) , d isp u e s ta  en tre  e l  

p is tó n  y e l  tapón ( 56) que forma un c i l in d r o  (55) ;  montado en fq r  

ma d e s liz a n te  sobre e l  p is tó n  f i j o  ( 52) y  que l l e v a  una chapa ( 67) 

con l a  cu al coopera l a  extrem idad (Ó8) de l a  p a lan ca  (1 5 ) .  Un r g  

s e r t e  de re te n id a  que t r a b a ja  por ex ten sión , e s t á  in te rp u esto  en­

t r e  e l  c il in u ro  m óvil ( 55) y l a  base ctel p is tó n  f i j o  ( 52) .

Hay unos o r i f i c i o s  (59) en l a  pared del p is tó n  f i j o  (44) h a c ia  

l a  extrem idad su p e r io r  de l a  cañara an u lar ( 58) ,  p r e v is ta  en l a  -  

c a ra  in te rn a  d á l c il in d ro  d e s l iz a n te  (36) y de t a l  manera á lsp u gs 

t a  que l a  garg an ta  ( 58) hace comunicar l a  cámara (an u lar (4b) con 

l a  cámara (5 7 ); d isp u e sta  en tre  e l  p is tó n  (44) y e l  c il in d ro  (3&) 

cuando e s te  c il in d ro  se  encuentra en su  p o s ic ió n  su p e r io r , como 

se  m uestra en l a  ? i g .  5^* Un camal (54) comunica, además, de modo 

permanente l a  p a r te  in fe r io r  de l a  cámara an u lar (46) con e l  c a je a  

do in terno (53) del p is tó n  (5 2 ) . Por ó ltim o están  p re v is to  o r i f i ­

c io s  (63) en l a  pared d e l p is tó n  f i j o  (4 4 ), por debajo de lo s  o r iQ  

c io s  (59) que comunican con una garg an ta  (60) de l a  cara  in fern a
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d el c il in d ro  \3 6 ) , cuando é ste  ultim o se  encuentra en su  p o r c ió n

in f e r io r .  La garg an ta  (60) desemboca a l  e x te r io r  d e l c il in d ro  por 

lo s  o r i f i c i o s  (6 l)  ante lo s  cu a le s se  encuentra un d e fle c to r  (6 2 ).

E l ftnicionamiento de l a  máquina es e l  s ig u ie n te :

Como se in d ic a  anteriorm ente, l a s  b o te l la s  a l le n a r  l le g a n  a  — 

l a  máquina por l a  cadena de alim entación  de avance in term iten te  -r- 

( 4 ) .  Durante e l  tiempo de parada de e s t a  cadena (4 ) ,  l a s  b o te l la s  

v a c ia s  que han s id o  t r a íd a s  por e l  precedente desplazam iento fren  

te  a l  soporte (9 ) ,  son empujadas tran sversa lm en te  sobre e s te  so— 

p o rte  por e l  brazo (1 2 ), después que l a  cabeza de alim entación  ha 

3ido e levad a p ara  se p a ra r  l a s  bocas l le n a d o ra s  (20) de lo s  g o lle ­

t e s  de l a s  b o te l la s  que se  encontraban en aquel momento sobre e l  

so p o rte . L as b o te l la s  v a c ia s  t r a íd a s  por la  cadena (4) a l sop orte  

(9)^ empujan de á l  l a s  b o t e l la s  l le n a s  sobre l a  cadena de evacua­

ción  (1 0 ), siendo e l  desplazam iento de l a s  b o te l la s  de poca ampli­

tud y efectán dose rápidam ente. Cuando l a s  b o te llh s  v a c ia s  se  en— 

cuentran sobre e l  so p o rte  (9 ) ,  l a  cabeza de alim entación  b a ja ,  e l 

brazo de desplazam iento (12) re tro ced e , l a s  bocas alim entadoras se  

ap lican  e lá sticam en te  sobre lo s  g o l le t e s  de l a s  b o te l la s ,  e fectú an  

do l a  pen etración  e l  llen ad o  de modo conocido en s í ,  y durante ós 

te  l a  cadena (4) e fe c tú a  o tro  desplazam iento p a ra  t r a e r  un nuevo 

juego  de b o te l la s  v a c ia s  fre n te  a l  soporte  (9 ) ;  m ientras que l a s  

b o te l la s  l le n a s  son a r ra s t ra d a s  por l a  cauena (1 0 ) . Una vez tercd  

nado e l  l le n a d ^  l a  cabeza de alim entación  se  e lev a  de nuevo y e l  

c ic lo  recom ienza.

Los movimientos in te rm iten te s de l a  cadena (9 ) e stán  d ir ig id o s , 

como se  ha indicado anteriorm ente, por e l " r e í a i s "  ( 7 ) ;  s i  cual — 

actda un d isp o s it iv o  p i lo to  que d ir ig e  igualm ente e l  grupo moto- 

bomba ( 65) ,  a f in  de d i r i g i r  sincrónicam ente e l  desplazam iento de 

l a  cabeza de alim entación  y del brazo de desplazam iento (12) como 

se  in d ic a  d esp u és. E ste  d isp o s it iv o  p i lo to  puede s e r  independiente 

o p erten ecer a una máquina de lav em b o te lla s con l a  que l a  máquina
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Para e l  e stu d io  de l a  forma de ac tu ar  del d is p o s it iv o  h idráu  

l i c o ,  se  p a r t i r á  de l a  p o sic ió n  in fe r io r  rep re se n tad a  en l a  F ig . 

4b, correspondiendo e s t a  p o sic ió n  e l  momento de lle n a d o . Al fin a  

l i z a r  é s t e ,  e s  accionado e l grupo moto-bomba (6$) y a s p ir a  e l  -  

líq u id o  de l a  cuba (42) p a ra  en v ia rlo  por e l  conducto (4$). Es­

te  líq u id o  a p re s ió n  l l e g a  a l  ca jeado  (47) d e l p is tó n  (44) y a 

l a  cámara ($7) y produce l a  e lev ac ió n  del c i l in d r o  (36)y , por 

e l  v astago  (34) de l a  cabeza de a lim entación , h a s ta  l a  p o sic ió n  

m ostrada en l a s  F ig s .  2& y $&, en l a  cu a l e l  t o r n i l lo  (45) tropie. 

z a  con l a  columna (3 7 )* L a  cámara ($7) es entonces p u e sta  en c& 

m unicación, por l a  g a rg a n ta  ($8) y lo s  o r i f i c io s  ($ $ ), con l a  — 

cámara an u lar (4 6 ) . E l líq u id o  a p re sió n  p a sa  entonces de l a  cjá 

mara ($7) a l a  cámara anular (46) y de e l l a  a l  cajeado  ($3) d e l 

p is tó n  (5 2 ), por e l  can al ($4) y l a  cámara (6 6 ), p ro v o cad o  e l 

desplazam iento del c il in d ro  (55) h a c ia  l a  iz q u ie rd a  en l a  F ig .

5&. E ste  desplazam iento d el c i l in d r o  (55) produce e l  g iro  de l a  

p a lan ca  (1 5 ) y asegu ra e l  movimiento del brazo de desplazam ien­

to  (12) a f in  de l l e v a r  l a s  b o te l la s  v a c ia s  desde l a  cadena (4) 

a l  soporte  ($ ) ,  como se  h a indicado anteriorm ente. Como e l  grupo 

moto—bomba ( 65) ha dejado de fu n cion ar, e l  peso  del conjunto s& 

portado por e l  c il in d ro  (3b) comprime su fic ien tem en te  e l  líq u id o  

de l a  cámara (57) p ara  h acerlo  re tro ced er  por e l  cajeado (47), 

l a  cámara (4 8 ), e l  conducto (4$) y e l  grupo moto—bomba ( 65) y 

d evo lverlo  a l a  cuba (4 2 ) . Entonces desciende de nuevo e l  c i l i n  

dro (36) y pone en comunicación l a  cámara an u lar(46) con l a  cuba ( 

(42) por lo s  o r i f i c io s  ^63) ,  l a  garg an ta  (60) y lo s  o r i f i c i o s  (6 l)  

p a ra  p e rm itir  e l  re tro c e so  d el líq u id o  desde l a  cámara (6b) a l a  

cuba (42 ), siendo desviado e l  líq u id o  h a c ia  e l  fondo de l a  cuba 

por e l d e f le c to r  (6 2 ) . Todos lo s  órganos d e l d isp o s it iv o  h id rá u ­

l i c o  vuelven a l a  p o sic ió n  que m uestra l a  F ig . 4&, e l  brazo de -  

desplazam iento ha sid o  a rra strad o  por e l  re tro ce so  d e l c il in d ro
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(55) p a ra  p e rm itir  una nueva ile g a d a  de b o te l la s  v a c ia s ,  mien­

t r a s  qqe l a s  bocas alim entadoras son l le v a d a s  sobre lo s  g o l le ­

te s  de l a s  nuevas b o te l la s  r e c ib id a s  en e l  so p o rte  (9 ) .

¡Se ve p u es, que e l  brazo de desplazam iento no puede se y  ac—

- tuado sin o  después de l a  e lev ac ión  de l a  cabeza de alim entación  

y no re tro ced e  h a s ta  después de que l a s  bocas alim entadoras han 

bajado  sobre lo s  g o l le t e s  de l a s  b o te l la s ,  con un movimiento de 

máxima am plitud, lo  que elim in a de modo seguro todo r ie sg o  de ac­

ciden te o de a v e r ia  de l a  máquina.

C laro es que se  podrán hacer m od ificacion es de l a  forma de -  

r e a l iz a c ió n  d e s c r i t a ,  ¿.entro de l a s  e q u iv a len c ia s té c n ic a s .

N O T A

En RESUMEN: L a  p resen te  paten te de in troducción  que, por d iez 

años, se  s o l i c i t a  p a ra  España y 3us C o lon ias, ha de re c ae r  sobre 

l a s  s ig u ie n te s  re iv in d ic a c io n e s :

1& :- MAQUINA AUTOMATICA PARA nLENAR BOTELLAS Y RECIPIENTES -  

ANALOGOS, que se  c a r a c te r iz a  por co n star  de una cadena de alimón 

tac ió n  de marcha in te rm iten te ; un juego de bocas lle n a d o ra s , a -  

plomo sobre un sop orte  sensiblem ente p a ra le lo  a l a  cadena de aM 

mentación y sobre e l cu a l l a s  b o te l la s  a l l e n a r  son d esp lazad as 

tran sversa lm en te ; y , una cadena de evacuación de b o t e l la s ,  sensi. 

blemente p a r a le la  a l  sop orte  y del lado de e s t e  opuesto a l a  ca­

dena de alim en tación ; de órganos de d irecc ió n  que aseguran e l — 

desplazam iento in term iten te  de la-cad en a de alim entación , e l  pa­

so desde e s t a  cadena a l so p o rte , e l  llen ado  de l a s  b o te l la s  s i t ú a  

das sobre e l  so p o rte , durante e l  tran sp o rte  de o tra s  b o te l la s  per­

l a  o tra  cadena.

2 6 :-  MAQUINA AUTOMATICA PARA LLEGAR BOTELLAS Y RECIPIENTES -  

ANALOGOS, según re iv in d ic a c ió n  1&, que se  c a r a c te r iz a  porque e l  

paso  de l a s  b o te l la s  desde l a  cadena de alim entación  a l soporte  

d isp u esto  bajo  l a s  bocas lle n a d o ras  unidas a una cabeza de a l i ­

mentación, móvil v ertíca lm en te , se  asegura mediante un brazo de
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desplazam iento de l a  cabeza de alim entación  y , en sido l a s  b o te l la s  

l le n a s  se  encuentran sobre e l  so p o r te ;,so n  empujadas por l a  ca­

dena de evacuación  por l a s  p ro v in ien te s de l a  de alim entación .

3& :- MAQUINA AUTOMATICA PARA LLEGAR BOTELLAS Y RECIPIENTES -  

ANALOGOS; según re iv in d ic a c io n e s  a n te r io re s ; que se  c a r a c te r iz a  

porque e l  movimiento d e l brazo de desplazam iento puede s e r  regu 

lado  a voluntad por órganos de d ire cc ió n ; en función d e l diáme­

tro  de l a s  b o te l la s  a l le n a r  por l a  máquina.

4 3 :-  MAQUINA AUTOMATICA PARA LLEGAR BOTELLAS Y RECIPIENTES -  

ANALOGOS; según re iv in d ic a c io n e s  a n te r io re s ; que s e  c a r a c te r iz a  

porque l a  cabeza de alim entación  e s t á  montada sobre una armadura 

móvil gu iada vertica lm en te  y cuyo desplazam iento e s t á  d ir ig id o  

por un d isp o s it iv o  h id rá u lic o  de funcionam iento in te rm iten te .

$ 3 :-  MAQUINA AUTOMATICA PARA LLENAR BOTELLAS Y RECIPIENTES -  

ANALOGOS; según re iv in d ic a c io n e s  a n te r io re s ; c a ra c te r iz a d a  porque 

e l  órgano de d ire cc ió n  d e l d isp o s it iv o  h id ráu lico  obra s in c ró n i­

camente con e l  d isp o s it iv o  de mando del avance in term iten te  de l a  ! 

cadena de alim entación  de b o te l la s  v a c ía s ,  s irv ié n d o se  ambos d is, 

p o s i t iv o s  de un mando p i lo t o ,  que puede s e r  independiente o fo r ­

mar p a rte  de una máquina de la v a r  b o te l la s  a l a  cuaL e s t á  acopiLa 

da l a  máquina.

6 3 :-  MAQUINA AUTOMATICA PARA LLENAR BOTELLAS Y RECIPIENTES -  

ANALOGOS, según re iv in d ic a c io n e s  a n te r io re s , que se  c a r a c te r iz a  

porque l a  armadura móvil l l e v a  órganos de reg u lac ió n  p ara  poder 

m o d ificar l a  a l tu r a  de l a  cabeza de alim entación  según l a  de l a s  

b o te l la s  a l le n a r  por l a  máquina.

7 3 :-  MAQUINA AUTOMATICA PARA LLENAR BOTELLAS Y RECIPIENTES -  

ANALOGOS, según re iv in d ic ac io n e s  a n te r io r e s , que se  c a r a c te r iz a  

porque l a  armadura móvil que l le v a  l a  cabeza de a lim entación , e s  

s o l id a r i a  de un á rb o l de empuje que se  apoya sobre un c ilin d ro  dqg 

l iz a n te  del d isp o s it iv o  h id rá n lic o , de t a l  modo montado que pue­

de desplazarse sobre un p is tó n  f i j o ,  ca jead o  in teriorm en te  p ara  -
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e l  paso d e l f lu id o  que e fe c tú a  l a  e lev ac ión  d e l c i l in d r o  y , en 

consecuencia, l a  de l a  cabeza de alim entación  y R etrocede mediante 

un grupo moto—bomba.

8 * : -  MAQUINA AUTOMATICA PARA LLENAR BOTELLAS Y RECIPIENTES -  

ANALOGOS, según re iv in d ic a c io n e s  a n te r io re s , que se  c a r a c te r iz a  

porque e l  d isp o s it iv o  h id rá u lic o  l le v a  además otro  c il in d r o , dqg 

l iz a n te  sobre un segundo p is tó n  f i j o ,  cuyo cajeado  a x ia l  comuni. 

ca  con una cámara anular del prim er p is tó n  f i j o  que, en l a  posjL 

ción  su p e r io r  del prim er c il in d ro  d e s l iz a n te , rec ib e  e l f lu id o  a . 

p re s ió n  a f in  de d i r i g i r  e l  d eslizam ien to  d e l segundo c i l in d r o .

9 * : -  MAQUINA AUTOMATICA PARA LLENAR BOTELLAS Y RECIPIENTES -  

ANALOGOS, según re iv in d icac io n e s ' a n te r io re s , que s e  c a r a c te r iz a  

porque e l  segundo c ilin d ro  e s t á  unido por un timón de d irecc ió n  

a l  brazo de desplazam iento , asegurando e l  peso  de l a s  b o te l la s  

v a c ia s  desde l a  cadena de alim entación  a l  so p o r te .

1 0 * :-MAQUINA AUTOMATICA PARA LLENAR BOTELLAS Y RECIPIENTES -  

ANALOGOS, según re iv in d ic a c io n e s  a n te r io re s , que se  c a r a c te r iz a  

porque en l a  p o sic ió n  su p e r io r  del prim er c il in d r o  que ma^da l a  

cabeza de alim entación , l a  cámara de d ire c c ió n  comunica por ven 

tan as con e l  p is tó n  f i j o  correspon d ien te  y e s te  c il in d ro  con l a  

c-am ara an u lar d e l p is tó n  fijo r  y, por consecuencia, con e l  c a je g  

do a x ia l  d e l segundo p is tó n  f i j o  del d i s p o s i t iv o .

1 1 * : -  MAQUINA AUTOMATICA PARA LLENAR BOTELLAS Y RECIPIENTES -  

ANALOGOS, según re iv in d ic ac io n e s  a n te r io re s , que se  c a r a c te r iz a  

porque e l  grupo-moto-bopba se p a ra , cuando l a  cabeza de alim enta 

ción  se  ha elevado y e l  brazo de desplazam iento ha actuado, y e l  

f lu id o  que se  encuentra en l a  cámara d ir ig id a ,  en tre  el c il in d ro  

p ortador de l a  cabeza de alim entación  y e l p is tó n  correspondien­

te , re tro ce d e , por e l  peso de e s t a  cabeza de a lim entación , a l a  

cuba del d isp o s it iv o  h id r á u lic o .

1 2 * :-MAQUILA AUTOMATICA PARA nLE-iAR BOTELLAS Y RECIPIENTES -  

ANALOGOS, según re iv in d ic a c io n e s  a n te r io re s , c a ra c te r iz a d a  por-
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qa.e un árgano de re ten ción  l l e v a  e l segundo c i l in d r o , que d ir ig e  

el brazo de desplazam iento a su  p o sic ió n  i n i c i a l  y hace re tro c e ­

der e l  f lu id o  que se  h a l la  en l a  cámara an u lar a.el prim er p istó n  

a l a  cuba, por un juego de ven tan as, a c ie r ta s  cuando e l  prim er 

c il in d rp  s  v u e lto  a su  p o sic ió n  in f e r io r .

13^ :-  Por óltim o se  r e iv in d ic a  como o b je to  sobre el^que ha de 

re c a e r  l a  presen te  paten te  de in trod u cción  que, por d iez  años,

se  s o l i c i t a  p a ra  España y su s C o lo n ia s ,— ------  - .—

* p o r

*' MAQUINA AUTOMATICA PARA LLENAR BOTELLAS Y RECIPIENTES ANALOGOS *  

Todo conforme queda expresado en l a  p re se n te  Memoria d escrip ­

t iv a  que co n sta  de doce h o ja s  e s c r i t a s  a máquina por una so la  ca  

r a  y p lan os que se acompañan.

Madrid, 11 de Diciembre de l.$ $ 2
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