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Correspoadiente & la solicitud ¢e registro de una pateate de in~
troduccidn que, por diez afios se solicite para Espafia y sus Colgo
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ROSDINE * Société B Responsabilité Limitée, de necionalidad Jurf
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® MAQUINA AUTOMATICA PARA LLEJAR BOTELLAS Y RECIPIENTES ANALOGOS
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El presente invento se refiere, de mﬁdo general, & laes méqui-
nas para llenar botellss y recipientes anflogos y, més especisl—
mente, & las méquinas que llevan las botellas directamente. Tie—
ne por objeto permitir la realizacidn de une méquina de este ti-
PO, de gren rendimiento, que sea de funcionamientc seguro y que

puela adgptarse de modo sencillo a recipientes de diferentes ta—

meafios.

Le méquins sutomfticae para ilenar botelles y recipientes ané-
logos que constituye el objeto del inveato, comprende una cadena

de alimentsacifn de marcha intermitente; un juego de bocas llena—

doras & plomo scbre un soporte sensiblemente paralelo a la cade-

e de elimentacifu y sobre el cusal Son traiéas lzs botellas para
1lenarlas, por un desplazamiazto trausverseal; y de una cadens de
evacuascidu de les botellas, sensiblemente paralela &l soporte y

& la cadens de alimeatacifn y situsda del lado del soporte opues

to a la cadena de alimentacién; de Orgenos de mendo gue aseguran
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el desplazamiento intermitenté de la cadensa de alimentacilu, el
paso de las botellas de esta cadena &l soporte, el llenado de -
las botellas situadas sobre el soporte, durante l& traide de las
otras botellas por la cedene de alimentacibu y la evacuacidn de
las botellas llensas por la otra cadena.

Segfin les particularidades del invento, el paso de las botellas
desde la cadena de alimentecilu &l soporte dispuesto bajo las bo
cas uuidas & una cabeza de alimentacién movil verticlemente esté
asegurado por un brazo de desplezamiento, cuyo movimlento esté -
sineronizado con el desplezamiento de la cabeza de alimentacidn,
siendo empujsadas, las botellas que se hgllan sobre el soporte, —
por las trafdas por la cadena de slimeatecién-a la cadena de evacug
cibn. Estén previstos érgenos de regulecibn, preferentemente para
reguler la apmplitud del movimiento del brazo de degplazamiento, en %
funeidn del di&mntrosde las botellas a llenar por la méquina. 4

Segfin otres pserticularidsdes del inveato, la cabeza de slimen—
tacidn estd montada sobre uca ermadura mévil guieda verticalmente
¥y cuyo desplazamiento es dirigido por un dispositivo hidréulico -
de funcionauiento intermitente, obrando el &rgauo de direccidn de
este disﬁositivo hidréulico sineronicamente con el gme regula el
avance intermiteante de la cadena de alimentacidn de botellas vaciasé
e la méquine. Lds orgeauos de regul acidnestén convenientemente dis |
puestos sobre la armadure mévil, pera poder wodificar la posicidu
en &ltura de la cabeza de alimentacifn, segiu 1g wedida de las bo
tellas que deban ser lleiadss por‘la méquinae.

La armedurs mévil, portadora de la cabeza de alimentecidu, es
solidaria de uu &rbol de desplazamientc que Se aspoye sobre ua ci-
lindro deslizable del dispositivo hidré&ulico, montado de modo gue
se deslice sobre uu pistén fijo vaciedo interiormente para el pe-
so del fluido & presifn y que menda la elevacida del cilindro ¥,
en consecuencia, la eabeza de alimenteacidn.,

El dispositivo hidré&ulico consta ademfs de un segundo cilindro
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montedo en forme deslizable sobre un pistfn fijo, cuyo dibuetro
interno saxisl comunica con una cémers snular del pistén fijo —
que dirige el desplazemiento de la cebeza de eliuwentacia y re—
cibe el fluido hidr&ulico por retroceso, cuando esta cabeza de all:
mentacifn llega & su posicida mas elevada, dirigiendo este cilim
dro deslizente el brazo de desplazamiento que lleva las botellas
veclas desde la cadeua de aliumestacidn al asoporte situado bajo —
la cabeza de alimentacidn de suerte que les botellas vacfas vienen
autom&ticamente & reemplezar a 1as llenas llevadss por este so<
porte, antes de que la cabeza wdvil de slimentacidn haya bajado
de nuevo para el llenado.

Después del desplezamiento de los ciliudres, el fluido no ——
Tuelve & ser euviado & presién a las cémaras que ellos sctuen —
cou los pistoues correspoadientes y el priuer ciliudro cdeslizan
te desciende hacisudo que el fluido retroceda a la cuba del dﬁg
positivo Bidréulico, por efecto del peso de la cabeza de elimen
tacién, mientas gque ua 5rgano de retirads vuelve el segundo ei-
lindro & su posicidu ianiciel, por retroceso del fluido a la cu-
ba, a través de uuw juezo de veutauas, descubiertss cuaudo el pri
mer cilindro vuelve & su posicifu iuferior.

Ls siguieute descripcida, hechs eu relecibu & los dibujos ad
juatos, dados cou ceracter uo limitativo, permitir8 conpreuder
mejor el luvento.

1e Pig. 1% es uca vista eu planta de lé méquive, coa corte -—
horizoutal por la 1l{uea I-I de la Fig. 282,
| La Fig. 22 es un corte verticsl por la 1lfnea II-II dela Fig.
L |

La Fig. 2 es uca vists eu alzado de la méquine cou algunos
drgeauos mostredos eu corte.

Las Figs. 4% y 5% son cortes verticzles, en mayor escala, del

dispositivo bidréulico eu dos posiciones difercutes.



80 La méquina coastua de una armadursa (1), sobre la cual esté mon—
tado un mecanismo (2) dirigido por un volaste (3) que asegura el
arrestre intermiteate de la cadena de alimentecin (4) de bote—
llas vacias, por intermedio de un pifidn (5 ~Fige. 355. Este meca—-
nismo esté dirigido por un "relais® eléc%ricn (7), mesudado por ua

85 Srgauo piloto de tipo apropiado y que de este wodo determina el —
ritmo de mé;dha de las bBtellas. Un countacto de pereda de mando —
eutomftico (8), estd previsto como Srgeno de seguridad v le cele-
na'(4)'llevé celzas (6), dispuestas a distanciss regulares y des~
tinédas & mantener l;s botellas en posicidn predeterminada.

90 & lado y peralelamente a la cadena de alimentecidu (4), hay -
dispuesto un soporte (9), corpuesto de un adwero de eleméntos de
sosten igual &l ndmero de bocas llenadores, descrites més adelau—
te y montados elésticameante, como se indica en (11) en la Fig. 28, %
Al otro ledo de este soporte (9) se encuentrs la cadena de evacua

95 cidn (10), errastrade preferentemente con un woviulento contf{nuo
por 6rganos, no representados pero en sf{ conocidos.

Le cadena de alimentaci&d (4), el soporte (9) y la cedena de
evacuacidn (10) forman, de es%e modo, tres elémentos paralelos —
yustqpuestoé.

100 Del lsdo de la cadeus (4) opuesto al soporte (9), esta dispueg
to un brazo de desplszamiento (12), movil ‘trensverssalmente hacia
las cedenas (4) y (10), couo indica la flecha (70) ¥y llevado pof
dos palancas‘(lj),“fijas a un &rbol (14) monta&o sobre dos palomi
1las (71) solidaries de la ermsdura 21). Este &rbol (14) lleva —

105 asimdsmo una pelasca (15), cuyo despiazamiento oscilante estd di-
Tigido por el dispositivo hidrfulico en la forms descrita més ade
lente; un diente (18), empotrsdo en ua véétago (17) giratorio em
ua soporte (72) y.que lleve un botdu exterior de regulacién (16),
permite regular a volunted lsa amplitud del wovimiento del brézo

110 de desplazamiento (12), segiu el difwetro de las botellas & llenar,

un dispositivo en sf comocido capaz de ceder elfsticamente, que -
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puede ser interpuesto si es neceserio entre el mands de la palqg_
ca (15) y el brazo de desplazemiento (12), siendo la disposicién
talnque un mando idéutico esté siempré aplicado & esta palanca -
(15) .
. La babeza de alimeatacifa cousta de una cuba (19) que 1lleva -
boces lleaadoras (20) de tipo en s{ counocido, a éloﬁo Sobre el -
soporte (9), estaﬁdo las bocas slinesdas segdnu el eje de este s0
porte. La cuba (19) esté cerrada por una cubierta (23) y es cli~
mentada por un coaducto (24), menteaiendose constaute el nivel dek
1fgquido eu esta cuba, de forma en s{ conocida, mediante un flota-
dor (21) y una vAlvule (22) o de cualquier otre maners adecuada.
Lé cuha (19) estg fija a un brazo (25), solidario de una arma
dura deslizaate (26) unido & uas camisa (27) por wn casquete (28),
pudieudo el conjﬁato deslizarse por la columna (37) montada scbre
la ermedurs (1) y gulada por uaa clavija (33). En el casquete (28)
eaté montado'un &rbol de tornillo sian fin (29), que engrans con
wn pifin de dientes helicoidsles (309 sostenido por un véstego —
fileteado (31), atornillado & uaa perte que foIma tuerce de un pig
tén (32) dirigido vertbeslueate eu la cemisa (27)e E1 pistéa (32)
se pfolonga hacfa abajo por u: véstago (34) que se spoya en una -
cubeta (64) de la culata (35) de un ciliacdro mdvil (36) del dispo
sitivo hidr&ulico descrito en detslle més sdeleante. E1 véstago fi
leteado (31) lleva, ademés, un pequéﬁo pindn de dientes helicoida
les (}8)fque eugrana con un tornillo sim fin (39) que manda la —
aguja indicedora de un cuedrante (40). La rotaclén del &rbol de
tornillo sin fin (29), a partir de un drgeco exterior de regula-
e¢iéa por ejemplo,'prbv°ca el desplazamiento del pisstda (32) en -
la camiss (27) y modifica, ea consecuencia, 1la posicidn de armada
ra movil ¥ con ella la caheza de alimentscidn sobre el cilindro -~
(36) segin la elturs de las botellas a llensar, estendo indicada

esta regulaclén sobre el cuadrante (40) provisto de una graduacién

adecueda. p
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El dispositivo de mando hidréulico considerado anteriormente,

consta de uua cubsa (42) montadsa zobre el zfcelo (4l) y que encig
rra los Srgenos activos del dispositivo. Esta cuba esté parcial—

mente llens de un 1f{quido adecusado, como una solucidn de agua 8§

‘dicae. Bl nivel (43) del 1f{quido se determina de modo que, mantem

ge sumergida una parte del dispositivo hidréulicoe E1 eilindro -
movil (36) esté wontado en forma deslizsute sobre un pistén fijo
(44), brovisto de un cajesdo axisl (47) y ¢e una cémera sauler —
46) de la wenera iandicsda en las Figs. 4% y 58, estando limitado
el desplezariento del cilindro por el tope de uu toruillo (4%5) -
contra la srista inferior de la columna (37 —Fig. 28). E1 caje&
o axiel (47) del pistla (44) comuuics Gon una clmsra inferior -
(48) cerrgda-por uu tap&n’(sO) ¥ que comunice con un conducto (49)
unido & wa grupo moto~bomba (65). 3obre la bese (51) del pistﬁﬁ
(44) esté& fijo un pistdu horizoutsl (52) provisté de un cajeado
axiel {53) que desemboca eu uus cémars (60), dispuesta eatre el
pistéany él tapbu (56) que forma un cilindro (55), moatado eu fox
ma deslizaute sobre el pistla fijo (52) ¥y que-lleva uua chapa (67)
Cou la cual coopera ls extremidad (68) de la palasca (15). Ua gg
sorte de reteaidas que trabaje por exteusidn, estd iunterpuesto eu-
tre el ciliucro mévil (55) ¥ la pbase ael pistda fijo (52).

Hay uaos oriricibs (59) eu la peared del pistéu fijo (44) heacia
la extremidad superiorgae la cemara anulsasr (58), previsﬁa eu lg -
cara interns ddl ciliudro deslizaute (36) y—de'tal menera dispues
ta que la gargsute (58) hace comwaicsr la clusra (auvler (46) coa
la c&uara (57), dispuests entre el pistén (44) v el ciliaéro'(jé)
cusaudso esté eilindro se encueutrs eu su poéicién.superior,‘como
se muestra eu la Fig. 5%, Ua csuzl (54) comunica, ademls, de wmodo
permeuente la parte inferior de ls chmars asnuler (46) con el cajes
do interno (53) del pistéu (52). Por Bltimo estfu previsto orifi-
eios (63) en la pared del pistén fijo (44), por debsjo de los orifl

cios (59) que comunican con uia garzenta (60) de la cara inYerns
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del cilindro (36), cuando éste dltimo se sncuentra en su pos.cidn

“inferior. Le gargenta (60) desembocs al sxterior del Ciiindro por

los orificios (61) ente 1os cuzles Se encuentrs un deflector (62).

a fuuciouaﬁiento de la méguinsa es el siguiente:

Como se indice auteriormente, las botellas & llener llegau a -
la méquina‘pbr s cadena ds sliwentacidn de aveuce intermitente —
(4). Duraute el tiewpo de parads de este csdene (4), lus botellss
vacias que heu sido treaideas por el precedeunte desplezamiento frea
te al soporte (9), son empujadas treusversaluente sobre este so——
porte por el brazo (12), despues que la cubeza de salimentacidu ha
sido elevada para séparar la3s bocsas lleuadoras (20) de los golle—
tes de les botellas que se encontraban eu‘aquel'momento sobre el
soporte. Las botellas veaciss traidas por la ceadena (4) &l soporte
(9), empujau de €1 las botellas llenas sobre la cadena de evecue-
;iSB (10), siendo el desplazamiento de las botellas de poca ampli-
tud y‘efecténdose répidamente. Cusudo las botellhs vacias se en—
cuentran sobre el soporte (9), la cabeza de alimentacida baja, el
brazo de desplazaﬁiento (lé) retrocede, las boess alimwentadores se
aplicen elésticamente Sobre los golletes de las botellas, efectqu
do la penetracidén el llenado de modo conocido en sf, y duraute ég
te le cadena (4) efectusa otro‘desplazamiento paras traer un auevo
juego de botellas veciss frente al soporte (9), mientras que les
botellss llenas son arrastradss por la cadeﬁa (10). Una vez termi
nado el llenado, la cabeza de alimentacidn se eleva de anuevo y el
ciclo recomiengza. '

Los movimientos iuntermitentes de la cedena (9) estéu dirigidos,
como se ha iundicado anteriormente, por sl *releis® (7), €1 cusl -
actda uﬁ dispositivo piloto que dirige igualmente el grupo moto—
bomba (65), a fin de dirigir sinerdnicamente el desplezeamieuto de
la cabeza de alimeatacidn y del brazo de desplazamiento (12) como
se indica después. Este dispositivo piloto puede ser indépehdientq

O pertenecer a unea méquina de lavarbotellas con la que la méquina

&
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de lleuado esté acopleada.
Para el estudio de ka forus de actuar del dispositivo hidrén
lico, se pertird de la posici6g inferior representads en la Fige.
4&, correspondiendo esta posicidn al uomento de llenado. Al fina
lizar éste, es accionado el grupo moto-bomba (65) y aspira el —
1{quido de la cuba.(42) para enviarlo pvor el coandircto (49). Es-
te 1fquido a presiéﬁ,ilega al cajeado (47) del pistdén (44) y a
le cémara (57) y produce la elevacidn del cilindro (36)y, por
el véstago}(34) de la cabeza de alimengacién, hesta la posicidn
mostrada enalas Figs. 22 y 5%, en la cusal el tomillo (45) tropie
za con la columa (37). La chuera (57) es entonces puesta en cg
municacidn, por la gargsuta (58) y’lcs orificios (59), con la -
chmera saular (46). EL 1{quide & presida pasa entonces de la cd

mara (57) a la chbsra saular (46) y de ella &l cajeado (53) del

pistén (52), por el ceanal (54j ¥ la chuara (66), provocsndo el

desplazaniento del cilindro (55) hacia la izquierds ea la Fig.

5¢, Este desplezeamiento del cilindro (55) produce el giro de la
palanca (15) y asegurs el movimiento del brezo de desplaz ami en—
to (12) a fin de llevar las botellas vacias desde la ceadena (4)

al Seporte (9), como se hea indicedo suteriorieate. Como el grupo
moto-bombe (65) ha dejado de fuacioaar, el peso del coujuato sg
porteado por‘el cilindro (36) cowprime suficientereunte el lfqu;do
de la cémara (57) para hacerlo retroceder por el cajeado (47),

le chmera (48), el conducto (49) v el grupc moto-bomba (65) ¥y
devolverlo a la cuba (42). Entouces desciende de nuevo el cilig‘
dro (36) y pone eu comumiceciba la cmara acular(46) cou la cuba (
(42) por los orificios £63), la gargenta (60) vy 108 orificios (61)
para permitir el retroceso del 1fquido desde la cémsre (66) & 1la
cuba (42), siendo desviade el 1{quido hacia el foudo deﬁla cuba
por el deflector (62). Todos los Srganos del dispositivo hidréir
lico vuelveu a la“posicién que muestra la Fig. 48, el brazo de -

desplazamiento ha 3ido arrastrado por el retrocesc del ciliudro
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(55) para permitir was nueva llegads de botellas vecias, udeu-
tras gue las boecas &limentadoras sou llevadus sobre los golle-—
tes de las avevas botellas recibidas eu el soporte (9).

Se ve pues, que el bruzo Ge desplazamiento no puede ser ac—

- tuado sino despuds de la elevacidn de la cabeza de alixentacidn

¥ no retroce.e hasta después de que las boces alimenteloras han
bajado sobre 1los golletes de Las botellas, con wr movimiento de
wéxima emplitud, lo que elimina de wodo seguro todo riesgo de ac—
cidente o de averia de la méquinae '

Clero es que se podréu hacer wodificaciones de la forma de -
realizacién descrita, ceatro de les equivaleuciss técaicas.

N O T A

Ex BESU.ES; La preseate peteante de introduccidu que, por diez
afios, se solicita para Espafia ¥ sus Colonias, ha de recaer sobre
las giguieutes reivindicsaciones: .

18:~ MAQUINA AUTOLATICA FARA LLENAR BOYELLAS Y RECIPIESTES -
ARALOGOS, que se caracteriza por constar de wna cadens de slimep
tecidn de marcha intermitente; un juego de bocas lleasadorss, a —
Plomo sobre un soporte gensiblemente paralelo & la cadena de &li
mentaecidn y sobre el cusl las botellas & llensr son desplezadas
trensversalumente; y, u:a cadeana de evacuacidn de botellas, sensi

blemente paralela al soporte ¥y del lado de éste opuesto a la Ca-

‘dena de alimentacibu; de Srgeuos de direccidn que aseguren el —

desplezemiento intermitente de la- cadena de alimentacidn, el pa-
so desde esta cadena sl soporte, el llenado de las botellas situg
das sobre el soporte, durante el transporte de otrss botellas por
la otra cadena.

283~ MAQUINA AUTOLATICA PALA iLEmAR BOTE;LAS Y RECIPIENTES -~
AdALOGOS, segiu reivindicaciéu lé,.que se caracteriza porque el
paso de las botellas desde la cadena de elimentacifn al soporte
dispuesto bajo las bocas lleasdoras unidas & u.a csheza de ali-—

mentacibn, movil verticeslmente, Se ssegura wediante un brazo de
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desplazamiento de la cabeza de alimeutscifa y, cusado las

botellas
llenas se euncuentran sobre el soporte, son empujadas por la Cer «
dena de evacuacibo por las provinientes de la de ualimentacidn.

38— JVAQUIA AUTCLIATICA PARA LLE:AR BCTELLAS Y RECIPIENTES -
ANALCGCS, segin reiviundicacioues enteriores, que se ceracteriza
porque el movimiento del brazo de desplazamiento puede ser reég
ladofa voluntad por Srgeauos de direceifn, en funcidn del diéme-
tro de las botelles a lleanar por le mBquina.

48— MAQUINA AUICMATICA PARA LLENAR BOTELL.AJD‘ ¥ RECIPIENTES -
ANALOGOS, segfiu reiviadicaclones anteriores, que se caracteriza
porque la cabeza de elimentscifn esth moutasda sobre una armadura
mévil guisda verticalmente & cuyo desplazamiento estf dirigido
por un dispositivo hidréulico de funcionamiento intermitente.

5&:— LAQUINA AUTO.ATICA PARA LLENAR BOIELLAS Y RECIPIE&IES -
ANALOGOS, seglin reiviadicaciounes suteriores, caracterizeda porque
el érzano de direceidn del dispositivo hidrfulico obra sinecroni-
camente con el dispositivo de wando del aveuce intermiteute de la |
cadena de alimentscilu de botellas vacfas, sirvieandose ambos dig,i
poaitivos de uu mando piloto, que puede ser iandependiente o for-
mar parte de una méquina de lavar botellas a la cugl esté acopla
da la méquina.

68— LAQUINA AUTOMATICA FARA LLEBAR BOTELLAS Y RECIPINNTES —
AALOGOS, seglin reivindiceciones anteriores, que se csrascteriza
porque la ermedura movil lleva Srganos de regulacibn para poder
modificar la sltura de la cabeza de alimentacidn segdn lsa de las
botellas a llenar por la méguina.

72:— MAQUINA AUTCLATICA PARA LLENAR BOTELLAS Y RECIPIENIES -
ANALOGOS, segln reivindicaciones anteriores, que ce caracteriza
porque la ermadura mévil que lleva la cabeza de alimeutscibu, es
solidaria de un &rbol de empuje que se gpoya sobre ua cilindro deg
lizaate del dispositivo hidrfulico, de tsl modo wontado que pue-—

de desplzearse sobre un pistén fijo, cajesdo interiormente para —
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el paso del fluido que efectua la elevacifa del cilindib }, o
305 7 consecuencia, l& de la cabeza de alimeutacibén y rmetrocede msdiente
un grupo moto-bomba. | i
88:— MAQUINA AUTCWATICA PARA LLEJAR BOIELLAS Y RECIPIENTES -
ANALOGOS, segim reivindicacionés anteriores, que'se caracteriza
porque el disyositivo hidréulico lleve edemfis otro cilindro, des
310 lizante sobre un segunde pistdn fijo, cuyo cajeado axial comuni
ca con una cémera suular del primer pistdn fijo que, en la posi
c¢idn superior del priwer cilindro deslizante, recibe el fluido a .
presién a fin de dirigir el deslizamiento del segundo cilindro.
98;— MAQUINA AUTOMATICA PARA LLEWAR BOTELLAS Y RECIPIENTES -
315 ARALOGOS, segiin reivindicaciones auteriores, que se caracterize
porque el seguido cilindro esté uuido por un timén de direecidn
al brazo de desplazamiento, assgurando el peso de las botelleas
vacias desde le cadena de slimentacidn al soporte.

102:~LAQUIXA AUTOLATICA PARA LLEJAR BOYELLAS Y RECIPIEJTES -

320 ANALOGOS, segln reiviadicaciones wnteriores, que se caracteriza
porque en la posicidn superior del primer cilindro que meguda la
cabeza de alimentacibu, la chmara de direccidn comunica por ven
tauas con el pist6n fijo correspondiente y este cilindrc con ls
c’emara aculer del pistén fijo y, pPor cousecuencia, cou el cajes

325 do axial del segundo pistda fijo del dispositivo.

118:— MAGUINA AUIC.ATICA PARA LLESAR BOTELLAS Y FECIPIENTES -
ABALOGOS, segfn reiviadicucicues sateriores, que se carcoterizea
porque el grupo-moto-bopba se para, cusudo la cabeza de aliwenta
cifu se ha elevado y el brazo de desplezasieuto he actuado, y el

330 fluido que se euscueuntre en la cémara dirigida, eatre el eciliudro
portador de la cabeza de sliueutaciba y el piztdu corraspoutien~
té, retrocede, por el peso de esta cabeza de e&limentscibn, & la
cuba del dispositivo hidrdulico.

1222 —pAQUIwA AULCVATICA PARLA LILE:AR BCOIELLAS Y RECIP.DHTES —

335 ANALOGCS, segl. reivindicacioues suteriores, caracterizada por—



360

que ua Srgsuo ae‘retencién lleva el segundo cilindro, que dirige
el brazo de desplazamiento & su posicidn iniciai ¥ hace retroce-—
der el fluido que se halla en la cémara aauler del primer pistdu
a la cuba, por un juego de Veutanss, ebiertes cuaudo 61 primer
cilindrp a vuelto & su posicifu iuferior.

13%2:= Por ¥ltimo se reivindice co.10 objeto sobre el que hsz de
recser ls pressate patente de introdndeida que, pof‘diez afios,
se solicita pare Espalis y sus Colouias,- - - — e m e e o —
) P o =
W MAQUINA AUTOMATICA PARA LLEVAR BOTELLAS Y RSCIFIELTES AALOCOS

Todo confori:e queda expresado en le& preSeute kiemoris descrip-—
tiva que coasta de doce hojas escrites a méquins por ussa sola ca
ra y platos que se acompaﬁan.

liadrid, 11 de Diciembre de 1.952
P.A.
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