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DURACION : 20 aAKOs.

OBJETO : "MECANISHMO APLICABLE A LAS MAQUINAS DE COSER
"PARA HACER COSIURAS EN ZIG-ZAG".

A nombre de : MAQUINAS DE COSER ALPA, S.A,
Domiciliada en : EIBAR (Guiptzcoa).
Nacionalidad : BS5F4n0LA,
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El presente invento se refiere & un mecanismo aplicable
a uns méquina de coser para hacer costuras en zig-zeg, on el

cual el soporte de la barra de aguja'recibg un movimiento os-.

vcilaxorio, de amplitud regulable, alrededor del eje de la ba;f

rra de prensatelas éstando el citado soporte acoplado & unsa
biela mediante un tirante, osoilendo dicha biela por la accidr
de una eﬁcénxrica y 1llevando ademés una cruceta que oblige a
dichz biela g segﬁir en su oscilacién le direccidn de un ca-
nal-gufa de inclinacidn regulable.

Este disposicidn permite regular a voluntad dentro de
ciertos 1{mites y mediente un sistems relativamente seneillo;
la anchura de las puntadas en zig-zag gque . se gquieran efectusr,

Se ha dado a2l mecanismo una gran solidez a la vez qﬁe se
hen suprimido, dentro de las posibilidades, los elementos
elésticos e intermedios, reduciendo de esta maners al minimeo
los perturbadores juegos en los desplazamientos latersles del
soporte de la barra de sguja, obteniendo por oomnsiguiente una
costura en zig-zag perfecta y regular,

Los dos planos edjuntos muestran s t{tulo de ejemplo la
ejecucién del mecanismo gue se interesa en esta solicitud.

La Fig. 1 representa una secoidn longltudinal parcisl del

brazo de la mdquina con la disposioidn del dispositbve que

. nos ocupa,

La Fig. 2, una secoidn horizontal de la Fig. 1.

La Fig. 3 es una represer tacidn esquemitica en plahta del
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Las Figs. 4, 5 y 6, sirven para seﬁal;.r las 3 posicio-
nes de la palancs reg'uladora de la posicicn del ‘sig-zg.

La Fig. 7 es una seccidn transversal del brazo de la
méquina, realizeda por eje de los sistemas reguledores de
le esnchura y la posicidn de la puntada de zig-zeg.

) La Fig. 8 es la vista posterior de los mendos regulado-
res anteriores,
La Fig. 9 es la vista superior de los citados mandes,
Las Figs, 10, 11 y 12 representan tres ejecuciones de

costuras en gzig-zag. -

En la Pig. 1, se designe con 1 la barra de agujs que

- mediante un mecanlsmo ya oonocido, se desliza elternativa-

mente sobre las gufas del soporte de la barre de agup 2.
Este soporte puede oseilér alrededor del eje de la barra de
piensatelas sobre los casquillos 3 (Fig. 2), En la parte su~-
perior dél soporte & va roscado un tornillo-8je 4, sobre el
oual puede articuler un tirante 5, cuyo otro extremo, oilin-
drico, encaja en &l agujero de la biela 6, donde puede ajus—
terse longitudinelmente mediante la ayuda de los tornilles 7;
esta‘poaibilidad de ajuste permlte gradusr la posicién de le
barra de aguja con respecto al agujel;o de la plancha de dien~
tes, La biela 6 tiene forms de horquilla y abraza cén su boca
a una leva excéntrica que forma cuerpo con la rueds ednice 8, 5
recibiendo esta exoéntrica un movimiento de rotacidn uniforme
procedente del eje motor 10 por medi acidn del pifidm 9.

~ La excéntrica 8 assienta y gira sobre un eje 11 fi:ja al
Yrazo de la méduim ¥y su juego axial se evitae por medie dé la
arandela 12 qﬁe mentiene iguslmente =z 1z bilela 6 en un s mo

plano horizontel.
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y La biels 6 mantiene sobre la mam df{bula pbatéﬂ ordf'
vete sobre el que puede girar una cruceta xé&tangular 13,
reyeda, que se desliza sobre uun cenal que tlene practicadé
sl objeto la gufe de la cruceta 14. Este canal gufa, puede
situarse a distintas inclinaciones, pasando su eje, desdéfia
posicidn C-X (Fig. 3), hasta la posicidn C-8 por todas las
posiciones intermedias (c-Y por ejemplo ). ‘

Ahora bien, cusndo la méquina estd trébajando, es ‘eﬁ-
dents que la excéntrica 8 girard e le mitad de las reveluclo-
nes del eje motor 10 (por tener la ruede 8 doble numere de
dientes que el pificn 9), Esta rotacidn de 1ld excéntrica hace
que la biela 6 oscile & uno y otro lado alternativaments,
obligando por consiguiente & la crucete 13 a deslizarse sobre
el canal gufa de idéntica manera. Si este canal se encuentra
en su posicidn C-X, perpendicular en el punto O a la 1inea
0-0, es evidente que el punto O se trénsforma sensible nente
en el centro de giro del conjunto tirante-biela 5-6, no ha-
biendo por tanto traslacidn elguna en el punto O, permene— -
ciendo por consigulente invarisble la posicién del -eje de lm
barra de eguje, dando lugar con ello & una puntada.de costu~
re normel {zig-zeg nulo).

A medidas que el canal gufa vaya tomando las pbsi‘aiovnz‘s

‘intermedias C-Y, la cruceta se vé obligada & seguir su direéce—

cién arrastrando consigo a la biela 6, y por tanto al tirante
5, ocasjionando asi unas traslaeciones slternativas del pm;t'e (4]
a derecha e izquierda, tante mayores cuanto més se scergue
diche inclinacién & la posicidn C-Z de anchure méxima.

Le graduacidon deseada de 1a anchura de zig-zeg se obtie-
ne medlante el acciomamiento de la menilla 15 (Figs. 7, 8 § -

9) que lleva un nficleo metdlico 16 y un {ndice 17, que re-
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dorre un limbo graduado larsuzeto al brazo de la mﬁquina
por tres tornilos 19 y provisto de dos buies graduables 20.
La manilla 15 arrastra al girar un eie 21 avoyado sobre el
casquillo 22, coilnete fijo al brazo de le méguina, Al otro
extremo del eje 21, hay un cuerpo 25 sujeto sl mismo por med |
del torniilo 26. E1 juego axisl de corte conjunto se evita
por medio del tornillo 23 y la arandela de friccidn 24,

El cilimdro 25 lleva en su interior un émbolo 27 con
un canal donde se aloja el esphrrazo 28 fijo 2 la mardvela
29,

Al sasccionar la meailla 15 se hace glrar el e e 21 que
arrastia consigo el cuerpo R5; este cuerpo cen ayuds del
dmbolo 27 y del esparrsgo 28 hace girer le manilla 29, sobre
el oje 80 un arco tantor mayor, cuanto mayor haye sido el re-
corrido de la manilla., Esta uwanilla 29 transmite su movi-
miento por medio de la biela 31, a la manilla A soportade
por la biela 32 y perteneciente a la gufa de la crucete 14
modificando por consigulente 1a\inclinac15n de danal-gufa
que lleva practicado, y como se sabe puede varisxr desde la
posicidn O-X hasta la 0-2, sezin que el {ndice 17 vaya des—
de la posicidn O a la posicidn 5, |

El sisteua de cembio de le posicidn de 1la barra de aguja
estd formedo esencislmente por la gufs de la cruceta 14, la
biele 32, que la soporta y gira sobre el eje 37, el brazo 33

que sirve pars mover la blela citada 32, la pelanca de accio-

nemiento 33, la chapilla de posicidn 36 y el muelle 34 gue

mantiene a la palanca 35 en uno de los tres ocensles de 1la
chapilla.38, )
Este sistema tiene tres posicilonesposibles de itrabajo:

l2.,~ La palanca de mccionamiento 35 se encuentra en el
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cpngl central de la chepille 36 (Posicidn O) heeiendo que la
biela 32 se halle en la direceidn normel 0-0. |

2¢,~ La palanca.se encuentra a la derecha (Posicidn U)
estando la biela 32 en la direccién 0-U.

3%,- D'cha palanca estd a la izquierda (Posicidn V')

y la biela 32 estara en la dirsccicn 0-V,

Ahora bien, si el fndice 17 se encuentra sobre la cifra
0 y la palanca 35 ocupa las posiciones ig., 28, ¢ 3%, antes
citaﬂaé, la sguje piucheré én el.centro, = la izquierda &

e la derecha respectivaiente del agujero de la plancha de
dientes (posicioneé Ory, Uts & V1),

Si se dispone la mdquina de forma que trabaje en zig-
zag y la palanca 35 ocupa también las posiciones 18., 228, §
3%., las costuras obtenidas en el rimer caso tendrén por
origen el centro del agujéro de la plancuaz de dientes (Fig.
11), es decir, los desplazamientos de la barra de aguja se-
rén simétricos con respecto a este centro. El 22, caso dard
costuras con el origgn a la izquierda (Fig. 10) lo que qpie-
-re decir gue los desplazamientos de la barra de aguia Se rea-

lizardn hacis la dereche a partir siempre de una misme 1{nesa.

Ocurrird lo inverso en el tercer caso,

Es posible dotar a este mecanismo de variantes de cons—.
truccidn con respecto a las explicadas, como por ejemplo
obtener la graduacién de la anchura de la puntada en zig-zag
accionando directamente por é1 la pslanca 28. Taumbién podria

moverge mds directamente la biela 32 accionando el brazo 33,

T e st 2 e o st

Los puntos de invencidn profils y nueve que se presentan
para gue sean objeto de esta Patente de Invencidn en BEspafia,

.por'veinte afios, son los siguientes:

.
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. 19.-‘Mecanismo'aplicable e las méquinB$ de 608Q1=PG!§
hacer costuras en z;g-aag, en el cusl el soporte de la ba;
rra de aguje reclbe un movimiento oscilatorio, de amplitud
regulable, srrededor de un eje vertical, ceracterizado pbr-

que el citado soporte ests acoplado mediante un tirante s

" 1la biela, que es movida por el mecenismo de impulsidn de la

3 L4 2 .
- méquins y esta proviste de una cruceta gue se desliza por

un canal, dispuesto de forua que pueda regularse su direc-
cidn. |
2¢.~ Mecenismo, segiu el punto 1¢., caracterizado por-
qué su eccionamiento se consigue mediante el movimiento trans—?
mitido del eje motor de la méquina 2 la rueda déntada y ex-
céntrica con myuda de un pifidn. |
.32,~ Meanismo, sezun 10s puntos anteriores, caracferi-

zado porque la excéatrica trensmite su movimiento cireular

‘2 la biela ¥y @ la palenca, transforméndolo éstas en o#cila—

torio alternativo,

42, Mecenismo, segun los puntos anteriores, caracteri-
zado porgque la biela lleve en una de sus mendfbulaes un pivd%
te sobre el que se coloca una crucets (rayada), deslizable
sobre un canal practicado al objeto en la gufs de crucéfa.

52.~ lecanismo, segun los puntos anteriores, caracteri~
zado porque en uno de 1os extrembs de la biela de pbsicién

de la punteds, se coloca la gufa de cruceta, de forma que pue-

da girarse a volunted y adquirir as{ la posicién deseada, me-

diante un mecanismo adecuado.

62,- Hecanismo, segin las anteriores reivindicaciones,
caracterizado porque la posicidn de la cruceta se obtiene me-
diante el accionamiento de la palanca sujeta a la wanivela,

transmitiéndosé el giro que recibe ésta con ayuda de la biels

.
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& la sleta que forma un cuerpo con la citeda guiauéé'cruceta{%

7%9,~ Mecanismo, Segin los puntos snteriores, ceracteri-
zado porque la biela que sirve de soporte a la gufz de cruce- .
ta, puede adquirir tres posiciones por amedio dél sistema de |
pelencas y a la chapilla, de tal manera que el ancho de la
costura en zig-zag que se obtiene se reparta por iguwal a am-
bos lados del eje del sggujero de la plancha de dientes, bien
quede hgcis 1la dereche o hacis la izquierda.

8¢,~ Mecenismo, segin los puntos anteriores, ceracteri-
zado porque tanto el sistems de graduscidén de anchura de pun—%l
tada en zig-zeg, como el de la-posicidn de la misme, se en-
cuentran sustentadas por dos &rboles colocados el uno sobre
el otro y con su eje geomdtrico comiin.

99.~ Mecanismo, segtn el punto 78., caracterizedo porque;
la estebilidad de las tres posiciones de la blela, se obtie-
ne por la accidén del muelle que hace que.la palancas, Se men- :
tenga sobre uno de 1los cansles de chapille.

102.- Mecanismo, sexUn el punto 62., carscterizade por-
que el eccionemienw de le palanca se obtiene al girar desde
el exterior la manille cuyo nlUcleo arrasira el eje gque & su
vez y en su otro extremo lleva un cuerpo provisto de un ém—
bolo con un ¢anal gobre el gue se aleja dicha palanca.

119,- Mecenismo, segin el punto 10%2., caracterizado por-
que ls menille quede mentenida en la posicidn que se coloca
por ia agcién de un muelle que asctis sobre el micleo y el

casquillo, manteniendo su acoidn por un tornillo.

- 122,-Mecanismo, segun el punto 108,, caracterizado porque la

menilla lleva'solidario un fndice que indica 1ls enchure de
la puntada de zig-zag que se obtiere en un momento dado.

132, Mecsnismo, segin el purto 129,, caracterizado por-
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que dicho {ndice se encuentra situado sobré una placa donde ‘
van marcades las cifras indicadoras de ls graduaddn de la an—':
chure de la puntade en zig-zsg. |
149, - liecenisuo, segln los puntos anteriores, carécteri— ;
zado porqueAla placa va provists de un cansl por el que se
puéden correr dos topes cuya posicidn sé var{a a volunted.
152,~ "LECANISMO APLICABLE A LAS MAQUINAS DE COSER PARA
HACER COSTURAS EN ZIG-ZA3", todo tal y conforme se describe

en la resente memoria, la cual consta &e 215 1{neas vy a titu—?

lo de ejemplo se representa en o3 adjuntos dibujos.
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