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E l p re sen te  invento se  r e f ie r e  a un mecanismo ap lic ab le  

a  nrm máquina de coser p ara  hacer c o stu ra s  en z ig —z a g , en e l 

cu al e l sop o rte  de l a  b arra  de ag u ja  re c ib e  un movimiento o s- , 

c l l a t o r i e ,  de am plitud re g u la b le , a lred ed o r  del e je  de l a  ba­

r r a  de p ré n sa te la s  estando e l c itad o  so p o rte  acoplado a  una 

b ie l a  mediante un t i r a n t e ,  o scilan d o  d ich a b ie la  por l a  aec ió í 

de una e x c é n tr ic a  y llevando ademas una c ru c e ta  que o b lig a  a 

dicha b ie l a  a se g u ir  en su  o s c i la c ió n  l a  d ire c c ió n  de un ca­

n a l-g u ía  de in c lin a c ió n  regu lab le#

E s ta  d isp o s ic ió n  perm ite re g u la r  a  voluntad dentro de 

c ie r to s  l ím ite s  y mediante un s istem a re lativam en te  s e n c i l lo ,  

l a  anchura de l a s  puntadas en z ig —zag que s e  q u ieran  e fe c tu a r .

Se ha dado a l  mecanismo una gran  so l id e z  a  l a  vez que s e  

han suprim ido, dentro de l a s  p o s ib i l id a d e s ,  lo s  elementos 

e lá s t i c o s  e in term edios, reduciendo de e s t a  manera a l  mínimo 

lo s  perturbadores juegos en lo s  desplazam ientos l a t e r a le s  del 

so p o rte  de l a  b arra  de ag u ja , obteniendo por con sigu ien te  una 

co stu ra  en z ig -z a g  p e r fe c ta  y r e g u la r .

Los dos p lan os ad juntos muestran a t í t u lo  de ejemplo l a  

e jecu c ió n  d el mecanismo que se  in te r e s a  en e s ta  s o l i c i t u d .

La F ig . 1 rep re se n ta  una se cc ió n  lo n g itu d in a l p a r c ia l  dei 

brazo de l a  máquina con l a  d isp o s ic ió n  del d isp o s it iv o  que 

nos ocupa.

La F ig . 2 , una se cc ió n  h o rizo n ta l de l a  F ig .  1 .

La F ig . 3 es una rep rese n tac ió n  esquem ática en p lan ta  d e l25
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Las F ig s .  4 , 5 y 6, s irv e n  p a ra  s e ñ a la r  l a s  3 p o s ic io ­

nes de l a  pa lan ca regu lad ora  de l a  p o s ic ió n  del z ig -z a g .

La F ig .  7 es una se c c ió n  t r a n sv e r sa l  del brazo de la  

30 máquina, r e a l iz a d a  por e je  de lo s  s iste m as regu lad ores de 

l a  anchura y l a  p o s ic ió n  de l a  puntada de z ig -z a g .

L a F ig . 8 es l a  v i s t a  p o s te r io r  de lo s  mandos regu lado­

re s  a n te r io re s .

La F ig . 9 es l a  v i s t a  su p e r io r  de lo s  c ita d o s  mandes.

35 Las F ig s .  10 , 11 y 12 represen tan  t r e s  e jecu cion es de

c o stu ra s  en z ig -z a g .

En l a  F ig . 1 , se  d esign a  con 1 l a  b a rra  de a g u ja  que 

mediante un mecanismo ya oonocido, se  d e s l i z a  a l te r n a t iv a ­

mente sobre l a s  gu ía s del sop o rte  de l a  b a rra  de aguja 2 .

40 E ste  soporte  puede o s c i l a r  alred ed or d e l e je  de l a  b a rra  de 

p ré n sa te la s  sobre lo s  c a sq u il lo s  3 (F ig .  2 ) .  En l a  p a r te  su ­

p e r io r  del soporte  2 va roscado un t o r n i l lo - # je  4 , sobre el 

cual puede a r t i c u la r  un t ir a n te  S , cuyo otro  extremo, c i l i n ­

d r ic o , en ca ja  en e l agu jero  de la  b i e l a  6, donde puede a ju s -  

46 t e r s e  lon g itu d in alm en te mediante l a  ayuda de lo s  to r n i l lo s  7 ; 

e s t a  p o s ib il id a d  de a ju s te  perm ite graduar l a  p o s ic ió n  de l a  

b a rra  de a g u ja  con respecto  a l agu jero  de l a  plancha de d ien ­

t e s .  La b ie la  6 tien e  forma de h o r q u illa  y ab raza  oon su  boca 

a  "no le v a  e x cé n tr ica  que forma cuerpo con l a  rueéa eónioa 8 , 

60 recib ien do e s ta  e x c é n tr ic a  un movimiento de ro ta c ió n  uniforme 

procedente d e l e je  motor 10 por m ediación del piñón 9.
La e x c é n tr ic a  8 a s ie n ta  y g i r a  sobre un e je  11 f i j e  a l  

&razo de l a  maquine y su  juego a x ia l  se  e v i t a  por medio de l a  

aran d e la  12 que mantiene igualm ente a l a  b ie la  6 en un misen 

55 plano h o r iz o n ta l .
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. La b ie la  6 mantiene sobre l a  mandíbula p o s t e ¿ o r  uzT%-' '

vete sobre e l  que puede g i r a r  una c ru ce ta  re c ta n g u la r  15, 

ray ad a , que se  d e s l iz a  sobre un canal que tien e  p rac ticad o
j

a l  o b je to  l a  g u ía  de l a  c ru ce ta  1 4 . E ste  canal g u ía , puede } 

60 s i t u a r s e  a  d i s t in t a s  in c lin a c io n e s , pasando su  e je ,  desdé l a  

p o s ic ió n  0 -1  (F ig .  3 ) ,  h a sta  l a  p o s ic ió n  0-Z por todas l a s  

p o sic io n es in term edias (C-Y por e jem p lo ).

Ahora b ie n , cuando l a  máquina e s t á  trab a jan d o , es e v i­

dente que l a  e x c é n tr ic a  8 g i r a r á  a  l a  mitad de l a s  rev o lu e ip -j 

68 nes del e je  motor 10 (por ten er  l a  rueda 8 doble número de

d ien te s que e l piñón 9 ) .  E s ta  ro ta c ió n  de l a  e x c é n tr ic a  hace 

que l a  b ie la  6 o s c i l e  a  uno y otro lado altern ativam en te , 

obligando por con sigu ien te  a ' l a  cru ceta  13 a  d e s l iz a r s e  sobre 

e l  can al g u ía  de id é n tic a  manera. S i e s te  canal se  encuentra 

70 en su  p o s ic ió n  C-3L, p erp en d icu lar en e l  punto 0 a  l a  l ín e a  

0 -0 , es evidente que e l punto 0 se  transform a sensiblem ente 

en e l  centro de g iro  del conjunto t i r a n t e - b ie la  5 -6 , no ha­

biendo por tan to  t r a s la c ió n  alguna en e l punto 0 , permane­

ciendo por co n sig u ien te  in v a r ia b le  l a  p o s ic ió n  del e je  de la  

75 b a rra  de a g u ja , dando lu g a r  con e l lo  a  una puntada de costu ­

r a  normal (z ig -z a g  n u lo ).

A medida que e l can al g u ía  vaya tomando l a s  p o sic io n e s 

in term edias C-Y, l a  c ru ce ta  se  vé o b lig a d a  a  se g u ir  su  d ir e c ­

c ión  arrastran d o  oonsigo a  l a  b ie la  6 , y por tan to  a l  t i r a n te  

80 5 , ocasionando a s í  unas t r a s la c io n e s  a l t e r n a t iv a s  del punte O

a derecha e iz q u ie rd a , tan to  mayores cuanto más se  acerqúe 

d ich a in c lin a c ió n  a  l a  p o sic ió n  C-Z de anchura máxima.

La graduación  deseada de l a  anchura de zig-zqg se  o b t ie ­

ne mediante e l  accionam iento de l a  m an illa  15 ( F ig s .  7 , 8 y - 

85 9) que l l e v a  un núcleo m etálico  16 y un ín d ic e  17 , que r e -



corre  un limbo graduado 18 su je to  a l  brazo de l a  máquina 

por t r e s  to r n ilo s  19 y p ro v isto  de doa b u je s grad u ab les 20 . 

La m an illa  15 a r r a s t r a  a l g i r a r  un e je  21 anoyado sobre e l 

c a e q u illo  22, c o jin e te  f i j o  a l  brazo de l a  máquina. Al otro  

90 extremo del e je  21, hay un cuerpo 25 su je to  a l  mismo por me& 

d el to r n i l lo  26. E l juego a x ia l  de co rte  conjunto se  e v ita  

por medio d e l t o m i l l o  23 y l a  aran d ela  de f r ic c ió n  24.

E l c ilin d ro  25 l le v a  en su  in te r io r  un embolo 27 con 

un can al donde s e  a lo ja  e l  espárrago  28 f i j o  a l a  m anivela 

95 29.

Al acc io n ar  l a  m an illa  15 se  hace g i r a r  e l e je  21 que 

a r r a s t r a  consigo e l  cuerpo 25; e s te  cuerpo oon ayuda del 

émbolo 27 y del espárrago  28 hace g i r a r  l a  m an illa  29, sobre 

e l  e je  30 un aroo tanto* mayor, cuanto mayor haya sido e l  r e -  

100 co rrid o  de l a  m an illa . E s t a  R a n illa  29 tran sm ite  su  movi-  ̂

miento por medio de l a  b ie la  31 , a  l a  m an illa  A soportada 

por l a  b ie la  32 y p erten ec ien te  a  l a  g u ía  de l a  c ru c e ta  14 

modificando por co n sigu ien te  l a  in c lin a c ió n  déL can a l-g u ía  

que l le v a  p ra c t ic a d o , y como se  sab e  puede v a r ia r  desde l a  

105 p o s ic ió n  0-X h a s ta  l a  0 -2 , según que e l ín d ic e  17 vaya des­

de l a  p o sic ió n  0 a l a  p o sic ió n  5 .

E l s iste m a  de cambio de l a  p o s ic ió n  de l a  b arra  de aguja 

e s t á  formado esencialm ente por l a  g u ía  de l a  c ru ce ta  14 , l a  

b ie la  32, que l a  so p o rta  y g i r a  sobre e l  e je  37 , e l  brazo 33 

110 que s ir v e  p a ra  mover l a  b ie la  c i t a d a  32 , l a  p a lan ca  de acc io ­

namiento 33, l a  o h a p illa  de p o s ic ió n  36 y e l  muelle 34 que 

mantiene a  l a  palan oa 35 en uno de lo s  t r e s  oan ales de l a  

c h a p i l l a .36.

E ste  s is te m a  t ie n e  t r e s  p o s ic iio n e e p o s ib le s  de t r a b a jo ; 

U S  1 3 .-  La p a lan ca  de accionam iento 36 se  encuentra en e l
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cpnal c e n tra l  de l a  c h a p i l la  36 (P o sic ió n  0 ) haciendo que la  

b ie la  32 se  h a l le  en l a  d irecc ió n  normal 0 -0 .

2 2 .-  La palan ca s e  encuentra a  l a  derecha (P o sic ió n  U) 

estando l a  b ie la  32 en l a  d ire c c ió n  0—U.

3 2 . -  D ch a  p a lan ca  e s tá  a  l a  iz q u ie rd a  (P o sic ió n  Y ')  

y l a  b ie la  32 e s t a r á  en l a  d ire c c ió n  0-V.

Ahora b ie n , s i  e l  ín d ice  17 se  encuentra so b re  l a  c i f r a  

0 y l a  p a lan ca  35 ocupa l a s  p o sic io n e s 1 - . ,  23 . ó 32 . antes 

c i t a d a s ,  l a  a g u ja  p in ch ará  én é l- c e n tr o , a  l a  iz q u ie rd a  ó 

a  l a  derecha respectivam ente del agu jero  de l a  plancha de 

d ien te s (p o sic io n e s 0 ' ' ,  U "  ó V ' ' ) .

S i se  dispone l a  máquina de forma que t r a b a je  en z ig ­

zag y l a  p a lan ca  35 ocupa también l a s  p o sic io n e s  1 3 . ,  23. ó 

3 3 . ,  l a s  c o stu ra s  ob ten id as en e l  prim er caso tendrán  por 

origen  e l centro d e l agu jero  de l a  p lahcha de d ien tes (F ig . 

1 1 ) , es d e c ir , lo s  desplazam ientos de l a  b a r r a  de a g u ja  s e ­

rán  s im é tr ic o s  con resp ecto  a  e s te  o en tro . E l 23 . caso dará 

co stu ra s  con e l o rigen  a l a  iz q u ie rd a  (F ig .  10) lo  que qu ie- 

- re  d e c ir  que lo s  desplazam ientos de l a  b a rra  de a g u ja  se  re a ­

l iz a r á n  h a c ia  l a  derecha a  p a r t i r  siem pre de una misma l ín e a .  
O cu rrirá  lo  in verso  en e l te r c e r  c a so .

Es p o s ib le  d o ta r  a  e s t e  mecanismo de v a r ia n te s  de cons­

tru cc ió n  con resp ecto  a l a s  e x p lic a d a s , como poi ejemplo 

obtener l a  graduación  de l a  anchura de l a  puntada en z ig -zag  

accionando directam ente por é l l a  p a lan ca  28. También p o d ría  

moverse mas directam ente l a  b ie la  52 accionando e l  brazo 33.

N 0 T A .-

Los puntos de invención  p ro p ia  y nueva que ae presen tan  

para  que sean  ob je to  de e s t a  P aten te  de Invención en España., 

por vein te  años, son lo s  s ig u ie n te s :

%a,,.

145
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. 1 2 .-  Mecanismo a p lic a b le  a  l a s  máquinas de c o se r  para^

hacer co stu ra s  en z ig - s a g , en e l cu al e l soporte  de l a  ba­

r r a  de ag u ja  rec ib e  un movimiento o s c i l a t o r io ,  de amplitud 

re g u la b le , a lred ed or de un e je  v e r t i c a l ,  c a rac te r iz ad o  por­

que e l  c itad o  soporte  e s t á  acoplado mediante un t i r a n te  a 

l a  b ie la ,  que es movida por e l  mecanismo de im pulsión  de l a  

máquina y e s t á  p ro v is ta  de una cru ce ta  que s e  d e s l iz a  por

un c a n a l, d isp u esto  de forma que pueda re g u la r se  su  d ir e c ­

c ió n .

2 2 .-  Mecanismo, según e l  punto 1 2 . ,  c a rac te r iz ad o  por­

que su  accionam iento se  consigue mediante e l movimiento tr a n s­

m itido del e je  motor de l a  máquina a  l a  rueda dentada y ex­

c é n tr ic a  con ayuda de un p isó n .

3 2 . -  Mcanismo, según lo s  puntos a n te r io r e s , c a r a c t e r i­

zado porque l a  e x c é n tr ic a  tran sm ite  su  movimiento c ir c u la r  

a l a  b ie la  y a  l a  p a lan ca , transform ándolo é s t a s  en o s c i l a ­

to r io  a l te r n a t iv o .

4 2 . -  Mecanismo, según lo s  puntos a n te r io r e s ,  c a r a c t e r i­

zado porque l a  b ie la  l le v a  en una de sus mandíbulas un p ivo­

te  sobre e l  que se  co loca  una c ru ce ta  (ra y a d a ) , A e sliz á b le  

sobre un can al p rac ticad o  a l  ob je to  en l a  g u ía  de c ru c e ta .

5 2 . -  Mecanismo, según lo s  puntos a n te r io r e s ,  c a r a c t e r i­

zado porque en uno de lo s  extremos de l a  b ie la  de p o sic ió n  

de l a  puntada, se  co lo ca  l a  g u ía  de c ru c e ta , de forma que pue­

da g i r a r s e  a  voluntad y a d q u ir ir  a s í  l a  p o sic ió n  deseada, me­

d ian te  un mecanismo adecuado.

6 2 .-  Mecanismo, según l a s  a n te r io re s  re iv in d ic a c io n e s , 

c a ra c te r iz a d o  porque l a  p o s ic ió n  de l a  c ru ce ta  se  obtiene me­

d ian te  e l  accionam iento de l a  p a lan ca  s u je t a  a  l a  m anivela, 

tran sm itién d ose  e l g iro  que rec ib e  é s t a  con ayuda de l a  b ie la
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a  l a  a le t a  que forma un cuerpo oon l a  c ita d a  g u ía  de cruceta#  ¡

7 3 .-  Mecanismo, según  lo s  puntos a n te r io r e s ,  c a r a c t e r i­

zado porque l a  b ie la  que s irv e  de so p o rte  a l a  g u ía  de cruce- ¡ 

t a ,  puede a d q u ir ir  t r e s  p o sic io n es por medio d e l  s iste m a  de 

p a lan cas y a l a  c h a p i l la ,  de t a l  manera que e l  ancho de l a  

c o stu ra  en z ig -z a g  que se  obtiene se  r e p a r ta  por ig u a l a  am­

bos lad o s del e je  d el agujero  de l a  p lan ch a de d ie n te s , bien 

quede h a c ia  l a  derecha o h ac ia  l a  iz q u ie rd a .

8 3 .-  Mecanismo, según lo s  puntos a n te r io r e s ,  c a r a c te r i­

zado porque tan to  e l s is te m a  de graduación  de anchura de pun­

tad a  en z ig -z a g , como e l  de la - p o s ic ió n  de l a  misma, s e  en­

cuentran  su ste n tad a s  por dos á rb o le s  co locados e l uno sobre 

e l  otro  y oon su  e je  geom étrico común.

9 3 .-  Mecanismo, según e l  punto 7 * . ,  c a rac te r iz ad o  porque 

l a  e s t a b i l id a d  de l a s  t r e s  p o sic io n e s  de l a  b ie la ,  s e  o b t ie -  i 

ne por l a  acción  del muelle que hace que l a  p a lan ca , se  man- : 

tenga sobre  uno de lo s  can ales de c h a p i l la .

1 0 3 . — Mecanismo, según e l punto 6 3 . ,  c a ra c te r iz a d #  por— ! 

que e l  accionam iento de l a  p a lan ca  se  o b tien e  a l  g i r a r  desde 

e l  e x te r io r  l a  m an illa  cuyo núcleo a r r a s t r a  e l e je  que a  su  

vez y en su  otro  extremo l l e v a  un cuerpo p ro v isto  de un ém­

bolo oon un oanal sobre e l  que se  a l e ja  d ich a p a lan ca .

1 1 3 .-  Mecanismo, según el punto 1 0 3 ., c a rac te r iz ad o  por­

que l a  m an illa  queda mantenida en l a  p o s ic ió n  que se  co lo ca  

por l a  acc ión  de un m uelle que actú a  sob re  e l  núcleo y e l 

c a e q u il lo ,  manteniendo su  acc ió n  por un t o r n i l l o .

1 2 3 .-Mecanismo, según  e l punto 1 0 * . ,  c a rac te r iz ad o  porque l a  

m an illa  l l e v a 's o l id a r i o  un ín d ice  que in d ic a  l a  anchura de 

l a  puntada de z ig -z a g  que se  obtiene en un momento dado.

1 3 3 .-  Mecanismo, según e l  punto 1 2 3 , , c a rac te r iz ad o  por-
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q,ue dicho ín d ic e  se  encuentra s itu a d o  sobre una p la c a  donde 

van marcadas l a s  c i f r a s  in d icad o ras de l a  graduación de l a  an­

chura de l a  puntada en z ig - z s g .

1 4 * . -  Mecanismo, según lo s  puntos a n te r io r e s ,  e a r a c te r i-  s 

310 zado porque l a  p la c a  va p r o v is ta  de un can al por e l que se  

pueden c o rre r  dos to p es cuya p o sic ió n  sé  v a r ía  a  vo lun tad .

1 5 3 .-  "MECANISMO APLICABLE A LAS MAQUINAS DE COSER PARA 

HACER COSTURAS EN ZIG—ZAG", todo t a l  y conforme s e  d escrib e  

en l a  p re sen te  memoria, l a  cual con sta  de 215 l ín e a s  y a  t í t u -
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