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Km ORIA DESCRIPTIVA 

para s o lic ita r

P A T E N T E  DE I  N T R O D U J C I  O N

en

E S P A Ñ A  

por DIEZ años

a nombre de MASS3Y-HA33IS OQvIPANY iüilTED, entidad cana­

diense, establecida en 915 Ring S treet West, Toronto, 

Ontario, Cañada, por ?

" UN AIRADO DE DISCOS "

- o - o - o - o - c - o - o - o - c - o - o - c - o - o -

E1 presente invento se r e f ie r e  a arados de

discos en un solo sentido adaptados particularmente para 

tracción por tractor y qua tienen un bastidor completo y 

un conjunto de discos que comprende un tubo portador con 

5 co jinetes es inciados sobre e l mismo para e l eje de los 

discos, estando a l tubo montado giratoriamente sobre e l
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mismbro principal del bastidor y oiycandandolo.

Un f in  áel présente invanto as crear un 

bastidor p rinc ipa l sustentado por ruedas oon medica paya 

ajustar manuaDnente la  s i tuca dal bastí doy y un elevador 

mecánico adaptado paya g ira r  e l tubo del conjunto de dis­

cos montado giratoriamente, paya elevar y bajar le a  dis­

cos independiantamanta dal bastidoy.

3a también un f in  del invento e l ajustar 

la profundidad de los  discos girando e l  tubo del conjunto 

manualmente a, f in  de proporcionar medios de regulación de 

la  profundidad, qua se encuentran convenientemente próx i­

mos y dentro del f á c i l  acceso pare #1 conductor del trac­

to r .

Otro f in  del invanto es reducir a un míni­

mo la  energía necesaria para elevar y bajar lo s  discos y 

lim itar e l número de enlaces entre e l  elevador y lo s  me­

dios de ajuste manual y los discos con lo  que e l  ajuste 

de profundidad es definido y preciso., independientemente 

de laa condiciones del terreno y de la  marcha, mientras 

que en los  arados de disco en un solo sentido convencio­

nales hay tantos salaces y partes de fle x ión  en el mecanis­

mo elevador y de descenso y  en lo s  medios d# regulación 

de profundidad, que los discos no quedan su jetos defin ida- 

mente a una profundidad uniforme bajo todas la s  condicio­

nes.

Un fin  importante del invanto es orear un 

diseño por e l  cual los  discos pueden ajustarse para una
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axa&a muy poce profunda y permanecen a profundidad, unifor­

me en todas las condicionas del terreno, esto es, en un 

campo en que e l suelo tiene puntos variab les de dureza y 

consistencia.

Otro f in  del invento es proporcionar medios 

por lo s  cuales e l tubo portador de lo s  discos re s is te  los  

esfuerzos de torsión y está anclado o arriostrado por e l 

miembro principa l del bastidor que circunda y por lo s  cua­

le s  puede f i ja r s e  a l tubo un anganoha de t ir o  entre sua 

extremos, lo  cual es equivalente a tener esta conexión en 

e l bastidor, evitando a s i que e l tubo de discos se curve 

hacia arriba p\ hacia a trás en su centro, por la  acción del 

terreno sobre lo s  discos.

Para óstos y otros fin es  ú tile s  e l  invento 

consiste en partes y combinaciones de partes o sus equiva­

lente s y forma de funcionamiento, como se describen a con­

tinuación y se reiv ind ican  y se muestran en los  adjuntos di­

bujos, en los  cuales:

la  figura 1 es una v is ta  desde arriba de la  

forma p re fe r id a  del invento.

la  figu ra  2 es un alzado de extremo del bas­

tidor suplementario, que ilu stra  parcialmente la  f i ja c ió n  

del miembro principal del bastidor a l bastidor suplemen­

ta r io .

la  figu ra  3 es una v is ta  ampliada desde 

arriba del extremo posterior del bastidor suplementario 

mostrado en la  figura 2 y tomada pox la  línea  3-3 de la
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figura 3 e ilustranAo parcialmente a l eje de ruedas porta­

doras posterior.

la  figu ra  4 es una v is ta  de planta parcial 

del tubo de conjunto de discos, que ilu s tra  partes de lo s  

5 soportas del bastidor extremo y otras partes del conjunte 

que se muestra en las figuras 1 y 2.

la s  figuras 5 y 6 sen v is tas  ampliadas de 

la  conexión entre e l  d ispos itivo  elevador mecánico, los  

medios de ajuste manual y e l  conjunto de discos.

10 la  figura 7 es una v is ta  posterior de la  f i ­

jación entre lo s  co jin etes del conjunto de discos y e l tubo 

de l conjunto de discos.

Como se ilu s tra , e l conjunto de discos se 

designa en su tota lidad  por la le t r a  de re feren c ia  A. B8 

15 miembro del bastidor del lado izquierdo se designa en su 

totalidad por la  le tra  de re feren c ia  B. la s  conexiones de 

t ir o  en su totalidad se designan per la  le t ra  de re feren ­

cia  C. *B1 miembro A comprende un tubo relativamente gran­

de 10 que tiene lo s  soportes espaciados 11 que p ro fe r ib le - 

20 mente circundan parcialmente a l tubo y están soldados a l  

mismo en sus partes superiores e in fer io res  como en 13 y 

que tienen placas de acaro que se extienden hacia atrás 

13 y 14, que se encuentran juntas entre la s  pestañas del 

miembro 11 y que se f i ja n  a los soportes por medio de los  

25 pernos 15.

38. reste  dad conjunto de discos está fo r­

mado por un numero de discos espaciados 16 que se man-
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tienen en Telacián eepayada por medio de le s  manguitos 17 

y de loa manguitos de co jinetes 1 8 . lo s  manguitos de los 

discos y da lo s  co jinetes están montados en e l  e je cuadrado 

usual (no se muestra), estando un extremo provisto  de una 

5 cabeza gyande 19 y e l otyo extremo de una tuerca, (no se 

muestra), con lo  que e l conjunto puede ser tensado come es 

costumbre en loa conjuntos de discos.

Se proveen lo s  co jin etes so a lo s  que están 

adecuadamente fija d os  lo s  extremos posteriores de les miem- 

10 brea 13 y 14. En la  figura 7 se muestran los  miembros 13 y 

14 con sus extremos posteriores retorcidos y separados a 

f in  de montar sobre lo s  co jinetes 2o, provistos de sa lien ­

tes 21 que se extienden a travás de aberturas adecuadas 

en lo s  extremos de lo s  miembros 13 y 14.

15 El miembro 10 está montado giratoriamente

sobra un miembro de bastidor p rin c ipa l 28 y circunda a l 

mismo, sobresaliendo los extremos de este miembro. En e l 

extremo fron ta l del miembro 26, se monta un soporte 26 que 

sostiene una rueda que g ira  sobre e l  terreno 27. Esta rua- 

20 da está montada giratoriamente sobre e l  e je  (no se muestra), 

que tiene un miembro v e r t ic a l 28 montado giratoriamente en 

e l soporte 26, teniendo a l eje un brazo 3o fija d o  a l mismo 

para un f in  que se indicará posteriormente.

Se provee una rueda accionada a mano 35 con 

8 conexiones e l  soporte 26 y a l miembro 28 y que tiene medios 

para elevar y bajar manualmente e l extremo fron ta l del bas­

tid o r , siendo los de ta lles  sim ilares a los mostrados en la
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figu ra  2. En e l extremo posterior del miembro de bastidor 

principal 25 se f i j a  e l  bastidor suplementario B aproxi­

madamente en la  posición en que se muestra. Se provee una 

rueda portadera posterior 36 situada en un ángulo v e r t ic a l 

6 como se muestra a f in  de soportar parte del t ir e  hacia la  

Izquierda de le s  discos, la  rueda 2? está también colocada 

en ángulo como se muestra, para este mismo fin .', la  rueda 

36 está montada giratoriamente en un eje 37 que tiene en 

su extremo fron ta l una extensián v e r t ic a l 38 mentada g íra ­

lo  torlamente en un soporte 40 y sa provee una extensián ver­

t ic a l 41 de este soporte.

Se provee un tope 39 en e l  soporte 4o adap­

tado para determinar la  desviación máxima hacia la  dere­

cha de la  rueda 36, mientras e l d ispos itivo  avanza. SI 

15 soporte 4o está montado giratoriamente en e l extremo posterior 

del miembro B y mantenido en posícián ajustada por medio de 

lo s  pernos 42. Se provee un tope 43 en e l miembro B a f in  

de lim ita r la  desviación hacia la  izquierda de la  rueda 36.

Se monta otra rueda portadora 44 en e l  miem- 

20 bro del bastidor B como sigue: E l miembro 44 está montado 

giratoriamente sobre e l  eje 45 cuyo extremo ex terio r está 

soportado por un co jinete 48. El co jinete está fija d o  a l 

extremo anterior de una berra 49 fija d a  a l miembro B por 

medio de lo s  pernos BO-5o y que tienen ranuras que propor- 

25 clonan medios para no ver la  barra hacia adelante y hacia 

atrás. Este movimiento se consigna por medie de un perno 

51, extendiéndose a l extreme fron ta l a través de una aber-
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tura en e l  extremo posterior de la  barra y extendiéndose 

e l otro extremo a través de ana p a t illa  52 fija d a  a l miem­

bro B y que tiene las  tuaroas 53-53 proveyendo medios se­

guro s para ajustar y retener la  barra en la  posicién  de- 

5 saada. El otro extremo del e je  45 esta montado g ira to r ia ­

mente en un cojinete 56 fija d o  a un refuerzo del bastidor 

suplementario 57. Un extremo de este tiran te  de refuerzo 

esté fija d o  a l miembro B como se muestra, estando e l otro 

extremo f i ja d o  giratoriamente a l tubo 13 como se muestra 

10 en 58, (véase figura 1 ). El manguito de co jinete  56 esté 

evidentemente provisto de medios que permitan e l  movimien­

to hacia adelante y bacía atrás del co jin ete  48, oomo ya 

se ha especificado.

Se verá que se han provisto medies para 

15 ajustar e l  ángulo de la s  ruedas 36 y 44. n i extremo in te­

r io r  del eje 45 está previsto de una manivela 6o. la  rueda 

44 está provista  de un embrague de media vuelta  61, una 

parte del cual está fijad o  a la  rueda y la  otra a l e je  y 

tiene una palanca de accionamiento del embrague 62 con un 

20 cable (no se muestra), que se extiende basta e l tractor, 

con lo  que puede hacerse que a l e je  45 dé una media vuel­

ta cada vez que se t ir e  de la  cuerda.

Se provee un brazo 63 rígidamente fija d o  a l 

tubo 13 y dos brazos 64-64 montados giratoriamente en e l 

25 tubo 10. Una barra roscada 65 que tiene una horqu illa  66,

está pivotade a l  extremo lib re  de l miembro 63 como ae mues­

tra . los brazos 64 tienen <M%bus extremos lib rea  un moRén 67
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conectado operativamente a la manivela 60 como sigue: Un 

bloque 68 está montado giratoriamente sobre la  manivela 

60. Un perno roscado 69 que tiene una horquilla  70 está 

montado giratoriamente sobre e l  bloque 68 como se mtaea- 

5 tra  y roscado a un bloque horquillado 71 en su extremo

superior, n i miembro 71 está pivotado sobre un bloque 713, 

que está montado giratoriamente en un muñón 67, como se 

muestra.

ge provee un soporte 31 que p ivota sobre 

10 lo e  brazos 64 como se ilu s tra , teniendo e l  extremo superior 

forma de U para de este modo proporcionar espacio para lo s  

piñones 32 y 33. la  berra 65 está roscada en e l piñón 32 y 

e l miembro 31 este previsto de une proyección 34 a traváa 

de la  cual se extienda e l eje del piñón 33, teniendo al e je  

IB en su extramo anterior una junta universal 47.

Se verá as í que la  manivela 60 accionará 

para osc ila r e l tubo 10 sobra e l miembro de bastidor 25 

debido a la  conexión entre e l  perno 65, soporte 31 y piñón 

32 y que la  posición re la tiva  del brazo 63 con respecto a 

20 los  miembros 64, puede variarse girando e l piñón 33.

3n la  práctica se provee una cubierta en 

forma de U (no se muestra), que encaja sobre e l  extremo 

superior del miembro 31, a f in  de formar una caja de en­

grase para lo s  piñones. Se verá a s í que e l conjunto de 

25 discos puede elevarse o bajarse por medio del embrague 

de media vuelta  asociado con la  manivela 60 y  que la  po­

sic ión  re la t iv a  del conjunto de discos con respecto a la
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manivela 60, puede cambiarse girando la  conexión universal 

47. Un e je  73 está conectado a la  csnaxidn universal 47 y  

tiene en su extremo an terior un volante 59 colocado dentro

del alcance del conductor da! tractor para e l a juste oonve- 

5 nienta de la  profundidad arada por lo s  discos. Adyacente a 

en extremo fron ta l al eje 73 está provisto da un co jin ete

74 f i ja d o  a una barra da t iro  75.

la  bar3a de t iro  78 p ivota horizontalmente 

en au extremo posterior sobre e l soporte 26. Otra barra 

10 de t iro  76 pivota verticalm ente sobre una barra 77 que t i e ­

ne un numero de aberturas espaciadas 78. la  barra 77 pivo­

ta horizontalmente en sue extremos sobre e l tubo 10 por me­

dio de las  orejas 73-79 fija d a s  rígidamente a l tubo y por 

muñones como se ilu s tra , que se extienden libremente a 

15 traváa de,aberturas en estos míe abroa, estando soldados lo s  

extremos in ter io res  a la  barre 77 como se muestra.

ía  barra de t iro  76 está provista  de una ba­

rra de extensión fijada  a j ustiblemente a l miembro 77 como 

se ilu s tra . la s  barras 75 y 76 están fijad as  ajuatablemen- 

20 te juntas como en 100. Se verá a s í que e l  extremo anterior 

de 76 puede moverse a derecha o izquierda sobre la. bar3sa

75 y que al extremo posterior puede.moverse a derecha o a 

izquierda sobra e l  miembro 77. Rn e l  extremo anterior da la  

barra 76 se pivota verticalmente en su extremo posterior

25 un?' b ie la  101 como en 102 que tiene medios #n su extremo

anterior para conectarla a la  carra de t ir o  da un tractor. 

Una. barra corta 103 está fija d a  rígidamente a la  b ie la  101

9
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suyo extremo l ib ia  está conectado a l miembro 30 por medio 

de una barra 104. Esta barra lo  4 es da longitud ajustable 

como se ilu s tra . .Asi la  posición del accesorio da la  barya 

de t iro  del tractor y la  longitud de la  baria 104 determi­

narán la  d ir f ccién da movimiento de la  rueda 2? y el ajus­

te de las barras 7E y 76 determinará e l ángulo del basti­

dor 2E con ralacíén  a la  dirección da movimiento.

Haciende de nuevo referencia a la  figura 2, 

se observará que e l  miembro 41 tiene p a t illa s  separadas 

90-90 entre las cuales está situada una tuerca 91 sujeta 

de forma que no puede g ira r . Un soporte 92 está fijad o  

giratoriamente a l miembro 38 y se ev ita  que g ire  por medio 

de un perno 93 que se extiende en forma deslizante a trsr 

vás de una p a t i l la  94. 3# provee un volante 96 con un per­

no 96 que rosca en la  tuerca 91. 3e verá así que girando 

volante 95 puede elevarse c bajarse a l extremo poste­

r io r  del bastidor B. la  conexión de l volante 35 al miembro 

28 y soporte 26, es preferiblemente sim ilar a la  ccnaxián 

entre lo s  miembros 95 y 41, proveyendo a s í medios para e le ­

var o bajar e l  extramo fron ta l del miembro de bastidor 28.

Se verá nn*- se requiere muy poca enargía 

para elevar o bajar e l conjunto de discos, que la  mayor 

parta del peso d$l d ispositivo descanga en todo momento 

sobre la s  ruadas y que este p-sm actuará para mantener 

loa discos a una profundidad prádat&rmlnada. También se 

verá que s i un loo movimiento perdido entre e l bastidor 

gal d ispositivo y loa discos es en las  conexiones de les
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partes que se ilu stran  claramente en la  figu ra  5; que este 

moviralento perdido puede solo reuresentar un movimiento 

Y ertica l del conjunto da discos de manos de 6 mm.; que 

la s  conexiones entre e l  tubo lo  y la manivela 60 son d i- 

5 rectas y fu ertes, de modo que prácticamente no habrá es­

fuerzos de torsión  o fle x ió n  que afecten a la  posición de 

los  discos.

Se llama la  atención sobre e l hecho de que 

la  res istencia  a la  fle x ión  del bastidor 26 y del tubo 10, 

10 es muy grande y que a l  tubo le  r e s is t ir á  por completo lo s  

esfuerzos de torsión  y en v is ta  de la  conexión del extre­

mo posterior del miembro ds t ir o  76, actuará también para 

ev ita r la  fle x ión  del bastidor y de los  tubos, mientras 

están funcionando lo s  conjuntos. Quedará entendido que 

18 para los  tamaños menores a l  miembro 76 puede conectarse 

directamente a l bastidor suplementario B o a  las barras 

de bastidor suplementarias 67.

Quedará también entendido que lo s  discos 

pueden separarse más y montarse giratoriamente d ireeta- 

20 mente sobre e l tubo en vez de estar montados de modo que 

forman un conjunto de discos. SI d ispositivo es entoncas 

más sim ilar an funcionamiento a un arado de discos.

11 -
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I^s puntos de invención propia, no nueva, 

pexo no establecida, practicada n i divulgada en Rspaña, 

que se presentan para que sean objeto de esta  Patente de 

Introducción en España, por DD3Z años, eon lo e  sigu ientes:

i s .  -  Un arado del oaraoter deaorito que coa- 

prende un eje que forma un miembro de bastidor principal 

situado en ángulo con respecto a la dirección de movimien­

to, que tiene ruedas montadas en lo s  extremos fron ta l y pos­

te r io r  de dicho miembro de bastidor p rin c ipa l, un miembro 

que ara la  t ie r ra  montado en dicho miembro de bastidor prin­

c ipa l, comprendiendo un tubo que circunda giratoriamente 

dicho miembro de bastidor principa l esencialmente en toda 

la  longitud del mismo, discos espaciados que aran la  t ie ­

rra fijados  giratoriamente sobra dicho tubo y situados a 

una corta distancia detrás del mismo, medios controlados 

manualmente asociados con dicho castidor principa l y tubo, 

adaptados para determinar la  posición  v e r t ic a l de dichos 

discos, girando dicho tubo en dicho mi-i-mbro de bastidor 

p rin c ipa l, medios de t iro  conectados a l extremo fron ta l 

del miembro de bastidor p rincipa l y a l borde fron ta l de di­

cho tubo entre medias de los extremos del tubo, estando sus 

extremos fron ta les conectados ajuatablens-nts juntos, con lo  

que e l  ángulo de dicho bastidor principa l con re lac ión  a la  

dirección de movimiento puede ajustarse manualmente.

2B. -  Un arado según e l  punto 1 que inclu­

ye en dichos medios de t ir o  dos barras, una que está co-

-  12 -
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neotada en forma que g ira  horizontalmente en aa extremo 

pea te Pisa? en #1 extremo ante rior de dicho miembro de bas­

tido p principal y estando &l extremo posterior de la  

otra barra de t iro  conectada en for;m que g ira  heriRon- 

5 talmente an díoiío tubo, una unión de tipo que t i  ana an 

su extremo posterior una conexión g ira to r ia  vertícálm ente 

sobre e l extremo anterior de una de dichas barras de t ir o ,  

estando su extremo fron ta l adaptado para conectarse a la  

barra da t ir o  de un tra c to r , estando dicha rueda fron ta l 

10 montada en un eje g ira to r io  verticalm ente, una conexión 

de funcionamiento entre dicha unión da t iro  y dicho eje de 

rueda fron ta l, con lo  que le  posición de la  rueda fron ta l 

se determina por la posición da dicho enlace da t ír e .

3c. -  Un arado dal carácter descrito que 

15 comprende un eje que forma un miembro de bastidor princi­

pal y situado en ángulo con la dirección de movimiento 

y que tiene ruedas portadoras fijadas  a les  extremos ante­

r io r  y posterior del mismo, un conjunto para trabajar la  

t ie rra  montado en dicho bastidor p r in c ip a l, oomprendían- 

20 do un tubo que circunda giratoriamente dicho miembro de 

bastidor principal sus t ancialmanta an toda la  longitud 

del mismo, medios que -aran la. t ie rra  fija d os  espaciados 

a dicho tubo y colocados a una corta distancia datróa 

da l mismo, medios accionados manualmente adaptados pare da- 

25 tenninar la  posición v e r t ic a l  de lo s  medios de arar la

t ie r ra , girando dicho tubo sobra dicho miembro de bastidor 

p rin c ipa l, medios de t iro  conectados giratoriam ente, en

-  13 -
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relación  espaciada, a l extreme fren ta l de dicho miembro de 

bastidor principal y a dicho tubo, #ntre sus extremos.

4a. -  Un arado de discos del carácter des­

cr ito  que comprende un e je  que forma un miembro de basti- 

8 dor princ ipa l situado en ángulo con la  d irección de movi­

miento y que tianR una rueda portadera y guiadora montada 

en e l extramo anterior del mismo, otro bastidor f i ja d o  a l 

extramo nosterícr de dicho 'bastidor principa l y situado 

generalmente en la dirección de movimiento, ruadas pórta­

lo  doras montadas en los extremos fron ta l y posterior de di­

cho bastidor, un bastidor de conjunto montado en dicho 

miembro de bastidor p rinc ipa l, comprendiendo un tubo mon­

tado giratoriamente sobre e l miembro de bastidor principa l 

y circundando a l mismo sustancislmente #n toda su longitud 

18 y qu? tiene fija d o  un número de brazos aspo ciado:* que se

extiendan hacia atrás, un conjunto de discos montado g ira ­

toriamente ?n loa extremos posteriores de di dios brazos, una 

barra de t ir o  conectada #n forma que g ira  horizontalmante 

en e l  extremo fron ta l de dicho bastidor p rin c ipa l, otra ba- 

20 ira  de t ir o  conectada en íorjna que g ire  horisontalmente con 

respecto a dicho tubo a una distancia del extremo fron ta l 

del mismo, convergiendo dichas barras de t iro  hacia adelan­

te y estando fija d a s  ajestablemente juntas, una unión de 

t ir o  fija d a  para g irar vertacalmante, a l extremo fron ta l de 

25 una de dichas barras de t ir o  y adaptada en su extremo fron­

ta l para unirse a un tractor y que tiene conexiones de fun­

cionamiento con dicha ruada fron ta l, con lo  que la  dirección

14 -
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d# dicha rueda fron ta l se determina por dicho enlace de 

t ir o ,  un embrague de media vuelta para elevación mecáni­

ca, asociado ocn la  rueda fron ta l da dicho o tro  bastidor 

y que tiene una conexión, controlada manualmente , a dicho 

tubo y medios por los  cuales loa  discos pueden elevarse o 

bajarse por medio da dicho elevador mecánico y de dichos 

medica controlados manualmente, independientemente.

5&. -  Un arado de discos.

Tal y como se ha descrito en la  Memoria 

que antecede, representado en los dibujos que se acompar- 

ñan y con los fin es que se han especificado.

Ssta Memoria consta de quince hojas escri­

tas por una sola cara.

Madrid,
?-1pDtC-. 19b2

^8pte, de Etzabüí'h
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