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Bste invento se r e f ie r e  a un nuevo método 

de formar una interconexión d# pivstamíento entra elementos 

metálicos articuladamente relacionados y, mas particularmen­

te , a un nuevo método de reunir la s  partes de un cursor para



cierres  da cremallera. 206542
Bn a l tipo denominado "reve rs ib le " de cursor 

psra c ierres  de cremallera, ta l  como se describe, por ejem­

p lo , en la  patente norteamericana número 2.495.176, le s  

5 miembros da guía o a las están Inter ceneotados en un extremo 

por un p ivo te , de modo que pueden separarse oscilándolos 

para zafar por completo los  ganchos o elementos del cursor, 

y puedan aplicarse de nuevo en una posición relativamente 

invertida con e llo s . Normalmente, lo s  miembros de guía son 

10 mantenidos sn relación  sustancialments paralela por medios 

que puedan cooperar con @1 asidero de tracción  del cursor, 

comprendiendo usualmsnte ta les  medios aberturas alineadas 

en patas machihembradas mutuamente aplicadas sobre lo s  dos 

miembros, que rae iban ejes cortos separables o espigas so- 

15 bre e l asidero del cursor. Cuando e l  asidero es llevado a 

una posición dada, unos medios de leva cooperantes entien­

dan la s  espigas del asidero en medida su fic iente para so ltar 

la  peta macho, de modo que lo s  miembros ds guía pueden ser 

separados por oscilación .

20 la  conexión articulada entre lo s  miembros

de guía ha sido dada hasta ahora formando una pata macho que 

sobresale de uno de la s  miembros y que puede aplicarse entre 

patas hembra separadas del otro miembro, la s  tres patas sa­

tín  formadas con agujaros que están alineados, ouando lo s  

25 miembros están debidamente reunidos, para re c ib ir  una espiga 

de f i ja c ió n  qug puede proveerse entonces de cabeza para 

impedir e l desplazamiento. Debido a las pequeñas dimensiones
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qua entran en juego, se expedientan d ificu ltades en la  

a lineación de loa agujeros y an al montaje en e llo s  da la  

espiga, aumentando así indebidamente e l tiempo y e l coato 

de la  operación da montaje.

5 l&s acuerdo con e l  presenta invento, estas

d ificu ltades ae ev itan  formando e l p ivo te  da placas metá­

lic a s  parcialmente desplazadas de las patas hembra dentro 

de una abertura de la  pata, macho, efectuándose e l despla­

zamiento en una forma nueva, con lo  cual loa dos miembros 

10 de guía están interccna otados articuladamente de modo per­

manente .

Para comprender e l  matodo del invento, se 

hara referencia  a la  sigu iente descripción de una aplica­

ción típ ica  del mismo que se ilu s tra  en loa dibujos anejos, 

15 en los cuales?

la  figura 1 es un alzado la te ra l de lo s  dos 

miembros de guía de un cursor revers ib le  antes del montaje;

la  figu ra  2 es una v is ta  sim ilar de loa  

miembros cuando a$ reúnen antes da la  formación de la  co- 

20 nexion articu lada;

laa  figuras 3 y 4 son v is tas  en planta de 

loa miembros macho- y hembra, respectivamente;

la  figura 5 es una v is ta  en planta de loa  

dos miembros reunidos, pero antes de la  formación de la  

25 articu lación ;

la  figura 6 es una v is ta  un corte transver­

sal por la  lín ea  6-6 de la figura 5, ilustrando las  partes

6^
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justam-nte antes de la  Aarma cien de la  ar t iou laclon ;

la  figo^a 7 as un& v is ta  por la  línea  6-6 

de la  figura 5 a l terminarse la  formaclon de la  articu lación

y
5 la  figu ra  8 as una v ís ta  en coy te de la  ar-

t i  culacián terminada.

í3on #1 f in  de day un ejemplo espec ífico  de 

ana aplicación del método del invento, el invente se das- 

c r io ira  aplicado a la  articu lación  mutua da lo s  miembros 

10 de guía o alas de un cuy soy revers ib le , sin embargo, daba 

entenderse que e l  invento es ae ap licab ílidad  general en 

la  interconexión articulada de miembros m etálicos, y no 

queda lim itado a l montaje de ta les cursores.

Oon refár^noia a las figuras 1 a 5 de los  

1S dibujes, sa ilu s tra  un cursor revers ib le  que incluye un 

miembyo macho o ala lo  y un miembro hembra o a la  20. El 

miembro lo  incluye una parad 4= parcialmente lim itada por 

alas 12 para formar un; canal en forma de Y para a l paso 

de lo s  alementes separa cías del c iarre de cremallera a 

20 travos del cursor. Un apoyo 13 suatañetalmente triangular

sobresala desde la  parad l l  junto a la  extremidad divergen, 

te del miembro, teniendo ai apoyo 13 una su perfic ie  p la ­

na Id  para una fina lidad  que se describ irá . Una pata 15 

sobresale hacía ítra a  y hacia afuera del apoyo 13, teniendo 

25 una abertura 16 dispuesta hacia atras y ur^ abertura 17 

dispuesta hacia afuera. El borde ex terio r de la  pata 18 

asta estrechado, como en 18, pera una finalidad que se
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explicara. 206542
31 mi^mbro hembra ¿o ¡̂ s sinülar en su con**

6

10

15

30

torno a¿. miwabr o macho lo ,  ts n i ende una pared plana 31 

parcialmente lim itada por las alas 32 y una. superficie 

plana 24 dispuesta para ? pitearse a la  superfic ie 14 para 

mantener a los miembros lo y 20 normalmente en pa ra le lis ­

mo ocn la s  alas 12 y 22 en relación  espaciada sustancial­

mente para le la . Un par de petas lateralmente espaciadas 

25 sobresalen v e r t i  cálmente en direcciones opuestas desde 

la  pared 21, estando indicadas en 25a y 25b la s  respecti­

vas porción?e opuestas de la s  mismas, estando las paredes 

in te r io res  de las patas 25 suficientemente espaciadas para 

rec ib ir  entre e l la s  a la  pata 15. la s  porciones 25a de las  

patas tienen paredes paralelas mientras que las porciones 

25b tienen paredes in terio res  an alineación  con la s  ae la s  

porciones 25a de las patas, mientras que sus paredes exte­

r io res  están inclinadas para formar su perfic ies  de leva  

25c para una fina lidad  que se explicará luego. Justamente 

delante de la s  porciones 25a de la s  patas, la  pared 21 

tiene patas espadadas lateralmente 23, que sobresalen 

hacia afuera, teniendo cada una un rebajo 26 en forma de U 

que puede ser alineado con la  abertura 17 cuando están reu­

nidos lo a  miembros lo  y 20.

paralelismo, con la  pata 15 cogida entre la s  caras in te r io ­

res o paredes de las porciones da pata 25a y 35b da las 

patas 25, y con la  superfic ie  24 aplicándose a la  superfic ie

Cuando lo s  dos miembros están montados #n
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14, le a  alas 12 y 22 están a apa ciadas paga la jas pasas 

la s  tisaa dal ciarrs la cremallera. Como comprenderán los  

técnicos, le s  dientes da un cí#rr# cerrado son desaplica­

dos a medida que pasan desde s i pasaje 31 del tronco a 

8 lo s  pasajes 32, 32 de las  lamas, a cada lado del apoyo 13, 

y sen aplicados de nuevo hachándolos pasar desde lo s  pa­

sajes 32 de las lamas a l paso 31 del tronco. la s  ranuras 

26 an forma de U y la  abertura 2? reciban lo s  muñones o 

espigas da un aal&sxo (no representado}, cuyas espigas 

10 son separadas en medida su fic ien te  cuando e l  asidero, que 

está hecho de metal e lá s t ico , es formado sobre la  superfi­

cie estrechada 18 para entrar en le  abertura 17, taniendo 

el asidero superficies que comparan con la s  superfic ies 

de leva 25c para determinar e l  ensanchamiento de la s  eapi- 

15 gas íu#ra da la  aoartura 17, para perm itir da este, modo

un movimiento de pivotamianto y un ansanchamiento a la  re­

lación  angular de los miembros 10 y 20, de acuerdo con la  

ilu strac ión  da la  patente norteamericana Humare 2.495,176, 

antis citada.

20 la  conexión articulada de acuerdo con e l

invento, está formada como se representa la s  figuras 

6 y 7. Se observará que las porciones de pata 25a son lis a s , 

no teniendo aberturas alineables con la  ab&rtura 16 de la  

macho 15. Jen las  partes reunidas como en lea  figuras 2 y 

25 5, un par de punzones 30 están dispuestos a cada lado da las

porciones de pata 25a en allusacien  a x il con la  abertura 

16. Jada punzón tiene un pequeño sa lien te  35 cuyo diámetro
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es menor qu  ̂ s i d$: la  abaBtura 16 y cuya longitud as joas— 

ñor que Al gxaeao da las porciones de pata 25a.

Cuando los sal lentas 35 son forzados contra 

las  por oiones d& pata 25 a, al metal da sata a últimas en 

5 alineación  con los  punzones es desplazado hacia dentro.

¡natal desplazado tiendo a ensancharse en todas d ile c ­

ciones en una especia da afecto da sata. 'Como 1 a ab ex ta­

pa 16 ofrece la  mínima res istencia  a l movimiento, a l metal 

que se ensancha entra an la  abertura, extendí ando s a sebxa 

10 toda e l área da la  seccián da esta ultima.

Con al movimiento continuado del punzón y 

la  presión resultante, la carga unítaxia sobre #1 metal 

desplazado xasulta mayox que e l  esfuerzo da xotuxa. Esto 

foxma placas 36 separadas da le s  porciones de pata 25a y 

15 constituyendo cada una un cilindro 37 firmemente ajustado 

en la  abertura 16 y coronado por una cabeza tronco-cónica 

36 asentada en un rebajo de forma correspondiente de la  

su perfic ie  in te r io r  de cada porción de pata 25a. los  punzo­

nes 3o son retirados entonces, dejando aberturas 34 de ma- 

20 ñor diámetro que la  abertura 16 y c ilin dres 37. por consi­

guiente, la s  placas 36 no pueden sa lirse  a través de las 

aberturas 34, y se rfactúa una interconexión articulada 

permanente da le s  miembros 10 y 20.

áun cuando se ha mostrado y descrito un*3 raa- 

25 liza c io n  espec ífica  del invento, en d e ta lle , para ilu s tra r 

una aplicación de sua princ ip ios , deberá entenderse que #1 

invento puede rea liza res de otros modos sin  apartarse por
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e llo  da ta les princip ios.

Bsta so lic itu d  qu corresponde a la  pre­

sentada en los  Estados Unidos e l 1 de Diciembre de 1951, 

con e l numero 25 9.362, se acoge a loa  M n afic ios del ar- 

6 tícu le  51 del vigente Estatuto sobre propiedad Industria l.

- O  -  N U* T! ^ -  O -

lo s  puntos de invención propia y nueva que 

se presentan para que sean objeto de esta Patente de In­

vención en g apaña, por VEINTE años, son los siguiente a:

10 la .  -  n i método de formar una ín ter conexión

articulada entre un par de miembros hechos de metal Refor­

mable que comprende formar una pata macho sa lien te , provis­

ta de abertura, en un miembro; formar un par de patas hem­

bra lateralmente espaciadas en e l otra mígmbro dispuesta a 

15 para rec ib ir  y coger dicha pata mache; insertar la  pata

macho entra la s  patea hembra; y aplicar presión a las su­

p e r fic ie s  exteriores da las  patas hembra en a lineación  con 

dicha í bertura. para desplazar metal desde dichas patas 

hembra dentro de dicha abertura.

SO &s. -  IKL método d  ̂ formar una interconexión

articulada entre un par de miembros hechos de metal defor-
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mable, que comprende formar una pata macho sa llan te , p ie- 

v is ta  da una abertura, en un miembro; formar un par da 

petas hembra lateralmente espaciadas en a l otro miañoro 

dispuestas pala rec ib ir  y coger dicha pata mache; insertar 

le. pata macho $ntrs las petas hembra; aplicax presión a las 

sopsxüciss exteriores 5.6 las patas hembra en alineación con 

dicha abertura y sobre una supsxficis menox que s í  órea de 

sección transversal de dicha abertura paxa desplazar metal 

dasdQ dichas patas hembxa dentro de dicha abertura; y con­

tinuar la  aplicación  da la  presión hasta que $1 metal des­

plazado asa oaxtado de laa patas hembxa,

3^. - iil método de formar una interconexión 

articulada entre un pax da miembros hechos da metal defor- 

mabla, que comprende formar una pata macho, sa lían te, mo­

v ía te  de una abertura, en un miembro: formar un pax da pa­

tea hembxa lateralmente esjiaciadas en el otxo miembro, d is­

puestas para re c ib ir  y cagar dicha pata macho; insextax la  

pata macho entre las petas hembxa, aplicax presión a las 

su perfic ies  ex terio res  da las patas hembra an alineación 

con dicha abertura y sobre una su perfic ie  menor que e l 

área de secoión transversal de dicha abertura para despla­

zar metal hacia adentro y lateralmente desde dichas patas 

hembra dentro de dicha abertura; y continuar la  aplicación 

de la  presión hasta que el metal desplazado s ea cortado de 

las patas hembra para formar c ilin d res  an la  abertura, cada 

uno de e llo s  coronado por una cabeza tronce cónica asentada 

en un rebajo troncocónico de la  su perfic ie  in te r io r  de cada
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4S. — 31 m̂ t efe fcrrtiar una int^?r conexión 

articulada cutre un per de alas dg guía de un cursor sepa­

rable de c ierre  de cíe na 11 era que oemprende formar un ala 

con una sola pata macho que sobrásale da su pared y que 

tiene una abertura; formar Ja otra ala con un par de patas 

hembra lateralmente especiadas que sobresalen de su parad, 

atanco a l espaciamisnto súbatenoialmBnte igual a l grueso 

de la  pata macho entre les  patas hembra; y ap lica r presión 

a la s  su perfic ies exterioras de las patas hembra en a l i ­

neación con dicha abertura para desplazar metal de dichas 

patas hembra dentro de dicha abertura.

53. -  BU método de formar una intercone­

xión articulada entre un par da alas de guía de un curse.y

separable 'de c ierre  de cremallera que comprende formar 

un ala. con una sola pata macho que sobresale óe su pared 

y que tiene une abertura; formar la  otra ala con un par de 

patas hemora lateralmente especiadas que sobresalen de su 

pared, siendo %l aspaciemianta substancial^nte igual a l 

grueso de le  pata macho; reunir las  alas con le. peta ca­

cho entre las patas hembra; ap licar presión a la s  super­

f ic ie s  ex teriores de la s  petas hembra en alineación con 

dicha abertura y sobr^ un área menor que la su perfic ie  

de seco ron transversal de dicha abertura para desplazar 

metal desde dichas patas hembra dentro de dicha abertura; 

y continuar le. ap licación  de la  presión hasta que e l  me­

ta l desplazado sea cortado da las patas hembra.
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6S. -  E l método A# formar una interconexión 

articulada entra un par de alas de guía de un cursor sepa­

rab le da cierre d# cremallera que comprende formar un a la  

con una sola pata macho que sobresale da su pared y que 

8 tiene una. abertura; formar la  otra ala con un par de patas 

hembra lateralmente espaciadas que sobresalen de su pared, 

siendo el espaeiamiento substancialmente igual a l grueso 

de la  pata macho; reunir las alas con la  pata macho entre 

le s  patas hembra; ap lica r presión a la s  su perfic ies  exte- 

3-0 r ie re s  ds las patas hembra en al inga o ion dicha abertura 

y sobre un área monor que la  superfic ie  de sección trans­

versa l de dicha abertura; y continuar la  ap licación  de 

la  presión hasta que e l  metal desplazado sea cortado de 

las  patas hembra para formar cilindros en la  abertura cada 

3-5 uno de e llo s  coronado per una cabeza troncooónica asenta­

da en un rebajo tro neo cónico en la  su perfic ie  in te r io r  de 

cada pata hembra.

7s. -  El método de formar una interconexión 

articulada #ntre un par de alas de guía de un cursor sapa- 

*0 rabia de c ierra  de cremallera que comprende formar un a la  

con una solé pata macho que sobresale de su pared junte a 

un extremo y que tiene una abertura; formar la  otra  a la con 

un par da patas hembra lateralmente espaciadas que sobre­

salen d# su pared junto a un extremo, siendo e l espacia- 

mi en to substanoialmente igual a l  grueso de la  pata macho; 

Yaunir las  a las con 1a, pata macho entre las patas hembra;
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aplicar presión a las superficies exteriores de las  patas 

hembra en alineación con dicha abortara y sobre ana super­

fic ie  morar que e l  área de la  sección transversa de dicha 

abortara para desplazar metal desde úichas patas hembra 

dentro de dicha abortara y continaar la  aplicación de le  

presión hasta que el metal desplazado sea cortado de las  

patas hembra.

8s. -  En método de formar ana interconexión

articulada entre un par de miembros metálicos.

Tal y como se ha descrito en la  Memoria ^ae 

antecede, representado en el dibajo que se acompaña y con 

los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de doce hojas escritas 

por ana acia cara.

Madrid, **2 M4R, ?95á
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