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MáHORtA DciSÜRIK'ITA

para  s o l i c i t a r

P A T E N T E  D E I N V E N C I O N

en

E S P A Ñ A  

por Y 3INTE añas

a  nombre de 3 0 0 .  0011 . ADRIANO GARDE1ÍA & F . l l O ,  en tid ad  

i t a l i a n a ,  e s t a b l e c i d a  en P ia z z a  d e l ia  V i t t o r i a  n . l l ,  

Genova, I t a l i a ,  p o r :

"UN DISPOSITIVO D3 CARGA AUTOMATICA DE 1A 

1ANZ ADERA P ^ A  TRIARES AUTaiATIJOS".

-  0  -  0  -  f C -  0 -  0 -  0 -

31 in v en to  p reaan tad o  t r a t a  de t a l a r a s  a u to ­

m á tico s  y  e n  p a r t i c u l a r  de a q u e l lo s  en l o e  que l a  c a n i l l e  

de trama es un c a r í a t e  -re tram a, o c a n i l l a  m a ciza ,  cuya 

lo n g i t u d  disminuye a medida que e l  h i l o  de trama se  devana
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de a l i a .

En t a la b a s  da eata  t i p o ,  l a  la n z a d era  a r a  c a r ­

gada h ab itu a lm en te  después ¿ a l  agotam iento  t o t a l  de l a  ca­

n i l l a ,  de manera que e l  h i l e  da trama in s e r ta d o  durante l a  

u lt im a  pasada e r a  gen eralm ente  mas c o r to  que l a  ca la d a  

(ancho de l a  u rd im b re) .  E s ta  trama incom pleta  c o n s t i t u í a  un 

s e r i o  d e fe c to  an  s i  t e j i d o ,  e n  p a r t i c u l a r  e n  l a  t e je d u r í a  

de y u t e ,  cáñamo, l i n o  y p ro d u cto s  s i m i l a r e s .

Oon e l  f i n  da p a l i a r  e l  in co n v e n ie n te  a n te s  

c i t a d o ,  ae han p ro p u esto  ca rg a d o res  de c a n i l l a s  a u to m áti­

cos que operan a n te a  d e l  agotam iento  t o t a l  del h i l o  en  l a  

la n z a d e r a ,  cuando #1 r e s t o  de l a  c a n i l l a  queda red u cid o  a 

una lo n g itu d  mínima, io s  p ro ce d im ien to s  de e s t e  t i p o  ya 

conocidos c o r ta n  e l  h i l o  de trame e n t r e  e l  o j e t e  de l a  

la n z a d era  y e l  t e j i d o ,  q u ita n  e l  r e s t e  da l a  c a n i l l a  de 

l a  la n z a d era  y hacen  que l a  la n z a d e ra  v a c ía  r e c o r r a  una 

O v a r i a s  v e c e s  l a  ca lad a  a n t^ s  3a qua una nueva c a n i l l a  

sea  in tro d u c id a  en e l l a .  E l  in c o n v e n ie n te  p r i n c i p a l  de 

e s te  pro ced im ien to  r e s id e  en a l  hecho de que l a  la n z a d era  

a t r a v i e s a  v a c ía  v a r ia s  veces l a  c a la d a ,  tiempo durante e l  

oual e s  n e c e s a r io  p arar  e l  a p ro v is io n a m ie n to  de l a  urdim­

bre y h a c e r  o ssar l a  a c c i ó n  d e l p a ra - t ra m a s .

El p r e s e n ta  invento  e l im in a  l o s  incon v en ien ­

t e s  mencionados a n te r io rm e n ta  aportando un sis tem a de 

a p ro v is io n a m ie n to  au to m ático  de c a n i l l a  qué in tro d u ce  e n  

l a  la n z a d e ra  una c a n i l l a  l l e n a  en s u s t i t u c i ó n  de l a  que se 

ha agotado s i n  ¿ a j a r  en l a  urdimbre una lo n g itu d  de trama
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i n s u f i c i e n t e  e v ita n d o  siempre que l a  lan zad era  pasa una s o la  

vaz en  v a c io .  A cada paso de 3s la n z a d era  por l a  ca lad a  e s  

in se r ta d o  un h i lo  de tram a. No e-c n e c e s a r io  p a r a ? ,  n i  s i ­

q u ie ra  durante un breve i n s t a n t e ,  ninguna p a r te  del t e l a r .

R1 s is tem a de ap ro v is io n a m ie n to  au to m ático  

de l a s  c a n i l l e s ,  según e l  in v e n to ,  comprende un s is te m a  de 

carga para l a  in t r o d u c c ió n  e n  l a  la n z a d era  de c a n i l l a s  nue­

vas ( l l e n a s ) ,  p u lsa d o r  de c a n i l l a  que d e t e c t a  e l  a c o r t a ­

miento de l a  c a n i l l a  de trama a una lo n g itu d  mínima prede­

term inada, un s is tem a p ara  q u i t a r  e l  r e a t o  de l a  c a n i l l a  

de trama da l a  la n z a d e ra  ( s is te m a  de e x t r a c c i ó n ) ,  un s i s ­

tema de secc io n ad o  del h i l o  da trama y e s t á  c a r a c t e r iz a d o  

por e l  hecho de que l e s  s is te m a s  de e x t r a c c i ó n  y de s e c c i o ­

nado e s t á n  in s t a la d o s  en e l  mismo lad o  d el t e l a r  f r e n t e  a 

l a  c a ja  de l a  lan zad era  c o rre s p o n d ie n te  a l  b a tá n ,  y actuando 

en con ju nto  a n te  todo, para e x t r a e r  lo e  r e s t o s  de l a  c a n i­

l l a  de trame de l a  lan zad era  y  para c o r ta r  inmediatamente 

después ^1 h i l o  ge trama e n t r e  3a lan zad era  y  e l  r e s t o  de l a  

c a n i l l a  que se  ha e x tr a íd o .T o d a s  "'-atas o p e ra c io n e s  se r e a l i z a n  

en un so lo  movimiento de id a - v u e l t a  del b a tá n  y dejando siem­

pre e n  l a  la n z a d era  un h i l o  de trama de lo n g itu d  s u f i c i e n ­

te  para  i n s e r t a r  por e l  paso s ig u ie n t e  de l a  la n z a d e ra  por 

l a  calada un h i l o  de trama completo y dejando s a l i r  una 

la n z a d e ra  completamente va.cía¿en,;.e l extrem o ..del., t e l a r  

opuesto  a aq u el en e l  que s e  produce l a  e x t r a c c i ó n  de l a  

c a n i l l a  y e l  seccionad o  del h i l o .

l a s  c a r a c t e r í s t i c a s  y v e n t a ja s  p r i n c i p a l e s

3 -
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d e l d i s p o s i t i v o  p resen tad o  por e l  in v en to  s u r g ir á n  de l a  

d e s c r ip c ió n  de una r e a l i z a c i ó n  exp u esta  como e jem plo  e n  

l o s  d ib u jo s  a d ju n t o s ,  e n  l o s  q ue:

l a  f ig u r a  l e s  ura v i s t a  en p la n ta  del a n te -  

5 pecho y del b a tá n  de un t e l a r  equipado con e l  d i s p o s i t iv o  

d e s c r i t o  p o r <?1 in v e n to .

l a  f ig u ra  2 es  una v i s t a  en p la n ta  con co rte  

p a r c i a l ,  del s is te m a  de a l im e n t a c ió n  de l a s  c a n i l l a s  y del 

pulsador de c a n i l l a  en l a  p o s ic ió n  que ocupan con una. nueva 

10 c a n i l l a ,  y e l  b a tá n  en p e d ic ió n  t r a s e r a .

l a  f ig u r a  3 m uestra en p la n ta  y a mayor a s e a -  

l a  e l  pulsador d# c a n i l l a  en l a  p o s i c ió n  que oeapa cuando 

l a  c a n i l l a  e s t á  c a s i  agotada y cuando e l  b a tá n  e s t á  en po­

s i c i ó n  d e la n t e r a .

15 l a  f ig u r a  4 e s  una v i s t a  g e n e r a l  en p la n ta  del

d i s p o s i t i v o  da e x t r a c c ió n  d^l r e s t o  de l a  c a n i l l a  y de s e c c i o ­

nado d el h i l o  de tram a.

l a  f ig u r a  R es un alzado del d i s p o s i t i v o  de 

a x t r a c o ió n  del r e s t o  o# l a  c a n i l l a  v i s t o  según l a  l í n e a  

30 V-V de l a  f ig u r a  4 ,

l a  f ig u r a  6 e s  ur c o r te  según la  l ín e a  V I-V I

de l a  f ig u r a  4 .

l a  f ig u ra  7 e s  un c o r te  d e l b atán  según la  

l ín e a  V II-V II de la  f ig u ra  6.
25 l a s  f i g u r a s  6 y 9 son v i s t a s  d e t a l la d a s  del

e x t r a c t o r  de c a n i l l a s  en  dos p o s ic io n e s  de fu n cio n am ien to  

d i f e r e n t e s .
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í e s  f ig u r a s  1 0 1 11  y  12  m u estran  en  p l a n t a ,  

con c o r te  p a r c i a l  a l  funcionam iento  ¿a  l a  e x t r a c c ió n  da 

c a n i l l a  a .

l a s  f i g u r a s  13 y 14  acn dea v i s t a s  s i m i l a ­

r e s  a l a s  p re se n ta d a s  en l a  f ig u r a  6 con l a s  t i j e r a s  de 

c o r te  del h i l e  de trama g ir a d a s  90^ y a b a t id a s  sobre a l  

p lano d e l  d ib u jo .

l a s  f ig u r a s  12 y 16 m uestran  en  a lzado s e ­

gún l a s  l í n e a s  XV-XV y XV I-XV I, re s p e c t iv a m e n te ,  da l a  f i ­

gura 2 a l  mecanismo da c o n t r o l  de l a  a l im e n ta c ió n  da l a s  

c a n i l l a s .

l a  f ig u r a  17 muestra en p la n ta  e l  mecanismo 

da bloqueo d e l  p u lsad o r de c a n i l l a .

l a s  f i g u r a s  16 y 19  son dos v i s t a s  e n  a lzado  

con p a r t a s  e n  c o r te  según l a s  l í n e a s  X V II I  y X3X, r e s p e c t i ­

vamente , de l a  f ig u r a  1 7 .

án lo  que se r e f i e r e  a l a  f ig u r a  1 , 1  y 2 

in d ic a n  re sp ec tiv a m e n te  e l  b a tá n  y a l  antepecho d e l  t e l a r . A  un 

lad o  del antep echo 2 ,  ju n to  a l a  c a ja  101 d e l  b a t á n ,  e s t á n  

ad ap tad o s, un mecanismo da a l im e n t a c ió n  de c a n i l l a s  3 y un 

p u lsa d o r  de c a n i l l a  indicado por e l  p i s t ó n  buzo 4 .

gn e l  lado opuesto  d e l  antepecho 2 ,  f r e n t e  

a l a  o a je  201 d e l b a ta n  1 e s tá n  c o lo c a d o s :

un mecanismo 7 pare  l a  e x t r a c c i ó n  d e l r e s t o  

106  de la  c a n i l l a  de trama fu ere  de l e  lan zad era  5 ,  y un 

mecanismo 8 ,  generalm ente  une h o ja  de t i j e r a  o ú t i l  s i m i l a r ,  

para c o r ta r  e l  h i l o  de trama B en un punto s itu a d o  e n tr e  e l
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T esto  de l a  o a n i l l a  106  y l a  la n z a d e ra  5 .

31 p r in c ip io  p a r t i c u l a r  del p ro ced im ien to  

presen tad o  por e l  in v en to  e s  e l  s i g u i e n t e :

Guando l a  longitu o . del h i l o  de l a  c a n i l l a  

5 de trame queda reducida a una lo n g itu d  mínima p re d e te rm i­

nada, e l  p u lsad o r de c a n i l l a  4 a c tú a  a  un golpe determ i­

nado del b a ta n  1 ,  durante e l  cu al l a  la n z a d e ra  6 se h a l l a  

en la  ca ja  l o l  en e l  lado d el t e l a r  e n  e l  que son cargadas 

l a s  c a n i l l a s .  .31 mencionado pu lsad or de c a n i l l a  4 pone a s í  

10  en p o s ic ió n  de funcionam iento  e l  mecanismo de e x t r a c c i ó n  7

y e l  mecanismo de c o r t e  de h i l o  de trama 6 .  3n  e l  golpe 

s i g u i e n t e ,  m ie n tra s  l e  la n z a d era  h a l la  e n  l a  c a ja  2 0 1 ,  

en e l  lado opuesto  Reí b a ta n ,  e l  mecanismo de e x t r a c c i ó n  

7 a c tú a  y coge y e x p u lsa  e l  r e s t o  de c a n i l l a  106  de l a  l a n -  

1S zadera 5 y hecha e s t e  r e s to  e n  una c a ja  c o le c t o r a  9 .

Isl mismo tiempo o a co n t in u a c ió n  de e s t a  

o p e ra c ió n  l a  h o ja  de l a  t i j e r a  8 c o r ta  e l  h i l o  de trama 3 

en un punto s itu ad o  e n tr a  e l  r e s t o  de c a n i l l a  10 6  e x t r a íd o  

y l a  la n z a d e ra  6 , '  dejando de e s ta  forma e n  e s t a  ú lt im a ,

30 enhebrado en su h o j a l ,  un h i l o  de trama de una lo n g itu d

por l o  menos ig u a l  a  l a  anchura de l a  c a la d a ,  o por l e  me­

nos s u f i c i e n t e  p ara  que, a l  golpe s i g u i e n t e ,  l a  la n z a d e r a ,  

aunque d e s p r o v is ta  de c a n i l l a ,  pueda i n s e r t a r  en  l a  urdim­

b re  una lo n g itu d  de trama com pleta , a n t e s  de l l e g a r  comple- 

25 tam ente s i n  h i l o  a l a  o a ja  101 d e l lado del t e l a r  donde se

e f e c t ú a  l a  carga de c a n i l l a s .  3n e l  golpe s i g u i e n t e ,  e l  me­

canismo de a l im a n ta c ió n  o cargador 3 opera e in tro d u c e  en

6
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l a  la n z a d e ra  una nueva c a n i l l a .  f s i  e l  c i c l o  de carga de l a  

la n z a d e ra  se ha r e a l iz a d o  a i n  que haya tenid o lu g a r  una ao la  

pasada de l a  lan zad era  en  v a c ío  y s i n  que una so la  p a r te  del 

t e l a r  haya sido p arad a .

eador de c a n i l l a  e s p e c i a l  p re sen tad o  por e l  in v e n to .  Ra s e n ­

s i b l e  a l a  lo n g itu d  de l a  c a n i l l a  de trama 6 en  e l  i n t e r i o r  

de l a  la n z a d e ra  5 .  Sobre a l  antepecho 3 e s t a  montado e l  p u l­

sador de c a n i l l a  4 en una c o rre d e ra  p e rp e n d ic u la r  a l  b a tán  

1  y empujado h a c ia  e s t e  por un r e s o r t e  1 1 . E l  pu lsad or de 

c a n i l l a  4 l l e v a  un d ie n te  1 0 4  que e s t á  generalm ente e n c a ja ­

do en  una muesca 1 1 2  de un p i s t ó n  13  f i j a d o  a l a  v a r i l l a  13  

y empujado con a s t a  v a r i l l a  en l a  d i r e c c i ó n  de l a  f l e c h a  A por 

un r e s o r t e  14  ( f ig u r a  3 ) .  A cada golpe d e l b a tá n  1 e l  pulsador 

de c a n i l l a  4 e s  in tro d u cid o  e n  Ir- c a ja  l o l  por e l  o r i f i c i o  

115 de l a  pared d e la n te r a  1 6 .  En l e  p a r te  d e la n te ra  de l a  

la n z a d e ra  5 hay un o r i f i c i o ,  de t a l  modo que e n  uno da cada 

dos g o lp es  e l  p u lsad o r  d# c a n i l l a  p e n e tra  p a rc ia lm e n te  en  

l a  la n z a d e ra  5 y ae h a l l a  d e la n te  de una pequeña p la c a  310 

s u je t a  por lo  nanos por un brazo e l á s t i c o  l o n g i t u d in a l  lo 
in s ta la d o  en l a  la n z a d era  co n tra  au pared p o s t e r i o r  donde 

e s t a  s u je t o  por 110  en co rresp o n d en cia  con su lad o  o p u esto .

se  de l a  pared de l a  la n z a d e ra  por su e l a s t i c i d a d  p ro p ia  y 

& l l e v a r  l a  p la c a  810 a una p o s ic ió n  avanzada en  l a  que 

pueda apoyarse  c o n tra  e l  p u lsad o r  de c a n i l l a  4 .

3n l a s  f i g u r a s  2 y 3 e s t á  re p re se n ta d o  e l  p u l-

E l  brazo (o l o s  b ra z o s)  10  t ie n d e n  a s e p a r a r -

guando e s  in tro d u c id a  una nueva c a n i l l a  l l e -

7 -
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na. en l e  la n z a d e ra  E , e l  brazo lo  * s empujado co n tra  l a  

pared t r a s e r a  de l a  la n z a d era  y mantenido en e s t a  p o s ic ió n  

por l a  f r i c c i ó n  e x i s t e n t e  e n t r e  l a  c a n i l l a  6 y l a a  p ared es  

de l a  la n z a d e r a ,  l a  p la c a  a lo  e s  a s í  mantenida h a c ia  a t r á s  

5 y no pueda a p o y a rs e ,  durante l o s  g o lp e s ,  c o n tr a  e l  p u lsa ­

dor de c a n i l l a  que r e t i e n e  bloqueado e l  embolo 12 y l a  va­

r i l l a  13 (v e a sa  f i g u r a  2 ) .

l a  c a n i l l a  es  d e l  t i p o  de c a r r e t e  o c a n i l l a  

compacta y a medida que e l  h i l o  s e  devana de e l l a  disminu- 

1 0  ye su lo n g i tu d .  A s í ,  l a  r e s i s t e n c i a  de f r i c c i ó n  que fre n a  

e l  movimiento del brazo  1 0  es  re d u c id a  y e s t e  brazo ig u a l ­

mente b a jo  a l  e i a c t o  de l o e  g o lp e s  se  le v a n t a  en a l  i n t e r i o r  

de l a  la n z a d e r a .

l a s  dim ensiones del con ju nto  son t a l e s ,  qua, 

15 cuando l a  c a n i l l a  de trama queda red u cid a  a una lo n g itu d  

muy pequeña determinada 106  y cuando e l  brazo 10 a lca n z a  

una p e s i e !ó n  en la  que su s e p a ra c ió n  de l a  pared t r a s e r a  

de l a  la n z a d e ra  es  máxima, e l  manei"* nade brezo e s  bloqueado 

por meció de c i e r r a s  au to m ático s  de r -eso rtea  t r a s e r o s  16 

20 y empuja l a  p la c a  210 a una p o s ic ió n  ta n  avanzada que se  

apoya durante e l  golpe c e n tra  e l  p u lsad o r  de c a n i l l a  4 

( f ig u r a  3 ) .  31 p u lsad o r de c a n i l l a  4  es  empujado d e  e s t a  

manera h a c ia  d e la n te  c o n tr a  e l  r e s o r t e  1 1  y r e t i r a  e i  d ien­

te  104  de l a  muesca 112 d e l  émbolo 12 que b a jo  l a  a c c i ó n  

25 d e l  r e a o r t a  11 ea lanzad o  e n  l a  d i r e c c i ó n  de l a  í l e o h a  A.

A co n se cu en c ia  d e l  movimiento de l a  v a r i l l a  13 qa# §g 

prim er elem ento de una cadena c in e m á tic a  1 3 ,  2 4 ,  as que so

8 -
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e x t ie n d e  h a s ta  e l  extrem e opuesto  Ral antepecho 2 ,  l.oa mo- 

vi.'uientoa Re acc io n am ien to  dsl mecanismo de e x t r a c c i ó n  7 

y  del mecanismo da c o r t e  8 sa r e a l i z a n  como ae 7 era  más 

a d e la n t e .

S Con e l  f i n  de mantener e l  pulsador de c a n i ­

l l a  4 siempre exaotsm ente a l a  misma d i s t a n c i a  durante l o s  

g o l p e s , de l a  lan zad era  8 ,  la  parad d e la n te ra  18 de l a  c a ja  

101 e s t á  f i j a d a  en un punto 21u aco re  e l  b a tá n  1 y es noy- 

HM t̂lmente mantenida (por medio d e l  r e s o r t e  17 y de un tope 

10  adecuado 2 0 )  a una d i s t a n c i a  s u f i c i e n t e  de l a  pared t r a s e ­

r a  18 para p s r m i t í r  l a  e n tra d a  o s a l id a  f á c i l e s ,  con una 

determinada h o lg u r a ,  de l a  la n z a d e ra  8 de l a  c a j a  101 ( f ig u ­

ra  2 ) .  Por e l  c o n t r a r i o ,  so b re  8^ antepecho e s t á  colocado 

un tope e l á s t i c o  1 9  (por e jem plo un tampón da caucho) y  a 

15 cada golpe apoya c o n tra  e l  extremo l i b r e  316 de l a  pared 

d a la n ta ra  g i r a t o r i a  16 y re ch a z a  a e s t a  ú ltim a en e l  sen­

t id o  opu esto  a l a  p r e s ió n  d e l  r e s o r t e  1 7 ,  y a l  mismo tiem ­

po, b lo q u e a ,  s i n  ju e g o ,  temperad.mente, l a  la n z a d e ra  6 con­

t r a  l a  pared 18 ( f i g u r a  3 ) .

20 í a s  f i g u r a s  4 a 14  m u estran  l o s  m ecanis­

mos d e stin a d o s  a e x t r a e r  e l  r e s t o  de l a  c a n i l l a  da trama 106 

de l a  la n z a d era  5 y a c o r ta r  e l  h i l o  de tram a, estando d i­

chos mecanismos l o s  dos ?n e l  lado d e l  t e l a r  o p u esto  a 

aq u á l en e l  que se  e n cu en tra n  e l  cargador 3 y e l  pulsador 

25 de c a n i l l e  4 .

EL mecanismo de e x t r a c c i ó n  comprende e l  

brazo  de e x t r a c c i ó n  7 montado a x ia la ie n te  so bre  co rred era

9
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en e l  c o j i n e t e  r e í  so p o rte  g i r a i o r i o  21 f i j a d o  en  un ponto 

121 a l  antepecho 2 .  E l  extremo d e l b re z o  e x t r a c t o r  g irad o  

h a c ia  e l  e x t e r i o r  d e l  ta la je  l l e v a  una punta l o ?  y un d ie n t e  

207 m ie n tra s  que a l  extrem o opu esto  l l e v a  un r o d i l l o  o una 

p ro lo n g a c ió n  i n f e r i o r  307 y e s t á  unido a l  an tep ech o  por e l  

r e s o r t e  22 . E s te  ú ltim o m antiene normalmente e l  brazo  e x t r a c ­

to r  7 echado h a c ia  #1 i n t e r i o r  d$l t e l a r  h a s ta  e l  momento en 

que ea detenido por e l  r e s a l t e  407 ( f ig u r a  4) y t ie n d e  h a ce r  

g i r a r  e l  c o j i n e t e  so p o rte  s i  a lre d e d o r  d e l  punto de apoyo 

121 h a c ia  una p o s ic ió n  in c l i n a d a  con r e l a c i ó n  a l  b a tá n  1 ,  

t a l  como s e  r e p r e s e n t a  en l a s  f ig u r a s  10  y 1 1 .  En su p o s ic ió n  

de re p o so , e l  c o j i n e t e  21  e s  mantenido s i n  embargo aproxima­

damente p a r a le lo  a l  b a te n  1  y se apoya per medio de su  tope 

r e g u la b le  23 sobre l a  p a la n ca  v e r t i c a l  24 ( f i g u r a s  4 y 6 ) .

En una ranu ra 148 del brazo e x t r a c t o r  7 e s tá  

a lo ja d a  una p e s ta ñ a  con r e s o r t e  ( f i g u r a s  4 ,  11 y 12) que 

t ie n d e  a s a l t a r  l a  mencionada ranu ra por su e l a s t i c i d a d ,  

l a  p o s i c ió n  normal de e s t a  pestaña de r e s o r t e  e s t á  en e l  

i n t e r i o r  d e l  c o j i n e t e  21 ( f ig u r a  4) y comprimida e n  e l  in ­

t e r i o r  de l a  ranu ra  1 48 .

Guando e l  brazo e x t r a c t o r  7 es  echado h a c ia  

a l  e x t e r i o r  *n sen tid o  opu esto  a l a  a c c i ó n  d e l  r e s o r t e  2 2 ,  

como m uestra l a  f ig u r a  1 1 ,  l a  p estañ a  48 e s  e x t r a í d a  d e l  

c o j i n e t e  2 1 ,  s a l t a  fu e ra  de l a  ran u ra  148 y actuando de 

acuerdo con e l  borde del mencionado c o j i n e t e  21 ( f i g u r a  

12) impide a l  brazo  7 r e c o b r a r  su p o s ic ió n  norm al.

l a  p a la n ca  24  e s t á  f i j a d a  en  un punto 124
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a l  b a s t id o ?  del t a l a ?  en l a  proximidad da una e sp ig a  221 

d e l c o j i n e t e  21 ( f ig u r a  4) y e s t á  a r t i c u l a d a  so bra  l a  v a r i ­

l l a  13 que se  e x t ie n d e  a p a r t i r  d e l  p u lsad o r de c a n i l l a  4 

d e l  o t r o  la d o  d e l t e l a r .

S Por o t r a  pa .rt^ , l a  p a la n ca  24 e s t á  unida por

medio del b ra z o  25 a l a  p a lan ca  26 f i j a d a  en e l  punto 126 a l  

b a s t id o r  d e l  t e l a r  y cuyo extremo l i b r e  acanalado  226 forma 

s a l i e n t e  en l a  d i r e c c ió n  del b a tán  1 ( f i g u r a s  5 ,  6 ,  8 ,  13 y 

1 4 ) .

10 D elante d e l  b a tá n  1 e s t á  f i j a d o  en 127 un

brazo l o n g i t u d in a l  27 ( f i g u r a s  4 ,  6 ,  1 0 ,  13 y 1 4 )  y e l  ex­

tre n o  226 del brazo 26 permanece normalmente fu e r a  del ca­

mino d e l mencionado brazo 27 ( f i g u r a s  5 ,  6 ,  8 y 14) cuando 

es lev an tad o  y puede apoyarse  c o n tra  e l  brazo  27 en e l  mo- 

18 mente d e l golpe cuando e l  embolo 1 2  y l a  v a r i l l a  13  son l a n ­

zados en la  d i r e c c ió n  da l a  f l a c h a  A, haciendo de e s t e  modo 

g i r a r  l a s  p a la n c a s  24 y 27 como puede v e r s e  en l a s  f i g u r a s  

9 y 1 3 .

-SI extrem o l i b r e  dal b razo  27 e s t á  in c l in a d o  

20 y se  apoya en a l  r o d i l l o  28 del extrem o d e la n te ro  de l a  pa­

la n c a  29 ( f i g u r a s  4 ,  6 ,  7 ,  l o ,  11 y 12) f i j a d o  en un yunto 

129  sobre e l  b a tá n  1 y o sc i la n d o  un pleno p rá c t ic a m e n te  

h o r i z o n t a l .  Una p a lan ca  30 p rá c t ic a m e n te  v e r t i c a l  pasa a 

t r a v é s  d e l o r i f i c i o  229 da l a  p a lan ca  29 . l a  p a la n ca  3o 

28 e s t á  f i j a d a  en un punte 13o é l  b a tán  1 ,  pasa  por l a  r e n d i­

ja  v e r t i c a l  301 d e l lad o  s u p e r io r  d e l b atán  y e s  o b lig a d a

11 -
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pot e l  r e s o r t e  H  a permanecer e n  una p o s ic ió n  h a c ia  a l  in ­

t e r i o r  d e l  t e l a r .

En e s t a  p o s ic id n  e l  extrem o s u p e r io r  l i b r a  

da l a  p a lan ca  20 se o a lo c a  a cada golpe d e tr á s  de l a  p e s t a -  

5 ña  207 d e l  brazo  e x t r a c t o r  7 ( f i g u r a s  4 y 1 0 ) .  Guando, a 

co n secu en cia  del movimiento h a c ía  a d e la n ta  d e l  b a tá n  1 ,  a l  

brazo  s e  apoya en s i  extremo 2^6 de l a  p a la n ca  2 6 ,  g i r a  ha­

c ia  a t r á s  **n torno  a aa e j e  127 y empuja con su extremo in­

c l in a d o  227 la  p a la n ca  29 h a c ía  e l  e x t e r i o r  d e l  t e l a r ,  l a  

10 p a la n c a  29 a r r a s t r a  consigo l a  p a lan ca  v e r t i c a l  30 que aa

empujada j^acia  e l  e x t e r i o r  a una p o s ic ió n  in c l in a d a  con r e -  

l a c i c n  a l  e je  lo n g i tu d in a l  del b a tá n  1  ( f ig u r a s  l o  y 1 1 ) .  

B a je  e l  e f e c t o  d e l  movimiento- h a c ia  ; , t r á s  d e l  b a tá n ,  l a s  

p a la n c a s  29 y So so n  llevad ¿ a ¡.ti* ^1 r e s o r t e  31  a su p o s i -  

15 c ie n  p r i m i t i v a .

Por o t r a  p art? t , e l  b razo  27 se  apoya c e n tra  

e l  extrem o a n t e r i o r  (b is e la d o  o p r o v i s t o  da un r o d i l l o  132) 

da una p a la n ca  32 f i j a d a  an un punto 232 á l  b a tá n  1 y a r t i ­

culado por medio de una v a r i l l a  v e r t i c a l  33 so bre  l a  h o ja  

20 mov' _ 8 ^  t i j e r a  8- l o 8 f i j a d a  e n  e l  punto 208. l a  t i j e ­

r a  e s t á  mentada de manera que corresp ond e a  una a b e r tu r a  134  

de l a  pared a n t e r i o r  34 de l a  c a ja  201 ( f i g u r a s  4 ,  6 , 7 ,  13  

y 1 6 ) .  gn b ia z a  p o s t e r i o r  de l a  h o ja  móvil 8 l l e v a  un r o d i -  

1 1 o 3o8 so bre  e l  que a c tú a  como fr e n o  un r e s o r t e  de lám ina 

6 33 ( f i g u i a g  7 ,  13 y 1 4 ) .  l a  t i j e r a  8 -1 0 8  e s t á  normalmente

c e n a d a  ( f i g u r a s  7 y 14) y s e  abre  pe-r $1 g o lp e ,  cuando e l  

brazo 27 se  apoye c e n t r a  e l  extreme 226 da l a  p a la n ca  26 y

12
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as rechazado co n tra  a l  r o d i l l o  1 3 2 ,  empujando a s i  h a c ia  aba­

jo  e l  extremo a n t e r i o r  de la  r a l  anoa 32 y con é s t e ,  por me­

dio de l a  v a r i l l a  3 3 ,  e l  b razo  do l a  h o ja  8 que e s t á  p r o v i s ­

to  de un r o d i l l o  ( f ig u r a  1 3 ) .  l a  h o ja  8 permanece bloqueada 

en  e s ta  p o s i c ió n  a b i e r t a  par l a  a c c ió n  d e l  r e s o r t e  de lamine 

35 sobre e l  r o d i l l o  3 0 8 .  l a  t i j e r a  8 -1 0 8  es c e rra d a  por e l  

movimiento h a c ia  a t r á s  d e l  b a tá n  1 cuando e l  extremo p o s te ­

r i o r  332 de l a  p a la n ca  3 2 ,  que e s ta b a  levan tad o  por l a  aber­

tu r a  de l a  t i j e r a ,  ea  nuevamente bajado por un to p e  r e g u la ­

b l e  36  f i j a d o  a l  baatiu& r d e l  t e l a r  ( l i g a r a s  4 ,  ó ,  13 y 1 4 ) .

t a l  f i j o  37 que coopera con l a  e sp ig a  307 d e l  e x t r a c t o r  7 

de l a  manera d e s c r i t a  mas a d e la n t e .  Sobre e l  antepecho 2 ,  

f r e n t e  a l  c o j i n e t e  2 1 ,  e s t á  i n s t a l a d a  una p a la n c a  38 que se 

apoya normalmente por su extremo s u p e r io r  sobre s i  c o j i n e t e  

2 1 .  la. mencionada p a la n ca  38 e s t á  f i j a d a  a la  v a r i l l a  39 

que- s e  e x t ie n d e  a l o  la r g o  3**1 antepecho 2 h a s ta  e l  carg a­

dor 3 en e l  lad o  opuesto  d e l t e l a r .

une p alan ca  de parada 41 que a s  tensada por un r e s u r t a  4o 

y adaptada para  co o p era r ,  durante l o s  g o lp es  con un tope 

in c l in a d o  42 d e l mencionado b a tá n  ( f i g u r a s  6 ,  13 y 1 4 ) .

41 ( in d ic a d a  en l a s  f ig u r a s  6 y 1 3 )  e l  tope 42 no e n tr a  en 

co n ta c to  con l a  p a lan ca  4 1 .  Cuando a l  e x t r a c t o r  2 1 -7  es  em­

pujado h a c ia  a d e la n te  (como en l a  f ig u r a  1 2 ) ,  empuja tam­

b ié n  l a  p a lan ca  38 y l a  hace g i r a r ,  ta n to  Que su extremo

Sobre e l  b a tá n  1 e s t á  montado un brazo í r o n -

Bn e l  extremo i n f e r i o r  de l a  p a la n c a  38 hay

Rn l a  p o s ic ió n  normal de l a s  p a la n c a s  38 y
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i n f e r i o r  se  enganciia an una muesca da l a  p a la n ca  41 b lo q u e an ­

do a s í  l e  p a la n c a  38 y Situando l a  41 en una p o s ic ió n  t a l  

que ae apoya c o n t r a  a l  topa 42 a l  golpe s ig u i e n t e  ( f i g u r a  

1 4 ) .  Habiendo g ira d o  l a  p a ltn q a  3 8 ,  haca g i r a r  e n  e l  mismo 

ángulo l a  v a r i l l a  3 9 ;  e s te  v a r i l l a  e s t á  e su vez unida en  

e l  ^ado d e l  t e l a r  que l l e v a  e l  cargador y por medio de una 

cadena c in em á tica  que l l s v a  e l  b ra z o  r a d i a l  43 ( f i g u r a s  15 

y 16) y la  b i e l a  44 , a l a  p a la n ca  45 f i j a d a  en un punto 145 

a l  b a s t id o r  del t e l a r .  l a  p a la n ca  45 l l e v a  en su extremo 

l i b r e  la  p a la n ca  46 (váesa tambión l a  f ig u r a  2) a r t i c u l a d a  

e n  e l  punto 146 sobre l e  p a lan ca  47 que a c c io n a  e l  carga­

dor 3 p era  l a  in tr o d u c c ió n  en l a  lan zad era  de una nueve ca­

n i l l a .  l a  p a la n ca  46 coopera con un tope co rre sp o n d ie n te  

(no re p rese n ta d o )  del b a tan  y se h a l l a  h a b itu a lm e n te ,  cuan­

do l a s  p a la n c a s  38  y 39 e s tá n  en re p o so ,  fu e ra  d e l  r e c o r r i ­

do del mencionado to p e .

Por # 1  c o n t r a r io  e s  l le v a d o  (e lev a d o  en al 

caso  re p re se n ta d o )  f r e n t a  a dicho tope d a l  b a tá n  por l a  ro ­

t a c ió n  de l a  p a la n ca  38 y l a  r e v o lu c ió n  c o rre s p o n d ie n te  de 

l a  v a r i l l a  3 9 .

E l  funcionam iento  d e l p ro ced im ien to  que 

acaba de se r  d e s c r i t o  ea e l  s i g u i e n t e :

l a  p o s ic ió n  de reposo de to d a s  l a s  p ie z a s  

e s  l a  m ostrada en l a s  f i g u r a s  2 ,  4 ,  5 ,  6 ,  7 ,  8 ,  15 y 

1 6 .  33. pu lsad or de c a n i l l a  4 d e te c t a  de l a  manera ya des­

c r i t a  e l  aco rta m ien to  da l a  c a n i l l a  de trama 6 y cuando 

e s t a  ha l la g a d o  a una lo n g itu d  mínima determ in ad a, hace
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que se  d e sp la ce  l a  v a r i l l a  13 en l a  d i r e c c ió n  de l a  f3a cha <A 

a un golpe dado ( p r im a r e ) .

l a  p a la n c a  24 as  d e sp lazad a  de l a  p o s ic ió n  i n ­

dicada en l a  l i g a r a  8 h a c ia  l a  que ap arece  en l e a  f i g u r a s  9 ,

5 10 y 1 1 ,  l le v a n d o  d#¡ e s ta  manera e l  extremo 226 de l a  p a lan ca

26 a l  n i v e l  d e l  b razo  del b a tán  27 . A c o n t in u a c ió n  de e s t e

desplazam ien to  de l a  p a la n ca  2 4 ,  e l  c o j i n e t e  21 no e,s manteni­

do ya y e s  g irad o  por e l  r e s o r t e  22 a una p o e io íó n  in c l in a d a

con r e l a c i ó n  a l  b a tá n  1 ,  como lo  m u estra  l a  f i g u r a  1 0 .  3n e l  

10 go lp e  s ig u ie n t e  (segundo) del b atán  1 ,  durante  e l  cu a l l a  la n ­

zadera  l l e g a  a l a  c a ja  201 d e l lado d e l  t e l a r  donde e s t á  co lo ­

cado e l  e x t r a c t o r  ( f i g u r a s  11 y 1 2 ) ,  l a  p a la n ca  226 se apoya 

c o n tra  e l  brazo  27 y e s t e ,  girando h a c ia  a t r á s ,  b a je  l a  palana 

oa 32  y ;a b r e  l a  t i j e r a  8 -1 0 8  ( f ig u r a  13) m ie n tra s  que ao tu an - 

15 .do sim ultáneam ente so b re  la  p a la n c a  29 hace g i r a r  h a c ia  e l  

e x t e r i o r  l a  p a lan ca  3 0 .  Bata ú ltim a s e  engancha por medio de 

l a  p e s ta ñ a  207 y t i r a  h a c ia  a fu era  del b razo  e x t r a c t o r  7 ,  in­

trodu ciendo  a s i  la  punta de e s t e  por l a  a b e r tu ra  134  de l a  

pared 34  de l a  lan zad era  8 e n  s i  a g u ja re  c o n t r a !  d e l  r e s t o  

20 106 de l a  c a n i l l a  de trama ( f ig u r a  1 1 ) .  l a  p ro lo n g a c ió n  3o7

d e l e x t r a c t o r  7 es l l e v a d a  de e s te  manera d e t r á s  d e l  brazo 

37 m ie n tra s  que e !  b ra z o  del e x t r a c t o r  7 es  b lo q u e a d  en  e l  

c o j i n e t e  21 por l a  e sp ig a  de r e s o r t e  48  ( f i g u r a  1 1 ) .  Por a i  

e f e c t o  dad. movimiento h a c ia  a t r á s  d e l batán  1 ,  e l  brazo 37 

25 engancha l a  p ro lo n g a c ió n  307 y l le v a n d o  é s t a  h a c ia  a t r á s  hace 

g i r a r  e l  co n ju n to  21—7 en t o m o  e l  e j e  1 2 Í  llevando a s í  l a  

punta 107 h a c ia  a d e la n t e ,  gato e x t r a e  e l  r e s t o  106 de l a  ca -

-  16 -
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n i l í a  da l e  la n z a d e ra  y l e  l l e v a  a l a  o a ja  c o l e c t o r a  9 pa­

sando e n tre  l o s  brazos  da l a  h o r q u i l l a  50 ( f ig u r a  1 2 ) .  Por 

s a t a  misma o s c i l a c i ó n  del e x t r a c t o r  2 1 -7  l a  p a lan ca  24 aa 

-empujada por l a  e s p ig a  121 en una ñ i r a c c i ó n  ép u eeta  a l a  

B da l a  f l a c h a  A y l l e v a d a  " su p o s i c i ó n  da repose en  l a  que 

as  bloqueada por a l  engancha da l a  pesta& e 104  en l a  mues­

ca 1 1 8  d e l p i s t ó n  18 del lado d^l t e l a r  donde se  hace e l  

a p ro v is io n a m ie n to  ( f i g u r a  1 8 ) .

10  es d e sp la z a b a ,  ta n to  que hace g i r a r  la  v a r i l l a  39 y l l a v e  

l e  p a la n c a  de acc io n am ien to  46 d e l  cargador 3 a une. p o s i ­

c ió n  o p e r a t o r i a ,  b loq u eánd ole  a s í  -̂n e s t a  p o s io ió n  por 

a c c i ó n  de l a  pa lan ca  de topa 41 ( f i g u r a s  12  y 1 4 ) .  Al f i ­

nad de l a  o s c i l a c i ó n  d*?l e x t r a c t o r ,  e l  tope f i j o  49 empu- 

15 j a  l a  p es ta ñ a  con r e s o r t e  46 a su a l e ja m i e n t o  ( f i g u r a  12 )  y 

hace que a l  brazo e x t r a c t o r  7 y su c o j i n e t e  21 r e c o b r a n  

bruscam ente su p o s i c i ó n  p r im i t iv a  ( f i g u r a  4 ) ,  b a jo  l a  a c ­

olen d el r e s o r t e  22 . E l r e s t o  de l a  c a n i l l a  106 ea sacado 

de 1 -  ^u n ta  107 por l a  a o c ió n  de l a  h o r q u i l l a  50  y cae e n  

20 l a  c a j a  9 .  E l h i l o  de trama que e s t a  enganchado en e l  o j a l  

¿y l a  la n z a d era  a# c o lo c a  e n t r e  l a s  h o ja s  de l a  t i j e r a  que 

permanece a b i e r t a  b a jo  l a  a c c ió n  d e l  r e s o r t e  de lam ina 35 

sobre r o d i l l o  3 0 8 .  como ya s e  ha d ic h o ,  e l  h i l o  de 

trama es cortado e n  un punto t a l  que queda una lo n g itu d  

25 de h i lo  s u f i c i e n t e  §n l a  la n z a d e ra  para  a t r a v e s a r  toda l a  

ca lad a  a l a  pasada s i g u i e n t e  de l a  la n z a d e r a .

Al mismo t iem po,  ig u a lm e n te ,  l e  p a la n ca  38

E s te  cortil  se  e f e c t o a  por e l  c i e r r e  de l a
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t i j e r a  8- I 08 que e s  r e a l iz a d o  e n  e l  momento conv en iente  por 

l a  a c c i ó n  del to p e  36 co n tra  e l  e x t r e ; ^  t r a s e r o  332  de l a  

p a la n c a  §2  ( f i g u r a  14 )  durante a l  golpe h a c ía  a t r á s  d e l  ba­

tá n  1  y evantualm ante después que l a  la n z a d e ra  ha s id o  la n -  

5 zada y ha r e c o r r id o  ya c i e r t a  d i s t a n c i a  a t r a v é s  de l a  ur­

dimbre (como m u estra  esquem áticam ente l a  f ig u r a  1 ) .

Con e l  movimiento h a c ia  a d e la n té  s ig u ie n t e  

d e l  b a ta n ,  durante  s i  cu a l  l a  la n z a d e ra  5 l l e g a  a  l a  c a j a  

lO l  del la d o  d a l  t a l a r  donde se  e f e c t ú a  e l  ap r ov i  s i  on&mi en- 

10  t o ,  e l  b a tá n  1  ae  apoya c o n t r a  l a  p a la n ca  46 que, por medio 

de l a  p alanoa 4 7 ,  hace fu n c io n a r  e l  cargador 3 que in tro d u ­

ce una nueva c a n i l l a  en  l a  la n z a d e r a ,  á l  f i n a l  d e l movi­

miento h a c ia  a d e la n te  f^-l b a t a n ,  a l  tope 42 p re s io n a  sobra 

l a  p alan ca  41 y l i b e r a  la  p a lan ca  38 que toma de nuevo su 

IB p o s ic ió n  de re p o so ,  perm itiendo a s í  e l a  p a lan ca  46 re c o b ra r  

su p o a io ió n  de re p o so . Todas l a s  p ie z a s  d e l  mecanismo son 

l l e v a d a s  de e s t a  manera a su p o s ic ió n  f i n a l  y e l  c i c l o  de 

re a p ro v is io n a m ie n to  de l a  la n z a d e ra  a# r e a l i z a  completamente, 

durante t r e s  g o l p e s ,  m ie n tra s  que se  e v i t a  que l a  la n z a d era  

20 v a c ía  a t r a v i e s e  n i  una s o la  vez l a  c a la d a .

Con e l  f i n  de e v i t a r  una a c o le  ca rg a  de l a  

la n z a d e ra  o con e l  f i n  de e v i t a r  que una nueva c a n i l l a  se a  

in tro d u c id a  sobre  e l  r e s t o  de l a  a n t ig u a ,  co sa  que p o d r ía  

su ced er come co n se cu en c ia  de un desplazam iento  a c c i d e n t a l  

28 d e l  pulsador da c a n i l l a  por razón de choques u o t r a s  opera­

c io n e s  a c c i d e n t a l e s  que s e  produzcan durante e l  a p r o v is io n a ­

miento de l a  la n z a d e r a ,  e l  in v en to  prevé un s is te m a  de segu-
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r id ad  apropiado que b loquee autom áticam ente y durante a lg u ­

nos i n s t a n t e s  e l  pu lsad or de c a n i l l a  durante l a  carga de 

une nueva c a n i l l a .

5 mo de segu ridad  da e s te  t i p o  e s t á  m ostrada a t i t u l o  de ejem ­

p lo  en l a s  f ig u r a s  1 7 ,  18 y 1 9 ;

d e l pulsador d$ c a n i l l a  4 a l  e x t r a c t a r ,  e s t á  f i j a d o  un ga­

t i l l o  51 que e s  soportado sobre  c e r r a d e r a  por 52  y 53 d e l  

10  antepecho 2 .  31 g a t i l l o  51 t i e n e  una muesca 151 en l a  que

pueda en gan ch arse  e l  extremo da l a  p a la n c a  o s c i l a n t e  5 4 ,  

estando e s t a  p a la n ca  montada sobre e l  an tep ech o  2 por 55 y 

56  de manera que pueda e f e c t u a r  un movimiento de r o t a c i ó n ,  

l a  p a la n ca  54  l l e v a  en su extrem o opuesto  una a g u ja  164  que 

15 p e n e tra  en e l  cargador y es smpuyda por e l  r e s o r t e  57 sobre  

e l  e x t r a c t o r  de c o rre d e ra  5o para nuevas c a n i l l a s .  31 ex­

t r a c t o r  5o p r e s e n ta  un hueco 150 que se  h a l l a  normalmente 

f r e n t e  a una agu ja  154 determina odo a s i  l a  i n c l i n a c i ó n  de 

e s t a  ú lt im a  ñor l a  a c c i ó n  d e l  r e s o r t e  57 y por c o n s ig u ie n te  

20 l a  e le v a c ió n  d el extremo opuesto de l a  p a la n ca  54  que ea 

desenganchada de l s  muesca 151 d e l g a t i l l o  51 dejando a s í  

en  completa l i b e r t a d  l a  v a r i l l a  13 para h a ce r  fu n c io n a r  

normalmente e l  p u lsador da c a n i l l a  (v ea se  la. p o s ic ió n  in d i ­

cada por l a s  l i n e a s  da puntes en l a  f ig u r a  1 9 ) .

25 Cuando a l  e x t r a c t o r  50  es  desplazado a x i a l ­

mente para cargar una nueva c a n i l l a  en l a  la n z a d e r a ,  l a  agu­

j a  154 se c o lo c a  f r e n t e  a una p a r te  l l e n a  del e x t r a c t o r  50

í a  in co rp o ra  ció: f a c u l t a t i v a  de un m ecan is-

A l a  v a r i l l a  13 que t ra n s m ite  #1 movimiento
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( f i g u r a s  16 y 1 9 )  y por c o n s ig u ie n te  e lev án d o se  a p esar  de 

l a  a c c i ó n  dal r e s o r t e  67 b a ja  e l  extremo opuesto de l a  pa­

la n c a  6 4  y l a  engancha en  l a  muasoa. 151  d e l  g a t i l l o  6 1 .  l a  

v a r i l l a  13 permanece a s í  temporalmente bloqueada curante  l a  

carga da l a  lan zad era  y no puede s a l t a r  en l a  d ire  co io n  de 

l a  f la c h a  A, aún cuando sea l ib e r a d a  como c o n se c u e n c ia  de 

Rn desplazam iento  a c c i d e n t a l  del p u lsad o r  de c a n i l l a  4 .

Quede b ie n  e n ten d id o  que e l  invento  no e s t á  

l im ita d o  a l a  a d a p ta c ió n  que acaba da s e r  d e s c r i t a  e i l u s ­

t r a d a ;  puede s e r  v ariad o  y m od ificad o  am pliam ente, p a r t i ­

cu larm ente. en l o  qu# se r e f i e r e  a l  mecanismo d e l e x p u lsa d o r  

cLe c a n i l l a  y a l  mecanismo de carg a  de l a s  nuevas c a n i l l a s  

en l a  la n z a d e r a .

E s ta  s o l i c i t u d ,  que co rresp on d e a  l a  p re se n ­

tada en I t a l i a  e l  1 0  de A b r i l  de 1 9 6 1 ,  se  acoge a l o e  bene­

f i c i o s  d e l  a r t í c u l o  61 d a l v ig e n te  E s ta tu to  sobre propiedad 

I n d u s t r i a l .

-  O -  N O T A  -  O -

20
l e s  puntes de in v e n c ió n  p ro p ia  y nueva que 

Se p regu n tan  p ara  que sae-n c ó j a t e  de e s t e  P a te n te  de In­

v e n c ió n  en España, por VEINTE a ñ o s ,  son l e a  ¿ ig u i  en te  a ;

2.3. *  Un d i s p o s i t i v o  de carg a  de lanza.de- 

xa . p a r t ic u la r m e n te  apropiado p ara  t a l a r e s  a u to m á tico s

-  1 9  -
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empleando c a n i l l a s  compactas o c a r r e t a s  cuya lo n g itu d  d is ­

minuya e mecida que e l  h i l o  da trama se  devana de e l l o s  

comprendiendo, una me caniame de carga para l a  in tro d u c c ió n  

de nuevas c a n i l l a s  en l e  la n z a d e r a ,  un p u lsad o r  da c a n i l l a  

qu^ determ ina e l  momento un qua la  lo n g itu d  da l a  c a n i l lq  

de trama queda reducida c una lo n g itu d  mínima determ inada, un 

p ro ced im ien to  para  l a  e x t r a c c ió n  d e l r e s t o  da c a n i l l a  de t r a ­

ma fu e ra  da l a  la n z a d e ra  (s is te m a  de e x t r a c c ió n )  y  un meca­

nismo de c o r t e  d e l h i lo  de trama (mecanismo de c o r t e ) ,  c a r a c ­

te r iz a d o  por e l  hecho de que l o a  me carneaba de e x t r a c c ió n  y 

d.e c o r te  e s t á n  co lo cad o s  a l  mismo la d o  del t e l a r ,  e n  l a  p ro ­

ximidad de l e  c a j a  de l a  lan zad era  ¿ e l  b a tá n  y cooperan da 

manera que e x t r a e n  prim ero e l  r a a t o  de c a n i l l a  de trama de 

l a  la n z a d e r a ,  c o r t a n  a cent inu n ción  a l q u i l o  ¿e tra m a en tre  

l a - la n z a d e r a  y e l  r e s t o  de l a  c a n i l l a  e x t r a í d o ,  todo e l l o  

durante un so lo  movimiento de id a - v u e l t a  del b a t á n ,  dejando 

siempre en  l a  la n z a d e ra  un h i l o  de tram a de l^.x?ít--'d s u f i ­

c ie n t e  para que en l a  pasada sip-nía-nte de l a  la n z a d e ra  sea 

in je r ta d o  en l a  ca la d a  un h i l o  ¿** tram a de lo n g itu d  comple­

t a ,  de que la  mencionada la n z a d e ra  l l e g u e  completa­

mente v a c íe  í 1 la d o  opuesto  d e l  t e l a r .

2R. -  Un d i s p o s i t i v o  como e l  a n t e r i o r ,  c a ­

r a c t e r iz a d o  por a l  hecho de qua á l  p u lsad o r de c a n i l l a  y 

e l  mwoaniamo de carga d e ^ a n i l l a s  en l a  la n z a d e ra  e s tá n  

co locad os %n $1 la d o  d e l  t & la r  opuesto  a a q u é l  en que e s tá n  

co lo cad o s l o s  mecanismos de e x t r a c c i ó n  y de- c o r t e .

3R. -  Un ¿ i s p o a l t i v o  cómo e l  a n t e r i o r ,  oa-
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r a o t^  x :.sí.da pez -:i h-tcñ c e  que í n t r ^  ¿ u z c  ion en  l a  l a n ­

zad e ra  ce  u^-. nu-va  c a u í i l t  r '̂ - i a c t u a  e n # l  golpe que siguR 

í ; q u J l  e n  que son r e a l iz a d o s  l a  a x t r a e d ó n  dal r e s t o  de l a  

o a n i l l a  v i e j a ,  y e l  co r te  d^l h i lo  1* tram a, de modo que l a  

6 la n z a d e ra  e s  ap ro v is io n a d a  s i n  ss*r Ista& de e n  v a c ío  n i  una 

s o l a  v^z a  t r a v o s  de l a  c a r a d a .

4B. -  Un d i s p o s i t iv a  coma e l  a n t e r i o r ,  carac­

te r iz a d o  per e l  huella da no? pulsado? i  a. c a n i l l a  a-eta 

unif!c -r. 1c nu'" s< r ^ f . . - r  a *r funcionam iento  (desde e l  

10  punto da v í s t a  a p u ra t iv o )  a l a s  p ie z a s  6e accion am ien to  d# 

l o s  m^canis roí- '?  e x t r a c c i ó n  y c e r t^  y pon# a ambos en  

mcvimiente cuando r e t r e t a  un gclp^ d?terminado (#1 prim ero) 

l e  re d u cció n  ce l a  c a n i l l a  .-. un. lo n g itu d  mínima, m ien tra s  

que por 1c ráenos uno u o tro  da i o s  mecanismos de e x t r a c c ió n  

15 o de c o r t e ,  que empiezan a lu n c ic n a r  e l  golpe s ig u ie n t e  ( e l  

segundo) a s t a  (o e s tá n )  u n i d o ( é ) ! desde a l  punto de v i s t a  

o p e ra t iv o  a l  mecanismo de acc io n am ien to  d e l cargador de ca -  

RH-t-as, pro oedimiento por ^1 cual '-1 cargador a s t a  p re p ara ­

do a ru n c ic n a r  a l  golpe s ig u ie n t e  ( e l  t e r c e r o ) .

%  &B. -  un d is p o s i t iv o  come #1 a n t e r io r  c a r á c ­

t e r  izado per &n. hecho de que '$1 mecanismo d e l pulsador da 

o a a ln ia  l l e t a  un pulsador ( p i s t ó n )  4 mentado a x ia lm a n ta  so­

bre  l a  d e s l iz a d e r a  en # 1  b a s t id o r  del t e l a r  f r e n t e  a l a  c a ja  

de lan zad era  del b atan  y adaptado p ara  p e n e tr a r  en l a  l a n -  

25 zadera por una a b e r tu ra  l a t e r a l  p r a c t i c a d a  en e s t a ,  ló

mismo que m  una a b e r tu ra  p r a c t i c a d a  3n la. pared de la  c a ja  

y  coopera durante l o e  g o lp es  con un tope que e s t a  e n fr e n to
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d# e l ,  in s ta la d o  sobre l a  la n z a d e r a ,  siendo e l  mencionado 

tope s e n s ib le  a l a  red u cció n  de lo n g itu d  de l a  c a n i l l a  y 

adaptado para ap o y arse  c o n tr a  e l  p la t ó n  d e l  p u lsad o r de 

c a n i l l a  que d e sp la z a  a x ia la ie n te  c o n tr a  l a  a c c ió n  d el re ­

s o r t e ,  cuando l a  v i e j a  c a n i l l a  de tram a queda red u cid a  a 

una lo n g itu d  mínima.

6B. -  un d is p o s i t iv o  como #1 a n t e r i o r ,  ca­

r a c t e r iz a d o  por e l  hecho de que e l  tope m óvil l le v a d o  por l a  

la n z a d e ra  e s t á  l i j a d o  en un extremo de uno o v a r io s  r e s o r t e a  

de lam ina lo n g i t u d in a le s  i n t a l e  dos en e l  i n t e r i o r  so b re  

una de l e s  p ared es  de le  la n z a d e ra  y tendiendo a s e p a r a r ­

se de la  mencionada pared por su e l a s t i c i d a d  p r o p ia ,  y 

manteniéndose normalmente c c .w r in id o s  por l a  c a n i l l a  de 

tram a, manteniendo a s í  * 1  tope m óvil fu e ra  d e l  t r a y e c t o  

del p i s t e n  del pu lsador  de c a n i l l a ,  pro ced im iento  por a l  

cu al l a s  manelonadas la m in a s  son e le v a d a s  por e l  a g o ta ­

miento de l a  p r o v is ió n  de h i lo  áa. tram a, desplazando a s i  

e l  tope m óvil y m anteniéndolo  en una p o s ic ió n  avanzada en l a  

que pu§de apoyarse de f r e n t e  c e n tra  s i  p i s t e n  d e l p u lsad o r 

da c a n i l l a  a l  golpe  s i g u i e n t e .

7**. -  Un d is p o s i t iv o  como e l  a n t e r i o r  ca­

r a c t e r iz a d o  por a l  hecho ¿a que l a  pared d e la n te r a  de l a  

c a ja  de c a n i l l a  s i tu a d a  an e l  lad o  del b a tá n  donde se h a l la  

e l  pulsador de c a n i l l a  a s t a  normalmente s u j e t a ,  por medio 

de un r e s o r t e ,  a una d i s t a n c i a  de l a  pared p o s t e r io r  t a l  

que per t t e , con c i e r t a  h o lg u ra ,  l a  en trad a y l a  s a l id a  l i ­

b r e s  3# la  la n z a d e ra ,  m ie n tra s  que en e l  antepecho e s t á
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in stE l^ d o  . .  t .p .  q . . ,  .  ccdB 6 . 1 , . ,  . .  . p . y .  .e n ­

t r a  le  parad empujando a s í  ¡.lá c tica .- .,-n te  a la  m encionad, 

parad h a c ia  a t r á s  y b l.q t.* in 4 o  t . ^ t r a i m a . t .  l a  lan zad era
c e n t r a  l a  pared p o s t e r i o r .

t " .  -  na d i c p c B i t i v .  erne , 1  a n t e r io r  o a r a o ta -  

r iz a d o  por a l  hacho í .  qu . e l  p í . t á n  í . i  p p i a .d e ,  4.  c h i l l a  

s e t a  unido a l  a i . n t s  d . parada a .  un m e c n ie m .  a .  enganche 

q o .  mantiene n o r m a n # n t .  e r r a d o  . 1  prim er m is -b re  a .  ana 

o a a .n .  c in e m á tica  que term ine en . 1  1 . 3.  . p ^ e t o  d e l t e l a r  

en ana p a la n ca  p a ra  e l  accion am ien to  de l o .  mecanismos de e x t r a t  

c ió n  y de c o r t e ,  m ie n tra s  que perm ite l í b e r . ,  dicho miembro 

de l a  cadena c in e m á tic a ,  p erm itien d o  a e s t a  y a l a  p a lan ca  

de accionam ien to  c o lo c a r s e  en  p o s ic ió n  o p e r a t iv a ,  per medio 

de nn r e s o r t e  de t r a c c i ó n ,  cuando la  lo n g itu d  4.  l a  c a n i l l a  

de trama e .  reducida a nn mi'nim y cnando e l  p is t á n  del p u l­

sador de c a n i l l a  * t  despiadado a x ia im e n te  p er e l  tope móvil 

qa& 11$*? a le  la n z a d e r a .

9^ . ** Un d isp u s it í 'v o  como e l  a n t e r i o r , ca­

r a c t e r iz a d o  por ^1 hecho de que ni mecanismo de e x t r a c ­

c ió n  as ta  in s ta la d o  en e l  antep echo d e l  t e l a r  f r e n t e  a l a  

c a ja  de la n z a d e ra  del batan y e s t á  c o n s t i tu id o  por un bra­

zo e x t r a c t o r  que se d e s l i z a  según su e j e  en un c o j i n e t e  que 

g i r a  y es  mantenido an p o s ic ió n  da reposo por medio de un 

r e s o r t e  y adaptado para ser  in tro d u c id o  o b licu am en te  por 

au extremo puntiagudo en l a  la n z a d e ra  y en e l  a g u je ro  cen­

t r a l  del r-ssto de l a  c a n i l l a  ds trama p o r h end id u ras p ra c­

t i c a d a s  en  l a  pared d e la n te r a  da l a  lan zad era  y e n  l a  de
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l a  c a ja  de la n z a d e ra  y &st&, pnr l a  a c c ió n  de una palan ca  

o s c i l a n t e  l^&vaca por e l  b a ta n ,  s iendo l a  mencionada p a la n ­

ca p u erta  e n  fu ncionam iento  a l  golpe por l a  a c c i ó n  de un 

tope sobre e l  b a s t id o r  Reí t e l a r ,  y podiendo enganchara#

5 a  una e s p ig a  del brazo ¿ e l  e x t r a c t o r ,  deaplazando a s í  e s t a  

ú ltim o ax ia ím en ta  h a c ía  a i  i n t e r i o r  d e l c e j i n e t e  so p o rte  a 

p a sa r  de l a  aca ró n  d e l  r e s o r t e .

1 0 * .  -  Un ó ig p o a i t r v e  como e l  a n t e r io r  c a r á c ­

t e r  izado por e l  hacho da qua, cuando e l  brazo e x t r a c t o r  aa 

3,0 in tro d u c id o  en l a  la n z a d e r a ,  es bloqueado con r e l a c i ó n  (so ­

b re )  a i  c o j i n e t e  que g i r a  por medio de un r e s o r t e  que emerge 

y que coopera tempo raime, a te  con e l  brazo f r o n t a l  (d e la n t e )  

d e l b a ta n ,  l o  que l e  hace g i r a r  durante e l  movimiento h a c ia  

a t r e s  ¿ e l  c a tó n ,  y e x t r a e  3# l a  la n z a d e ra  l a  punta con e l  

18 r e s t o  ¿a l e  c a n i l l a  de tram a, haciendo to p ^s f i j o s ,  que

a l  f i n a l  de cada g i r e  del meerní ¡vnu de e x t r a c c i ó n  para  ex­

t r a e r  la  o a n i l l a , hacen ce sa r  1¿ aoei.ón del c e r r o jo  del 

brazo e x t r a c t o r  que' 1^ mentían? f i j o  con r e l a c i ó n  a l  c o j i ­

n e t e ,  perm itien d o  da s o t a  modo a l  meoíunemo e x t r a c c i ó n  

20 r e c o b r a r  su p o s ic ió n  os rep ase  b a jo  la  a c c i ó n  Ral r a s a r t e  

de t r a c c i ó n .

1 1 3 .  -  Un Rispa a l t i v o  como #1 a n t ^ r i a r ,  oa- 

r!. c f - r iz a d o  por e l  hecho da qua a l  me canismo de c o r te  e s t a  

f i j a d o  so o ra  a i  batan f r e n t e  a la  r u n d í ja  p r a c t i c a d a  en l a  

26 parad d e la n t e r a  ¿a l a  ca jo  de la n z a d e ra  y a s t a  c o n s t i tu id o  

por dos he j a s  de t i j e r a  que l l e v a n  una c u c h i l l a  m óvil que 

e s t a  normalmente mantenida g.r  ̂ a l c ió n  ca rra d a  y puede ser

-  %4 -



20H490

a b i e r t a  por a l  mcvi-niéntc ha o ía  a d e la n te  d el c a ta n ,  por l a  

a c c ió n  da un topa f i e n t a l  d^l b a s t id o r  d e l t e l a r  s a b ía  una

s e r ía  ¿.  ̂ p a la n c a s  que ts rm in a  a l l í  y m antenida en  pe- 

s i  c ió n  abi-;¡í t a  c c a ix a d a  por a l  r^ao r t -  á-4 f r e n o ,  catando 

5 concebid as l a s  mencionadas t i j e r a s  para  s#r  c e rra d a s  p e í 

e l  movimiento h a c i a  a t r á s  del b a tá n  por l a  a c o le n  da un 

t o p e  t r a n ^ r o  r e g u l a b l e  f i j a d o  e n  e l  b a s t i d o r .

l a s .  -  Un d ís p * a l t iv o  como e l  a n t e r i o r ,  ca- 

raot''*-risado por *̂1 hecho 6.-- ev* lo s  movimiento a que t i e n e n  

10 . per o b je to  la  apertura. ¿? l a  t i j e r a ,  e l  desplazam iento  da

la. p a la n ca  o s c i l a n t e ,  l a  p u esta  t n  funcionam iento  del brazo 

e x t r a c t o r ,  t i e n e n  por o r ig e n  e l  g iro  h a c ia  a t r a e  da un b ra ­

zo l i j a d o  a l  batán  y que coopera con e l  extremo de una pa­

la n c a  de mando sobra e l  b a s t id o r ,  estand o  l a  mencionada pa- 

15 la n c e  mantenida normaim-nta en una p o s ic ió n  e n  l a  que no

puede apoyarse  c o n tra  #1 mencionado brazo g i r a t o r i o  d e l ba­

ta n ,  m ie n tra s  que e 3 n iev an a  a na p c s r c i o n  o p e r a t iv a  en l a  

que se  apoya co n tra  a l  mencionado brazo por e l  go lp e  cuando 

e l  p u lsad o r  de c a n i l l a  d e te c t a  l a  re d u c c ió n  a l  mínimo de 

20 l a  c a n i l l a  ds tram e.

13H. -  Un d i s p o s i t iv o  como a l  a n t e r i o r ,  ca­

r a c t e r iz a d o  por a l  hacho 3a que en e l  p iv o tam ian to  de ex­

t r a c c i ó n  del mecanismo <3? e x t r a c c i ó n  opera una e sp ig a  sobre  

un elem ento  da cadena c in e m á tic a  que une a l  pulsador de 

25 c a n i l l a  a l a  p a la n ca  de acc io n am ien to  del e x t r a c to r  y del 

me cania *no de c o r t e ,  l lev an d o  a s í  l a  mencionada p a la n ca  de 

acc io n am ien to  y e l  mencionado pu lsad or de c a n i l l a  a su po­

s i c i ó n  norm al.
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1 4 3 .  -  Un áispL a l t i v o  como e l  a n t e r i o r ,  c a r a c ­

te r iz a d o  per e l  hacho ó# que *1 brazo e x t r a c t o r  e s  m anteni­

do normalmente p a r a l e l o  a l  batan  y se  apoya con su c o j i n e t e  

contra  un tope m óvil que es  desplazado por e-i pulsador de 

c a n i l l a  cuando e s te  comprueba que l a  c a n i l l a  de trama e s t a  

reducida a una lo n g itu d  mínima determ inada ocasionando 

a s í  l a  i n c l i n a c i ó n  del mecanismo de ¡e x tra c c ió n  por l a  a c c ió n  

del r e s o r t e  de t r a c c i ó n ,  m ie n tra s  que e a  l le v a d o  a su po­

s i c i ó n  de reposo por una- p ro lo n g a c ió n  d el mecanismo de ex­

t r a c c i ó n  durante  e l  g i r o  de e x t r a c c i ó n  de e s t a .

1 5 3 .  -  un d is p o s i t iv o  como e l  a n t e r i o r ,  c a r a c ­

te r iz a d o  por e l  hacho ¿a que por su g ir o  durante l a  e x t r a c ­

c ió n ,  e l  e x t r a c t o r  deaplaza una p a la n ca  unida por una cadena 

c in em á tica  a una p a la n c a  que manda e l  mecanismo da a p r o v i s io ­

namiento unioa por una cadena c in e m á tic a  a. uno p a la n c a  que manr 

da e l  mecanismo de a p ro v is io n a m ie n to  3e c a n i l l a s  a l  o tro  lad o  

d e l  t e l a r  l le v a n d o  a s i  l a  me n e is  na da palan ca  de mando de una 

p o s ic ió n  no o p e r a t iv a ,  donde no pueoe apoyarse contra  e l  b a tan  

a una p o s ic ió n  o p e r a t iv a  en l a  que se apoya en una p a r te  apro­

p iad a del b a ta n  a i  golpe n igu ieq .te  de a q u é l ,  provoca e l  íunr* 

cionam iento  del cargador y l a  in tr o d u c c ió n  en l a  la n z a d e ra  de 

una nueva c a n i l l a ,  e x io  tiendo un medio para bloquear l a  p a lan ­

ca ce acc io n am ien to  del cargador e n  p o s ic ió n  o p e r a t iv a ,  no e s ­

tando dicho mecanismo acoplado da manara que p e rm ita  a l  r e ­

greso  d e l conjunto  d e l mecanismo a l a  p o s ic ió n  no o p e r a t iv a  a l
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f in a l  a$l mismo golpe que provo oa l a  c a rg a  de ana nueva 

c a n i l la  y  por medio d el tope que l l e v a  e l  b a tá n .

1 6 3 .  -  un d is p o s it iv o  como e l  a n t e r i o r ,  ca­

r a c te r iz a d o  por e l  hecho de que e s tá n  p r e v is to s  medios de 

parada y  de segu rid ad  p ara  bloqu ear du ran te un momento e l  

pulsador de c a n i l l a  du ran te l a  in tro d u cc ió n  de una nueva 

c a n i l la  en l a  la n z a d e ra , estand o d ich o s medios unidos a l  

sistem a de c a rg a  y  siendo accio n ad o s por ó s t e .

1 7 3 .  -  un d is p o s it iv o  como a l  a n t e r i o r ,  

c a ra c te r iz a d o  por e l  hecho de que e l  mecanismo destin ad o  

a  p a ra r  tem poralm ente e l  p u lsador de c a n i l l a  comprende una 

p alan ca  p iv o ta n te  que coop era  con una p a r te  p e r f i la d a  d e l  

e x t r a c to r  de c a n i l l a  y adaptado p a ra  enganchar una p a r te  o 

una p ro lo n g a ció n  de l a  cadena c in e m á tica  que tra n sm ite  e l  

movimiento d e l  pulsador de c a n i l l a  a  l e s  mecanismos de ex ­

t r a c c i ó n  y de c o r t e ,  con ju n to  sen sib lem en te  an álogo  a l  

que ha s id o  d e s c r i to  e  i l u s t r a d o .

1 8 3 .  -  un d is p o s itiv o  de ca rg a  au tom áti­

ca  de l a  la n z a d e ra  p ara  t e l a r e s  a u to m á tico s .

T al y  como se h a  d e s c r i to  en  l a  Memoria que 

a n te c e d e , rep re se n ta d o  en lo s  d ib u jos que s e  acompañan y  

con l o s  f in e s  que s e  han e s p e c if ic a d o .

g a ta  Memoria c o n s ta  de v e i n t i s i e t e  h o ja s  

e s o r i t a a  por una s o la  o a r a .
M adrid.
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